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OZELLIKLER

Otomatik calistirma ve durdurma,
Motor kontrolu,

Jeneratér korumalari,

Dahili alarm ve uyarilar,
Programlanabilir analog girisler : 4
Programlanabilir sayisal girisler : 8
Programlanabilir réle cikiglar : 7
Giris ve cikiglar artirilabilir (opsiyonel),
Servis zamani géstergesi,

True RMS AC élciimler,

istatistik sayicilar,

Hata kaydi tutma,

Kendi lizerinden programlanabilir,

Governor ve AVR kontrol ¢cikislari (opsiyonel),
Yiik paylasimli diial jeneratér kumandasi,
Sebeke ile paralele giren dual jeneratér,
Kesintisiz gecisli dual jeneratér,

Yumusak gecigli dual jeneratér,

Tek jeneratér ile ylike girme,

Yiik kontrollu otomatik start/stop,

Yiik kontrollu hizli/gecikmeli devreye girme,
Paralelde sebeke kesilme korumalari (G-59),
Ucretsiz MS-Windows Uzaktan izleme
yazilimi,

RS-232 seri port,

Seri porttan yeni yazilim yiikleme,
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1. GIRIS

Bu dokiiman, DKG-705 cihazinin dual jeneratér senkronizasyonu ile ilgili 6zelliklerini tanimlar ve
DKG-705 Kullanim Kilavuzu’nun bir eki niteligindedir. DKG-705 kullanim kilavuzunda anlatilan konular
burada tekrar ele alinmayacakiir.

2. TEMEL UYGULAMA

DKG-705 iki jeneratériin ylk paylasimli olarak paralellenmesi igin gok basit ve ucuz bir ¢6zim
sunar. Cihaz asagidaki resimde verilen senkronizasyon uygulamasini gergeklestirir. Bu tek sebeke ve
paralel ¢calisan iki jeneratéden olusan temel uygulamadir.

@ JENERATOR -1
JENERATOR - 1

V% N KONTAKTORU
@ SEBEKE YUK

KONTAKTORU KONTAKTORU
SEBEKE

YUK \__ @ JENERATOR - 2
JENERATOR - 2
KONTAKTORU

Dual jeneratdr uygulamasi standart DKG-705 cihazlarla ve standart yazilimla yapilir. Herhangi bir
ilave yazilim veya donanim gerektirmez. Senkronizasyon yazilimi her cihazda mevcuttur. Ayni yazilm hem
tek hem de dual jeneratér kumandasini saglamaktadir.

Dual jeneratérdeki jeneratorler farkl glicte olabilirler. Bu durum gii¢ paylasimina zarar vermez, her
iki jeneratér de kendi gliclerine gére ayni ylizde ile yiikii paylasirlar. Ornegin 200 kilovatlik bir jeneratér ile
1000 kilovatlk bir jeneratérin paralellendigini ve 600 kilovatlik bir yiki beslediklerini varsayalim. Bu
durumda ilk jeneratdr 100 kilovat, ikinci jeneratér 500 kilovat yUk alir ve her ikisi de %50 yiklenmis olurlar.
Reaktif glcler de ayni sekilde jeneratérlerin gigleri oraninda paylastirilir.

Jeneratdrlerden birinin MASTER olarak segilmesi gerekir. Bu jeneratdr dual sistemin voltajini ve
frekansini belirler. Diger jeneratér SLAVE olarak adlandirilir ve yiki paylasma gorevini yapar.

MASTER / SLAVE seg¢imi gesitli sekillerde yapilabilir:
-jeneratérlerden biri sabit olarak master segilir,
-bir pako salter yardimiyla elle segilir,
-otomatik segme saglanir.

Farkli MASTER / SLAVE se¢gme uygulamalari bu dokiimanda daha detayli olarak ve uygulama
semalari esliginde aciklanacaktir.

Dual jenerator sistemi ve sebeke arasindaki yik transferi ¢cesitli sekillerde yapilabilir:
-kesintili gegis,
-kesintisiz gegis,
-rampa kontrollu yumusak senkron gegis.

DKG-705 cihazi pratikte her tirli AVR ve governdr kontrol cihazina ilave donanim gerektirmeden
adapte olabilmektedir. AVR kontrol ¢ikisi ayar sahasi degistirilebilen izole bir diren¢ seklindedir. Governér
kontrol ¢ikisi 0-10 V-DC analog ¢ikistir.

Sebeke kesildigi zaman her iki jenerator birden ¢aligir, senkronize olur ve yUkl alir. Programlanan
limitlere ve slrelere gbre ylk az ise master jeneratér slave jeneratdrii durdurmaya karar verebilir. Yik
kontaktorleri de master DKG-705 cihazi tarafindan kontrol edilir.
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3. UYGULAMA CESITLERI

3.1. Sebekeye ve Jeneratore yumusak Gecisli Dual Jenerator

Bu uygulama 10.1 numarali resimde verilmigtir ve dual jeneratdr sisteminde en karmasik uygulamayi
temsil eder. Jeneratérler sebekeye senkronize olur ve yik, verilen KW ve KVAr rampalarina uygun olarak
adim adim sebekeye aktarilir.

Bu uygulamanin 6zellikleri:
-Her jeneratér master veya slave olabilir,

-Hem otomatik, hem manuel master / slave secimi yapilabilir,
-Sebekeye veya jeneratdre yumusak gegis yapilabilir.

3.2 Sebekeye ve Jeneratore Kesintisiz Gecisli Dual Jenerator

Bu uygulama 10.2 numarali resimde verilmistir. Resim 10.1°de verilen sekle oldukca benzer, tek farki
sebeke akim trafolarina ihtiyag duymamasidir. YUkU transfer etmek igin jeneratérler sebekeye senkronize
olurlar, yuk ve sebeke kontaktdrlerini kapatirlar daha sonra gereksiz kontaktéri agarlar. transfer sirasinda
ylUkte enerji kesintisi olmaz.

Bu uygulamanin ézellikleri:
-Her jeneratér master veya slave olabilir,
-Hem otomatik, hem manuel master / slave se¢imi yapilabilir,
-Sebekeye veya jeneratdre kesintisiz gegis yapilabilir.

3.3 Kesintili Gecisli Dual Jenerator

Bu uygulama 10.3 numarall resimde verilmistir. Resim 10.1’de verilen sekle olduk¢a benzer, tek farki
sebeke akim trafolarina ihtiya¢ duymamasidir. YUk( transfer etmek icin jeneratorler dnce her iki kontaktéri de
acarlar, daha sonra gerekli kontaktori kapatirlar. Transfer sirasinda yiikte enerji kesintisi olur.

Bu uygulamanin 6zellikleri:
-Her jeneratér master veya slave olabilir,

-Hem otomatik, hem manuel master / slave secimi yapilabilir,

fE Bu transfer seklinde faz-faz cakismasini engellemek icin YUK ve SEBEKE

kontaktdrleri arasinda elektriksel kilitteme yapilmasi tavsiye edilir.

3.4 Sabit Master ve Kesintili gecisli Dual Jenerator

Bu uygulama 10.4 numarali resimde verilmistir ve dual jeneratdr sisteminde en basit uygulamayi
temsil eder. Master / slave se¢imi sabit olarak yapiimistir. Bu uygulamada master jeneratdér AVR ve governér
kumandasiz olarak kullanilabilir. Bu sayede kigik giigte kontrolsuz bir jeneratdrle blyik glcte bir jeneratér
senkronize edilebilir. Kiigik jeneratér mesai saatleri disinda yUki beslemek icin yeterli olur. Bu sayede biyik
jeneratériin gereksiz ¢alismasi 6nlenir ve ekonomi saglanir.

Bu transfer seklinde faz-faz cakismasini engellemek icin YUK ve SEBEKE kontaktorleri arasinda
elektriksel kilitleme yapilmasi tavsiye edilir. YUkU transfer etmek igin jeneratdrler 6nce her iki kontaktér( de
acarlar, daha sonra gerekli kontaktori kapatirlar. Transfer sirasinda yiikte enerji kesintisi olur.
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3.5 Uzaktan Calistirmali Dual Jenerator

Bu uygulama 10.5 numaral resimde verilmistir ve sebeke olmadidi igin sebekeye yUk transferi
yapmaz. Sabit veya se¢meli master uygulanabilir. Verilen resim hem sabit hem de otomatik master segmeli
olarak cizilmisgtir.

4. GOSTERGELER VE KONUM DEGISTIRME

Dual jeneratér sisteminde, cihazlarin én panellerindeki mimik diyagramlar her iki jeneratére ait ortak
durumu gosterir.

Jenerator ledi ( I-i ):

-Tek Jeneratér Yiike Giris (P_A32) =1 : master jeneratérin jeneratér kontaktéri ¢ektigi zaman yanar
-Tek Jenerator Yiike Giris (P_A32) =0 : her iki jeneratériin jeneratdr kontaktérleri gekince yanar.

Sebeke ledi ( ): master jeneratdre sebeke voltajlari verildigi zaman yanar.

Jeneratdr kontaktér (“): YUk kontaktdrl ¢ektigi zaman yanar.

Sebeke kontaktérii (“): Sebeke kontaktdri ¢ektigi zaman yanar.

Dual jenerator sisteminde ¢alisma konumu daima master jeneratér Uzerinden segilir, slave jeneratdr
daima OTO konuma gecer fakat calismasi master jeneratér tarafindan kumanda edilir.
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5. DUAL JENERATOR KONUMUNDA PROGRAMLAMA

Asagidaki parametreler dual jeneratér uygulamasinda dikkatli olarak programlanmalidir.

Grup |Parametre | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama

6 601 Akim trafo primer A 50 | 5000 | Hem jeneratdr hem de sebeke akim
trafolari icin primer deg@eri. Tim akim
trafolar ayni degerde olmalidir. Trafolarin
sekonder akimi 5 Amper olacaktir. Ornek:
500 / 5A.
6 629 Acil yedekleme - 0 1 Bu parametre 1 yapilirsa, TEST
konumunda sebeke kesildiginde yik
jeneratére transfer edilecektir.
6 633 Sebeke akim - 0 1 0: Sebeke akim trafolari yok. Sebeke
trafolan akim, gu¢ ve cos® degerleri 0 olur.
Yumusak gegis 6zelligi mimkin olmaz.
1: Sebeke akim trafolari bagli. Sebeke
akim, gu¢ ve cos® Slgumleri gegerli olur.
Yumusak gegis yapilabilir.

Grup | Parametre | Tanim Deger | Aciklama
7 770 Dijital giris 7 fonksiyon 22 | Master konuma geg sinyal girisi
7 771 Dijital giris 7 alarm 3 Bu giristen alarm verilmez
seviyesi
7 772 Dijital giris 7 gecikme 0 Gecikme= 1 saniye. Girisin algilama hizidir.
7 773 Dijital giris 7 érnekleme 0 Hata girisi her zaman kontrol edilir.
7 774 Dijital giris 7 kilitteme 0 Kilitlemesiz. Sinyal ortadan kalkinca alarm
kaybolur.
7 775 Dijital giris 7 kontak tipi 0 Normalde agik, sinyal varsa kapali.
7 776 Dijital giris 7 kontak 0 Sinyal gelince akii (-) ‘ye ¢eker.
polaritesi
Grup |Parametre Deger Tanim Ucl
8 801 12 Dual jeneratdr master rélesi 36
8 807 10 Dual jeneratér yik kontaktéri 35
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Grup

Param.

Tanim

Birim

Aciklama

10

A00

Kesintisiz gecis

0: Tek jeneratdr kesintisiz gecis kapali.

10

A01

Yumusak gecis agik

0: Tek jeneratér yumusak gecis kapall.

10

A02

GOV Kontrol agik

0: Governdr kontrolu kapal.
1: Governdr kontrolu acik.

10

A03

GOV Ters polarite

0: Governdr kontrol normal polarite (voltaj
ylkselince hiz artar).

1: Governdr kontrol ters polarite (voltaj
ylUkselince hiz diger).

10

A04

AVR Kontrol agik

0: AVR kontrolu kapali.
1. AVR kontrolu acik.

10

A05

AVR Ters polarite

0: AVR kontrol normal polarite (direng
duserken voltaj yikselir).

1: AVR kontrol ters polarite (direng diserken
voltaj diser).

10

A06

Faz sirasi iptal

0: Faz sirasi kontrol edilir. Bu konum 3 fazli
jeneratérlerde kullanilir.

1: Faz sirasi kontrol edilmez. Bu konum tek
fazl jeneratérlerde kullanilir.

10

A07

Senkronizasyon hata
siresi

Sec.

60

Eger bu slre doldugunda faz ve voltaj
senkronizasyonu saglanamamigsa
Senkronizasyon Hata Uyarisi veya alarmi
verilecektir.

10

A08

Yumusak gegis siresi

Sec.

20

Bu sure dolunca kontaktérlerin biri agilarak
sebeke ile paralel calismaya son verecektir.

10

A09

Kontaktor suresi

Sec.

0.5

Kesintisiz gecis durumunda her iki
kontaktérin birden ¢ekili oldugu sire.

10

A10

Maksimum Frekans
farki

Hz

0.5

Senkronizasyonun saglanabilmesi icin
jeneratér ve sebeke frekanslari arasindaki
farkin bu degerden kiglik olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratdri ayni frekansa getirecek
sekilde GOV cikigina kumanda eder.

10

A1l

Maksimum Gerilim
farki

Senkronizasyonun saglanabilmesi icin sebeke
R fazi ve jeneratér U fazi arasindaki voltaj
farkinin bu degerden kiigik olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratorl ayni voltaja getirecek
sekilde AVR c¢ikisina kumanda eder.

10

A12

Maksimum faz agi
farki

Derec.

Senkronizasyonun saglanabilmesi igin sebeke
R fazi ve jeneratér U fazi arasindaki faz
farkinin bu degerden kii¢lk olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratori sebekeyle ayni faza
getirecek sekilde GOV ¢ikisina kumanda
eder.

10

A13

Governér baslangic

128

Governor kontrol ¢ikisinin bekleme degeri.
Daima yari deg@er olan 128 olarak belirleyiniz.
Buna ragmen eger gerek duyuluyorsa bosta
¢alismada motor devri bu parametre ile
ayarlanabilir.

10

A14

AVR baglangi¢

160

AVR kontrol ¢ikisinin bekleme degeri. Daima
160 olarak belirleyiniz. Buna ragmen eger
gerek duyuluyorsa bosta ¢calismada jeneratér
voltaji bu parametre ile ayarlanabilir.
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Grup

Param.

Tanim

Birim

Deger

Aciklama

10

A15

Frekans yakalama
kazanci

32

Bu parametre, senkronizasyon sirasinda,
master ve slave jeneratdrler arasindaki faz
farkina verilen tepkinin siddetini belirler.
Standart deger 32 ‘dir. Fakat imalat sirasinda
her jeneratdr icin 6zel olarak ayarlanmalidir.
Eger bu parametre ¢ok yiksek verilirse faz
osilasyonu meydana gelir, cok dusik verilirse
faz yakalama suresi uzar.

10

A16

AVR kazanci

64

Bu parametre senkronizasyon sirasinda
master ve slave jeneratdrler arasindaki voltaj
farkina verilen tepkinin siddetini belirler.
Standart Deger 64 ‘dur. Fakat imalat
sirasinda her jenerator icin 6zel olarak
ayarlanmaldir. Eger bu parametre ¢ok
yUksek verilirse voltaj osilasyonu meydana
gelir, cok disulk verilirse voltaj yakalama
suresi uzar.

10

A17

Jeneratér glcu

KW

Jeneratoriin KW olarak aktif gliciini giriniz.
Bu deger ylk paylasiminda kullanilacaktir.

10

A18

KW Rampasi

KW/s

Yumusak geg¢is durumunda jeneratériin aktif
glcl (KW) bu hizla sebekeye aktarilacaktir.
Bu degeri Yumusak Gegis Siresi (P_A08)
ile uyumlu olarak belirleyiniz.

10

A19

KVAr Rampasi

KVAr/s

Yumusak gegis durumunda jeneratérin
reaktif glci (KVAr) bu hizla sebekeye
aktarilacaktir. Bu degeri Yumusak Gecis
Siresi (P_A08) ile uyumlu olarak belirleyiniz.

10

A20

KW Kazanci

32

Bu parametre yumusak transfer veya yik
paylasimi durumlarinda KW kontrolunun tepki
siddetini belirler ve standart degeri 32'dir,
buna karsilik her jeneratér icin montaj
sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Eger bu
parametre ¢ok yUksek verilirse KW osilasyonu
meydana gelir. EGer ¢cok dusUk verilirse KW
yakalama yavas olacaktir. ideal olarak
osilasyon yapmayan en yuksek degeri
bulmaya calisiniz.

10

A21

KVAr Kazanci

64

Bu parametre yumusak transfer veya yuk
paylasimi durumlarinda KVAr kontrolunun
tepki siddetini belirler ve standart degeri
64‘dur, buna karsilik her jenerator icin montaj
sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Eger bu
parametre ¢ok yiksek verilirse KVAr
osilasyonu meydana gelir. Eger ¢ok disik
verilirse KVAr yakalama yavas olacaktir. ideal
olarak osilasyon yapmayan en yUksek degeri
bulmaya calisiniz.

10

A22

Cihaz numarasi

Paralel calismada bu parametre grup iginde
bu cihazin numarasidir. Su anda kullaniimaz.

10

A23

Paralel Kontrol
gecikmesi

Sn.

0.2

Sebekeyle paralele girme durumunda, sebeke
kontaktdrinin gekmesiyle, paralelde sebeke
kesilme kontrollerinin devreye girmesi
arasindaki streyi bu parametre belirler. bu
korumalar, paralel konumda sebeke kesilmesi
durumunda, jeneratériin sebekeyi

beslemesini dnlemek igin hizl bir sekilde
sebeke kontaktéruna agtirir.
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Grup

Param.

Tanim

Birim | Deger | Aciklama
?

10

A24

Sebeke Ters Glg
Limiti

KW Bu parametre, sebekeyle paralel ¢calisma
durumunda sebeke kesilmesine karsi, ters
glc¢ korumasinin hassasiyetini belirler. Paralel
korumalar aktif oldugunda, eger jenerator
sebekeye bu limitin Gzerinde bir gii¢
basiyorsa sebeke kontaktdri hemen birakir
ve bir uyari olusur. Bu parametrenin jenerator
aktif giicinun yaklasik %25’ine ayarlanmasi
tavsiye edilir.

10

A25

ROCOF df/dt Limiti

Hz/Sn 5.0 Bu parametre, sebekeyle paralel ¢alisma
durumunda ROCOF (rate of change of
frequency-frekans degisme hizi) koruma
rélesinin hassasiyetini belirler. Paralel
korumalar aktif oldugunda, eger sebeke
frekansinin degisme hizi arka arkaya 4
periyot boyunca bu limiti agarsa, sebeke
kontaktéri hemen birakir ve bir uyari olusur.
Bu parametrenin 5 Hz/sn degerine
ayarlanmasi tavsiye edilmektedir.

10

A26

Faz ziplama limiti

Derec 10 Bu parametre, sebekeyle paralel ¢alisma
durumunda faz ziplama korumasinin
hassasiyetini belirler. Paralel korumalar aktif
oldugunda, sebekenin arka arkaya 2 periyotta
Olgulen fazi, dérdincl ve besinci periyotta
Olgulen faza gére bu limitin Uzerinde ziplarsa,
sebeke kontaktdri hemen birakir ve bir uyar
olusur. Bu parametrenin 10 derece degerine
ayarlanmasi tavsiye edilmektedir.

10

A27

Sebeke Destekleme
aclk

- 0 Sebeke destekleme kapali. OTO konumda
jeneratdr ancak bir sebeke kesintisi
olustugunda calisir.

10

A31

Dual Jenerator
Calisma

- 1 Dual jeneratdr sistemi.

10

A32

Tek jeneratér yike
giris (dual jenerator
konumda)

- 0 0: Tek jeneratdr ylke girmez. Sebeke
kesildiginde her iki jeneratdr ¢alisir ve
birbirine senkronize olur. Bundan sonra yik
jeneratére aktarilr.

1: Tek jeneratér ylke girer. Sebeke
kesildiginde, her iki jeneratdr caligir,
senkronizasyon gergeklesmeden master
jeneratér yukl alir. Slave jeneratdér daha
sonra buna senkronize olup yiku paylagir.
Ayrica e@er jenerat0rler biri arizaliysa
digerinin ¢alisip yikd almasina izin verilmis
olur.

10

A33

Dual Jenerator
Kesintisiz gegis

- ? 0: Kesintisiz gecis yasak.
1: Kesintisiz gegis serbest.

10

A34

Dual Jenerator
yumusak gegis

- ? 0: Yumusak gegis yasak.
1: Yumusak gecis serbest.
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Grup

Param.

Tanim

Birim

Aciklama

10

A35

Dual Jeneratér
gecikmeli galisma
gucu

Y%

Deger |
?

Egder toplam aktif glic, P_A38
parametresinde tanimlanan siire boyunca bu
seviyenin lizerine ¢ikarsa, slave jenerator
calisir, senkronize olur ve yik paylasimina
girer. Bu parametre P_A17 ’de tanimlanan
jeneratdr aktif glciinin yizdesi olarak verilir.

10

A36

Dual Jeneratér Hemen
Baslama glci

Y%

Egder toplam aktif gli¢ bu seviyenin lizerine
¢ikarsa, slave jeneratér hemen calisir,
senkronize olur ve ylk paylasimina girer. Bu
parametre P_A17 'de tanimlanan jenerator
aktif glcinin ylzdesi olarak verilir.

10

A37

Dual Jenerator
gecikmeli durma gtici

Y%

Eger toplam aktif glic, P_A38
parametresinde tanimlanan siire boyunca bu
seviyenin altina diiserse, slave jenerator
duracaktir. Bu parametre P_A17 'de
tanimlanan jeneratér aktif glictiniin ylzdesi
olarak verilir. Eger 0 verilirse slave jenerator
hicbirzaman durmaz.

10

A38

Dual Jeneratér
Start/Stop gecikmesi

Sn

Bu parametre slave jeneratérl ¢alistirma ve
durdurmada kullanilan gecikme siiresidir. ilgili
calistirma ve durdurma guglari P_A35 ve
P_A37'de tanimlanir.

10

A39

Dual Jenerator,
Master Frekans
Kilitteme kazanci

Bu parametre dual jenerator sistemi ile
sebeke arasinda senkronizasyon sirasinda,
master jeneratdér governdr ¢ikisinin faz
farklarina verecegi tepki siddetini ayarlar.
Standart deger 4 ‘diir. Fakat imalat sirasinda
her dual jeneratér igin 6zel olarak
ayarlanmalidir. Eger bu parametre ¢ok
yUksek verilirse faz osilasyonu meydana gelir,
cok duguk verilirse faz yakalama suresi uzar.

10

A40

Dual Jenerator,
Master AVR kazanci

Bu parametre dual jeneratér sistemi ile
sebeke arasinda senkronizasyon sirasinda,
master jeneratér AVR c¢ikisinin voltaj
farklarina verecegi tepki siddetini ayarlar.
Standart deger 8 ‘dir. Fakat imalat sirasinda
her dual jeneratér icin 6zel olarak
ayarlanmalidir. Eger bu parametre ¢ok
yUksek verilirse voltaj osilasyonu meydana
gelir, cok dislk verilirse voltaj yakalama
suresi uzar.
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DATAKOM DKG-705 Dual Jenerator Paralel Uygulamasi

6. MONTAJ

Tek jenerator sistemlerine oranla, dual jeneratdr sistemlerinin kurulmasi daha karmasik ve hassas bir
¢alisma gerektirir.

Jeneratorleri calistirmadan énce kablolamanin dogru oldugundan ve bltiin program parametrelerinin
jeneratér dzelliklerine uygun olarak girilmis bulundugunu kontrol ediniz.

Teste baslamadan 6nce, her iki jeneratorde de P_A31 parametresini 0 yaparak dual jeneratér
konumunu iptal ediniz.

6.1. Seri Haberlesme Kablosu

iki cihazi birbirine baglamak igin standart bir gapraz seri port kablosu kullaniniz. Kablo baglantilar
asagidadir.

DKG-705 DKG-705

D SUBQluerkek.........cooviiiiiiiiiiiii, D SUB 9'lu erkek

Pin S pin_2

PiN_ 5. pin_5 (blendaji kullanarak)

Eger kablo baglantisi dogru olarak yapiimazsa bu bir HABERLESME KOPTU uyarisi veya alarmina
yol agacaktir.

Eger Tek Jeneratér Yiike Girig parametresi 1 yapildiysa (P_A32=1) bir uyari olugacak ve dual
sistem tek jeneratdr gibi calisacaktir.

Eger Tek Jeneratér Yiike Giris parametresi 0 yapildiysa (P_A32=0) bir alarm olusacak ve dual
sistem galismayacaktir.

6.2. Sebeke Faz Sirasi Kontrolu

1) Dual jeneratér sistemine sebeke voltajini uygulayin.
2) Master se¢gme salterini 1 konumuna alin (sebeke jeneratér-1’e uygulanir)
3)

Mimik diyagramdaki yesil renkli sebeke (M)Iedinin yandigini kontrol edin.
4) SEBEKE FAZ SIRA HATASI uyarisi ¢ikmadigini kontrol edin. Eger uyari olusursa sebeke fazlarindan
herhangi ikisinin yerini pano disindan ve akim trafolari dncesinden degistirin. Pano baglantilarinin bu
degisiklikten etkilenmediginden emin olun, aksi halde testlerin devaminda ciddi sorunlar yasanacaktir. Hatali
fazlara yerlestirilmis akim trafolarini diizeltmek zahmetli bir calismadir.
5) Master segme salterini 2 konumuna alin (sebeke jeneratér-2’ye uygulanir)
6) Jeneratdr-2 icin 3 ve 4 numaral adimlari tekrarlayin.
7) Sebeke voltajlarini kesin.

6.3. Jenerator Faz Sirasi Kontrolu

Teste baglamadan 6nce, her iki jeneratérde de P_A31 parametresini 0 yaparak dual jenerator
konumunu iptal ediniz. )
Bir numarali jeneratérii YUKTE TEST konumuna alarak galistirin ve mimik diyagramdaki sari renkli

JENERATOR ledinin yanmasini bekleyin, birka¢ saniye sonra motoru durdurun.

Eger bir JENERATOR FAZ SIRA HATASI alarmi olusursa jeneratdr fazlarindan herhangi ikisinin yerini
pano disindan ve akim trafolari dncesinden degistirin. Pano baglantilarinin bu degisiklikten
etkilenmediginden emin olun, aksi halde testlerin devaminda ciddi sorunlar yasanacaktir. Hatal fazlara
yerlestiriimis akim trafolarini dizeltmek zahmetli bir calismadir.

Ayni testleri jeneratér-2 igin tekrarlayiniz.
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6.4. Governor Kontrol Cikisinin Ayarlanmasi

Teste baslamadan 6nce, her iki jeneratorde de P_A31 parametresini 0 yaparak dual jeneratér
konumunu iptal ediniz.

Cihazin governdr ¢ikisi 180 ohm i¢ direnci olan bir 0-10V-DC analog ¢ikistir.

GOV cikigini (terminal 48) elektronik governdr kontrol moddiliniin AUX veya J uglarindan birine
baglayiniz. Baglanti kablosu tercihen koaksiyal olmalidir. Koaksiyal kablonun dis érgiistini topraga baglayiniz.

Program konumundan Governér Baslangi¢ parametresinin (P_A13) 128 yapildiini kontrol ediniz.

Cihazi TEST konumuna aliniz. Jeneratdr calisacaktir. Jeneratdr( elektronik governdr kontrol
modlinin SPEED potu ile nominal devre ayarlayiniz.

Program konumuna girip Governdr Baslangi¢ (P_A13) parametresini artirmaya baslayiniz. Motor devri
dismelidir. Eger motor devri ylikseliyorsa GOV Ters Polarite (P_A03) parametresini 0 yapiniz.

Motor devrini P_A13 parametresini azar azar degistirerek artiriniz. Devir tehlikeli degerlere
¢ctkmamalidir. Eger ¢ikiyorsa cihazin GOV (48) ucuna seri bir direng veya potansiyometre baglayiniz. Direng
veya potun degeri, Governdr Baslangi¢ parametresi 0-255 arasinda degisirken +/- 3Hz frekans degisikligi
saglayacak kadar olmalidir. Eger bu ¢6zim uygulanamiyorsa program konumundan jeneratdr en yiksek
devre ¢ikariimali ve bu devir nominal devri 3 Hz gegecek sekilde governdr kontrol modiilinin SPEED potu
ayarlanmalidir.

Ayni islemleri 2 numaral jeneratére de uygulayiniz.

6.5. AVR Kontrol Cikisinin Ayarlanmasi

Teste baglamadan 6nce, her iki jeneratérde de P_A31 parametresini 0 yaparak dual jenerator
konumunu iptal ediniz.

Cihazin AVR cikisi degisken degerli izole bir dirence esdegerdir.

Cihazin AVR g¢ikislarini (46-47 no’lu uglar) AVR’nin ayar pot girislerine baglayiniz. Baglanti kablosu
tercihen koaksiyal olmalidir. Koaksiyal kablonun dig 6rgiisuni topraga baglayiniz.

Program konumundan AVR Baslangi¢ parametresinin (P_A14) 160 yapildigini kontrol ediniz.

Cihazin arka panelindeki AVR ayar potunu yaklasik olarak ayarlayiniz. 1 kilo-ohm ayar direnci kabul
eden AVR’ler igin potu sonuna kadar saat yoniinde ceviriniz. 100 kilo-ohm ayar direnci isteyen AVR’ler igin ise
saat ydénlinun aksine tam yolun %80’i kadar ceviriniz.

Cihazi TEST konumuna aliniz. Jeneratdr calisinca istenen ¢ikis voltajini AVR Uzerindeki ayar potu ile
ayarlayiniz.

Program konumuna girip AVR Baglangi¢ (P_A14) parametresini azaltmaya baslayiniz. Jeneratér
voltaji dismelidir. Eger voltaj yikseliyorsa AVR Ters Polarite (P_A05) parametresini 1 yapiniz.

Jenerator voltajini P_A14 parametresini azar azar degistirerek artiriniz. Voltaj tehlikeli degerlere
cikmamalidir. E@er ¢ikiyorsa cihazin arka panelindeki AVR ayar potunu saat yénline biraz geviriniz veya AVR
Uzerindeki ayar potundan voltaji kisiniz. Ayar potunun pozisyonu, AVR Baglangi¢ (P_A14) parametresi 0-255
arasinda degisirken +/- %10 voltaj degisikligi saglayacak kadar olmalidir. Eger bu ¢ézim uygulanamiyorsa
program konumundan jeneratdr en yiksek voltaja ¢ikariimali ve bu voltaj nominal voltaji %10 gegecek sekilde
AVR moduliinden ayar yapiimalidir.

Ayni islemleri 2 numaral jenerat6re de uygulayiniz.
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6.6. iki Jeneratoriin Senkronize Edilmesi

Teste baslamadan 6nce, her iki jeneratorde de P_A31 parametresini 1 yaparak dual jeneratér
konumunu devreye aliniz.

Jeneratodrler arasindaki haberlesme kablosunun takili oldugundan emin olunuz.

Jeneratdrlerde HABERLESME KOPTU uyarisi veya alarmi olusmadigini kontrol ediniz.

Senkronizasyon isleminin bir osiloskopla izlenmesi tavsiye edilmektedir. 1 no’lu kanal jeneratér
barasi faz-U voltajini, 2 no’lu kanal slave jeneratérin faz-U voltajini izleyecektir. Tetikleme 1 no’lu
kanaldan yapilacaktir.

Hata durumunda faz-faz ¢akismasini engellemek i¢in slave jeneratoériin JK ucunu ¢ikariniz.

Master jeneratérii TEST konumuna aliniz. Her iki jeneratér galisacak ve master jeneratér kendi
kontaktérini kapatacaktir. Bundan sonra master jeneratdr slave jeneratdére senkronize olma emri verecek
ve slave jeneratdre kumanda eden cihaz senkronizasyon ekranina gegecektir.

Senkronizasyon islemini osiloskop ekranindan izleyiniz. Faz yakalamanin en hizli sekilde
yapilmasi i¢in Frekans Kilit Kazanci (P_A15) parametresini ayarlayiniz. Eger bu parametre ¢cok yiksek
verilirse faz osilasyonu meydana gelir, cok diisik verilirse faz yakalama yavas gerceklesir. Osilasyonsuz
ve hizli faz yakalama i¢in uygun degeri belirleyiniz.

Osiloskop temin edilemiyorsa cihaz ekranindan frekans yakalamayi izleyiniz. Slave jeneratér
digerinin frekansini 2-5 saniye arasinda yakalamalidir. Bu sireyi elde edecek sekilde P_A15 parametresini
ayarlayiniz.

Senkronizasyonu ayarlamanin diger bir yolu da senkronizasyon siresini 6lgmektir. Eger 10 saniye
icinde faz yakalama gergeklesmiyorsa P_A15 parametresi degerini yariya indiriniz ve makul bir siirede
senkronizasyon saglamaya ¢alisiniz.

Master ve slave jeneratérler arasindaki voltaj yakalama hizi AVR kazanci (P_A16) parametresiyle
ayarlanir. Genellikle bu parametre kritik degildir ve yeniden ayara ihtiyag duymaz. Parametre,
senkronizasyon sirasinda master ve slave jeneratorler arasindaki voltaj farkliliklarina AVR kontrol ¢ikisinin
tepki hizini belirler. bu parametre ¢ok yiksek verilirse voltaj osilasyonu meydana gelir, cok diusuk verilirse
voltaj yakalama yavas gerceklesir.

6.7. Yuk Paylasimi

Teste baslamadan 6nce:
-her iki jeneratérde de P_A31 parametresini 1 yaparak dual jeneratér konumunu devreye aliniz
-master jeneratérde Dual Jeneratér Gecikmeli Durma Giicii (P_A37) parametresini 0 yapiniz.

Jeneratorler arasindaki haberlesme kablosunun takili oldugundan emin olunuz.
Jeneratdrlerde HABERLESME KOPTU uyarisi veya alarmi olusmadigini kontrol ediniz.

Master jeneratérii YUKTE TEST konumuna aliniz. Her iki jeneratér de galisacak, slave senkronize
olacak ve yik paylasimi baslayacaktir. Slave jeneratérden YUK PAYLASIMI ekranini izleyiniz.

Eger jeneratorleri yikleme imkani varsa aniden nominal yik{n yarisini veriniz ve LCD ekrandan
KW degisimlerini izleyiniz. Sistem yaklasik 5 saniye iginde yeniden dengeye gelebilmelidir. EGer dengeye
gelme kararl fakat yavas ise KW Kazanci (P_A20) parametresini artiriniz. Dengeye hizh geliyor fakat
kararsiz ise KW Kazanci parametresini dusuriniz.

Jeneratodrleri yikten ¢ikarip dengeye gelmelerini bekleyiniz ve tekrar aniden nominal yikin yarisini
veriniz ve LCD ekrandan KVAr degisimlerini izleyiniz. Sistem yaklasik 5 saniye icinde yeniden dengeye
gelebilmelidir. Eger dengeye gelme kararl fakat yavas ise KVAr Kazanci (P_A21) parametresini artiriniz.
Dengeye hizli geliyor fakat kararsiz ise KVAr Kazanci parametresini diistriiniz.

Eger her iki jeneratdr birbirinin ayni ise P_A20 ve P_A21 i¢in ayni degerler kullanilabilir. Farkl
iseler master / slave segimini degistirip ayarlari diger jeneratdr igin yeniden yapiniz.
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6.8. Sebeke ile Senkronizasyon

Teste baslamadan 6nce:

-her iki jeneratérde de P_A31 parametresini 1 yaparak dual jeneratér konumunu devreye aliniz
-master jeneratérde Dual Jeneratér Gecikmeli Durma Giicii (P_A37) parametresini 0 yapiniz.
-master jeneratérde Dual Jeneratér Kesintisiz Gegis (PA_33) parametresini 1 yapiniz.

Jeneratodrler arasindaki haberlesme kablosunun takili oldugundan emin olunuz.
Jeneratdrlerde HABERLESME KOPTU uyarisi veya alarmi olusmadigini kontrol ediniz.

Senkronizasyon isleminin bir osiloskopla izlenmesi tavsiye edilmektedir. 1 no’lu kanal sebeke faz-R
voltajini, 2 no’lu kanal slave jeneratér barasi faz-U voltajini izleyecektir. Tetikleme 1 no’lu kanaldan
yapilacaktir.

Hata durumunda faz-faz cakigmasini engellemek i¢in Yiik Kontaktériinii devre disi birakiniz.

Master jeneratérii YUKTE TEST konumuna aliniz. Her iki jeneratér calisacak ve jeneratdr barasini
besleyecektir. Bundan sonra master jeneratér sebekeye senkronizasyonu baslatacak ve senkronizasyon
ekranina gececektir.

Senkronizasyon islemini osiloskop ekranindan izleyiniz. Normalde sebekeye senkronizasyon
hassas bir islemdir ve master jeneratériin yapacagi frekans degisiklikleri ayni zamanda yUk paylasimini
etkileyecektir.

Faz yakalamanin en yumusak sekilde yapiimasi icin Dual Jenerator Master Frekans Kilit
Kazanci (P_A39) parametresini ayarlayiniz. $Sebeke ile senkronizasyon iki jeneratériin birbirine
senkronizasyonundan ¢ok daha yavas bir islemdir.

Eger bu parametre ¢ok yiiksek verilirse faz osilasyonu meydana gelir, cok diisiik verilirse faz
yakalama yavas gerceklesir. Osilasyonsuz ve yumusak faz yakalama i¢in uygun degeri belirleyiniz.

Osiloskop temin edilemiyorsa cihaz ekranindan frekans yakalamayi izleyiniz. Dual jeneratér
sebeke frekansini yaklasik 10 saniyede yakalamalidir. Bu sireyi elde edecek sekilde P_A39 parametresini
ayarlayiniz.

Senkronizasyonu ayarlamanin diger bir yolu da senkronizasyon siiresini 6lgmektir. Eger 20 saniye
icinde faz yakalama gergeklesmiyorsa P_A39 parametresi degerini yariya indiriniz ve makul bir siirede
senkronizasyon saglamaya calisiniz.

Dual jeneratdr ve sebeke arasindaki voltaj yakalama hizi Dual Jeneratér Master AVR Kazanci
(P_AA40) parametresiyle ayarlanir. Genellikle bu parametre kritik degildir ve yeniden ayara ihtiyag duymaz.
Parametre, senkronizasyon sirasinda dual jeneratér ve sebeke arasindaki voltaj farkhliklarina AVR kontrol
¢ikisinin tepki hizini belirler. bu parametre ¢ok yiiksek verilirse voltaj osilasyonu meydana gelir, cok diistk
verilirse voltaj yakalama yavas gercgeklesir.
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6.9. Otomatik Master / Slave Degisimi

Dual jeneratér sistemi otomatik master/slave degisimi yapacak sekilde kurulabilir. Bu tar bir
sistemin baslica avantajlari sunlardir:

-master jeneratdriin arizalanmasi durumunda otomatik master/slave degisimi

-her iki jeneratdriin esit yaslanmasi

-her iki jeneratdriin servisinin ayni anda gelmesi

Cihazlarda master/slave se¢imi Master Moda Geg sinyal girisi ile yapilir.

Bu sinyal asagidaki sekillerde olusturulabilir:

-master/slave gecisigerekmiyorsa sabit bagl olabilir,

-manuel master/slave gecisi isteniyorsa bir salter yardimiyla verilebilir,
-otomatik master/slave gegisi gerekiyorsa Master Rélesi ile yapilir.

Master rélesi, master jeneratériin servise kalan siiresi slave jeneratérden daha fazla veya esitse
ceker. Eger master jeneratériin servise kalan siiresi slave jeneratérden daha az ise birakir.

Slave jeneratdrin Master Role ¢ikisi daima master jeneratériin tersi calisir. Béylece master rolesi
hangi cihazdan alinirsa alinsin farksiz olarak ¢alisir.

7. BAKIM

DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek i¢in yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

8. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:

-73/23/EEC ve 93/68/EEC (Dislk Gerilim Direktifi)

-89/336/EEC, 92/31/EEC ve 93/68/EEC (Elektromanyetik Uyumiluluk)
Referans Normlar:

EN 61010 (
EN 50081-1 (EMC istekleri)
EN 50081-2 (EMC istekleri)
EN 50082-1 (EMC istekleri)
EN 50082-2 (EMC istekleri)

guvenlik istekleri)

CE isareti, bu Grinun, givenlik, saglik, gevrenin korunmasi ve kullanicilarin korunmasi
konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.

9. TEKNIK OZELLIKLER

Teknik 6zellikler standart DKG-705 cihazi ile aynidir.

10. BAGLANTI RESIMLERI

Boélim_3 icinde incelenen durumlar i¢in érnek baglanti resimleri asagidadir.
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