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DESCRIPCION

LaD-700es |l a pr-xima gener a
de sincronizaci-n para GI
multifuncionalidad y una amplia capacidad de
comunicaci -mnnjdind®Yf@®ononf
bajo costo.

AUTO

La unidad ofrece capacidad de auto-aprendizaje de
los G.E., la primera en la industria.

La multifunc. de la unidad le permite ser un sincr. de
redo de GE, a%n u rparaet ddredo |
con transf. suave en ambas direcciones.

La unidad est 8 dilayxdaondeb I «
4 . 3 0 o bldndo y negro de 128x64 pixeles.

La unidad cumple y muchat!
estrictas normas mundiales de seguridad, EMC,

vi braciones y ambiental.e:
La caracter2stica del cddof
unprocesof§ci | de act uawkrea ac i
trav®s del. puerto USB
El software de PC sobre Windows permite el
monitoreoy laprogramac i - n a tr av ®s

USB, Rs485, Ethernet y GPRS. El servicio de
monitoreo v 2 veeb Rainbow Scada permite el
monitoreo y controldeu n n¥asmer o i | i m
trav®s de cual quier buscado

FUNCIONALIDADES

Sincr. m%tiple de GE y reparto de carga.
Sincr oni zltpkkde GEmved

GE Yni caraletorcongdared

Unidad AMF con transferencia sin interrupci- n .
Unidad ATS con transferencia sin interrupci- n .
Controlador de arranque remoto

Controlador de arranque manual

Controlador de motor

Remote display & control unit

Waveform display of V & |

Harmonic analysis of V & |

150 9001 | [ETME

Registered J 2050

D-700

CONTROLA DOR DE
SINCRONIZACION
AVANZADO DE
GRUPO
ELECTROGENO

COMUNICACION

Puerto Ethernet (10/100Mb)
GSM-GPRS

M- dem I nterno
Servidor web embebido
Moni toreo v2a
Progr a maiaveb
Moni toreo cent intetneta tr
Ehnv2zo de mensaje SMS

E n v 2 OE-nthié

Software para PC sin cargo: Rainbow Plus
Moni toreo Central sin
Modbus RTU through RS-485

Modbus TCP/IP

SNMP

USB Host

USB Device

Puerto RS-485, rango de baud. ajustables
RS-232

Slot para tarjeta Micro SD card
J1939-CANBUS para motores electr- ni c o
CANBUS-2par a ¢ o munrentea c i

m- dul os

TOPOLOGIAS

3 fases 4 hilos, estrella
3 fases 4 hilos, triangulo

GPRS (op

we b

3fases3 hil os, tri8ngul o
3fases3 hil os, t rlil4)gul o
3fases3 hil os, t r(lilg43)gul o

2 fases 3 hilos, L1-L2
2 fases 3 hilos, L1-L3
1 fase 2 hilos

c T\ us 3
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DERECHOS DE AUTOR

ohi bido un uso no aoopmrparesade estedacdmertoo nt eni do con
|l ica en particular a marcas, denominaci - -n de n

ACERCA DE ESTE DOCUMENTO

Este documento describe | os requerimientos m2zademos Yy
la unidad de la familia D-700.

Siga cuidadosamente los avisos dados en este documento. Estassonbuenas pr 8cticas de i
unidades de control de G.E. que reducen futuras cuestiones.

Para todo tipo de consultas t&®tcak @amsa ploa diarvemacic-omtde
datakom@datakom.com.tr

CONSULTAS
Si se necesita informaci-n adicional a |l a dada en est
directamente a |l a direcci-n de mail de abajo.

datakom@datakom.com.tr
Porfavorpr oveer | a si gui entrerréspuéstam algutaipreguntgp ar a obt e

- Modelo de la unidad (ver en la parte posterior),

-N¥2mer o de serie completo (ver en | a parte posterior)
-Versi-n de firmware (|l eer de | a pantalla),
-Tensdenali mentaci-n y tensi-n del circuito de medi da
-Descripci-n precisa de | a consulta.

DOCUMENTOS RELACIONADOS

NOMBRE DE ARCHIVO DESCRIPCION
500-Rainbow Installation Rainbow Plus D-500 D-700 Installation Guide
500-Rainbow Usage Rainbow Plus D-500 D-700 Usage Guide
500-DYNdns account setting Dynamic DNS Account Setting for D-500 D-700
500-Ethernet Configuration Ethernet Configuration Guide for D-500 D-700
500-GSM Configuration GSM Configuration Guide for D-500 D-700
500-Firmware Update Firmware Update Guide for D-500 D-700
500-MODBUS Modbus Application Manual for D-500 D-700
500-snmp_E_34076_D500 MIB file for SNMP Application of D-500 D-700
500-Rainbow Scada Installation Rainbow Scada Installation Guide
500-Rainbow Scada Usage Rainbow Scada Usage Guide

K20D02-ESP -2-
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REVISIONES

REVISION

DATE

AUTHOR

DESCRIPTION

01

01.01.2014

MH

First release, firmware version 4.6

02

19.06.2015

MH

Revised for firmware version 5.4

03

06.05.2016

MH

Revised for firmware version 5.7

TERMINOLOGIA

PRECAUCION: Riesgo potencial de | e & © muerte.

> P>

ADVERTENCIA:Ri esgo de mal funcionamiento o da
ATENCION: Consej os Ytiles para entender | a op
K20D02-ESP -3-
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CODIGOS PARA EL PEDIDO

di sponi bles en %atiassoperroh®si g
abajo para el pedi do

Las unidades de la familia D-700e st & n
favor utilice | a informaci -n de

D700 |-TFT |-M |-C |-G |-T |-00

Variante
00: standard

01...99: producto
espec2fic
cliente

C-digo d
familia

Modem GSM-
GPRS
interno

Con revestimiento de
conf or maci

Con junta de
sellado

TFT: display color
nada: B/W display

Con USB-Host,
RS-232,
micro-SD card

PARTES DE REPUESTOS

Traba auto retenible
C-digo de stock=K16PC

Traba tipo tornillo
C-di go cHOPS1 (mocukidad)

Junta de sell adeK20R1di go de stock

K20D02-ESP -4 -
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AVISO DE SEGURIDAD
El hecho de no seguir las instrucciones de abajo
Pueden causar la muerte o severas lesiones

>\

El equi pamiento el ®ctrico debe s
calificado. El fabricante y sus distribuidores no asumen
responsabilidad ante las consecuencias resultantes de no seguir
estas instrucciones.

Verifiqgue que |l a unidad no tenga
transporte. Noinstaleequi pami ent.o dafYado

No abra la unidad. No hay partes interiores para mantenimiento.

n | a al
a uni da
po r 8pi

Deben colocarse fusible e
tensi-n | o m8s cerca de |

Los fusibles deben ser ti
Desconecte toda al i meajdranddunidadant

No toque ning%n terminal cuando
red.

Cortocircuitar los terminales de los Tl que no se usan.

ui er par8metro el ®ctrico ap
o de | os | 2mit esl Aungde esta ancdad
diseffada ampli o margen de s
a de rango pueden reducir | a
ionamiento o dafar | a unidad

No trate de limpiar la unidad con solventes. Solo limpie con un
pafydimedo.

Veri ficar |l as conexiones correct

Solo para montaje en frente de panel.

> © © ®00 ® 3y

Para | a medi ci debendusarsedlk ri ent e
No se permiten conexiones directas.

K20D02-ESP
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1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

Antes de |l a:instalaci-n
A Lea el manual cuidadosamente, determine el diagra
A Retire todas las fichasyl as trabas de |l a unidad, luego pase | a

realizado en el panel.
A Coloque | as tr ab a sjuste dempstadotdadd que se pullde roin@essla carcasa.

A Realice |l as conexiones el ®ctricas con |l as fichas
col -quel as.

A Aseg¥%nguebagav e nt i hdeaudada n

A AsegWrese que |l a temper at ur amademperara teiorpeetrea en o ng x ¢ e
cualquier caso.

Las condiciones indicadas abajo pueden dafar | a unida
A Conexiones incorrectas.
A Tensi-n de alimentaci-n incorrecta.
A Tensi-n en |l os terminales de medida fuera de rang
A Tensi-n aplicada aesfuéraade ramgodspeafitamlec di gi t
A Corriente fuera de rango especificado aplicada en
A Sobrecarga o cortocircuito en las terminales de sali
A Conexi-n o desconexi-n de |los terminaloeslidde datos
A Alta tensi-n aplicada en |l os puertos de comunicac
A Diferencias de potenci al a masa de | os puertos de
A Vibraci-n excesiva, instalaci-n directa en partes
[ )
Para | a medici-n de corriljer
transformadores de intensidad.
No se permiten conexiones directas.
. J
Las condiciones indicadas abajo pueden causar un funcionamiento anormal:
A Tensi-n de al i ment a edpecificadonf eri or al m2 ni mo
A Frecuencia de al i menespedficadon fuera del rango
A Secuencia de fase incorrectaenlost er mi nal es de entrada de tensi -n.
A Trasformadores de intensidad que no se corresponden a la fase respectiva
A Transformadores de intensidad con polaridad incorrecta
A P®rdida de puesta a tierra.

K20D02-ESP -11-
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90)

2. MONTAJE
2.1. DIMENSIONES

Calado del panel: 216 x 1 56 mm r&50 k @9 2

Dimensiones: 243x183x47mm (9.60 %20 x 1 .
Peso: 700g (1.55 Ibs.)
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La unidad est 8 di sefada Elusuaria norreadn?a cueé tener acedso aepariesa n e | .
distintas de las del panel frontal.

Montar la unidad sobre una superficie plana y vertical. Antes del montaje quitar las trabas y los conectores.
Colocar la unidad en el calado realizado.

Colocar y ajustar las trabas

156mm

< 216mm >
Calado del panel

WALL pd

[
N

| S—

L

min 60mm 40mm ‘

Profundidad de panel requerida

K20D02-ESP -13 -
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Se proveen dos tipos diferentes de trabas:

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable

MAINS-L1]76

I nstalaci -n de | a ¢tr Il nstalaci-n de | a tra

No ajustar demasiado la traba a tornillo. Puede
romperse la unidad.

K20D02-ESP -14 -
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2.2. JUNTA DE SELLADO

M- dul
La junta de goma provee una protecci-n contra el agua
Juntoconlajuntaunap r ot e EC 60528-1P65 puede alcanzarse desde el panel frontal |. Una corta
definici-n de protecci-n IP se da a continuaci - - n:
Primer d2qgitoao
0 No protegido.
1 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di §8me
2 Proteccijptoenexaralffos s-lidos de di 8metro 12.5 mm
3 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8 me
4 Protecci-n contra objetos extrafos s-lidos de di 8me
5 Protecci-n contra una c anmadlfdneighandeato gedalunidad que pueda h
6 Protecci n total contra el pol vo
Segundo d*gygito
0 No protegido
1 Protecci-n contra |l a ca2da de gotas de agua en forn
2 Protecci-n contra |l a ca2da dengbtaa @#@B6Aagua cuando
3Proteccieh esptayg de agua vertical o en un 8ngul o de
4 Protecciansabptcadura de agua contra |l a unidad desd
5 Proteccthoarcontieaagua contra | a unidad desde cual qu
6 Protecci - n cmomdrrrao de agua a presi-n contra |l a unidad de
7 Proteccinmecshntnatemporaria en agua.
8 Proteccinmecsintnaper mas/ espdacikcacomes delgsuario

K20D02-ESP
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2. 3. | NSTALACI CN ELECTRI CA

No instalar la unidad cerca de elementos emisores
de alto ruido electromagn®t

barras de alta corriente, fuente switching y del estilo.

A pesar que |l a unidad est§8 protegida contra disturbio
afectar | a operaci-n, precisi-n de medida y |l a calida
A SIEMPRE saque los conectores cuando inserta un conductor y se ajusta
con el destornillador.
A Sedeben col ocar fusibles en | a taelnisme not arc8is- n

cerca posible de la unidad.

A Fusibles deben ser del ti Bxim®pidekos W de

A Utilizar cables de rango de temperatura apropiado.

A Utilizar cables de secde07smn&ciBada, al m

A Siga |l as reglas nacionales acerca de | a |

A Los transformadores de intensidad deben ser de 5A de salida

A Paralos transformadores deintensidadut i | i ¢ e dsatmends-1.6mm?2
(AWG15).

A Lalongitud de los cables de los Tl no debe exceder de 1,5 metros. Si se
utiliza conductor m8s | argo incremente | a

El block del motor debe ponerse a tierra. De lo
contrario pueden ocurrir flal
tensi -n y f.recuenci a

Se deben wutilizar TI para | ¢
No se permiten conexiones directas.

Paraunaoper aci -n correcta de |I]a
autom8tica y de | os progr ajm
ajuste el reloj de tiempo |r

del men¥ de programaci - n
. J
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3. DESCRIPCION DE TERMINALES

3.1. DESCRIPCION DE TERMINALES

9a36VDC

Tensi -n de ail

Ca2da el sal i dSobrevive 0VCC durante 100ms. L 3

arranque: Debeser9VCC m2 ni mo
Protecci - n de | Soportal50VCC continuamente.
sobretensi -n

T e n s invensa: -36VCC continuos

Corrientem8 x i ma d e| 600mA @ 12VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
operaci -n abiertas)

300mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales

abiertas)
Corrientedeo per aci -| 300mA @ 12VDC. (todas las opciones pasivas, salidas digitales
t 2 pica abiertas)
150mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
abiertas)
Rango de medida: 0a36vCC
Resoluci -n del|0.1VCC
Exactitud: 0. 5% gito@® 24VvCC

K20D02-ESP -17 -
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3.2. AC VOLTAGE INPUTS

M®t odo de: me di| Verdadero valor eficaz
Rango de muestreo: 8000 Hz
Ans8lisis de: ar|Hastalaar m- 8L c a
Rango de tensi|0a300VCA

entrada:

M2 ni ma tensi
detecci-n de

15 VCA (FASE i NEUTRO)

Topol og2as

3 fases 4 hilos estrella
3fases4 hilost ri §ngul

3fases 3 hilost ri §ngul
3fases 3 hilost r i § ngL2l
3fases 3 hilost r i § ngl3 |
2fases 3 hilost r i § n gLzl
2fases 3 hilost r i § n gl3 |

1 fase 2 hilos

O O O O O ©o

L1
L2
L1
L2

Rango de medida:

0 a 330VCA fase-N (0 a 570VAC fase-fase)

Offsetmodo ¢ am¥n

Max 100V entre neutro y BAT-

Impedancia de entrada:

4.5M-ohms

Resoluci -n de

1vDC

Preci:si - n

0.5% + 1
0.5% + 1

d2gito-N@(N2WCHA f RASE
d2 gi ASEEFRSE0 Q WRW-ag) f as e

Rango de frecuencia: CC a 500Hz

Resoluci -n de |0.1Hz

en display

Precisi-n de f|l0.2% gtoQN@21 Hz @ 50Hz)

K20D02-ESP
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3.3. ENTRADAS DE CORRIENTES AC

3fases3hilost ri 8ngul o
3fases3hilost r i § hlgl21 o
3fases3hilost r i § LB o
2 fases 3 hilos L1-L2
2 fases 3 hilos L1-L3

M®t odo de: medi| Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

An8lisis de: ar|Hastalaar m- 8L c a

Topol og2as s op| 3fases4hilosestrella,3fases4dhi | os tri 8ngul o

1 fase 2 hilos
Rango de secundario de 5A
TI:
Rango de medida: 5/5a5000/5Am2 ni mo
Impedancia de entrada: 15 mili-ohm
Consumo: 0.375W
M8 xi ma cor ri e:nf 6A
Rango de medida: 0.1a7.5A
Offsetmod o ¢ a m¥n | Max 5VCA entre BAT- y cualquier terminal del TI.
Resoluci-n :de |1A
Preci:si -n 0.5% + 1 d2gito @ 5A (N 4.5A @ §
SELECCI ON DEL RANGO DENDETI
CABLE:
2 2 2

La carga del TI deberz2a [ 5 Imm?  1.5mm 2.5mm
minimizar el efecto de cambio de fase del / //
transformador de intensidad. El cambio de fase en 45 / L/
un Tl puede causar indice 4 / /
de factor de potencia, a pesar que la lectura de / ‘/ //
corriente sea correcta. 35 / / 4
Datakom recomienda esta tabla para seleccionar la % 1 //
prestaci - n dejlorTIprpeacriasil-e<>1:25 I, y,

E 15 / ’/

E 10 / '/

(&) ) %/

5

10 15 20 25 30 35 40 45 50
CABLE LENGHT TO CT (m)
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SELECCI ON DE LA CLASE DE PRECI SIEN DE LOS TI:

La Clase de seguridad del TI debe ser seleccionada de
precisi-n del controlador Dat ar osonrecaner@ladésYpara eEnmejoonces T
resultado.

4 A

Deben utilizarse Transformadores de corriente para
|l a medici - n de&odepermiem r i e njt ¢
conexiones directas.

No se permiten terminales comunes ni puestos a
tierra.

\_ J

CONEXION DE LOS TI:

Aseg¥%rese de conectar cada TI a | a fase respectiva vy
|l as fases va a causar error@depaenciamedi ci -n de potenci a
Muchas combinaciones de conexiones incorrectas son posibles, entonces verifique el orden de los Tl y

su polaridad. La potencia reactiva es afectada por | a
que | a medici-n @ae | a potencia actiyv

CONEXIONES CORRECTAS DE LOS TI

L1o KOL o L1
MAINS or 51| |52 0
K L

ALTERNATOR L2° {9V 5 © L2 LOAD
S S
L3 o £)——o 13
s1 s2
CONTROLLER

Supongamos que el generador es cargado con 100 kw en cada fase. El factor de potencia de la carga
(PF) es 1. Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 100.0 0.0 100 1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 300.0 0.0 300 1.00

K20D02-ESP - 20 -
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EFECTO DE LA POLARIDAD INVERTIDA:

L1o KQL o L1

MAINS or 1| P s2
ALTERNATOR L2° K1OL2 0 L2 LOAD
S S
L3 o ) o L3
>< s1 s2
CONTROLLER
El generazdaomgaed®t §odavza con 100 kW en cada fase.

PF en la fase L2 va a mostrar -1,00 debido a la polaridad invertida del TI. El resultado es que la potencia
total del generador mostrada en el control es 100 kw.
Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf

Fase L1 100.0 0.0 100 1.00

Fase L2 -100.0 0.0 100 -1.00

Fase L3 100.0 0.0 100 1.00

Total 100.0 0.0 300 0.33
EFECTO DEL INTERCAMBIO DE FASES

MAINS or s1[]s2
o O
ALTERNATOR -2 K1QL2 L2 LOAD
S S
L3o £)——oL3
s1 s2
EE 88 28
CONTROLLER

Elgeneradoanrgatdd todavza con 100 kW en cada fase.

PF en las fases L2 y L3 va a mostrar -0,50 debido al cambio de fase entre tensiones y corrientes
causado por el intercambio de los TI. El resultado es que la potencia total del generador mostrada en el
control es 0 kw.

Los valores medidos son como sigue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Fase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0
K20D02-ESP -21-
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3.4. ENTRADAS DIGITALES

N¥%mer o de :ent r|12entradas configurables.

Sel ecci -n de f|Deunalista

Tipo de contacto: Normal abierto o normal cerrado (programable)

Conmutaci - n Negativode baterz a o pdesiltadtveor 2a (progr a

Estructura: Resistencia de 47 k-ohm al positive de bacteria y 110k-ohms al
negativo de bater?2a.

Medi ci - n Medici -n de tensi-n anal - -gica

Tensi-n de cir|70% de |l a tensi-n de baterza

abierto:

Umbral de bajo nivel: 35% de | a tensi-n de baterz2a

Umbral de alto nivel: 85% de | a tensi-n de bater?2a

M8 xi ma tensi nN+100Vcc con respecto al negati vg

entrada:

M2 ni ma tensi -nf-70Vcc con respecto al negativo

Filtrado de ruido:

Si, filtrado en ambas digitalesyanal- gi c a s .

3.5. ENTRADAS ANALOGICAS DE SENSORES Y MASA DE

SENSORES
N¥mer o de :ent r|7entradas, todas configurables, entrada adicional para sensor a
masa.
Sel ecci - n de f|Deunalista
Estructura: Resistencia de 667 ohm polarizada a 3.3Vcc.
Medi ci - n Medi ci -n anal -gica de resistenci
Tensi-n circui|+33Vcc.
Corriente de cortocircuito: | 5mA
Rango de medida: 0 a 5000 ohm.
Umbral de circuito abierto: | 5000 ohms.
Resol uci -n 1 ohm @ 300-ohm o menor
Preci:si -n 2 %+1 ohm (60bhm)hm @3
Rango de tensi|N 3VDC
C 0om¥n
Filtrado de ruido: Si, filtrado en ambas digitalesyanal- gi c a's

K20D02-ESP
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3. 6. ENTRADA DEL TERMI NAL DE C

El terminal de Carga es tanto una entrada como una salida.

Cuando el motor est8 |listo 9pwamianilsa rmaricah agcorersiteent e
alternador de carga de bater?2as.
EI circuito de excitaci-n e equivalente a una | 8mpar
El umbral de tensi-n para advertencia y parada se aju
Estructura: f Salidade tensi-n de bater2a a t
T entrada de medici-n de tensi
Salida de corriente: 160mA @12Vcc
80mA @24Vcc
Resoluci - n de |0.1Vcc
tensi - n:
Precisi-n de n 2%+0.1V (0.9V @30Vcc)
tensi -n

Umbral de advertencia de ajustable
falla de carga

Umbral de alarma con ajustable

parada por falla de carga:

Tensi-n de cir|Positivo de bater?2a

abierto:

Protecci - n de |>500Vcccontinuos, respecto al negativo de bacteria.
sobretensi -n

Protecci - n de |-30Vccrespectoal negativo de bacteria.

inversa

3. 7. ENTRADA DE PI CKUP MAGNET

Estructura: Entrada de medici -n de frecuenci

Impedancia de entrada: 50 k-ohm
Tensi -n de ent|05VAC-RMSto30VAC-RMS
Max. tensi-n m~N 5VDC

Rango de frecuencia: 10Hz a 10 MHz

Resoluci - n: 1rpm

Preci:si -n 0.2% + 1 rpm (N3rpm @1500 rpm)
Rango de dientes de la 1a500

corona del volante:

No comparta el MPU con otros dispositivos.
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3.8. DIGITAL OUTPUTS

Launidad ofrece8s al i das di gital es c¢ onccibnableadé unalists.r ogr amabl e, s

Estructura: Salida protegidadeestado s - | i do conmutUnbl e
terminal est8 conectado al negat

Corriente continua 1.0 Acc

m8§ x i :ma

Max tensi - n de|l33Vce

conmutaci -n

Protecci-n de |40Vcc

sobretensi -n

Prot ecci - n de > 1.7 Acc

cortocircuito:

Protecci -n de |500Vcc

inversa

3.9. EXTENSION DE ENTRADAS/SALIDAS

Las entradas y salidas digitales pueden extenderse at r a de®anuras paraplacasdee xt e neméel- n
m - d u El modulo tiene 2 ranuras para placas proveyendo recursos hasta 32 entradas digitales
adicionales y hasta 32 salidas digitales adicionales.

Cada placade e x t e mde entradas contiene 16 entradas adicionales. Utilizando ambas ranuras para

entradas digitales se pueden agregar hasta 32 entradas digitales adicionales, llevando la capacidad total
deentradasad44.Llas entradas digitales adalBAT¢)Vali esa mikddasreen con
lasot r as c ar asantaeno hsenhtiadasanormales de la placa. Las funciones se programan desde

el controlador principal. Por f av or vZ4&Entradas digitalesiparam8s i nf or maci - n.

Cada placade e x t emde salidas contiene 16 salidas adicionales. Utilizando ambas ranuras para

salidas digitales se pueden agregar hasta 32 salidas digitales adicionales, llevando la capacidad total de
entradas a 40 salidas. La salida digital tienel as mi smas caracter2sticas el ®ctr
principal. Las funciones se programan desde el controlador principa. Por f avor v&&Salidas secci
digitalesparam8s i nf ar maci - n

Es t a mdsibl®proveer 16 entradas digitales adicionales y 16 salidas digitales adicionales utilizando

solo unaranura paracadatipode pl aca de extensi - n.
Estas extensiones de entradas/ sali das uwlsd 8n noncsoer paoprbaedcaasr §&an  nmt
l uego del despacho de |l a unidad. Por f aextensionasont 8§ct ese
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3.10. PUERTO RS-485

Estructura: RS-485, no aislado

ConeRri - 3 hilos (A-B-GND). Half duplex.

Baud rate: 2400-115200 baudios, seleccionable

Tipo de datos: 8-bit data, no parity, 1 bit stop

Terminaci- n: Externa y requiere 120 ohms

Tensi - n de: ai s| 1000 VAC, 1 minuto (en versiones aisladas solamente)

Tensi -n de mod -05VDCa+7VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios

Di st anci a m§8xi|1200m @ 9600 baudios (con cable balanceado de 120 ohm)
200m @ 115200 baudios (con cable balanceado de 120 ohm)

El Puerto RS-485 tiene protocolo MODBUS-RTU. M:- dul os m¥%l t i yetles onetCtdrseent a 12 8)
paraleloenel mismobusRS-4 85 de transferencia de datos para auton
edificios.

La lista de registros Modbus est 8 di sponijt
depto. de SoporteT®c ni co de Dat akom

El puerto RS-485proveeunabuena sol uci -n para | a conexi - nilizarssedi st an
el programa RainbowPlus para programar, controlar y monitorear.

Para mayores detalles de prjc
monitoreo a tr av &85 vareel makuale r| t
del usuario del RainbowPlus.

3.11. PUERTO J1939-CANBUS

Estructura: CANBUS, no aislado.

Conex:ii - n 3 hilos (CANH-CANL-GND).

Rango de datos: 250 kbps

Termi maci - Provisto con Resistencia de120 ohm interna.

Tensidemodoc o m¥%n | -0.5VDC a +15 VDC, internamente sujetado por supresores
de transitorios.

Di stanci a m§xi| 200m con cable balanceado de 120 ohm
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3.12. PUERTO DATALINK-CANBUS

Estructura: CANBUS, aislado.

Conecci n: 4 hilos (DATALINK-H, DATALINK-L, GND, TERMINATION).
Rango de datos: 250 kbps standard (adjustable entre 50 y 500 kbps)

Termi maci - Resistor de 120 ohm internamente conectado a DATALINK-H. La

TERMINACION debe ser conectado a DATALINK-L de modo de
terminar el Datalink bus.

Tensi -n de: ai s| 1000 VAC, 1 minuto

Tensidenmmodo c o m¥n | -0.5VDC to +15 VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios.

Di stanci a m§xi| 200m con cable balanceado de 120 ohm

4 N
El Datalink bus debe ser terminado en ambos
extremos.

\ y

4 N

La malla del cable de Datalink debe ser puesto atierra
en un extremo solamente.

Ter mi nc¢

Figuradeilustraci - n de | aDataknk eniamlaos éxtremosl e
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3.13. SALIDA ANALOGICA CONTROL DE AVR

Estructura: Salida anal, gN2avBCsl ada

Conecc in: 2 hilos

Impedancia de salida: 270 ohms

Tensi - n d-en ai s| 1000 VAC, 1 minuto

Precnisi - 12 bits

Punto de reposo: Ajustablea t sad® par 8metro de progr a
Rango de barrido: Ajustablea t sad® par 8metro de progr a

3.14. SALIDA ANALOGICA CONTROL DE GOVERNOR

Estructura: Salida anal - g0-lO&¥DCho ai sl ada
Referencia: Negativo de bater?za

Impedancia de salida: 1000 ohms

Precnisi - 12 bits

Punto de reposo: Ajustablea t sad® par 8metro de progra
Rango de barrido: Ajustablea t sad® par 8metro de progra

3.15. SALIDA PWM CONTROL DE GOVERNOR (OPCIONAL)

Estructura: Salida digital no aislada, 0-6.6 VDC

Referencia: Negativo de baterza

Impedancia de salida: 2000 ohms

Frecuencia: 6 kHz

Rango del ciclo de trabajo: | 0to 100%

Precnisi - 12 bits

[ . . )
Estasalidaesmul t i pl ex ada acan - I|da
reparto de carga.
Si se requiere de la salida PWM de governor debe
pedirse especialmente.

. J

K20D02-ESP
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3.16.SEa AL ANALOGI CA DE REPARTO |

Estructura: Entrada & salidaa n a | - ng aislada, 0-10 VDC
Referencia: Negativo de bater?2a
Impedancia de salida: 1000 ohms

Frecuencia: 12 bits

Rango del ciclo de trabajo: | Ajustablea t sad® par 8metro de progra

Precnsi - Ajustablea t sad® par S§mgdamao de pr

(

Esta salida es multiplexadacon | a se¢fal
control de governor.

E I ajuste de f 8brliac as epfioarl -dga f
de reparto de carga.
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3.17 PUERTO ETHERNET

Conector
de Ethernet

De s cr i:p c|l IEEEB02.3 compliant, 10/100 Base-TX
RJ45 puerto Ethernet con leds de

indi caci -n
Rango de 10/100 Mbit s/ s, auto de
datos:
Led de Conector: RJ45
esta_bIeC|m|ento Tipo de cable: | CAT5 o CAT6
del link
Ai sl aci -| 1500 VAC, 1 minuto
Distancia 100m con CAT5 o CAT6
m8 x i :ma
transf. de Funcionalidad | Servidor web dedicado, cliente web,
: SMTP, e-mail, SNMP, Modbus
TCP_IP

STANDARD ETHERNET CABLE

FUNCIONES DE LOS LED:
VERDE: Este led se enciende cuando se establece el link de Ethernet (conector insertado)

AMARILLO: Este led parpadea cuando ocurre la transferencia de datos hacia o desde la unidad. Un
parpadeo p e r i -atstiguala transferencia de datos.
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3.18. PUERTO PARA DISPOSITIVO USB

USB Device
Connector

USBAtoB
Cable
Descri:pci -|USB2.0,noaislado, modo HID
Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable
Conector: USB-B (conector tipo impresora)
Long. Del Cable: Max 6m
Funcionalidad: Modbus, FAT32 par amaacet(nioddbootleader - n
solamente)
El PuertoUSB-Devi ce est 8§ disefado para conexi-n a PC utiliz
programar , controlar el GE y monitorear | os par 8metro

El software RainbowPlus puede descargarse de www.datakom.com.tr.

El conectoren el m- d uels tipo USB-B. Entonces un cable USB A a B type debe utilizarse. Este es el
mismo cable utilizado en las impresoras.

Para m8s detall es de pr oehagaraferencianal magual det RaiobowPius. moni t or

Si el dispositivo USB est § |c
Puerto USB-Ho s t no tendr 8 funci -|n
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3.19. PUERTO USB HOST

CLar.
USB HOST
Port

=[]

USB FLASH MEMORY sg&gg! gggggg

El puerto USB-Host est §8 di sponi bloelagr
Aopci-n COMM. '

Descrinpci - USB 2.0, no aislada.

Tensi -n de 5V, 300mA Max

al i ment asalidan

Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable

Conector: USB-A (conector tipo PC)

Longitud del cable: Max 1.5m

Funcionalidad: MemoriaUSB,FAT3 2, grabaci-n de dat
Capacidad de memoria: | Todas las memorias USB.

El puerto USB-Hoste st 8§ designado para grabaciami -dre sdeatajsustEd &
de | os par8metros de progr ama.

Ni bien la memoria USB flash es insertada, la unidad va a comenzar a grabar y va a continuar hasta que
la memoria se quite.

Para m8s detalles de grabaci -n fGCeabathtmsdepddatf@avyor vea

4 )

La tarjeta de memoria Micro-SD tiene prioridad para la

grabaci-n de datos.
Si tanto la memoria micro-SD como la memoria USB-
FIl ash est8&n insertadas, | o ¢
la memoria micro-SD.

\_ _J

SielUSB-Devi c e e sthd® entomaes el Puerto
USB-Ho s t no va a tener f unci
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3.20. RS-232 PORT

Descripc in;

RS-232, no aislado.

Funcionalidad:

Modem GSM externo, modem PSTN
externo

Conector: DB-9 (9 pins macho)

Conexi- n: 5 hilos (Rx-Tx-DTR-CxD-GND). Full
dv%pl ex.

Baud rate: 2400-115200 bauds, seleccionables

Data type: 8-bit data, no parity, 1 bit stop

Di stanci a m8xi

15m

Tipo de Cable:

cable Standard de modem

Descr i pcTermmalae

1: CxD input 6: NC
2: Rx input 7:NC
3: Tx output 8:NC
4: DTR output 9:NC
5: GND

K20D02-ESP
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3.21. ALOJAMIENTO TARJETA DE MEMORIA MICRO-SD

MICRO-SD
Card Slot

MICRO-SD MEMORY CARD

La ranura para la tarjetamicro-SD est § di spodaddstonlaepc i as B @ddhiento
es tipo push-in push-out. Cuando de presiona, la tarjeta es firmemente retenida por su conector.

Descripci- n: Lector de tarjeta micro-SD

Rango de datos: serial 10Mb/s

Funcionalidad: Memoria Flash, FAT32,grabacir n de dat os.
Capacidad de Tarjeta micro-SD, cualquier capacidad.

Memoria:

El alojamientodel a t arjeta micro SD est8 designado para graba
ajustaatrav®@s de | os par&metros de progr ama

Ni bien se inserte la tarjeta de memoria micro-SDl a uni dad va a empezar a grabar
que la tarjeta de memoria sea removida.

Para m8s detalles acedmtasdpolrafavadgadhaan edthe dap dtau los

-

La tarjeta de memoria Micro-SD tiene prioridad para

|l a grabaci-n de datos.

Si tanto la memoria micro-SD y la memoria USB-

FIl ash est8n insertadas, | o]s
\_ la memoria micro-SD
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El modem GSM interno opcional ofrece la ventajaquee st §

3.22. MODEM GSM INTERNO (OPCIONAL)

compatible con la unidad. No requiere un setup especial.

Se
del

sumini
m- dem

stra

nterno.

-l

DL-TERMI
DATALINK-L |4

DATALINK-H |4
SHIELD_GND |4’
85-A148

OPTIONAL
SIM CARD

[ =]
o -
E e
= S
o0
- N
=N=]
e

103 OUT 11
104 OUT 12
105 OUT 13
106 OUT 14
107 OUT 15

L a

ant ena

internament e

debe

col

=== 8 to 35Vdc, 800mA max

OPTIONAL
GSM ANTENNA

108 OUT 16

“\

\

=

109 OUT 17
110 OUT 18

- 13

112 OUT 20
113 OUT 21
114 OUT 22

r

1150UT23 r
116 OUT 24

#~ 300Vac, 0-500 Hz

u n ade 4800Y1600 BIHzrjuatg cor®2 nietroa de cable junto ¢ 0 n

ocarse

132N 28
IOPTIONAL I
IMICRO-SD

| a
afuer a

El modulo requiere una tarjeta SIM habilitada para GPRS para una funcionalidad full. Las tarjetas SIM del

tipo de voz solamente usualmentenof unci onar §n

correctamente.

Por favor haga referencia a GSM Modem Configuration Guide para mayores detalles.
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&

TEELD FREFF CRE

EXTRACCIEN DE LA TARMEAREBEXRACCION/INSERCION COLOCACION DE
SIM CARD

Descrinpci - Quad-band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz module.

GPRS multi-slot class 12/12
GPRS mobile station class B

Compliant to GSM phase 2/2+.

I Class 4 (2 W @850/ 900 MHz)
i Class 1 (1 W @ 1800/1900MHz)

Funcionalidad: Cliente Web, SMTP, Modbus TCP/IP (client), SMS, e-mail

Rango de temp: 40AC a +85 AC

Velocidad de datos: Max. 85.6 kbps (descarga), 42.8 kbps (carga)

Tipo de SIM card: SIM 3V/1.8V, externa y con GPRS habilitado

Antena: Quad band, magn®tica, con 2m de

Certificados d|CE,FCC, ROHS, PTCRB, GCF, IC, ICASA, REACH

DETERMINACION DE POSICION VIA GSM

La unidad determina autom§ti ¢ a meeddsred ASH. Npsesdcesiitan n geogr
seteos para esto.

Esta caracter2st i caemdteadbhtdel conraladest vaman iatparreac er aut om§t i
ensugeo-posi ci - BEan-parlae s .

A pesar que el controlador soporta tambi®n | a | ocaliz
preciso, la localizaci- n b a snaG&M es sin cargo, disponible en todas partes, a ¥an  a dloan dsekeq a |
GPSno est8§8 disponible.

-

La precisi-n de | a | ocali e
sistema GSM. En 8reas popdul
buena (unos pocos cientos de metros), pero en
8reas rur al esaeparesdlemucHog v a
kil -nmnsetro

.
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4. TOPOLOGIAS

Se
La

pueden s

topol og?

En las ilustraciones siguientes se muestran las conexiones para el alternador. Los Tl se suponen

el eccionar

a se puede

conectados del lado del generador.

Topol og?as

simil ar es

vari

s el

est §n

as

ecci

onar e nedf

.disponi bl es

t opprdgmme as a t

or ma

par a

4.1. SELECCION DE TOPOLOGIA

£ Rainbow Plus {¥ersion 2.5)

File  Tools  Help

de |

independi e

rav®s

| a

Scada Configuration |

- Module
=] Generatar

& Topology
- Options

Topology |Dpti0ns| Displa_l,ll Timelsl Voltagel Flequenc:_l,ll Cunentl Load I Load Managementl Contact

Connection Type

Phase Order Check [

- Dizplay

- Timners

- Wolkage

- Frequency
- Curent

Par 8§ me
generador

- Load

- Load Management
- Cortactor Block,
[+ Mains
[~ Engire

(- &nalog Inputs
- Digital Inputs
E
A
E

H- Digital Dutputs
|- Communication
H- Spnchronization

|3 Phiase. 4 wire Star

Sel ecc
topol o

i3 Rainbow Plus (¥ersion 2.5)

File  Tools Help

Scada

Configuration |

- Module
- Generator
=

‘... Cantactor Black
- Engine
- Analog Inputs
- Digital Inputs
- Dhigital Outputs
- Cammmunication
- Synchronization

(o PO OO e O e IO B
i e e oy ol gl g e

Par 8§ me

de red

Topalogy |Timers| \-"nltagel Frequenc_l,ll Contactor Blnckl

Connection Type

Phase Order Check [

Sel ecc
topol o
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L2
L3

4.4. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, TRIANGULO

Manual del usuario D-700 Rev 03

o
<
o
-

TO

L T-SNIVIA
S/
2] 2T-SNIVIN
€L
L) €1-SNIVIN
L.
0] N-SNIVIA
69| L1-NID
89
/9|21-N3D
99
S9|€1-NID
9
€9|N-N3ID
29| 1
e LI-SNIN
09| 1
&> C¢I-SNIA
8G| 1
HﬂUm_ SN
91
s LI-N3O
<10
s ¢I-N3J©
28| 1
b €I-N3IO
0S| Nd31-98%-S
67| 9-G87-SY
8¥|V-G8¥-SH
Ly[aND a13iH
97| H-MNITVLVAd
S¥| TINITVLVYA
Y| NING31-1d
9%
r44d ERSVA\'

- UAVY

L1 ALTERNATOR

L2
L3

GC

4.5. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 Tl (L1-L2)

TO
LOAD

L 1-SNIVIN

S.
.| Z1-SNIVIN
€L
CL| €E1-SNIVIN
74
0Z|N-SNIVIN

69| L 1-N3O
89
/9121-N3O
99
G9[€1-N3O
9
€9|N-N3O

29| 1
ol LI-SNIA
09| 1
mlmqw_ SNIN

89
19

I
x|_:
e
%)
z
=

99
Sg
S
€9
[4°]
1S

—
—
'

I
:<|_1 xl_n ><|_|
&
z |z =z
w Ll 18]
O] O O

()
—
'

05| Wd31-684-S
6v|9-81-Sd

8¥|v-68¥-SY

/v7|ANS @13H
9t | H-MNIMV.LYA
St [ T-MNITV.LYa
vy NINYTL-1a
4
|+ 9nv
- AV

-38 -

K20D02-ESP



Firmware V-5.8
L1 ALTERNATOR
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4.8. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 Tl (L1-L3)
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5. FUNCIONALIDADES

La misma unidad provee diferentes funciEotoneaesuindades a t
simple 2 t elerstockc ubr i r § v, minimizasdo el sosts del stock.

La selecci-n de | a f undealasn &lair & ankccostmlasloraame seanudstragn ® s
la figura de abajo.

£# Rainbow Plus {Yersion 2.5)

File  Tools Help
Scada Canfiguration | Functionality |50reen| Dptiunsl Timersl E:-:ercisel SChedUIEII Time | Data Loggingl

= Module

- Functionality Device Function

- Screen -

. Dptions Functionality | Sv'MCH

- Timers il‘i_dg

- Ewercize Engine Caontral Oy I BEM. START

- Scheduler

- Time . MAINS 5N

- Data Logging [| CT Losation RESERVED
- Generatar . G t e Feverse CT Direction |
S Mains Configut = .
& Engine par 8met 1 Load € Sel_ eccl
- Analog Inputs del controlador Funcionalidad
- Diigital Inputs i X L
[+ Digital Outputs Miscellansous S | ~
- Eommunlu.:atu.:nn Emergency Backup | e ! eccC | v
- Synchronization ubi caci

TI
U /
5.1. SELECCION UBICACION DE LOS TI
Las versiones de |l as unidades con .slaynrcsetgaparad@dei - n t i en

mediciones para lado G.E. y lado red/busbar.

Las versiones AMF tienen solo 3 entradas para TI. Es estas versiones los Tl pueden ser colocados en el

lado de generadoroenelladodelacarga.La sel ecci -n de | a ubicaci-n de |«
par§ me tUrba caci - enChenlf iTglur aci - n d(€dntrodenoConfiguratiand>cCT

Location parameter). Cuando los Tl se ubican del lado del generador, entonces la corriente de red y

potencia no van a ser visualizados.

Cuando los Tl se ubican del lado de la carga, entonces tanto la corriente de red y de generador y
potencia son visualizados, seg%n |l a posici-n de | os ¢

Por favor ver |l os diagramas de conexiones de |l a funci
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5.2 FUNCION DE SINCRONIZACION

La funcionalidad de sinceonéemaparal esou2adampaer @. Bone
sincronizac in, para aumentar la potencia nominal total de los G.E., o para tener potencia redundante o
de reserva para una operaci-n m8s confiabl e.

Un m§ x i 486.E.dpaeden ser colocados en paralelo en la misma busbar utilizando unidades D-700.
Siempre uno de | os G.MASTER&Esvtvel var &8 detenimdadr | a t ens
labusbar,. Cuando m8s de unjunt@, eEG.E. masteraansez@me alimentar la busbar

primero. Losotros generadores van a sincronizar con | a busbar
repartir8n |l a carga.

A LA CARGA

Genset
Busbar

Datalink
Bus

Max 48 G.E.

dered

Contactor de
G.E.

I A controladores

Cuando se selecciona el modo SYNCH, el controlador va a monitorear la entrada de ARRANQUE

REMOTO. S'i l a entrada de adivasappunari8e moat onae(depefdedela G. E.
configuraci- n) a akfde arranque remoto es usual mente provist
red o un controlador ATS.Puede ser tambi ®&n una sefal control ada ma
Si l a busbar de @dBE, coaesbS8§eénewogior est8§ en marcha,
i nmedi atamente el contactorTdmbG®E. sg abhmentar§ kan b
Si | a busbar dnerbizada, eEcontr@asldr ¥ a girecronizar el G.E. a la busbar y luego va a

cerrar el contactor de G.E. Luego de esto va a empezar a repartir la carga.

L a rampa par a una carga o0 descarga suave s e provee co
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5.3 FUNCIONAL DE SINCRONIZACION CON LA RED

Lafuncionalidadd e s i ncr o nlamdaes utilizada papa sincronizar un grupo de G.E. a una grilla
de potencia. Los G.E. son puestos en paralelo a la misma busbar.

Unos m8ximos de 16 contr ol ador ecexidte ensaimsmma Datalinkdbasci - n d e

La si ncr oonliarmrdpuede serrequeridaparavariospr op-:si t os
- Transferencia suave hacia /desde la grilla
- Recorte de picos
- Operaci-n continua con | a grilla para una recup¢
- Exportaci-n de potencia a |la grill.a.

< Max 16
SEno AL
ARRANQUE+ controladores
REMOTO de red

A\

al

\

- N

[ CARGA
A
CONTROLADORES
/ DE G.E
DATALINK BUS
Cuando se seleccionalafuncin de sincronizador con | a red, el contr
ARRANQUE REMOTO para el grupo de G.E.
Cuando un n¥%mero suficiente de G.E. est8n disponibles
busbar completa con la grilla y luego ponerlos en paralelo.
Di ferentes modos de operaci-nnede8padaspboni bbesuen Dba
controlador es capaz de proveer todas estas funciones posibles.
E |l controlador tiene variasl erdd erced odersaEdtas@one Ip op ardals
necesarias para prevenir que el sistema de G.E. alimenten la grilla. Las protecciones son capaces de
ai sl ar |l os grupos el e8cptird-og ecnoonso d2e al a5 geriicllloas .t an r
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5.4 UN GRUPO SOLO EN PARALELO CON LA RED

Unsolocontrolad or es capaz denrpquasida@aaconkradar un G.&.duncionando en

paralelo con la red.

La operaci-n en paralelo con | a op-esdi:tppusede ser requer.i
- Transferencia suave hacia/desde la red.
- Recorte de picos.

- Paralel o con |l a red en forma continua para una rec
potencia.
- Exportaci-n de potencia a |l a red.

DATAKOM

Cuando se seleccionalaf u nrcAMF,hay un n¥m@&met des pajrust abl es que cal
funcionamiento en paralelo con la grilla:

-Habilitaci - n delacargacesalimeatadd por lpredy@lI<:E. al mismo tiempo.
-Habilitaci- n d e suave: tagrdnsf. entre la red y el grupo se ejecuta en modo paralelo.
-Habilitaci-n de expoEtsaministrarpotahada apaarilla nci a: el G.

La operaci-n continua en paralelo para una recuperaci

modo de recorte de picos.

Se puede exportar potencia a la grilla, la carga puede repartirse entre el G.E. y la grilla o simplemente
puede hacerse una transferenciasuave.Di f er ent es modos de operaci- -n est§8r
aplicacic n en paralelo con |l a red. EI mismo controlador e:

El controlador tiene varias protecciones incorporadas para il f adk ledcadurante laoperaci- n gar al el 00
Estas son necesarias para prevenir que el G.E. alimente la grilla. Las protecciones son capaces de aislar
el G.E. tan r8pido como 2 a 5 ciclos.
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5.5. FUNCION AMF ARRANQUE AUTO ANTE FALLA DE RED

Cuando se selecciona la func i AMF, la unidad va a monitorear lat e n sdie redy controlar los
contactores de red y G.E., poner en marcha el motor y supervisar las mediciones y condiciones de falla.

La unidad tiene entradas para MPU y J1939 CANBUS.Ent onces soport @ospmot ores mec
el ectr-nicos.

La unidad puede controlar contactores o interruptores motorizados.

5.6. FUNCION ATS

Cuando se seleccionalaf unci -Ina Admsi dad va a moni tvaamarmlarloa t ensi - n
contactoresderedyG.E.yvaadaruna se fal de arrangue remdaa al contr
supervisar las mediciones y condiciones de falla.

Las mediciones y protecciones del motor van a estar a cargo del controlador del motor.
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5.7. FUNCION DE ARRANQUE REMOTO

Cuando se seleccionala func i denarranqueremoto, | a uni dad va a esperar | a s
arranque remoto dada por un controlador externo.Con est a sefal se va a poner e
va a controlar las mediciones y condiciones de falla tanto del motor como el generador. El control de los

contactores o interruptores motorizados va a estar disponibles.

La unidad tiene entradas para MPU y J1939 CANBUS.Ent onces soporta motores mec
el ectr-nicos.

5.8. FUNCION DE CONTROLADOR DE MOTOR

Cuandolaf unc i - n Cdatoler (Bomtrolador de motor) es seleccionada, las mediciones y
protecciones de generador van a ser deshabilitadas. Se supone que la unidad va a controla un motor sin
generador.

N—
i R

Cuando el modo Engine Control (control de motor) es activado:

-Launidad novavisualizar | os par § meaeneradsr (vdite, anips, kvdyep).

-Las protecciones de tensi-n y frecueembaigalasiel gene

protecciones de rpm del mot or permanecer 8n activa
Notar que lafuncii- n de control ador de motor es compaembtd!| e con

Cuando los modos AMF y Controlador de motor son seleccionados, la unidad va a monitorear la red y va
a arrancar el mot or ante wuna f @mdbackdpadegiseedas Est a funci
comandados por motores el ®ctricos como bombas contra

Cuando los modos Arranque remoto y controlador de motor son seleccionados, la unidad va a arrancar y
parar el motor s-l o con una sefal externa.

La unidad tiene entradas tanto para MPU y J1939 CANBUS. Entonces se pueden utilizar tanto motores
mec8nicos como electr-nicos.

[ )
Se recomienda que | a detecci - -n |
trav®s del93@ANBUS elingrese los valores
correctos de | 2mites de baja vy |
motor ante estas situaciones.

. J
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5.9. FUNCION UNIDAD DE MONITOREO REMOTO

La unidad tiene la capacidad de convertirse en una pantalla remota y panel de control de otro modulo
i d®nti co.

Unidad de

_ monitoreo
control

La conexi-n entre | os dos rmuedas R®435. Baea niejareseesuttaddssea v ® s d e
debe utilizar un cable de baja capacitancia de 120 ohm.

E I rango de transfer enci s sdeeciomhantre 2100¢ @l520@baddioss m- dul os
Un rango alto ofrece mejor sincronizaci-n entre | os n
T2 picaald5200dbaudi os y con un cable adecuado, | a distanc

Con 9600 baudios y con un cable adecuado la distancia puede aumentar hasta 1200m.

Es necesaria | a configuraci-n indicada abajo
PARAMETER MAIN UNIT | REMOTE DISPLAY UNIT
Modo anunciador 0 1

RS-485Enable ( habi | RSt485¢ i - n 1 1

RS-485 Baud Rate (rango de transferencia de datos) cualquiera lg/lplzrlno que en la unidad
Modbus Slave Address ( di r ec ci -modbesys ¢ | a v { cualquiera g/lplzrlno que en la unidad

4 )

El panel remoto de monitoreo debe alimentarse con

una fuente de tensi - -n ais| ¢
de pared.
De |l o contrario pueden prjoc

A diferencias de potencial de las masas

. J
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5.10. OPERACION A 400HZ

La uni dad est §n dpara408Hz.tEBsetdnaldfiecuéntiandmainal acepta hasta 500Hz. Los

|l 2mites usuales de baja y alta se pueden aplicar sin
ElI sistema de medici-n de | a unidad per mez.Sie medir con
embargo,el di spl ay est § | uentia$sugkoresa 6605H2 varla ser inBicadas en la

pantalla como 650 Hz.

El ancho de banda del analizador de arm-nicas estg§ |
solo |la tercera arm-nica va a ser monitoreada.

La visualizaci mdaedd aunfarsmeafale doe 400 Hz va a ser re

va a ser tan precisa como con sefales de 50/60 Hz.

Para mayor detalles p9Yi s @i ahMiez af tolr amae Id ec amp2dtau l& an 81 i si

K20D02-ESP - 48 -



Firmware V-5.8

Manual del usuario D-700 Rev 03

- N ™
s 3=z
m 9 0 o o
~ advo b
S ]_mm_.E_ 9] 1 T-SNIVIN W 2€¢-SY _n_w.mo_,w_‘_ou__\ﬂ(w_P ' NOO[6e JB]I01UGD 10UIBACS O B}
2 52 i e || 8 |[dnree ] m M.Ho ]
m [Gsna] vZ[Z1-SNIVIA z ——— ey 2 0N —V ° ‘
€L i el & [[anod]oe o T g
o [Gsna] ZL|€1-SNIVI sl & [ENYO1SE [ 2
E V. 2 |IHNVO| ¥€ \J o ®
: £ 2 Dons[ee > s
G 0Z| N-SNIVIA ozl = U 918ys peo Bofeuy o
8 " & [[2ansJee 3
- 691 1'N3D m . @ mNF__l.. 9aNs[I€ 3
89 S 3 S ans|oe 2
= 2 g 8% |
m Mw [ANER) g W v [lans|ez PR T — 228
- g M c €zl m _ 13N4| 8¢ Jopusg Ao 1ong I Wv & 5
N ww €T-NID 23 N & Mn__\,_._. 12 Topues G 1 © mm
® | LI a5 52022 s £ 22
— 0zl 5 ANOS| Se Lx PUD Jepuss m £ m
C 291 N “ eull £ cl NIjve SPONOLNV o] e ] m.mm
= A T LN r T PN w_‘_.__h..m i Nijee PO [STL 00101 g™ 558
091 gL NI 2L [ © [[TorNiTzz = ~NO
—1<-¢I-SNIN W 440 80104 PIRN
O W golor oS 60 NI| 12 eapood 06
% BT P a—
X L €1-SNI
LLJ O ¥z 10 wc_ﬂm Tooniler LR .
Z o L] MIPENERS s " £elnosith 2 I 6o NIz T Tnauords e .
o) O ) 2 zz1NoviL| £ Mo nilor 3 !
o[ Ed= rizinosn || @ |HTs5Ter PROTIEROOMOT S|
=71 = [EIYETEIETE R |
@) < = Eladl BEE 0z 102kt (| 2 FaNaL[pe e
L ) (2] I, 2 6k 1no Ll 5 F3=ioTe) ST TO oT et
K E] co 8L 10 0L ] £ Memozy :
(A L @ i inosorll s ToreuiEy BIeu) T 7+a 3
81N0[ I} °
0 = HEr Linolo m
A Z T 91 1no sol [[ £ [[2-L0O] 60 Uy o (g =
8v|v-ssv-sd 2q S @
= ore = IE g1 1no 2o fl @ [[SLNO[80 N-Ams— 2
5 Ly[aNS a13IHS < @ {v1nolzo U o] g
— D S TISINMVIVa ol 1L 1N0 Q04[] & R 3
< ©) m 1 SNV &= el 1nosok || & [L_WIvI90 U o N E
1 D =
o O =il Sl zv 1no voi |f 5 [ 3304} S0 Uy o N 2
< vr[NINE3L1a SRS =
G U SWg o) I3 1L1nocotll 5 e |2
< Z T ey 0L 1NO 2o} ]| 2 [L—L¥81€0 =oF 5|8
L o - 601n0 ov || & | 20 iz
) - W e Ly|- ¥nY + 1va[ 10 2l
5| ®
. 1 = unv o § wv o
© ©O© J © 0 o °o it ___ __llm
<599z &

- 49 -

K20D02-ESP




Firmware V-5.8
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6.2. FUNCION DE SINCRONIZACION CON LA RED
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*2 Ground from one end only.
*3 Terminate at both ends.

-B50 -

7, Battery Negative must be grounded
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6.3. FUNCION DE UN G.E. SOLO EN PAR. CON LA RED
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