DKG-543 Kullanim Kilavuzu

V-27 (14.04.2011)

(D) DATAKOM

Tel: 0-216-466 84 60
Fax: 0-216 364 65 65
datakom@datakom.com.tr
http://www.datakom.com.tr

DKG-543 JENERATOR KONTROL CIiHAZI

(D) DATAKOM
DKG 543

STATUS

T

ALARM Ao

warninGg | O

SERVICE
nequest 9§ O

als

OZELLIKLER

True RMS élgiimler

Otomatik calistirma ve durdurma
Otomatik sebeke izleme
Otomatik ylik transferi

Manyetik pikap girisi

3 faz sebeke voltaj girigi

3 faz jenerator voltaj girisi

3 faz jeneratér akim girisi

Yag basin¢ miigir girisi

Sicaklik misir girigi

Yakit Seviye miisir girigi
Jeneratér aktif glic él¢iimii
Jeneratér cos® oSlgiimii

Motor devri géstergesi

Maniiel kumanda imkani

Gaz motoru destegi

Rdlantide 1sitma caligmasi
Jeneratér korumalari

Dahili alarm ve uyarilar

Uzak caligtir girigi

Sebeke simiilasyonu

Cift jenerator yedekli calisma
Yiik atma / yedek yiik 6zelligi
Dahili sesli uyari

Motor saati sayicisi

Istatistik kayitlar tutma

Servis zamani géstergesi
Giinliik / haftalik / aylik otomatik test caligmasi
Tarih-saatli ve élctim degetrli olay kayitlari tutma
100 adet olay kaydi hafizasi

Dahili batarya destekli gercek zaman saati

Haftalik caligma programi

3 seviyeli gifre korumasi

Cihaz tizerinden degistirilebilir parametreler

Fabrika ayarlarina geri déntis imkani

RS-232 seri port cikisi

Seri port lizerinden yazilim yiikleme

Ucretsiz MS-Windows uzaktan izleme yazilimi:
-lokal ve modem baglanti imkani
-izleme, parametrelerin yiiklenmesi
-modem gebekesi olusturma

GSM ve PSTN modem destegi

Alarm durumunda SMS mesaj génderme

Alarm durumunda modem aramasi yapma

MODBUS haberlesme

Grafik LCD gésterge (128x64 piksel)

Kolay okunan grafik géstergeler

Uclii dil destegi (tiirkce, ingilizce, ¢ince)

Firma logosu gésterme imkani

Korumal yariiletken dijital cikislar

Konfigiire edilebilen analog girisler: 3

Konfigiire edilebilen dijital girisler: 8

Konfigiire edilebilen dijital cikiglar: 2

Toplam dijital ¢ikis: 6

Cikis adedini artirma imkani

Mars sirasindaki gerilim diismesinden

etkilenmez

Tam kapali 6npanel

Ayrilabilir baglanti konnektérleri

Boyutlar (202x148x48)
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1. MONTAJ
1.1 Kontrol Paneline Giris

Cihaz jeneratérlerde kullanilmak (izere tasarlanmis bir kumanda ve koruma panelidir. Olgtigi
degerleri ekraninda goésterir. Cihaz hem jeneratdr imalatcisina hem de kullaniciya kolay kullanim
saglar. Programli parametreler ¢ogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle secildiginden genelde
programlama ¢ok az gerekir. Buna karsilik programli parametreler cihazin her tiirlG jenerator
uygulamasina uyum saglamasina imkan verir. Programl parametreler enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizaya kaydedilir.

Olciilen parametreler asagidadir:

Sebeke voltaji faz L1 ile Nétr arasi Jeneratdr frekansi
Sebeke voltaji faz L2 ile Nétr arasi Sebeke frekansi
Sebeke voltaji faz L3 ile Notr arasi Motor devri (devri)
Sebeke voltaji faz L1-L2 arasi Jeneratér KW faz L1
Sebeke voltaji faz L2-L3 arasi Jeneratér KW faz L2
Sebeke voltaji faz L3-L1 arasi Jenerator KW faz L3
Jeneratdr volltaji faz L1 ile Notr arasi Jeneratdr toplam KW
Jeneratér volltajl faz L2 ile Notr arasi Jeneratdr cos® faz L1
Jeneratdr volltaji faz L3 ile Nétr arasi Jenerator cos® faz L2
Jeneratér volltaji faz L1-L2 arasi Jeneratdr cos® faz L3
Jenerator volltaji faz L2-L3 arasi Jeneratdr toplam cos®
JeneratOr volltaji faz L3-L1 arasi Ak voltajt,

Jenerator akimi faz L1 Sogutma suyu sicakligi
Jenerator akimi faz L2 Yag basinci

Jenerator akimi faz L3 Yakit seviyesi

1.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek tzere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin én
panel disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi diizgln yiizeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj éncesinde montaj braketlerini ve
ayrilabilir klemensleri sékiinidz. Cihazi panel yuvasindan gegirdikten sonra braketleri takiniz ve vidalar
sikarak sabitleyiniz.

DIKKAT: Cihazin dogru calisabilmesi icin motor gévdesi

mutlaka topraklanmig olmalidir. Aksi halde hatali voltaj ve
frekans olcumleri meydana gelebilir.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafolarinin ¢ikisi 5 Amperlik olmalidir. Akim trafo giris
akimi istenen degerde segcilebilir. (10/5 ile 9000/5 arasi) Akim trafo ¢ikiglari her trafo icin ayri bir ¢ift kablo
ile cihazin ilgili girislerine géturalmelidir. Akim trafolarinda bir ucun ortak kullanilmasi veya bir ucun
topraklanmasi gibi islemler kesinlikle yapiimamalidir. Akim trafolarinin giici en az 5 VA olmalidir. %1
hassasiyette trafolar kullaniimasi tavsiye edilir.

Isi ve yag basing masirleri cihaza baglanmis ise panoda ayrica isi veya yag basing gostergesi
kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eger panoda isi, yag basin¢ veya yakit seviye géstergesi
varsa cihaz (zerindeki ilgili girisleri bos birakiniz. Cihaz fabrika cikisi olarak standart tipteki Olclisan
(VDO) miusgirlere gbre ayarlanmistir. Eger farkl tipte musirler kullaniiyorsa programlama kismini
inceleyiniz.

Hata kontak girislerine baglanacak masirler Normalde A¢ik veya Normalde Kapali tipte, ayrica
AKU(-) veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan lamba
baglamaya gerek yoktur.
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1.3 Cihazin Baglantilari

DIKKAT: CIHAZIN ICINDE SIGORTA YOKTUR.
Asagidaki girislere harici sigorta takiniz:
Sebeke Faz Girigleri: R-S-T
Jenerator Faz Girigleri: U-V-W
Akl Girigi: BAT(+).
Sigortalari kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza miimkiin
oldugunca yakin monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir.

DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR !
Cihaz baglantilarini yapmadan énce MUTLAKA ENERJiYi KESINIZ.

1) Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensleri
yuvalarindan sékiiniiz.

2) Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman (6rnegin otomatik
sigorta) yer almalidir.

4) Ayirici eleman kablo lizerine monte edilemez.

5) Bina sebeke tesisati MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesinde bir sigoria
veya kisa devre koruyucu eleman icermelidir.

6) Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0. 75mm2) ve isI derecesinde
(80°C) kablo kullaniniz.




DKG-543 Kullanim Kilavuzu

V-27 (14.04.2011)

2. GIRISLER VE CIKISLAR

RS-232 SERi PORT: Bu konnektére bilgisayar, PLC veya modem baglanir. Bu baglanti sayesinde
uzaktan izleme ve program girigi islemleri yapilabilir.

GENISLEME KONNEKTORU: Bu konnektér ilave rdle cikislar saglayan genisleme modiillerine
baglantiy saglar. Opsiyonel olan Réle Cikis Modili 8 adet programh 16 Amperlik réle ¢ikisi saglar. Cihaz
en fazla 2 adet modiil baglanmasina izin verir.

Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

1 SEBEKE KONTAKTORU Réle cikisi, 16A-AC | Bu ¢ikis motorlu salter uygulamalarinda
NORMALDE ACIK KONTAK kullanilir. Kontaktér icin kullaniimaz.

2 SEBEKE KONTAKTORU Réle cikisi, 16A-AC | Bu cikis sebeke kontaktdriine eneriji verir.
NORMALDE KAPALI Eger sebeke fazlarinin voltajlari ayarlanan
KONTAK sinirlarin disindaysa sebeke kontaktorl

gekmez. ilave emniyet olarak bu ¢ikis
jeneratdr kontaktérinin kapali kontagindan
gegirilmelidir.

3 R Sebeke faz girisleri, | Connect the Sebeke phases to these Girigis.

4 S 0-300V-AC The Sebeke Voltajis upper and Diglker limits

5 T are programmable.

6 SEBEKE NOTR Giris, 0-300V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

7 AKIM_W- Akim trafo girisleri, | Jeneratdér akim trafolarinin terminallerini bu

5A-AC uclara baglayiniz. Ayni akim trafosundan

8 AKIM W+ baska cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi

- halde cihaz bozulabilir. Ortak ug
9 AKIM_V- kullanmayiniz. Topraklame} yapmayiniz. Hver
akim trafosunun ucunu dogru girise ve dogru
yonde baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde
10 AKIM_V+ hatali KW ve cos® élgiimleri ortaya ¢ikacaktir.
Eger odlgilen gl¢ negatif ¢ikarsa her 3 akim

1 AKIM_U- trafosunun birden yénlerini degistiriniz. Akim

trafolarinin primer degeri her 3 faz igin de ayni

12 AKIM_U+ olmalidir. Sekonder akim 5Amper olmalidir.

(6rnegin 200/5 A)

13 JENERATOR NOTR Giris, 0-300V-AC Jeneratdr fazlari igin nétr ucu.

14 w Jeneratér faz girigleri, | Jeneratér fazlarini bu uglara baglayiniz.

15 Vv 0-300V-AC Jeneratdr faz voltajlarinin alt ve Ust limitleri

16 u programlanabilir.

17 JENERATOR Role gikisi, 16A-AC | Bu ¢ikis jeneratdr kontaktdriine enerji verir.
KONTAKTORU Eger jeneratér fazlarinin voltaj veya frekansi
NORMALDE ACIK KONTAK ayarlanan sinirlarin disindaysa jeneratér

kontaktorii gekmez. ilave emniyet olarak bu
¢ikis sebeke kontaktdriinlin kapali
kontagindan gecirilmelidir.

18 JENERATOR Réle cikisi, 16A-AC | Bu cikis motorlu salter uygulamalarinda
KONTAKTORU kullanilir. Kontaktdr icin kullaniimaz.
NORMALDE KAPALI
KONTAK
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Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

19 AKU(+) +12 veya +24VDC AkUnin pozitif ucunu bu girise baglayiniz.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

20 KONTAK Cikis 1A/28VDC Bu réle yakit yolunu agan solenoide kumanda
eder.

21 MARS Cikis 1A/28VDC Bu réle mars motoruna kumanda eder.

22 AKU(-) O VvDC Akiniin negatif ucunu bu girise baglayiniz.

23 YAKIT SEVIYE SENSORU | Giris, 0-5000 ohm Analog yakit seviye sensor baglantisi.
Sensoéri baska cihazlara baglamayiniz. Girig
VDO (OLCUSAN) sensérlere gore
tasarlanmistir.

24 YAG BASINC SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog yag basing sensér baglantisi. Sensérii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirli
sens@re uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

25 SICAKLIK SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensérii baglantisi. Senséri
baska cihazlara baglamayiniz. Girig her tirli
sensodre uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

26 SENSOR TOPRAGI O VvDC Bu uca motor gévdesinden ayri kabloyla
baglanti yapiniz. Béylece analog dlgimler
daha hassas olacaktir. Eger bu u¢ bos
birakilirsa cihaz kendiliginden 20 numarali
terminaldeki AKU(-) ‘yi kullanir.

27 SARJ Giris ve ¢ikis Sarj alternatodriiniin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug sarj alternatdriine uyartim
akimini saglar ve Voltajini dlcer.

28 ROLE-2 (KORNA) Cikis 1A/28VDC Bu rélelerin fonksiyonu bir listeden segilerek

29 ROLE-1 (STOP) programlabilmektedir.

30 PROGRAM KILIT Dijital giris Bu girig bosta birakilirsa programlar
degistirilebilir. Eger AKU(-) ‘ye baglanirsa
program konumuna girilmesi engellenir.

31 REDRESOR ARIZA Dijital girigler Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

32 DUSUK YAG BASINCI Her giris Normalde Agik veya Normalde

33 ASIRI SICAKLIK Kapali kontakla, Akl(+) veya AkU(-)'ye

34 SOGUTMA SUYU SEVIYESI baglanarak surdlebilir. Sinyal Gzerine

35 YEDEK-1 yapilacak islem de secilebilir. Daha detayli

36 YAKIT SEVIYE bilgi icin PROGRAMLAMA bélimini

37 YEDEK-2 inceleyiniz.

38 ACIL STOP

39 MANYETIK PIKAP Giris, 0-30V Manyetik pikap sinyalini bu giriglere

40 | MANYETIK PIKAP 0-8KHz baglayniz.




DKG-543 Kullanim Kilavuzu V-27 (14.04.2011)

3. GOSTERGELER

3.1 Led Gostergeler

Cihazda 3 grupta 15 adet led bulunur:

-Grup_1: Calisma sekli: Jeneratdriin fonksiyonunu gésterir.

-Grup_2: Mimik diyagram: Sebeke ve jeneratdr voltajlari ve kontaktérlerinin durumunu gésterir.
-Grup_3: Uyarilar ve alarmlar: Calisma sirasinda karsilagilan anormal durumlari gésterir.

Fonksiyon Renk Aciklama

SEBEKE VAR Yesil Sebekenin ¢ faz Voltajinin de sinirlar dahilinde
olmasi durumunda yanar.

SEBEKE YOK Kirmizi Sebekenin faz gerilimlerinden en az birinin sinirlar
disina c¢cikmasi durumunda yanar.

YUK SEBEKE Yesil Sebeke kontaktérii cektigi zaman yanar.

YUK JENERATOR Sari Jeneratdr kontaktdril cektigi zaman yanar.

JENERATOR Sari Motor ¢alistigi zaman yanip sénmeye baslar, U-V-W

faz gerilimlerinin hepsi ayarlanmis olan sinirlar
icindeyse sabit yanar.

YUKTE TEST Sari ilgili calisma konumu segildiginde yanar. Bu

TEST Sari Isiklardan daima biri yanik durumdadir ve cihazin
KAPALI Sari hangi ¢alisma konumunda oldugunu belirtir. Eger
OTOMATIK Yesil jeneratdrin galismasi haftalik calisma programi
MANUAL YelDiistk tarafindan engellenmekte ise OTO ledi yanip séner.
GENERATOR RUN YelDlsik MANUEL konumda ilgili tuslara bashdiginda yanarlar.
GENERATOR STOP YelDislk

SERVIS ZAMANI Kirmizi Periyodik servis zamani gbstergesi. Motorun dnceden

ayarlanmis olan motor saati veya zaman dénemi
dolunca yanip sbnmeye baglar. Sadece uyari
amachdir, cihazin calismasina bir etkisi yoktur.
ALARM Kirmizi Motorun durdurulmasini gerektiren bir hata olustugu
taktirde bu led sabit olarak yanar. Yik atma arizasi
olustugu zaman led yanip séner. Alarmlar ilk gelen
esasina gore ¢alisir. Herhangi bir alarmin gelmesi
ayni tirden baska alarmlari engeller.

UYARI Kirmizi Bir uyari olustugu taktirde bu led sabit olarak yanar.
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3.2 Dil Segimi

Cihaz bilgileri ekraninda 3 farkli dilde gésterebilir. Dil segimi CIHAZ KONFIGURASYONU>DIL
SEGIiMIi parametresi ile yapilir. Asagidaki segenekler mimkindir.

0: ingilizce

1: Tarkge

2: Gince

3: enerji verildiginde sor.
Eger dil se¢imi 3 yapiimigsa enerji verildiginde asagdidaki ekran gérilecektir:

Y Ensalish
4 Turkce

s A E R

Sol / Yukari / Asagi butonlari ekran dilini seger. Her eneriji verildiginde cihaz tekrar dil segimi
yaptiracaktir.

Eger dil se¢imi 0, 1 veya 2 ise bu ekran gérilmeden secilmis dil aktif olacaktir.

3.3 Dijital gosterge

Cihaz 128x64 piksel genislikte grafik LCD gdstergeye sahiptir. Gdstergede sunlar gérilar:
-Olgiilen parametreler, ve J1939 motor parametreleri
-Firma logosu
-Alarm listesi ve J1939 motor ariza kodlari
-Yazilim versiyonu ve tarih-saat bilgisi
-Istatistik sayicilar
-Olay kayitlan
-Program parametreleri

Ekranlar arasinda gecis <4MENU ve MENUM butonlari ile yapilir. MENU® butonuna her
basildiginda bir sonraki ekran gérilir, @MENU butonuna her basildiginda bir dnceki ekrana gegilir.

Calisma sirasinda cihaz otomatik olarak en gerekli ekrana gegecek ve bulunulan durum igin
en gerekli bilgileri gésterecektir.

Programlama konumu disinda iken bir alarm olustugunda cihaz otomatik olarak ALARM
LISTESI konumuna gegecektir ve AMENU ve MENU P butonlari calismayacaktir. Gdsterge
taramasini agmak i¢in once KORNA SUS (ALARM MUTE) butonuna basiniz.

Eger birden fazla alarm varsa ¥ butonuna basilarak bir sonraki alarm ekrana getirilir. Baska
alarm yoksa ekranda ‘ALARM LISTESi SONU’ mesaji gériinecektir.

Ekran arkadan aydinlatma 6zelligine sahiptir. Arkadan aydinlatma herhangi bir butona
basildiginda veya jeneratér calistiginda devreye girer. Hicbir islem yapilmazsa enerji tasarrufu
amaciyla 4 saat sonra kapanir.
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Ekran | Tanitim Aciklama
1 Sebeke dlgumleri Jenerat6r durumu
(faz-ndtr) Sebeke Voltaji L1, Sebeke Frekansi
Sebeke Voltaji L2 , Aki Voltaji
Sebeke Voltaji L3, Su Sicakhgi
2 Sebeke ol¢timleri Jeneratér durumu
(faz-faz) Sebeke Voltaji L1-L2, Sebeke Frekansi
Sebeke Voltaji L2-L3, Aki Voltajl
Sebeke Voltaji L3-L1, Su Sicakligi
3 Jenerat6r dlgumleri Jenerat6r durumu
(faz-nétr) Jenerator Akimi L1, Jeneratdr Frekansi
Jenerator Akimi L2, Jeneratér Aktif Gig (KW)
Jenerator Akimi L3, Jeneratdr Voltajl L1
4 Jeneratér dlgtimleri Jeneratdr durumu
(faz-faz) Jenerator Akimi L1, Jenerat6ér Frekans
Jenerator Akimi L2, Jeneratér Aktif Gig (KW)
Jeneratdr Akimi L3, Jenerat6r Voltaj L1-L2
5 Motor dlctimleri Jeneratdér durumu
Yag Basincl, Motor devri
Su Sicakhg, Aki Voltaj
Yakit Seviyesi,
Detayh Jeneratér Jeneratér durumu
Olgumleri Jen. Voltaji L1,  Jen. Voltaji L2, Jen. Voltaji L3
(faz-ndtr) Jen. Akimi L1, Jen. Akimi L2, Jen. Akimi L3,
Jeneratér Frekansi, Yag Basinci
Jeneratdr Aktif Glg (KW), Su Sicakligi
Jeneratdr cos®, Yakit Seviyesi
Motor devri, Akl Voltaji
7 Detayh Jenerator Jenerat6r durumu
Olgumleri Jen. Voltaji L1-L2,  Jen. Voltaji L2-L3, Jen. Voltaji L3-L1
(faz-faz) Jen. Akimi L1, Jen. Akimi L2, Jen. Akimi L3
Jenerator Frekansi, Yag Basinci
Jeneratdr Aktif Glg (KW), Su Sicakhgi
Jeneratdr cos®, Yakit Seviyesi
Motor deuvri, Akl Voltaji
8 Grafiksel Jenerator Jeneratér durumu
Slcimleri Jenerat6r Akimi L1
(faz-ndtr) Jeneratér Voltaji L1
Jenerator Aktif Gl (%), Jeneratdr Frekansi
Yag Basinci
Su Sicakhgi
Yakit Seviyesi
9 Grafiksel Jenerator Jeneratdér durumu
Olcimleri Jenerat6ér Akimi L1
(faz-faz) Jeneratdr Voltaji L1-L2
Jenerator Aktif Glg (%), Jenerator Frekansi
Yag Basinci
Su Sicakhgi
Yakit Seviyesi
10 | Jeneratér faz Basina Jenerat6r durumu
Gug Olgtimleri Jeneratér Faz L1: Aktif Glig / cos(®)
Jeneratér Faz L2: Aktif Glig / cos(®)
Jeneratér Faz L3: Aktif Giig / cos(P)
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Ekran | Tanitim Aciklama

11 Firma Logosu @ DATAI(OM

12 | Alarm Listesi Hicbir alarm yoksa ‘ALARM LISTE SONU’ gérilecektir.
Varolan alarmlar, yik atmalar ve uyarilar herbiri bir ekran
sayfasinda gosterilecektir. Bir sonraki ekrana gegis ¥
butonuyla yapilir.

13 | Tarih-saat Tarih ve saat

Yazilim versiyonu Cihaz igletim yazilimi versiyonu

14 istatistik Sayicilar 1 /3 Motor Calisma saati
Toplam Jeneratér Aktif Glic (KW-h)

15 istatistik Sayicilar 2/ 3 Servise kalan motor saati
Servise kalan siire

16 istatistik Sayicilar 3/3 | Toplam mars adedi
Toplam motor calisma adedi

17 Olay Kayitlari Cihaz son 100 olayin detayh kayitlarini tutar.

Olay kayitlari hakkinda detayh bilgi icin madde_10'u
inceleyiniz.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyarilar jeneratdérde anormal bir duruma isaret ederler ve 3 farkli dncelik kategorisinde
degerlendirilirler:
1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jenerator kontaktérii hemen birakir,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm, Alarm+Yik_atma ve Alarm+Yik_atma+Uyari cikislar enerjilenir
(programdan segilmis ise)

2- YUK ATMALAR: Bu hatalar asagidaki islemlere yol acarlar:
- ALARM ledi yanip sbnmeye baslar,
- Jenerator kontaktérii hemen birakir,
- Motor sogutma galismasi yaptiktan sonra durur,
- Korna, Alarm+Yiik_atma ve Alarm+Yiik_atma+Uyan c¢ikislari enerjilenir
(programdan segilmis ise)

3- UYARILAR: Bu hatalar daha az énemlidirler ve asagidaki islemlere yol acarlar:
- UYARI (UYARISI) ledi yanar,
- Korna ve Alarm+Yiik_atma+Uyari ¢ikislari enerjilenir (programdan segilmis ise)

Korna rélesini biraktirmak icin (program konumundan secilmis ise) KORNA SUS
tusuna basiniz. Bu tus alarmlari ortadan kaldirmaz.

Alarmlar ilk gelen esasina gore ¢aligir, buna gére:

-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm, yik_atma ve uyarilar isleme alinmaz.
-Eger herhangi bir yiik_atma varsa daha sonra gelen yik_atma ve uyarilar isleme alinmaz.
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilittemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilitlemeli alarmlar igin,
alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklari yanik kalirlar ve jenerat6riin galismasina engel olurlar.
Alarmlari silmek icin calisma sekli (OTO-KAPALI-TEST-YUKTE TEST) tuslarindan herhangi birine
basiniz.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak igin programlama badliman
inceleyiniz.

YAG BASINCI: Diisiik yag basinci kontagindan sinyal gelince veya yag miisirinden okunan yag basing
degeri ayarlanmigs olan limitin altina disince olusur. MUsirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari
ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarm motorun galismasindan hata koruma siiresi saniye sonra
kontrol edilmeye baslanir.

Ayrica marsa basilacagi zaman yag basin¢ kontag! acik ise marga basiimaz ve “Yag Basinci Var!”
mesajl géstergede gorilir. Yag basing kontagi kapaninca normal galismaya dénaldr.

ASIRI SICAKLIK: Asir sicaklik kontagindan sinyal gelince veya sicaklik musirinden 6lgllen deger
ayarlanmisg olan limiti aginca olusur. Mugirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari ayri ayri
tanimlanabilmektedir.

DUSUK SICAKLIK(uyari): Sicaklik misirinden élglilen deder Motor Isitma Sicakhgi altina diisiince
olusur.

DUSUK YAKIT SEVIYESI: Diisik yakit seviye kontagindan sinyal gelince veya yakit seviye miisirinden
Olgtilen deger ayarlanmis olan limitin altina distince olusur. Misirden okunan deger icin uyari ve alarm
sinirlarl ayri ayri tanimlanabilmektedir.

SEVIYE: Sogutma sivi seviyesi kontagindan sinyal gelince olusur.

REDRESOR ARIZASI: Redresér ariza girisinden sinyal gelince olusur. Bu giris sadece sebeke varken
kontrol edilir.

ACIL STOP: Acil stop kontagindan sinyal gelince olusur.

YEDEK-1 / YEDEK-2: Yedek ariza kontaklarindan sinyal gelince olusur.
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DUSUK/YUKSEK HIZ: Jeneratér frekansinin programlanmis olan sinirlarin  disina  ¢ikmasi
(overhiz/underhiz) durumunda sonunda olugur. Jeneratér frekansi motorun galismasindan hata koruma
sliresi sonra kontrol edilmeye baslanir. Uyari ve alarm igin alt ve Ust sinirlar ayr ayri
tanimlanabilmektedir. YUksek frekans durdurma limitinin %12 fazlasi her durumda kontrol edilir ve
motoru hemen durdurur.

MARS HATASI (alarm): Programlanan marslama adedi sonunda jeneratér ¢alismazsa olusur.

DURMA HATASI (uyar): Motor ayarlanmis olan stop siiresi sonunda durmazsa olusur.

ASIRI YUK (yiik atma): Jeneratdr faz akimlarindan en az birinin programlanmis olan sinirin {izerine
¢tkmasi durumunda ve asiri yik gecikme siiresi sonunda olusur. Gecikme siresi bitmeden akimlar
sinir degerin altina inerse alarm olugsmaz.

ASIRI GUC (yiik atma): Jeneratér aktif giiciiniin programlanmis olan sinirin {izerine gikmasi durumunda
ve asin yik gecikme siiresi sonunda olusur. Gecikme siresi bitmeden gli¢c sinir degerin altina inerse
alarm olugsmaz.

DUSUK VOLTAJ (alarm): Jeneratdr L1, L2, L3 faz voltajlarindan en az birinin sinirin altina dilsmesi
durumunda olusur. Jeneratér voltaji motorun galismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol
edilmeye baslanir.

YUKSEK VOLTAJ (alarm): Jeneratér L1, L2, L3 faz voltajlarindan en az birinin sinirin (izerine gikmasi
durumunda olusur. Jeneratér voltajl motorun gcalismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol
edilmeye baglanir.

DUSUK AKU VOLTAJI (uyari): Akii voltajinin programlanan seviyenin altina diismesi sonucunda
olusur. Marslama sirasinda bu hata kontrol edilmez.

YUKSEK AKU VOLTAJI (uyari/alarm): Akii voltajinin programlanan uyari veya alarm seviyelerinin
Uzerine ¢ikmasi sonucunda olusur.

SARJ: Sarj alternatérii anizasi veya kayls kopmasi durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyari
olusmasi program yardimiyla segilebilmektedir.

SEBEKE FAZ SIRA HATASI (uyari): Sebeke faz sira kontrolu agiksa, sebeke fazlari limit icindeyse ve
faz sirasi hatali ise olugur. Bu hata sebeke kontakt6rinin kapanmasini engeller.
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5. CALISMA SEKILLERI

GCalisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak segilir. Jenerator calisirken konum
degistirmek jeneratoriin bu konuma uygun davranisa gegmesine yol agacaktir. Ornegin TEST konumda
jeneratodr calisirken YUKTE TEST konumuna gegilirse jenerator yiku alacaktir.

KAPALI: Bu konumda sebeke fazlari programli limitler icindeyse sebeke kontakidri geker. Jeneratér
¢alisiyorsa hemen durdurulur.

OTO: Jeneratdriin ve sebekenin otomatik transferi igin kullanilir. $ebeke fazlarindan en az birinin sinirlar
disina ¢ikmasi durumunda sebeke kontaktdri birakir. Bekleme sliresi sonunda motor programlanmis
adede kadar marslanir. Her marslama arasinda bekleme slresi kadar beklenir. Jeneratér caliginca
hemen marslama kesilir. L1-L2_I3 faz gerilimlerinin hepsi sinirlar arasina girince dnce motor isitma siresi,
sonra jeneratdr kontaktér siresi kadar beklenir ve jeneratdr kontaktéri enerjilenir.

Sebeke fazlarinin tamami sinirlar igine girince, sebeke bekleme siresi kadar beklenir. Daha sonra
jeneratdr kontaktorl birakir ve sebeke kontaktorl geker. Sogutma slresi verilmisse jeneratér sogutma
slUresi kadar daha caligir. Siire bitiminde KONTAK ¢ikiginin enerjisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni
bir sebeke kesintisinde jeneratdrii devreye sokmak Uizere hazir bekler.

Egder haftalik calisma programi jeneratdr(in galismasini engelliyorsa OTO 15181 yanip séner ve KAPALI
konumuna esdeger bir ¢calisma yapilir.

TEST: Sebeke varken jeneratoérli denemek veya jeneratéri acil yedekleme konumunda bekletmek igin
kullanilir. Her sey OTO konumunda oldugu gibi ¢alisir. Ancak sebeke var oldugu slrece jenerator
kontaktdrli ¢cekmez, sebeke kesilirse sebeke kontaktdrl birakir ve jeneratdr kontaktéri ceker (acil
yedekleme secilmis ise). Sebeke geldiginde yik yeniden sebekeye aktarilir fakat jeneratdr ¢alismaya
devam eder. Jeneratorii durdurmak igin OTO veya KAPALI konumlarina geginiz.

YUKTE TEST: Jeneratdrii yiik altinda test etmek igin kullanilir. Bu konum segilir segilmez jeneratér calisir
ve yuku alir. Baska konuma gegilmedigi siirece sebeke var olsa bile yiiki jeneratdr besler.

MANUEL: Motoru elle calistirip durdurmak ve kontaktdrlere kumanda etmek amaciyla kullanilir. Her islem
icin ayri buton bulunur.
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6. DIGER OZELLIKLER

6.1 Uzak Calistir (REMOTE START)

Cihaz otomatik konumda, jeneratériin sebekeye gére devreye girmesi yerine digaridan verilen bir
Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle ¢alisip durmasi seklinde programlanabilir.

istenen dijital giris Uzak Galigtir sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon
Secimi program mendsinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapall kontak ve akii+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Bu Uzak Calistir sinyalinden alarm verilmesini 6nlemek igin ilgili girisin ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimaldir.

Uzak Calistir calisma seklinde Uzak Calistir sinyali yoksa cihaz sebekeyi var kabul eder, Uzak
Calistir sinyali varsa sebekeyi yok kabul eder ve buna goére islem yapar.

6.2 Musir Tipi Secimi

Cihaz her tr 1s1 ve yag masiriyle galisma imkanina sahiptir. EndUstri standardi olarak en ¢ok
kullanilan msirler dogrudan secilebilir sekilde hafizaya kaydedilmistir. Buna ilave olarak standart
listede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen musirler de degerleri tabloya girilerek kullanilabilir.

Yag Basin¢ Musiri Secimi:
Segilebilen misir tipleri asagidadir:

: Misir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
: OLCUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

: OLGUSAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm)

: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-10 bar (0-90 chm)

: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NO O, WN=0O

Sicaklik Miisiri Secimi:
Segilebilen msir tipleri asagidadir:

0: Musir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
1: OLCUSAN (VDO)
2: DATCON DAH tipi
3: DATCON DAL tipi

Yakit Seviye Musiri Secimi:
Yakit seviye musiri ohm degeri programlanabilmektedir.
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6.3 Motor Isitma Caligsmasi

Ozellikle blok 1siticisi bulunmayan jeneratérlerde veya bu isiticinin bozulmasi intimaline karsi
jeneratéran belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farkli sekilde motor
Isitma imkani sunmaktadir:

1. Siireye bagh olarak:

Bu ¢alisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi 0 yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan
sonra i1sitma amaciyla Motor Isitma Siiresi parametresi kadar beklenir, siire dolunca jeneratdr yiki
alr.

2. Sureye ve sicakliga bagh olarak.

Bu calisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi 1 yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan
sonra Isitma amaciyla 6nce Motor Isitma Siiresi kadar beklenir, siire dolunca sogutma sivisi sicakligi
Motor Isitma Sicaklik parametresi ile belirlenen degere gelene kadar galismaya devam edilir. istenen
sicaklik degerine ulasilinca yik transfer edilir. Bu ¢alisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla
da kullanilabilir. E§er motor blogu sicaksa 1sitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar motor
bosta calisir.

6.4 Rolanti Calismasi

Jeneratériin 1sitma ve son sogutma c¢alismasini rélanti devrinde yapmasi istenebilir. Rélantide
¢alisma suresi Rélanti Siiresi program parametresiyle ayarlanir. Motorun rélanti hizina dastrilmesi
governdr kontrol Unitesi aracihigiyla yapilacaktir.

Yedek digital ¢ikislardan herhangi biri R6le Tanimlamalari parametreleriyle rélanti ¢ikisi haline
getirilebilir. istenirse genisleme kartindaki rélelere de bu fonksiyon atanabilir.

6.5 Motor Blok Isiticisi

Cihaz motor blok isitici termostati yerine gegmek veya bu termostatin arizasina karsi koruma
saglamak Uzere blok isitici rdlesi fonksiyonu sunmaktadir.

Motor gévde sicakhdi analog sicaklik misiri Gzerinden dlgtlmektedir.
Blok isitma fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek dijital
¢ikislardan birine verilebilir. Rdle ¢ikis karti kullaniliyorsa, blok isitici fonksiyonu bu karttaki rdlelere de

atanabilir.

Motor gévde sicakhgi Motor Isitma Sicaklik program parametresi ile ayarlanir. Ayni
parametre motorun isitma amaciyla ¢alistirimasinda da kullaniimaktadir.

Motor gévde sicakhgi Motor Isitma Sicaklik ile ayarlanan sinirin 4 derece altina distince role
aktif olacaktir. Bu sicakligi gegctiginde role pasif olacaktir.
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6.6 Yakit Pompa Fonksiyonu

Cihaz yakit pompasini kumanda etmek Gzere bir dijital ¢ikis fonksiyonu sunmaktadir. Yakit
pompasi (eder varsa) biyik kapasiteli ana yakit tankindan, genellikle jeneratdr sasisi icinde bulunan
gUnldk yakit tankina yakit aktarmak icin kullanilir. Bu 6zellik genellikle yakininda insan bulunmayan,
uzak bélgelerdeki jeneratérlerde kullanilir.

Yakit seviye referansi analog yakit seviye miisiri (izerinden &lgiilmektedir. Olciilen yakit
seviyesi Yakit Pompa Alt Limit'in altina diisiince réle ceker, Yakit Pompa Ust Limit'e ulasinca
birakir. Bu sayede giinliik tanktaki yakit seviyesi daima Yakit Pompa Alt Limit ve Yakit Pompa Ust
Limit seviyeleri arasinda tutulmus olur.

Yakit pompa fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek dijital
¢ikislardan birine verilebilir. Réle ¢ikis karti kullanihyorsa, yakit pompa fonksiyonu bu karttaki rélelere
de atanabilir.

6.7 Sebeke Simulasyonu (Calismayi Engelle)

. Cihaz secmeli bir SEBEKE SIMULASYON (CALISMAYI ENGELLE) sinyal girisi imkani sunar.
Istenen Dijital giris Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon Secimi
program menuisinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde acik/kapal kontak ve akii+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin ISLEM (islem)
parametresi 3 yapiimaldir.

Sebeke Simiilasyon girisi tanimlanmissa ve sinyal aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol
etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu durum jeneratdrin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda
galismasini engelleyecektir. Sinyal uygulandigi anda jeneratér galismaktaysa sebeke bekleme ve
sogutma islemleri yapildiktan son sonra jeneratér duracaktir. Sebeke simullasyon sinyali varken én
paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var gérinecektir.

Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal ¢calismasina dénecek ve sebekeyi
izleyecektir.

é UZAK CALISTIR islemi SEBEKE SIMULASYONU ve SEBEKEYi YOK

GOSTER iizerinde dncelige sahiptir.
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6.8 Gecikmeli Sebeke Similasyonu, Aku Sarj Calismasi

Gecikmeli sebeke similasyonu akl yedekli Telekom sistemleri igin hazirlanmistir. Bu
sistemlerde sebeke kesilse bile akiler yuki belirli bir sure beslemek igin yeterlidir ve bu siirede
jeneratdriin calismasina gerek yoktur. Jeneratdér sadece akl voltaji kritik seviyenin altina disince aku
sarj amacl calisir. Jeneratér calisip akller sarj olmaya baslayinca akul voltaji hemen yikselecektir.
Etkili sarj icin jeneratér ayarlanacak bir sure boyunca ¢alismaya devam etmelidir.

AkU voltajinin hassas olarak izlenmesi harici bir cihaz araciligiyla yapilir. Bu cihaz ayni
zamanda sebeke similasyon sinyalini de Uretir.

Cihaz secmeli bir SEBEKE SIMULASYON (CALISMAYI ENGELLE) sinyal girisi imkani sunar.
istenen Dijital giris Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu igslem Giris Fonksiyon Secimi
program menusinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapall kontak ve akii+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin ISLEM (islem)
parametresi 3 yapiimaldir.

Gecikmeli Sebeke Simiilasyon parametresi 1 yapiimigsa ve jeneratdr calismazken
simulasyon sinyali aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu
durum jeneratériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda akiler bosalana kadar ¢calismasini
engelleyecektir.

Sinyal uygulandigi anda jeneratdr ¢calismaktaysa sebeke simllasyonu Flagér Réle Siiresi
boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra sebeke bekleme ve sogutma islemleri yapilarak
motor duracaktir. Motor ancak akl voltaji yeniden kritik seviyenin altina diisiince calisir.

Sebeke similasyon sinyali varken 6n paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var gérin(r.
Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal ¢calismasina dénecek ve sebekeyi izleyecektir.

UZAK CALISTIR islemi GECIKMELi SEBEKE SIMULASYONU uzerinde
oncelige sahiptir. Ayni anda Uzak Calistir ve Gecikmeli Sebeke

Similasyonu parametreleri 1 yapilirsa UZAK CALISTIR (REMOTE
START) fonksiyonu secilmis olur.

-17 -



DKG-543 Kullanim Kilavuzu V-27 (14.04.2011)

6.9 Dual Jenerator Degisimli Calisma

Dual jeneratdr degisimli calisma 6zelligi yikin dizenli araliklarda 2 jeneratdr arasinda
aktariimasidir. Tek jeneratdr yerine 2 jeneratdr kullaniimasi, jeneratér arizasina kargi koruma amaciyla
veya yikin slrekli jeneratérden beslenmesi durumunda diger jeneratére bakim yapabilmek amaciyla
tercih edilmis olabilir.

Her jeneratoriin calisma silresi, Flagér Réle Siiresi parametresi kullanilarak 0 ile 144 saat
arasinda ayarlanabilir. Eger sire 0 saat olarak ayarlanirsa, gercek sire (testlerde kolaylik agisindan) 2
dakika olacaktir.

Flagoér Réle Siiresi parametresi bir flagér rdle ¢ikisina kumanda eder. Sirenin her dolusunda
réle ¢ikisi konum degistirir.

Flasor réle fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek dijital
¢ikislardan birine verilebilir. Réle ¢ikis karti kullanihiyorsa, flagér réle fonksiyonu bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Dual jenerardr degisimli calisma 6zelligi ayni zamanda Sebeke Simulasyonu 6zelligini de
kullanir. Bu konuda daha detayh bilgi i¢in 6.7 numarali b8limu inceleyiniz.

Dual Jeneratér Degisimli Calismada Oncelik Atanmasi:
Dual jenerator sisteminde, her elektrik kesintisinde ayni jeneratorin ilk olarak galismaya
baglamasi istenebilir. Bu calisma sekli ONCELIK sinyal girisiyle saglanir.

istenen Dijital giris Oncelik sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon Secimi
program menuisinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde acik/kapal kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Oncelik sinyalinden alarm verilmesini 6nlemek icin ilgili girisin ISLEM (iglem) parametresi 3
yapiimahdir.

Dijital girislerden biri Oncelik girisi olarak tanimlandiysa sistem &ncelikli calisma sekline

gegecektir. Eger Oncelik sinyali uygulandiysa cihaz her sebeke kesintisi sonrasi ilk olarak kendi
jeneratérini calistiracaktir. Sinyal yoksa diger jeneratér 6ncelikli calisacaktir.

A Detaylh uygulama kilavuzu icin DATAKOM ile temesa geciniz.
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6.10 Servis Zamani Gostergesi

Bu led jeneratdriin periyodik servisinin dizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla
kullanilir.

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (érnegin 200 saat). Ayni zamanda bu
motor saati dolmasa bile belirli bir stire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay).

SERVIS ZAMANI gostergesinin jeneratériin calismasi

uzerinde hicbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
adimlarla, servis periyodu ise 1 aylik adimlarla segilir. Eger herhangi bir parametre ‘0’ olarak girilmisse bu
parametre kullaniimamis olur. Ornegin motor saati 200 saat ve bakim periyodu 0 ay olarak verilirse
sadece motor saati dolunca servis zamani gdstergesi yanacak ve servis zamani role fonksiyonu akitif
olacaktir.

Servis zamani role fonksiyonu, R6le Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek
dijital ¢ikiglardan birine verilebilir. Réle ¢ikis karti kullaniliyorsa, fonksiyon bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani gdstergesi (kirmizi) yanip sénmeye baslar.

Gostergeyi sondirlip servis sliresini yeniden baslatmak icin

KORNA SUS ve LAMBA TEST butonlari 5 saniye boyunca
birlikte basil tutulmalidir.

Cihazin servis igin kalan motor saati ve servis icin kalan sire enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve stire SAYICILAR 2/3 ekranindan gorulebilir.

6.11 Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor ¢alisma saati bulunmaktadir. Motor
¢alisma saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutimaktadir. Enerjiyi kesmek
herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Motor ¢alisma saati SAYICILAR 1/3 ekranindan gérilebilir.

6.12 Tarih-Saat Gostergesi

Tarih — saat géstergesi kontrol amaghdir.
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6.13 Yazilim Versiyonu Gostergesi

Her yeni yazilim versiyonuyla yeni 6zellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan hatalar
dlzeltiimektedir. Elinizdeki cihazda bulunan 6zellikleri tam olarak belirleyebilmek igin yazihm
versiyonunu bilmelisiniz.

Yazihm versiyonu tarih-saat géstergesi ile ayni ekranda bulunur.

Yazilim versiyonu 2 sayidan olusur. ilk say! igletim yazilimi versiyonudur.

6.14 Modem Baglantisi

Cihaz ariza durumunda modem aramasi yapma ve uzak noktadan yapiimig modem
aramalarini cevaplama imkani verir. Kullanilacak modemler telefon hattina bagl kablolu modemler
veya GSM modemler olabilir.

Eger modem bagliysa, cihazda Modem Devrede parametresi 1 yapiimalidir. Aksi taktirde
hatali calisma meydana gelecektir.

Modem aramalari icin 2 adede kadar telefon numarasi tanimlanabilir. Ariza durumunda cihaz
once birinci, daha sonra ikinci numarayla baglanti kuracaktir. Modem baglantisi kurulamiyorsa, cihaz
her numarayi 2 dakika araliklarla en fazla 30 defa deneyecektir.

Modem aramasi sirasinda ekranin sag-ist kdsesinde telefon simgesi (8 W) cikacaktir.

Eger Modem Devrede veya SMS Goénderimi Acik veya MODBUS Adres

parametreleri 0 degilse lokal PC baglantisi caligsmayacakiir.

Tavsiye edilen modemler, beslemesini cihazla ayni akiiden alabilen DATAKOM tipleridir.
Piyasada bulunan, AT komut setine sahip masalstli modemlerin birgogu da kullanilabilir, fakat
modemin kesintisiz bir AC gerilim kaynagindan beslenmesi kullanicinin sorumlulugundadir. Cihazin
modeme baglanmasi igin gereken kablo DATAKOM’dan temin edilecektir.

Modem aramalari daima merkezdeki RAINBOW yazilimi tarafindan sonlandirilir. Buna karsilik
hata durumlarina karsilik cihaz 2 dakikadan uzun siiren modem aramalarina izin vermeyecek ve bu
surenin sonunda hatti kapatacaktir.

Modem Uzerinden uzaktan izleme ve kontrol igin kullanilacak olan program, RS232 seri port
Uzerinden baglanti i¢in kullanilan RAINBOW programidir.

Modem baglantisi MODBUS modu ile uyumludur. Béylece cihaz bir master MODBUS
sunucusunu arayabilir veya bu sunucudan gelen aramalari cevaplayabilir. MODBUS hakkinda daha
fazla detay icin 8 numarali konu basligini inceleyiniz.
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6.15 SMS goénderme

GSM SMS génderimi SMS Génderme Agik parametresi 1 yapilarak aktive edilir.

Herhangi bir hata durumu olustugunda, cihaz bir SMS mesaji olusturarak bunu 6 adede kadar
SMS telefon numaralarina génderir. Eger modem devrede ise 4 adede kadar telefona SMS génderilebilir.

Cihaz ayrica asagidaki durumlarda gériniste hata durumu yaratmadan SMS mesajlari
gdénderebilir:
Sebeke Kesildi, Sebeke Geldi (Sebeke Degisince SMS program parametesi ile aktive edilir)
Yakit Calindi, Yakit dolduruldu (Yakit Tiiketim/Saat parametesini 0'dan farkl ayarlayarak aktive edilir)

Hem modem hem SMS devrede ise, ariza durumunda cihaz 6nce SMS mesajlarini génderecek
daha sonra modem baglantisi kuracaktir.

SMS gdnderimi sirasinda ekranin sag-ist kdsesinde (SMS) simgesi ¢ikacaktir.

Bir SMS mesajinda iletilebilecek ariza adedi en fazla 4 adettir. Bu sinirlamanin nedeni GSM SMS
mesajlarinin en fazla 160 harften olusmasidir.

Ornek bir GSM SMS mesaji agagidadir:

DKGxxx <SITE-ID>
STOP :DUSUK YAG BASINCI
ALARM LISTE SONU

ilk satir cihaz tipi ve yer adi ile ilgili bilgileri icerir. Bu satir alarm mesaji génderen jeneratériin
belirlenebilmesi igin gereklidir.

izleyen her satir bir adet hata bilgisi icerir. Mesaj daima “ALARM LISTE SONU” satiriyla biter.

Mesaj gonderildigi zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA ¢ikiginin aktif
durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj gdnderilmesini engeller. Mesajla iletilenlerden farkli yeni bir alarm
olusmasi durumunda yeni bir mesaj génderilir. Gonderilen mesajda o anda var olan tim arizalar yer alr
(daha énce mesajla génderilmis olsa bile).

Cihazin GSM modeme baglanmasi igin gereken kablo DATAKOM’dan temin edilecektir. Bu
kablo kablolu modem igin kullanilanin aynisidir.
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6.16 Uzaktan izleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundugu seri port baglantisi sayesinde uzaktan izleme ve programlama
imkani vermektedir.

Uzaktan izleme ve programlama yazilimi RAINBOW olarak adlandiriimakta ve
www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesine sifreyle baglanarak indirilebilmektedir.

PC baglantisi SMS ve modem modlariyla uyumlu degildir. EGer seri porta PC baglanmak
isteniyorsa Modem Devrede, SMS Génderimi Agik ve MODBUS Adres parametreleri 0 yapiimalidir.

Yazihm, cihazin él¢tiga tim parametrelerin ekranda gdsteriimesini ve diske kaydedilmesini
saglar. Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazicidan ¢iktisi alinabilir.
Yazilim ayni zamanda cihazin programlamasini, program parametrelerinin PC’ye kaydedilmesini veya
kaydedilmis parametrelerin cihaza geri yiklenmesini de sagdlar.

RS-232 seri portu olmayan PC’ler igin asagidaki USB-SERI PORT adaptorleri test edilmis ve
onaylanmistir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

Cihazin PC’ye baglanmasi igin gereken kablo DATAKOM'dan temin edilecektir. Kablo
uzunlugu en fazla 3metre olmalidir.

6.17 Cihazin Disaridan Kumanda Edilmesi

Cihaz programlanabilir dijital girisler Gzerinden tamamen harici sinyallerle kumanda etme imkani
sunar. Her dijital giris asagidaki fonksiyonlara programlanabilir:

- KAPALI moda geg

- OTO moda ge¢

- TEST moda geg¢

-YUKTE TEST moda ge¢

- Sebekeyi var goster

- Sebekeyi yok gdster

- Ariza reset

- Korna sustur

- Panel kilitle

Harici mod se¢cme sinyalleri cihazin lzerindeki butonlara oranla dncelige sahiptir. Eger mod harici
sinyal ile segilmis ise cihaz Gzerinden degistirilemez. Eger harici mod segme sinyali kalkarsa, cihaz en son
secilmis olan moda déner.

Tamamen disaridan kumanda amaciyla cihazin paneli kilitlenebilir.
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6.18 Otomatik test

Cihaz jeneratér grubunun otomatik olarak test edilme imkani sunmaktadir. Otomatik test,
glnldk, haftalik veya aylik olarak yapilabilir.

Otomatik testin yapilacagi giin ve saat programlanabilmektedir. Parametrelerin degerine gére
test yUkte veya bosta yapilabilir.

Otomatik test ile ilgili parametreler sunlardir:

Test baslangi¢ gin ve saati

Test suresi

Yikte / bosta test

Gunlik / Haftahk / Aylik test

Daha fazla detay icin liitfen bu kilavuzun PROGRAMLAMA bélimin inceleyiniz.

Otomatik test giin ve saati gelince cihaz kendiliginden TEST veya YUKTE TEST konumuna
gececektir. Bu durumda motor calisir, yikte test secilmis ise yUk jeneratore aktarihr.

YUksUz test sirasinda sebeke kesilirse, eger Acil Yedekleme Modu parametresi 1 yapiimissa
yUk jeneratére transfer edilecektir. Bu nedenle, yiiksiz otomatik test yapilacaksa Acil Yedekleme
Ozelliginin aktive edilmesi ¢ok faydalidir.

Otomatik test sliresinin sonunda cihaz baslangigtaki calisma konumuna geri dénecektir.

Otomatik test sirasinda konum segme tuslarindan herhangi birine basilirsa otomatik test
hemen sona erer.

Gunlik otomatik test dzelligi, yiki sebeke elektriginin pahal tarifeden kullanildigr saatlerde
jeneratérden beslemek amaciyla da kullanilabilir.

6.19. Fabrika ayarlarina donis

Fabrika ayar parametre dederlerine geri ddénus icin:

-KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBA TEST tuslarini 5 saniye slireyle
basil tutunuz

-Gotergede “FABRIKA AYARLARINA DONUS” okunacaktir.

-ALARM MUTE tusuna tekrar basiniz ve 5 saniye sireyle basil tutunuz.

-Fabrika parametreleri hafizaya yeniden programlanacaktir.

6.20. Gaz Motoru Yakit Solenoid Kontrolu

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek amaciyla 6zel bir fonksiyona sahiptir.

Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorlardan farklidir. Solenoidin marglama basgladiktan
belirli bir siire sonra a¢ilmasi ve marslama aralarinda kapanmasi gerekir. Marslama baslangici ve
solenoidin agllmasi arasinda gegen sure Gaz Solenoid Siiresi parametresiyle ayarlanir.

Gaz motoru yakit solenoid fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri
kullanilarak yedek dijital ¢ikiglardan birine verilebilir. Réle ¢ikig karti kullaniliyorsa, yakit solenoidi
fonksiyonu bu karttaki rélelere de atanabilir.
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6.21. Yk Atma / Asgari Yuk

YUk atma fonksiyonu, jeneratér glict sinir degerine yaklasinca hayati olmayan yuiklerin
otomatik olarak devreden gikariimasini saglar. Bu yUkler jeneratér glici programlanan limitin altina
inince yeniden otomatik olarak devreye alinacaktir. Cihazin icindeki yik atma fonksiyonu daima aktiftir.
ihtiyag duyuldugu taktirde dijital gikiglardan herhangi biri Yitk Atma Rélesi olarak tanimlanabilir.

Bu fonksiyon ayni zamanda Asgari YUk (Dummy Load) olarak da kullanilabilir. Asgari yik
jeneratdriin yiksuz ¢alismasini engellemek igin devreye sokulan rezistanslardan olusur. Asgari Yk
fonksiyonu YUk Atma fonksiyonunun tersidir. Bu nedenle ayni dijital fonksiyon her iki amag igin de
kullantlir.

ilgili parametreler:
Yik Atma Alt Limiti: Eger aktif gli¢ bu limitin altina diserse yik atma rélesi birakacaktir.
Yiik Atma Ust Limiti: Eger aktif glic bu limiti asarsa yUk atma rélesi cekecektir.

Alt limit ile Gst limit arasindaki fark atilan yUkten daha fazla olmalidir. Aksi halde yikin sirekili
olarak atilip yeniden alinmasi seklinde hatali galisma meydana gelebilir.

6.22. Yakit Calinma / Yakit Doldurma Mesajlari

Cihaz yakit ¢calinma veya yakit doldurulma durumlarinda programlanmis telefonlara SMS
atabilir.
SMS mesajlari gértnlr bir hata durumu olusturmadan atilir.

Bu mesajlar Motor Parametreleri > Yakit Tliketimi / Saat parametresi %0 ‘dan farkl bir
degere ayarlanarak aktive edilir.

Yakit Tiiketimi / Saat parametresi motorun saate harcayabilecedi azami yakittan net olarak
daha biyUk bir degere ayarlanmalidir.

Musir girisinden 6l¢llen yakit seviyesi 1 saatlik ddnemde bu parametreden daha fazla diisme
gosterirse YAKIT CALINDI mesaji programlanmis telefon numaralarina génderilecektir.

Musir girisinden 6él¢illen yakit seviyesi 1 saatlik ddnemde bu parametreden daha fazla

yikselme gosterirse YAKIT DOLDURULUYOR mesaji programlanmis telefon numaralarina
gbnderilecektir.

6.23. Yazilim Yukleme

Cihaz igletme yaziliminin sahada yUklenmesine de izin vermektedir. Yazilim yikleme
RAINBOW programi veya 6zel bir DOS programi kullanilarak RS-232 seri port Gizerinden yapilir.

PC’den génderilen 6zel bir komutla cihaz yikleme konumuna alinir. Bu konumda ekranda
“DL-V1.00” gérunecektir.

Yazihm yikleme sirasinda islemin hangi asamada oldugu bir cubuk grafik Gzerinden
izlenebilir. Yazihm ydkleme islemi yaklagik 3 dakika surer.

Yikleme bittikten sonra 6zel bir komut cihazi normal konuma déndrr.

-24 -



DKG-543 Kullanim Kilavuzu V-27 (14.04.2011)

6.24. Motor Kumanda Caligsmasi

Motor kumanda calismasinda cihaz alternatérsiiz bir motoru kumanda eder.

Motor kumanda galismasi CIHAZ KONFIGURASYONU grubunda bulunan bir program
parametresi ile devreye alinir.

Motor kumanda calismasi aktive edildigi zaman:
-Cihaz jeneratdrin AC parametrelerini géstermez (volt, amp, kW, cos)

-Jeneratdr voltaj ve frekans korumalari devre disi kalir. Motor RPM korumalari ¢alismaya
devam eder.

6.25. Cift Voltaj ve Frekans

Cihaz 2 set voltaj ve frekans koruma parametresine sahiptir. Kullanici bu 2 set arasinda
istedigi anda gecis yapabilir.

Bu 6zellik ¢ift voltaj veya frekans galisabilen jeneratérlerde konumlar arasinda hizli gegis
yapilabilmesi i¢in faydalidir.

ikinci limit degerler setine gecis 2 farkli sekilde yapilabilir:

-ikincil Volt/Frekans program parametresini 1 yaparak
-dijital girise sinyal uygulayarak.

Boéylece kullaniciya manuel veya harici gegis yapabilmesi icin maksimum esneklik saglanmis
olur.

Eger gegcis dijital sinyalle yapiliyorsa, giriglerden biri GIRIS FONKSIYON SEC mendisii
yardimiyla 2. Voltaj-Frekans Sec¢ olarak tanimlanmaldir.

ikincil voltaj ve frekans secimi icin agsagidaki parametreler mevcuttur:

Sebeke Voltaj Alt Limiti Jeneratdr Voltaj Alt Durdurma Limiti
Sebeke Voltaj Ust Limiti Jenerat6r Voltaj Alt Uyari Limiti
Sebeke Frekans Alt Limiti Jenerator Voltaj Ust Uyari Limiti
Sebeke Frekans Ust Limiti Jenerat6r Voltaj Ust Durdurma Limiti

Jeneratdr Frekans Alt Durdurma Limiti
Jenerat6r Frekans Alt Uyari Limiti
Jenerat6r Frekans Ust Uyari Limiti
Jeneratdr Frekans Ust Durdurma Limiti
Jeneratér RPM Alt Durdurma Limiti
Jenerat6r RPM Alt Uyari Limiti
Jeneratér RPM Ust Uyari Limiti
Jeneratér RPM Ust Durdurma Limiti
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6.26. Tek faz Calisma

Eger cihaz tek fazli sebekede kullaniliyorsa, CIHAZ KONFIGURASYONU meniisiindeki Tek
Faz Calisma program parametresinin 1 yapilmasi tavsiye edilir.

Tek faz caligma parametresi 1 yapildiginda cihaz AC elekiriksel parametreleri sebeke ve
jeneratérin sadece L1 fazindan olger.

Ayni sekilde voltaj ve asiri akim korumalari sadece L1 fazi Gzerinden yapilir.

L2 ve L3 fazlarina ait él¢timler ekranda goérilmez.
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8. MODBUS HABERLESME

Cihaz RS232 seri port Gzerinden MODBUS haberlegsme imkani sunmaktadir.

Modbus baglantisi 3 farkh sekilde yapilabilir:

1) Cihaz Gizerindeki seri portu kullanarak dogrudan RS232 baglanti,
2) Harici RS422/485 cevirici kullanarak RS422/485 baglanti,
3) Harici modem kullanarak modem baglantisi.

MODBUS modu, MODBUS Adres program parametresi ile cihaza bir kontrol6r adresi
atanarak aktive edilir. Kullanilabilen adres araligi 1 ile 144 arasidir. Adresi 0 olarak ayarlamak
MODBUS modunu kapatacak ve RAINBOW protokolu altinda haberlesme yaptiracaktir.

Cihazin MODBUS o6zellikleri:

-Data transfer modu: RTU

-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop

-Desteklenen fonksiyonlar:

-Fonksiyon 3 (¢oklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tek kayit yazma)

MODBUS protokolu hakkinda detayl bilgi su dokiimanda bulunmaktadir: “Modicon Modbus

Protocol Reference Guide”. Web adresi: www.modbus.org/docs/Pl MBUS 300.pdf

Modbus Uzerinden okunabilen en 6nemli kayitlarin listesi agsagidadir. Detayli Modbus
Uygulama Kilavuzu ve tam adres listesi icin DATAKOM ile temasa geginiz.

ADRES Yaz BILGI KATSAYI ACIKLAMA

(hex) Oku

0000 @) 16bit x1 Sebeke Faz L1 gerilimi

0001 @) 16bit x1 Sebeke Faz L2 gerilimi

0002 ©) 16bit X1 Sebeke Faz L3 gerilimi

0003 ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz I1 gerilimi

0004 ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz L2 gerilimi

0005 ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz L3 gerilimi

0006 @) 16bit x1 Jeneratdér Faz L1 akimi

0007 @) 16bit x1 Jeneratdér Faz L2 akimi

0008 @) 16bit x1 Jeneratdér Faz L3 akimi

000C ©) 16bit X1 Sebeke Faz L1-L2 gerilimi

000D ©) 16bit X1 Sebeke Faz L2-L3 gerilimi

000E ©) 16bit X1 Sebeke Faz L3-L1 gerilimi

000F ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz L1-L2 gerilimi

0010 ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz L2-L.3 gerilimi

0011 ©) 16bit X1 Jeneratdr Faz L3-L1 gerilimi

0012 ©) 16bit x10 Sebeke frekansi

0013 @) 16bit x10 Jeneratdr frekansi

0016-0017 O 32bit x256 Jeneratdr aktif glcl. 24 bitlik bu kayit jeneratér aktif

glclnun 256 katini tutar. Alt 16 bit 16h adresli kayittadir.
Ust 8 bit 17h adresli kaydin alt baytinda yer alir.

0018 O 8bit x100 Cos® degerinin 100 kati (signed byte). Negatif degerler
reaktif cos® belirtir.

002A O 16bit x0.1 Motor devri (rpm)

002B O 16bit x10 Bar olarak yag basinci.

002C O 16bit x1 Derece olarak motor sicakligi.

002D O 16bit x1 % olarak yakit seviyesi.

002F O 16bit x10 Ak gerilimi.

003D O 8bit - bit_3: maniel konumu
bit_4: otomatik konumu
bit_5: kapall konumu
bit_6: test konumu
bit_7: yUkte test konumu
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9. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

Birgok uygulamada jeneratdriin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi
istenir. Haftalik ¢alisma programi bu tir uygulamaya olanak verir.

Galisma programi, haftanin her giinl i¢in bir adet devreye girme ve bir adet devreden ¢ikma
saatinden olusur. Bu programlar jeneratdriin sadece izin verilen zaman dilimlerinde otomatik olarak
devreye girmesini saglar.

Haftalik calisma programi sadece OTO konumda devrededir. Dider calisma sekilleri haftalik
programdan etkilenmez.

OTO konumda eger jeneratériin devreye girmesi haftalik calisma programi tarafindan
engelleniyorsa, bu durumda OTO ledi yanip séner.

Her devreye giris/cikis zamani 10 dakikalik adimlarla tanimlanmistir.

Kullanilmayan programlar 24.0 olarak ayarlanmalidir.

Ornek bir program seti asagidaki gibi olabilir:

Pazartesi Devreye giris 07:00
Pazartesi Devreden ¢ikis 18:00
Sali Devreye giris 07:00
Sali Devreden c¢ikis 18:00
Carsamba Devreye giris 07:00
Carsamba Devreden ¢ikis 18:00
Persembe Devreye giris 07:00
Persembe Devreden c¢ikis 18:00
Cuma Devreye giris 07:00
Cuma Devreden c¢ikis 18:00
Cumartesi Devreye giris 07:00
Cumartesi Devreden ¢ikis 13:00
Pazar Devreye giris 24:00 ( ensondurum devam eder)
Pazar Devreden c¢ikis 24:00 ( ensondurum devam eder)

Eger devreye giris ve ¢ikis icin ayni saat verilirse, devreye giris saati olarak yorumlanacakiir.

Cihazin iginde pil destekli hassas bir saat devresi (real time clock) bulunur. Bu devre cihazin
enerjisi kesilse bile dahili batarya tGzerinden ¢alismaya devam eder. Bu saatin geri kalma veya ileri
gitmesi Saat Hassas Ayar program parametresi yardimiyla diizeltilebilir. Daha ayrintil bilgi i¢in
programlama béliminu inceleyiniz.
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10. OLAY KAYITLARI

Cihaz servis gorevlisine bilgi vermek igin en son 100 olayin kaydini tutar.

Tarih-saat, olay tipi, jeneratér durum bilgisi ve detayli jeneratdr 6lciim parametreleri olay kaydi
hafizasinda saklanir. Tarih-saat bilgisi cihaz icindeki pil destekli gercek zaman saatinden alinir.

Olay kayitlari dairesel bir hafizada saklanir. Yani yeni olay en eski olay kaydini silecektir. Ayni
sekilde olay kayitlar en yeniden baslayip eskiye dogru ekrana getirilir.

Olay kayitlari enerji kesintilerinden etkilenmeyen bir hafizada saklanir.

Olay kayitlari incelenirken MENU butonu bir 6nceki olay kaydina gider, MENUP butonu ise
bir sonraki olay kaydini gésterir.

iﬁ Olay kaydi sayfalarindan ¢ikmak icin «MENU veya MENUM butonunu basili

tutunuz.

Her olay kaydi 4 sayfa kaplar. Olay ve sayfa numaralari ekranin sag Ust késesinde goriliir. Olaylar en
yeni olan 1 numara olacak sekilde numaralandirilir. Sayfalar A’dan D’ye adlandiriimigtir. Ayni olayin
sayfalari arasinda ¥ ve A butonlari ile gegis yapilir.

Kaydedilen olaylar sunlardir:
-Alarmlar, yik atmalar, uyarilar
-Calisma konumu degisiklikler (KAPALI, OTO, vs...)
-Periyodik kayitlar.

Olay kayitlar sunlari icerir:
Kayit tipi (hata kaydi, konum degisiklidi, periyodik, vs...)
Tarih ve saat
Jeneratdr konumu (OTO, TEST, vs..)
Jeneratdr calisma konumu (marslama, sogutma vs...)
Jeneratér faz Voltajlar L1-L2-L3
Jeneratér faz Akimlari L1-L2-L3
Jeneratér Frekansi
Jenerator Aktif Glc (KW)
Jeneratdr cos®
Motor devri
Yag Basinci
Su Sicakhgi
Yakit Seviyesi
Akl Voltaji
Sebeke faz Voltajlari L1-L2-L3
Sebeke Frekansi
Digital girislerin durumlari
Sarj girisi durumu
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11. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz istatistik amagl kullanim igin bir dizi sifirlanamayan sayici sunar.

Bu sayicilar sunlardir:
-toplam motor saati

-toplam jeneratdr kW-saat
-servise kalan motor saati
-servise kalan sire

-toplam mars adedi

-toplam jeneratér calisma adedi

Sayicilar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.

f DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek i¢cin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

-30 -



DKG-543 Kullanim Kilavuzu V-27 (14.04.2011)

13. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, slreleri, galisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak igin kullanilir.

Program konumuna girmek icin 4MENU ve MENU P> tuglarini 1 saniye siireyle basili tutunuz.
Bu sirada cihazin PROGRAM KIiLIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna
girmeyecektir. Programlama disinda cihazin PROGRAM KILIT ucunu daima AKU(-)’ye bagl olarak
birakiniz. Bdylece yetkisiz kisilerin programlara ulagsmasi engellenecektir.

Program konumuna girildiginde asagidaki sifre giris ekrani gikacaktir.

ENTER PRSSHWORD:
(gl1(@l(al)ral

L |
V., A , MENUD ve AMENU tuslari kullanilarak 4 haneli sifre girilmelidir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Her sifre farkli seviyedeki parametrelere ulasmaya izin verir.

Seviye-1 ile sahada degistiriimesi gerekebilecek parametrelere ulasilir. Seviye-2 ile fabrika
ayar parametrelerine ulasilir. Seviye-3 Datakom ‘a 6zgidur ve kalibrasyon parametreleri igindir.

Cihazda sifre-1 ‘1234’ olarak ayarlidir. Sifre-2 ise ‘9876’ olarak ayarlanmistir.

Sifre degisikligi sadece Rainbow programi ile yapilir, cihaz tizerinden degistirilemez.

Programlama konumuna girmek cihazin calismasini etkilemez. Program yapilirken ener;ji
kesilmesi durumunda jeneratér otomatik olarak devreye girecektir.

Program konumu 2 seviyeli bir men0 sistemi olarak diizenlenmistir. Ana meni program
gruplarindan olusur. Program parametreleri gruplarin icinde yer alir.

Program konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gériilecektir. Gruplar arasinda gegis A
ve ¥ butonlari ile yapilir. Secilmis olan grup bant iginde ters renkte gérinir (beyaz lizerine mavi). Gruba
girmek igin press MENU P> butonuna basiniz. Gruptan ana mentye geri ¢cikmak icin <4MENU
butonuna basiniz.

Grup icinde ¥ ve A butonlari ile program parametreleri arasinda gezilir. Segilmis olan
parametre bant icinde ters renkte gérinir (beyaz Uzerine mavi). Bu parametrenin degerini gérmek /
degistirmek icin MENU P butonuna basiniz. Parametre degeri ¥ ve A butonlariyla artirilip eksiltilir. Bu
tuslar basili tutulursa degerler 10’'lu adimlarla degisir. Program parametresi degistirildigi anda
kendiliginden hafizaya kaydedilmis olacaktir.

MENU P butonuyla bir sonraki parametreye gegilir. MENUP butonuyla ana gruba geri dondllr.
Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ikmak icin mod se¢me tuslarindan birine basiniz. Herhangi bir islem
yapilmazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.
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Program Grup: Cihaz Konfiglirasyonu

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(1) LCD Kontrast

22

Bu parametre LCD ekranin kontrastini ayarlar. En iyi
gbris elde edilecek sekilde ayarlayiniz.

(2) Dil Segimi

0: ingilizce

1: Tarkge. Bu dil cihazin kullanilacagi Glkeye gére
farkh olabilir.

2: Gince

: Cihaz eneriji verildiginde dil segimi yaptirir.

(2) Ikincil Volt/ Frekans

: Birinci voltaj/frekans limitlerini kullan
: Ikincil voltaj/frekans limitlerini kullan

(2) Tek Faz Calisma

: 3-faz sistem
: Tek faz sistem

(2) Faz-faz voltajlar

: Faz-nétr voltaj ekranina gecer
: Faz-faz voltaj ekranina gecer

- O=O|= O|Ww

(1) Jeneratdér Ekrani Segimi

Bu parametre jeneratdr ylke girdiginde cihazin
gOsterecegdi ekrani seger.

0: ekran 3 (veya 4) elektriksel, blyUk karakterler

1: ekran 5 motor parametreleri, blyUk karakterler

2: ekran 6 (veya 7) maksimum bilgi, kigUk karakterler
3: ekran 8 (veya 9) analog yuk gdstergesi

Her ekranin detayi konu_3.2'de aciklanmistir.

(2) Motor Kumanda
Calismasi

0: Jeneratdr kontrol
1: Motor kontrol (alternatérsiz)

(2) Hata koruma suresi

sNn

12

Bu parametre motor ¢alistiktan ne kadar sonra
alarmlarin devreye girecegini belirler.

(1) Korna siiresi

sn

60

Herhangi bir uyari veya alarm olustugu zaman korna
¢ikisl bu slire boyunca enerijilenir. Eger bu sire 0
olarak ayarlanirsa korna cikigi suresiz olarak gekilir.

(1) Kesikli korna cikigi

0:surekli
1:kesikli

(2) Sarj girisinden durdurma

0: Sarj anizasi SARJ uyarisi verdirir, motoru
durdurmaz.

1: Sarj arizasi SARJ alarmi verdirir ve motoru
durdurur.

(1) Acil yedekleme calismasi

0: TEST konumunda sebeke kesilirse jeneratér yiike
girmez.

1: TEST konumunda sebeke kesilirse jeneratér yiike
girer, sebeke gelince yikten cikar.
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Program Grup: Cihaz Konfiglrasyonu (devam)

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(1) Otomatik test baslama
gln ve saati

168

Bu parametre otomatik testing baglayacagi giin ve
saati tanimlar.
168’e esit veya daha biiyiik degerler otomatik testin
devre disi oldugu anlamina gelir.
Otomatik test haftanin istenen giiniinde ve istenen saat
basinda baslayacak sekilde segilebilir. Parametre
degeri, haftanin kaginci saatinde testin baglayacagini
belirtir.
Ornekler:

0 = test Pazartesi 00:00 ‘da baslar

1 = test Pazartesi 01:00 ‘da baslar

8 = test Pazartesi 08:00 ‘da baslar

24 =test Sali 00:00 ‘da baslar
167 = test Pazar 23:00 ‘da baslar
168 = otomatik test devre disi.

Eger glnlik test secildiyse test glinG bilgisi 6nemli
degildir. Test, verilen gline bakilmadan her giin ayni
saatte yapllir.

Eger aylik test secildiyse, otomatik test her ayin ilk 7
glna icinde olmak Uizere belirlenen gin ve saatte

yapilhr.

(1) Otomatik test siresi

dak

10

Bu parametre otomatik testin stresini belirler ve 10
dakikalik adimlarla 24 saate kadar ayarlanir.

(1) Bosta / ylkte test

Bu parametre 0 yapildiysa otomatik test sirasinda yik
jeneratére aktarilmaz. Eger 1 yapilirsa jeneratér yik
altinda test edilir.

(1) Ganlik / Haftalik / Aylik
test

0: her gin test et (segilen gline bakilmadan yapilir)
1: haftada bir test et.

2: ayda bir test et (test ayin ilk 7 gini igcinde
programlanan giin ve saatte yapilir)

(2) Gecikmeli Sebeke
Similasyonu

0: YEDEK-2 girisi normal ¢alisir.
1: YEDEK-2 girisi gecikmeli sebeke similasyonu
yaptirir. Daha fazla bilgi icin konu 6.8 ‘ inceleyiniz.

(2) Modem devrede

Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem
baglantisi yapildigini belirler.

0: Bilgisayar baglantisi.

1: Modem baglantisi.

(2) SMS gonderme

0:SMS gdnderimi kapali
1:SMS gdnderimi agik

(2) GPRS Modem Aramasi

0: Normal modem aramasi
1: GPRS modem aramasi

(2) MODBUS kontrolér
adresi

0: RAINBOW haberlesme protokolu
1-144: MODBUS haberlesme protokolu (bu parametre
ayni zamanda cihazin MODBUS adresi olur).

(1) Yag Basinci psi

0: Yag Basinci bar olarak gosterilir
1: Yag Basinci psi olarak gosterilir

(1) Sicakhk °F

0: sicaklik santigrat derece olarak gosterilir
1: sicaklik fahrenhayt olarak gdésterilir.

(2) Flasor role suresi, Motor
calisma suresi

saat

Bu parametre dual jeneratérlerde kullanilan azami
calisma sdresini tanimlar. Motor bu sure kadar
calistiktan sonra réle konum degistirecektir.

Bu parametre ayni zamanda Gecikmeli Sebeke
Similasyonu calismasinda da kullantlir.
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Program Grup: Cihaz Konfiglirasyonu (devam)

Parametre Tanimi, Birim | Std. | Aciklama
(Sifre seviyesi)

(1) Saat hassasiyet ayari Bu parametre cihazin dahili saatinin hassasiyetini
ayarlar. Bu sayede saatin ileri gitmesi veya geri
kalmasi sifirlanabilir.

0 ‘dan baglayarak 63 ‘e kadar olan degerler saati

- 117 | glnde 0.25sn adimlarla hizlandirir, yani geri kalmayi
engeller.
127 ‘den baslayarak 64’e kadar olan dederler saati
glnde 0.25sn adimlarla yavaslatir, yani ileri gitmeyi
engeller.
Bu parametre sebeke ve jeneratdr gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi igin gerekli olan histeresis ‘i

(2) Histeresis voltaji Vv 8 saglar. Ornegin sebeke gerilimi yokken alt limitin bu
parametre kadar (izerine ¢iktigi taktirde var kabul edilir.
Bu sayede voltajin kisa araliklarla VAR/YOK gegisi
yapmasi engellenir.

Bu parametrenin degerine gére motor devri gdstergesi
manyetik pikap girisini veya jeneratér frekansini
kullanabilir.

0: Motor devri manyetik pikap girisinden okunur.

(2) Frekanstan devir okuma - 1 Manyetik pikap frekansi krank dis adedine bélinerek
motor devri elde edilir.

1: Motor devri jeneratér frekansindan hesaplanir.

Jeneratdr frekansi katsayi ile garpilarak motor devri

bulunur.

Motorun 1 devrinde manyetik pikap tnitesinden gelen
: darbe adedidir.

E(za)tgar;g:( dig sayisi / Garpim - 30 | Bu parametre ayni zamanda motor devrinin jenerator
frekansindan hesaplanmasi durumunda devir/frekans
katsayisidir.

Bu parametre sebeke konum degisikliklerinde SMS
génderimini kontrol eder. SMS gdnderimi alarm veya

(2) Sebeke Degisince SMS - 0 uyari olugturmadan yapilir.

0: sebeke degisiminde SMS génderilmez.
1: sebeke kesilince veya gelince SMS gdnderilir.
- o Yakit masirinden 6l¢ilen yakit seviyesi bu limitin altina

(2) Yakit Pompa Alt Limit % | 20 | jusiince YAKIT POMPASI calisr.

- - o Yakit masirinden &lgilen yakit seviyesi bu limitin

(2) Yakit Pompa Ust Limit & 80 Uzerine ¢ikinca YAKIT POMPASI durur.

0: alarm verilmez

(2) Yagbasin¢ Musir Hata - 0 1:uyan verilir
2:yuk atma verilir
0: alarm verilmez

(2) Sicakhk MUsir Hata - 0 1:uyari verilir
2:yUk atma verilir
0: alarm verilmez

(2) Yakit Seviye Mlsir Hata - 0 1:uyari verilir

2:yUk atma verilir
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Program Grup: Elektriksel Parametreler

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Aciklama
(Sifre seviyesi)
. Akim trafo primer degeri. Sekonder degeri daima 5A

(2) Akim trafo degeri A | 500 | arak Kabul edilmistir.
Akim bu siniri astigi taktirde Agin Yk Gecikme siresi

(2) Asiri akim limiti A 0 sonunda ASIRI AKIM hatasi verilecektir. Bu parametre 0
yapilirsa asiri akim kontrolu yapilmaz.
Aktif gli¢ bu sinir astigi taktirde Asiri Yk Gecikme

(2) Asini gug limiti KW 0 siiresi sonunda ASIRI GUC hatasi verilecektir. Bu
parametre 0 yapllirsa asiri gii¢ kontrolu yapiimaz.
Jeneratdriin akim veya gig limitlerinden birinin
asiimasindan kag¢ saniye sonra alarm olusacagini

(2) Asin akim / asir gig / belirler. . i I

frekans / voltaj gecikme sn 5 Ayni zamanda jenerat6r frekansinin limitler d|§|na__ .

siiresi ¢ikmasiyla HIZ alarmi olusmasi arasinda gegen siredir.
Ayni zamanda generator voltajinin limitler disina
¢glkmasiyla VOLTAJ alarmi olusmasi arasinda gegen
sUredir.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina digmesi

(1) Sebeke voltaj alt limiti \ 170 | sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baglatir.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin Gzerine ¢gikmasi

(1) Sebeke voltaj Gst limiti \ 270 | sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.
Sebeke frekansinin bu sinirin altina dismesi sebekenin

(1) Sebeke frekans alt limiti | Hz 45 kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratére transferi baslatir.

. Sebeke frekansinin bu sinirin (izerine ¢gikmasi sebekenin

l(i‘:r)]iﬁebeke frekans Gst Hz 55 kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratére transferi baslatir.

(2) Jenerator voltaj Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinirin altina diismesi

d o \ 170 | jeneratdr disUk voltaj arizasi olusturur ve motor stop

urdurma alt limiti ottirilir.

(2) Jeneratér voltaj uyari alt Vv 180 Jeneratodr fazlarindan birinin bu sinirin altina diismesi

limiti jeneratdr voltaj uyarisi olusturur.

(2) Jeneratér voltaj uyari Vv 260 Jeneratér fazlarindan birinin bu sinir asmasi jeneratér

st limiti ylUksek voltaj uyarisi olusturur.

(2) Jenerattr voltaj Vv 570 Jenerator fazlarindan birinin bu sinir asmasi jeneratér

durdurma Ust limiti

ylUksek voltaj arizasi olusturur ve motor stop ettirilir.
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Aciklama
(Sifre seviyesi)
PR, . AKkU voltajinin bu sinirin altina digsmesi DUSUK AKU
I(ifr)ﬂﬁku disuk voltaj uyari \ 9.0 uyarisi olusturur. Marslama sirasinda bu sinir kontrol
edilmez.
(2) Akl yiksek voltaj uyari Ak voltajinin bu sinirin Gzerine gikmasi YUKSEK
. \ 31.0 -
limiti AKU uyarisi olusturur.
(2) Akil yiksek voltaj AKU voltajinin bu sinirin Gzerine gikmasi YUKSEK
YUK SEH ] \'% 33.0 | AKU alarmi olugturur ve jeneratoriin derhal stop
durdurma limiti o .
ettiriimesine neden olur.
(1) Sebeke bekleme siiresi dak 05 Sebeke ggldlkten sonra yukd sebekgye transfer
etmeden énce bu sire kadar beklenir.
(2) Jeneratdr kontaktor sn " Sebeke kontaktériniin birakmasiyla jeneratér
suresi kontaktérinin cekmesi arasinda gecen siredir.
Jeneratdr kontaktérinin birakmasiyla
(2) Sebeke kontaktér siresi | sn 1 sebeke kontaktériiniin gekmesi arasinda gegen
suredir.
0: Sebeke faz sirasi kontrol edilmez.
(2) Sebeke Faz Sira - 0 1: Sebeke faz sirasi hataliysa uyar verilir ve sebeke
Kontrolu -
kontaktéri cekmez.
(2) Ters Giic Uyari Limiti KW 0 Jenerator aktif glict negatifse ve bu limitin Gzerine
¢ikarsa Ters Gig uyarisi olusur.
(2) Ters Gug Yik Atma Jeneratdr aktif glcl negatifse ve bu limitin Gzerine
- KW 0 o
Limiti ¢ikarsa Ters Gig yik atma alarmi olusur.
(2) Yiik atma alt limiti KW 0 J__enerator aktif glcl bu limitin altina diserse yik atma
rélesi birakacaktir.
(2) Yiik atma dist limiti KW 0 J__enerator aktif glict bu limitin Gzerine ¢ikarsa yik atma
rélesi cekecektir.
(2) Jeneratér Faz Sira 0: Jenerat6r faz sirasi kontrol edilmez.
- 0 1: Jeneratdr faz sirasi hataliysa yuk_atma olusur ve

Kontrolu

jeneratdr sogutma yapip durur.
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Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Aciklama
(Sifre seviyesi)
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
I Akim bu sinir astigi taktirde Asin Yik Gecikme siresi

(2) 2. Agini akim limiti A 0 sonunda ASIRI AKIM hatasi verilecektir. Bu parametre 0
yapilirsa asiri akim kontrolu yapilmaz.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

. N Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina digmesi

(1) 2. Sebeke voltaj alt limiti v 84 sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke voltaj Ust Vv 136 Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin Gzerine gikmasi

limiti sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke frekans alt Hy 55 Sebeke frekansinin bu sinirin altina dismesi sebekenin

limiti kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratdre transferi baglatir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke frekans Ust Hyz 65 Sebeke frekansinin bu sinirin (izerine ¢cikmasi sebekenin

limiti kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratdre transferi baglatir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Jeneratér voltaj Vv 90 Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinirin altina diismesi

durdurma alt limiti jeneratér dislk voltaj arizasi olusturur ve motor stop
ettirilir.

(2) 2. Jeneratdr voltaj uyar ikincil \{plt/frek Iimitleri. qktif oldugunda: ) _

alt Iirﬁiti Vv 94 Jeneratér fazlarindan birinin bu sinirin altina diismesi
jeneratér voltaj uyarisi olusturur.

(2) 2. Jeneratdr voltaj uyar ikincil volt/frek Iimitleri. qktif oldugunda: .

st Ii.miti \ 130 | Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinir agmasi jenerator
ylUksek voltaj uyarisi olusturur.

(2) 2. Jeneratér voltaj ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

’ \ 136 | Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinir agsmasi jenerator

durdurma Ust limiti

ylUksek voltaj arizasi olusturur ve motor stop ettirilir.
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Program Grup: Motor Parametreleri

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(2) Frekans durdurma alt
limiti

Hz

30

Jeneratorin galigmasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratdr derhal stop eder.

(1) Frekans uyar alt limiti

Hz

35

Jeneratorin galigmasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
uyarisi olusturur.

(1) Frekans uyari Ust limiti

Hz

54

Jenerat6rin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin tzerine cikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
uyarisi olusturur.

(2) Frekans durdurma Ust
limit

Hz

55

Jenerat6riin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin tzerine cikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratér derhal stop eder.

(1) Disik yag basinci uyari
limiti

bar

1.4

Musirden 6lgllen yag basincinin bu sinirin altina
dismesi DUSUK YAG BASINCI uyarisi olusturur.

(2) Disik yag basinci
durdurma limiti

bar

1.0

Musirden 6lcllen yag basincinin bu sinirin altina
dismesi DUSUK YAG BASINCI alarmi olusturur ve
jeneratdriin derhal stop ettiriimesine neden olur.

(1) YUksek sicaklik uyari
limiti

95

Musirden 6lclilen sogutma sivisi sicakhdinin bu sinirin
Uzerine ¢cikmasi ASIRI ISI uyarisi olusturur.

(2) YUksek sicakhk durdurma
limiti

98

Musirden 6lclilen sogutma sivisi sicakhdinin bu sinirin
Gzerine ¢cikmasi ASIRI ISI alarmi olusturur ve
jeneratdriin derhal stop ettiriimesine neden olur.

(2) Yag basing masir tipi

Bu parametre yag basing musir tipini belirtir.
TiP 0: Muisir karakteristik tablosu kullanilr.
TiP 1: OLGUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
TiP 2: OLCUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
TiP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

TiP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

TiP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

TiP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

TiP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

(2) Sicakhk musir tipi

Bu parametre sicaklik misir tipini belirtir.
TiP 0: Musir karakteristik tablosu kullanilir.
TiP 1: VDO

TiP 2: DATCON DAH tipi

TiP 3: DATCON DAL tipi

(2) Motor 1sitma sicaklik limiti

Eger motor ilk calistigi zaman belirli bir sicakliga
gelene kadar yiike girmeden ¢alismasi isteniyorsa bu
parametre motor sicakliginin alt limitini belirler.

Eger motor sicakligl bu parametrenin altina diserse
Motor Diisiik Sicaklik uyarisi olusur.

(2) Calisma gecikmesi

sSn

Sebeke kesildikten ka¢ saniye sonra jeneratérin
devreye girecegdini belirler. Akl yedeklemeli
sistemlerde jeneratdriin kisa kesintilerde devreye
girmesini engellemek icin kullanilir.

(2) On Isitma siiresi

sn

Kontak agiimasi ile ilk marsa basiimasi arasinda gegen
slire. Bu silire zarfinda ON ISITMA fonksiyonu aktif
durumdadir.
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(2) Mars siresi

sn

10

Marsa en fazla kag saniye sireyle basilacagini belirler.
Motor calisinca marglama otomatik olarak kesilir.

(2) Mars arasi bekleme
suresi

sn

10

Motor ilk marsta calismadigi taktirde bu stire kadar
beklenir ve yeniden marslanir.

(1) Motor 1sitma suresi

sn

4

Motor ¢alistiktan sonra ylike veriimeden énce 1sitma
ve stabilizasyon i¢in bu slre kadar bosta ¢alistirilir.

(1) Sogutma suresi

dak

1.0

Jeneratér yikten giktiktan sonra sogutma amaciyla bu
stre kadar daha bosta calistirilir.

(1) Stop siresi

sSn

10

Motorun durmasi icin gereken suredir. Stop fonksiyonu
bu sure buyunca aktif olur. E§er motor bu slre
sonunda durmamigssa MOTOR DURMUYOR uyarisi
verilir.

(2) Mars adedi

Motor calisana kadar bu adedi gegmeyecek sekilde
marslanir.

(2) Jikle Suresi

sn

Bu sdire jikle ¢ikisinin birakma gecikmesini kontrol
eder. Jikle ¢ikisi margla birlikte aktif olur. Motor
calisinca veya bu siire dolunca birakir. (hangisi 6nce
olursa)

(2) Motor 1sitma yéntemi

0: Motor ylke verilmeden 6nce Motor Isitma Siresi
boyunca bosta calistirlir.

1: Motor yiike verilmeden dnce énce Motor Isitma
Siiresi boyunca, daha sonra Motor Isitma Sicaklik
Limiti’ne gelene kadar siiresiz olarak bosta caligtirilir.

(1) Servis periyodu (motor
saati)

saat

50

Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu parametre
0 (sifir) olarak verilirse motor saatinden SERVIS
ZAMANI gdstergesi aktive olmaz.

(1) Servis periyodu

ay

Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre O (sifir)
olarak verilirse servis periyodundan SERVIS ZAMANI
gbstergesi aktive olmaz.

(2) Rolantide calisma siresi

sn

Motor calisinca ve sogutma slresi sonunda bu sire
kadar rélanti rolesi fonksiyonu aktif olur.

(2) Gaz motoru yakit
solenoid gecikmesi

sn

Gaz motoru yakit solenoidi marslama basladiktan bu
sure kadar sonra acllir.

(1) Disuk Yakit Uyari Limiti

Y%

20

Analog yakit musiri Gzerinden 6lgllen yakit seviyesi bu
bu limitin altina distiginde, DUSUK YAKIT SEVIYE
uyarisi olusacaktir.

(2) Distk Yakit Durdurma
Limiti

Y%

10

Analog yakit mUsiri Gzerinden dlctlen yakit seviyesi bu
bu limitin altina distiginde, DUSUK YAKIT SEVIYE
alarmi olusacak ve motor hemen duracaktir.

(2) Saatlik Yakit tiketimi

Y%

Bu parametre YAKIT CALINMA ve YAKIT DOLUMU
sms mesajlarinin atilma esigini belirler.

Eger bu parametre 0 yapilirsa YAKIT CALINMA ve
YAKIT DOLUMU sms mesajlari atiimaz.

Sms gerekli ise bu parametreyi jeneratdriin saatlik
yakit tiketiminin Gzerinde bir degere ayarlayiniz.

(2) Yakit Seviye Misiri Ohm

Ohm

180

Yakit seviye musirinin maksimum degeri. 180 ve 300
ohm musgirler en sik rastlanan tiplerdir.
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Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanimi, Birim | Std. | Aciklama
(Sifre seviyesi)

(3) Mars kesme frekansi Hyz 10.0 Mars swasmdajeneratbr frgkan3| bu degere u!e}glnca
motorun calistigi kabul edilir ve marglama kesilir.
0: Yag basinci ile mars kesilmez.

(2) Yag basinci ile mars i 0 1: Yag basing salteri acilinca veya misirden él¢ilen

kesme yag basinci durdurma limitinin Gzerine ¢ikinca mars
kesilir.

. 0: Sarj ile mars kesilmez.

(2) Sarj ile mars kesme i 0 1: $ar} alternatdri voltaj Uretince mars kesilir.

(2) Diisiik Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin altina diserse JENERATOR
DUSUK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.

(2) Diisiik Devir Uyari rpm 0 Motor devri bu limitin altina diserse JENERATOR
DUSUK HIZ uyarisi olusur.

. . Motor devri bu limitin Gzerine ¢ikarsa JENERATOR

(2) Ytksek Devir Uyari Pm | 0 | y{KSEK HIZ uyarisi olusur.

. . Motor devri bu limitin Gzerine ¢ikarsa JENERATOR

(2) Ylksek Devir Stop em 0 YUKSEK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.

(2) Fan devreye giris c 90 Motor harareti bu sicakligin tizerine ¢ikarsa fan réle

sicakhgi fonksiyonu akitif olacakitir.

(2) Fan devreden cikis oC 80 Motor harareti bu sicakligin altina distince fan réle

sicakhgi fonksiyonu pasif olacakitir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Frekans durdurma alt Hyz 40 Jeneratorln galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

limiti degerin altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratér derhal stop eder.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

- Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

(1) 2. Frekans uyari altlimiti | Hz | 45 ) 4000y afing diismesi JENERATOR DUSUK HIZ
uyarisi olusturur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

e Jeneratdriin ¢alismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

(1) 2. Frekans uyar dstlimiti | Hz | 65 | 4040in i7erine cikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
uyarisi olusturur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Frekans durdurma st Hy 69 Jeneratoriin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

limit degerin lzerine ¢ikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratér derhal stop eder.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Disiik Devir Stop rom 0 Motor devri bu limitin altina diilserse JENERATOR
DUSUK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Dustik Devir Uyari rom 0 Motor devri bu limitin altina dilserse JENERATOR
DUSUK HIZ uyarisi olusur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Yiksek Devir Uyari rpm 0 Motor devri bu limitin Gizerine ¢ikarsa JENERATOR
YUKSEK HIZ uyarisi olusur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(2) 2. Yiksek Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin Gizerine ¢ikarsa JENERATOR

YUKSEK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
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Program Grup: Tarih — Saat Ayari (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama

Gin - 01-31 | Ayin gini

Ay - 01-12 | Ay bilgisi

Yil - 00-99 |Yilin son 2 rakami
Saat - 00-23 | Ginin saati
Dakika - 00-59 | Saatin dakikasi
Saniye - 00-59 | Dakikanin saniyesi

Program Grup: Haftalik Calisma Programi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. | Aciklama

Pazartesi Devreye girig - 24:00

Pazartesi Devreden ¢ikis - 24:00

Sali Devreye giris - 24:00

Sali Devreden cikis - 24:00

Carsamba Devreye giris - 24:00

Carsamba Devreden cikis - 24:00

Persembe Devreye giris - 24:00 | Haftalik calisma programlarinin kullanimi igin
Persembe Devreden cikis - 24:00 | konu_9'u inceleyiniz.
Cuma_Devreye giris - 24:00

Cuma_Devreden ¢ikis - 24:00

Cumartesi Devreye giris - 24:00

Cumartesi Devreden cikis - 24:00

Pazar Devreye giris - 24:00

Pazar Devreden cikis - 24:00
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Program Grup: Musir Karakteristikleri (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama

Yag Basin¢ Misir Ohm -1 ohm 10 Yag Basin¢g Musir nokta 1, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -1 bar 0.0 Yag Basing MUsir nokta 1, bar Degeri
Yag Basin¢ Misir Ohm -2 ohm 52 Yag Basin¢g Musir nokta 2, ohm Degeri
Yag Basing¢ Degeri -2 bar 2.0 Yag Basing MUsir nokta 2, bar Degeri
Yag Basin¢ Misir Ohm -3 ohm 90 Yag Basin¢g Musir nokta 3, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -3 bar 4.0 |Yag Basin¢ Misir nokta 3, bar Degeri
Yag Basing Misir Ohm -4 ohm 140 | Yag Basing MUsir nokta 4, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -4 bar 7.0 | Yag Basing Misir nokta 4, bar Degeri
Yag Basin¢g Misgir Ohm -5 ohm 156 | Yag Basing MUsir nokta 5, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -5 bar 8.0 |Yag Basing Misir nokta 5, bar Degeri
Yag Basin¢g Migir Ohm -6 ohm 184 | Yag Basing MUsir nokta 6, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -6 bar 10.0 |Yag Basing Misir nokta 6, bar Degeri

Program Grup: Musir Karakteristikleri (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama

Sicaklik Migir Ohm -1 ohm 38 Sicaklik Misir nokta 1, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -1 °C 100 | Sicaklik Musir nokta 1, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -2 ohm 51 Sicaklik Misir nokta 2, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -2 °C 90 Sicaklik Misir nokta 2, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -3 ohm 134 | Sicaklik Misir nokta 3, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -3 °C 60 Sicaklik Misir nokta 3, °C Degeri
Sicaklik Misir Ohm -4 ohm 322 | Sicakhk Musir nokta 4, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -4 °C 39 Sicaklik Misir nokta 4, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -5 ohm 650 | Sicaklik Misir nokta 5, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -5 °C 20 Sicaklik Misir nokta 5, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -6 ohm 1630 | Sicaklik Misir nokta 6, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -6 °C 02 Sicaklik Misir nokta 6, °C Degeri
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Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Dusuk Yag Basinc Salter)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
islem 0 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna g¢alar)
sie 2: Uyari (korna calar)
3: Islem yapiimaz
0: Her zaman
Ornekleme 1 1: Koruma siiresi sonunda
2: Sebeke varken
. 0: Kilitlemesiz
Kilitleme T |1: kilitleme
- 0: Normalde acik
Kontak Tip 0 1: Normalde kapali
0: Akl -
Anahtarlama 0 1: AKQl +
Gecikme sdresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Yuksek Sicaklik Salter)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna c¢alar))
islem 0 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna calar)
$ 2: Uyar (korna calar)
3: Islem yapiimaz
} 0: Her zaman
Ornekleme 1 1: Koruma suresi sonunda
2: Sebeke varken
- 0: Kilitlemesiz
Kilitleme T |1: kilitleme
- 0: Normalde agik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: AKU -
Anahtarlama 0 1: AKil +
Gecikme siresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Su Seviye Salteri)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

islem

0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))

: YUk Atma (motor sodutup durur ve korna galar)
: Uyari (korna galar)

: islem yapilmaz

Ornekleme

: Her zaman
: Koruma siresi sonunda
: Sebeke varken

Kilitleme

: Kilitlemesiz
: Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde acik
: Normalde kapali

Anahtarlama

: AKU -
: AKO +

Gecikme stiresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

- O=O=O=ONDN=0WN =

Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Redresor Ariza)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna c¢alar))
islem > 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna calar)
$ 2: Uyar (korna calar)
3: Islem yapiimaz
} 0: Her zaman
Ornekleme 2 1: Koruma suresi sonunda
2: Sebeke varken
- 0: Kilitlemesiz
Kilitleme T |1: kilitleme
- 0: Normalde agik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: AKU -
Anahtarlama 0 1: AKil +
Gecikme siresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)
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Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Acil Stop) (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

islem

: Alarm (motor durur ve korna calar))

: Yk Atma (motor sogutup durur ve korna calar)
: Uyari (korna galar)

: islem yapilmaz

Ornekleme

: Her zaman
: Koruma siresi sonunda
: Sebeke varken

Kilitleme

: Kilitlemesiz
: Kilitteme

Kontak Tipi

: Normalde agik
: Normalde kapali

Anahtarlama

: AKU -
: AKU +

Gecikme siiresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

- O=O|=O=ON=0OWN-=0

Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Yedek-1 Girisi)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

islem

: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))

: Yk Atma (motor sogutup durur ve korna calar)
: Uyari (korna galar)

: islem yapilmaz

Ornekleme

: Her zaman
: Koruma siresi sonunda
: Sebeke varken

Kilitleme

: Kilitlemesiz
: Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde agik
: Normalde kapali

Anahtarlama

: AKU -
: AKO +

Gecikme stiresi

: Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

- O= 0O = O=ON-=0WN=0
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Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Yedek-2 Girisi)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
islem > 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna g¢alar)
$ 2: Uyari (korna calar)
3: Islem yapiimaz
) 0: Her zaman
Ornekleme 0 1: Koruma siiresi sonunda
2: Sebeke varken
- 0: Kilitlemesiz
Kilitleme O |1:kilitleme
. . 0: Normalde acik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: Akl -
Anahtarlama 0 1: AKD +
Gecikme siiresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Giris Konfigurasyonu (Dusuk Yakit Salter Girisi)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna c¢alar))
islem 0 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna calar)
$ 2: Uyar (korna calar)
3: Islem yapiimaz
} 0: Her zaman
Ornekleme 0 1: Koruma suresi sonunda
2: Sebeke varken
- 0: Kilitlemesiz
Kilitleme T |1: kilitleme
- 0: Normalde agik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: AKU -
Anahtarlama 0 1: AKil +
Gecikme siresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)
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Asagidaki parametreler cihazdaki dijital gikiglarin fonksiyonlarini belirler. Cihaz iginde 2 adedi

programli olmak Uzere 6 dijital ¢cikis bulunur. Sabit fonksiyonlu ¢ikislar Kontak, Mars, Sebeke

Kontaktérii ve Jeneratdér Kontaktdri'diir. Programli fonksiyonlara sahip ROLE-1 ve ROLE-2 cihaz
icindedir. Diger réleler genisleme modiillerinde yer alir.

Programli rélelerden her birine asagidaki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir tanesi

verilebilir.

Program Grup: Role Fonksiyonlari (Sifre seviyesi-2)

Réle 01 Fonksiyonu 3 ROLE-1 fonksiyonu

Réle 02 Fonksiyonu 1 ROLE-2 fonksiyonu

Rdle 03 Fonksiyonu 0 ROLE-3 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -1)
Réle 04 Fonksiyonu 2 ROLE-4 fonksiyonu (yedek cikis moduilii -1)
Rdle 05 Fonksiyonu 4 ROLE-5 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -1)
Rdle 06 Fonksiyonu 5 ROLE-6 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -1)
Réle 07 Fonksiyonu 0 ROLE-7 fonksiyonu (yedek cikis moduilii -1)
Réle 08 Fonksiyonu 2 ROLE-8 fonksiyonu (yedek cikis moduilii -1)
Réle 09 Fonksiyonu 4 ROLE-9 fonksiyonu (yedek cikis moduilii -1)
Réle 10 Fonksiyonu 5 ROLE-10 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -1)
Réle 11 Fonksiyonu 0 ROLE-11 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Réle 12 Fonksiyonu 2 ROLE-12 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Rdle 13 Fonksiyonu 4 ROLE-13 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Rdle 14 Fonksiyonu 5 ROLE-14 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Réle 15 Fonksiyonu 0 ROLE-15 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Rdle 16 Fonksiyonu 2 ROLE-16 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Rdle 17 Fonksiyonu 4 ROLE-17 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)
Rdle 18 Fonksiyonu 5 ROLE-18 fonksiyonu (yedek cikis modiilii -2)

Programl réle gikislarinin fonksiyonu asagidaki listeden segilir:
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00 | Kontak 32 | Yag Bas.(kontak) alarm 80 | Yag Kontak uyari
01 | Korna 33 | Sic. (kontak) alarm 81 Sic. Kontak uyari
02 | Mars 34 | Su Seviye (kontak) 82 | Su Seviye Kontak
03 | Stop alarm uyari
04 | Jen. Kontaktdru 35 | Redresér alarm 83 Redresér uyari
05 | Sebeke Kontakitdri 36 | Acil Stop alarm 84 | Acil Stop uyari
06 | Jikle 37 | Yedek-1 Alarm 85 | Yedek-1 uyarisi
07 | OnIsitma 38 | Yedek-2 Alarm 86 | Yedek-2 uyarisi
08 | Stop alarmi 39 | Yakit Seviye Kontak 87 | Yakit Seviye Kontak
09 | Stop veya yiik atma alarm uyarl
alarm 40 | Yag Masir alarm 88 | Yag Musir uyari
10 | Stop veya yik atma 41 | Sic. Musir alarm 89 | Sic. Misir uyari
veya uyari 42 | Disik hiz alarm 90 Disik hiz uyarisi
11 | Otomatik hazir 43 | Yiksek hiz alarm 91 Yiksek hiz uyarisi
12 | Calisma zamani 44 | DlOsUk Voltaj alarm 92 -
13 | Otomatik test yapilyor 45 | Yiksek Voltalalarm 93 DisUk sic. uyarisi
14 | YUk atma alarm 46 | Marslama hatasi alarm 94 Durma hatas! uyarisi
15 | - 47 | Dislk Yakit Seviye 95 Dusuk Yakitl Musir
16 | Sebeke kesik Mdasir alarm uyarisi
17 | Blok Isiticl 48 | - 96 Servis zamani uyarisi
18 | Servis zamani 49 | - 97 | Sebeke faz sira uyari
19 | - 50 |- 98 Disik Aku uyarisi
20 | Yuk atma c¢ikig! aktif 51 | Yuksek Akl Voltajl 99 | Yiksek Akl uyarisi
21 | Flasér réle alarm 100 | Sarj hata uyarisi
22 | Gaz motoru solenoid 52 | Sarj alarm 101 | -
23 | Yakit pompasi 53 |- 102 | -
24 | Sebeke Faz sira hatasi 54 | - 103 | -
25 | Jen. Faz sira hatasi 55 | - 104 | Jen disUk voltaj uyari
26 | Rdlanti rolesi 56 | Yag Kontak yik atma 105 | Jen yiksek voltaj uyari
27 | Sogutma fani 57 | Sic. Kontak ylk atma 106 | Ters glic uyari
28 | ikincil voltaj-frekans 58 | Su Seviye kontak yUk 107 | -
29 | Mars1/Mars2 secimi atma 108 | -
30 |- 59 | Redresér yik atma 109 | -
31 |- 60 | Acil Stop yik atma 110 | -
61 | Yedek-1 yik atma 111 | -
62 | Yedek-2 ylik atma 112 | Yag basing muisir
63 | Yakit Seviye Salter yik bosta uyari
atma 113 | Sicakhk musir bosta
64 | Yag basing misir bosta uyari
yik atma 114 | Yakit misir bosta
65 | Sicaklik masir bosta uyari
yuk atma 115 | -
66 | Yakit seviye musir 116 | -
bosta yik atma 117 | -
67 | - 118 | -
68 | - 119 | -
69 |-
70 | -
71 |-
72 | Asin Akim yuk atma
73 | Asin gig yik atma
74 | -
75 |-
76 | -
77 | -
78 | -
79 | Jen Faz Sira Yik Atma
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Asagidaki parametreler dijital girislerin fonksiyonunun listeden segilerek belirlenmesini saglar.
12 ile 23 arasindaki fonksiyonlar ayni zamanda ilgili calisma modunu da aktive ederler.

Giris tanimlamalari btin fonksiyonlar icin gecerlidir. Bdylece her sinyal normalde agik/kapali
ve aki+/akl- anahtarlamali olarak kullanilabilir.

Program Grup: Girigs Fonksiyon Secimi (Sifre seviyesi-2)

Parametre tanimi f@g:‘lka Aciklama

Giris 01 Fonksiyon Secimi 0 Yag Basin¢ Kontak

Giris 02 Fonksiyon Secimi 1 Asiri Hararet Kontak

Giris 03 Fonksiyon Segimi 2 Su Seviye Kontak

Giris 04 Fonksiyon Segimi 3 Redresér Ariza

Giris 05 Fonksiyon Segimi 4 Acil Stop

Giris 06 Fonksiyon Segimi 11 Yedek-1 Girig

Giris 07 Fonksiyon Segimi 10 Yedek-2 Girig

Giris 08 Fonksiyon Segimi 7 Dusik Yakit Seviye Kontak

Giris Fonksiyon Secimi Listesi

Number | Description
0 Yag Basin¢ Kontak
1 Asiri Hararet Kontak
2 Su Seviye Kontak
3 Redresér Ariza
4 Acil Stop
5 Alternatér Asiri Isi
6 Kapi Acik
7 Disik Yakit Seviye Kontak
8 Deprem Alarmi
9 Yedek-3 Giris
10 Yedek-2 Giris
11 Yedek-1 Girig
12 OTO Moda Gec
13 KAPALI Moda Geg
14 TEST Moda Geg
15 YUKTE TEST Moda Geg
16 2. Volt-Frek Secimi
17 Oncelik Girigi
18 Uzak Calistir Girisi
19 Sebeke Var Goster
20 Sebeke Yok Goster
21 Alarm Reset
22 Korna Sustur
23 Panel Kilitle
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Program Grup: Jenerator adi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Jeneratér adi yazisi

DATAKOM SITE
ID

Bu parametre her SMS mesajinin baginda yer alan
ve mesajl gdnderen jeneratérin belirlenmesini
saglayan satirdir. 20 karakter uzunlukta istenen yazi
girilir.

Program Grup: Modem-1 / SMS-1 Telefon Numarasi

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Modem-1 / SMS-1 telefon
numarasi

Bu telefon numarasi hafizasina 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral Gizerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramasinda
kullanilacak ilk telefon numarasidir.

Modem devrede degilse: ilk SMS telefon
numarasidir.

Program Grup: Modem-2 / SMS-2 Telefon Numarasi

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Modem-2 / SMS-2 telefon
numarasi

Bu telefon numarasi hafizasina 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral Gzerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramasinda
kullanilacak ikinci telefon numarasidir.

Modem devrede degilse: ikinci SMS telefon
numarasidir.

Program Grup: SMS-3 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-3 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-4 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-4 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-5 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-5 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-6 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-6 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.
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14. ARIZA BULMA VE GIiDERME

Sebeke kesilmedigi halde jenerator calisiyvor veya geldigi halde jenerator calismaya devam
ediyor:

-Motor gdvdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke voltajlar programlanmis limitlerin disina gikmis olabilir, faz gerilimlerini 6lgtnlz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini dogru él¢tigini kontrol ediniz.

-Sebeke alt ve Gst voltaj sinirlari gok dar verilmis olabilir. Program moduna gegerek $ebeke Voltaji
Alt Limit ve Sebeke Voltaji Ust Limit parametrelerini kontrol ediniz. Standart degerler 170/ 270
volttur.

-Histeresis voltaji ¢cok yuksek verilmis olabilir. Sebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar
yUkseltilir, Gst limit histeresis voltaji kadar disdrilir. Standart histeresis dederi 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatali okunuyor veya jeneratér frekansi hatali okunuyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile Nétrii birlestirerek hatanin diizelip
dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor calisirken hatali dlgcimler oluyorsa motorda sarj alternatdr veya konjektér arizasi
olabilir. Sarj alternatérii baglantisini sékip tekrar deneyiniz.

-Eger sadece sebeke varken hatali dlgimler oluyorsa aki sarj redresdri arizali olabilir. Redresor
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Faz-nétr voltajlar dogru okundugu halde faz-faz voltajlar hassas degil:

-Faz sirasi hatali, diizeltiniz.

Akimlar dogru olclildigii halde KW ve cos® degerleri hatali:

-Akim trafolar ilgili fazlara baglanmamig veya akim trafolarindan bazilarinin yénleri ters baglanmis.
Her defasinda bir adet akim trafosunu cihaza bagdlayarak dodru KW ve cos® &lclilecek sekilde uglari
belirleyiniz, hepsi tamam olunca Gg¢un0 birden baglayiniz.

& DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin gikiglarini kisa devre ediniz.

Sebeke kesilince cihaz kontadi aciyor, marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaiji cikiyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basing ucu bosta birakilmis olabilir.

-Yag basing kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basing misiri bozuk olabilir.

-Yag basing misiri cok geg kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag
basing musiri degistirilebilir.

Motor ilk marsta calismiyor, sonra marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaji cikiyor:
-Yag basin¢g musiri ¢gok ge¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. Istenirse yag basing
masiri degistirilebilir.
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Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi verivor ve motor
duruyor:

-Jeneratdr faz voltaji cihaza gelmiyor. Jeneratdér L1 fazi ile jeneratdér ndtr uclar arasindaki voltaji
motor calisirken él¢iiniz. Jeneratdr faz sigortasi atmis veya kapatilmis olabilir, bir baglanti hatasi
olabilir. Hersey tamamsa panodaki bitlin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan
baslayarak hepsini agin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternatér voltaji ge¢ yikseliyor ve alternatdérin remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jeneratér frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek igin en az 20 volta ihtiyag duyar. EGer sorun
mutlaka ¢6zlilmek isteniyorsa tek yol bir role ilave etmektir. Bu rélenin bobini AKU(-) ile sarj
alternatoriniin D+ (lamba) ucu arasinda olacaktir. Cihazin mars cikisi bu rélenin normalde kapali
kontagindan seri olarak gegirilmelidir. Béylece sarj alternatéri gerilim retince mars kesilmis olur.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki AKU+ ve AKU- klemensleri arasindaki DC voltaji élgiiniiz. Voltaj varsa panodaki
butln sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve yeniden
test yapin.

Programlama konumuna girilemiyor:

PROGRAM KIiLIT ucundan AKU(-) ‘yi ayiriniz. Islem bittikten sonra, izinsiz program degisikliklerine
engel olmak i¢in bu baglantiyir yeniden yapiniz.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistirilemez.

OTO 1s1g1 yanip séniiyor, sebeke kesildigi halde jeneratér calismiyor:

Haftalik calisma programi KAPALI zamanindasiniz. Litfen cihazin tarih ve saat ayarini ve haftalik
calisma programi parametrelerini kontrol ediniz.
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15. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu GrGnin, givenlik, saglik, ¢evrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki
Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.
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16. TEKNIK OZELLIKLER

Alternatoér voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Notr)

Alternator frekansi: 0-100 Hz.

Sebeke voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Notr)

Sebeke frekansi: 0-100 Hz.

DC Besleme gerilimi: 9.0 ile 30.0 V-DC arasi.

Mars sirasinda gerilim diigiimii: 100ms sireyle 0 volta dayanir.
Tipik bekleme akimi: 130 mA-DC.

Maksimum akim harcamasi: 250 mA-DC.

Jenerator/sebeke kontaktor réle ¢ikiglar: 16 A /250 V.

DC cikiglar: 1A /28 V korumali yariiletken cikislar.

Sarj uyartim akimi: min 150 mA-DC, 10-30 V-DC aras..

Akim girisleri: akim trafosu Uzerinden, .../5A. Azami yUk faz basina 0.7 VA.
Manyetik pikap voltaj: 1 — 30 Vac.

Manyetik pikap frekans: 8KHz maks. )
Dijital Girisler: 0-30V-DC. Dahili 4700 ohm Uzerinden AKU+ya bagldir.
Analog girisler: 0 - 5000 ohm.

Seri baglanti: RS-232. 9600 baud, no parity, 1 stop bit.

Calisma ortam sicakligi: -20°C ile +70°C arasi.

Depolama ortam sicakhgi: -40°C ile +80°C arasi.

Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

Boyutlar: 202 x 148 x 48mm (GxYxD)

Montaj acikhig1 boyutlari: 183 x 134mm minimum.

Agirlik: 400 g (yaklasik)

Kutu malzemesi: Isiya dayanikli, yanmaz ABS/PC (UL94-V0)
IP koruma sinifi: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.
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17. BAGLANTI RESMi
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Bu terminal, miisirlerin yakininda
motor gévdesine baglanacaktir.
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