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1. PROGRAMLAMA OZETi

Program konumuna girmek icin PGM tusuna basiniz. Program konumuna

girildiginde géstergede (P00) okunacaktir.

PGM = FABRIKA | MIN. MAKS.
NO Ailoelil Ll bl BIRIM AYARI DEGER | DEGER
P00 [ Akim Trafo Degeri Amper 500 10 800
P01 [ Akim Trafo Nokta - XXX XXX X.XX
P02 [Asin Akim Sinin Amper 500 50 990
P03 [ Sebeke Voltaj Alt Limiti Volt 170 2 240
P04 | Sebeke Voltaj Ust Limiti Volt 270 100 300
P05 | Jeneratdr Voltaj Alt Limiti Volt 170 20 240
P06 | Jeneratér Voltaj Ust Limiti Volt 270 100 300
P07 | Frekans Alt Limiti Hz. 45 20 60
P08 | Frekans Ust Limiti Hz. 57 50 100
P09 | Akil Ust Limiti Volt 33.0 14.0 33.0
P10 [ Asin Hararet Limiti °C 105 50 200
P11 [ DOsik Yag Basinci Limiti bar 0.0 0.0 5.0
P12 [ Asin Akim Gecikmesi Sn. 3 0 15
P13 [ Frekans Gecikme Siresi Sn. 3 0 15
P14 | Mars Adedi - 3 1 6
P15 | Mars Oncesi Bekleme Siiresi Sn. 3 0 240
P16 | Mars Arasi Bekleme Siresi Sn. 10 1 15
P17 | Mars Siresi Sn. 10 2 10
P18 | Stop Siresi Sn. 0 0 30
P19 | Sebeke Bekleme Siresi Dak. 0.5 0 7.5
P20 | Sogutma Siiresi Dak. 1.0 0 7.5
P21 | Sebeke Kontaktér Siresi Sn. 1 0 15
P22 | Jeneratér Kontakidr Siresi Sn. 4 0 15
P23 | Réle Fonksiyonlari Secimi - 0 0 7

2. MONTAJ

2.1 Kontrol Paneline Giris

Kontrol paneli, hem teknik servise, hem de kullaniciya en kolay kullanimi saglayacak
sekilde tasarlanmigtir. Fabrika ayarlan standart kullanima uygun olacak sekilde
dikkatle secildigi i¢in genelde program degisikligine ihtiya¢c duyulmaz. Buna karsilik
programli parametreler cihazin her tip jeneratdére ve uygulamaya uyum saglamasina
olanak verir. Programli parametreler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde
silinmez bir hafizaya kaydedilir.

2.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek (zere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici
cihazin 6n panel digindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi dizgliin yizeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 188x140 milimetre
boyutlarinda standart bir panel yuvasina geger. Montaj éncesinde gerdirme pargalarini
ve ayrilabilir klemensleri sékuniiz. Cihazi panel yuvasindan gecirip gerdirme
parcalarini vidalayarak sabitleyiniz.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafolarinin ¢ikisi 5 Amperlik olmalidir. Akim
trafo giris akimi istenen degerde segilebilir. (10/5 ile 8000/5 arasi) Akim trafo ¢ikislari
her trafo icin ayn bir ¢ift kablo ile DKG-504 cihazinin ilgili girislerine gétirilmelidir.
Akim trafolarinda bir ucun ortak kullaniimasi veya bir ucun topraklanmasi gibi islemler
kesinlikle yapiimamalidir.

Isi ve yad basing musirleri DKG-504’e baglanmis ise panoda ayrica I1si veya yag
basing géstergesi kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulacaktir. E§er panoda isi veya
yag basing gbstergesi varsa DKG-504 (izerindeki girisleri bos birakiniz. Cihaz standart
tipteki musirlere gére kalibre edilmistir. EGer cihazin gdsterdigi 1s1 ve yag basing
degerleri uygun degilse kalibrasyonun nasil yapilmasi gerektigi ilerdeki bélimlerde
aciklanacaktir.



2.3 Cihazin Baglantilari

DIKKAT: CIHAZIN ICINDE SIGORTA YOKTUR.
Asagidaki giriglere harici sigorta takiniz:
Sebeke Faz Girisleri: R-S-T
Jenerator Faz Girisleri: L1-L2-L3
Akl Girisi: BAT(+).
Sigortalari kullanicinin kolayca ulasabilecegi
sekilde ve cihaza mimkin oldugunca yakin
monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir.

DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR
Cihaz baglantilarini yapmadan énce
MUTLAKA ENERJiYi KESINiz.

Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken
DAIMA klemensleri yuvalarindan sékiiniiz.

Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA
uyunuz.

Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman
(6rnegin otomatik sigorta) yer almalidir.

Ayirici eleman kablo lizerine monte edilemez.

Bina sebeke tesisati MUTLAKA en az 1500A kesme
kapasitesinde bir sigorta veya kisa devre koruyucu eleman
icermelidir.

Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm?)
ve isI derecesinde (80°C) kablo kullaniniz.

2.4 Girigler ve Cikiglar

AKU(+) / AKU(-): AKkUndn (+) ve (-) uglan bu terminallere baglanacaktir. Baglantiyi
dogru yapmaya dikkat ediniz. Ters aki baglantisi durumunda cihaz ¢alismayacaktir.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk jeneratérlerde kullaniimaya uygundur.

R-S-T: Sebeke fazlarini bu girislere baglayiniz. Sebeke fazlarinin alt ve st sinirlari
programlanabilmektedir.

L1-L2-L3: Jeneratdr fazlarindan birini bu girise baglayiniz. Jeneratdr fazinin alt ve tst
sinirlari programlanabilmektedir.

SEBEKE NOTR: Sebeke igin Nétr ucunu bu girise baglayiniz.

JENERATOR NOTR: Jeneratdr igin Nétr ucunu bu girise baglayiniz.

SEBEKE KONTAKTORU: Bu cikis sebeke kontaktdriine enerji verir. Sebeke faz
gerilimlerinden en az biri sinirlar disina ¢ikarsa sebeke kontaktdrinln enerjisi
kesilecektir. llave emniyet olarak bu cikis jeneratdr kontaktdriiniin kapali kontagindan
gegcirilmelidir. Role kontagi 10A/250V-AC gliciindedir.

JENERATOR KONTAKTORU: Bu gikis jeneratdr kontaktoriine enetii verir. Jenerator
faz gerilimi sinirlar digina gikarsa jeneratér kontaktériiniin enerjisi kesilecektir. ilave
emniyet olarak bu ¢ikis sebeke kontaktérinin kapal kontagindan gecirilmelidir. Réle
kontagi 10A/250V-AC glciindedir.

11-12-13: Bu girislere akim trafolarinin uglan baglanacaktir. Uglarin baglanti yéni
onemli  degildir. Ayni akim trafosunu DKG-504 disindaki cihazlara baglamayiniz. Bu
thr bir baglanti DKG-504'in bozulmasina yol agacaktir. Akim trafolarinin her ucunu
ayr ayrt DKG-504'0n ilgili ucuna baglayiniz. Uglarda ortaklama yapmayiniz. Kullanilan
akim trafolarinin deg@eri her G¢ faz igin de ayni olmalidir. Trafolarin sekonderi 5
amperlik olacaktir. (6rnegin 200/5A) Cihaz 10/5A ile 8000/5A arasindaki akim
trafolarina adapte edilebilmektedir. Bu islem programlama ménist kullanilarak
yapiimaktadir. Kullanilacak akim trafolari en az 5 vat glcte olmalidir. Hassasiyetin %1
secilmesi tavsiye edilmektedir.

DKG-504 cihazi, asin akim korumasi yapabilmektedir. Asin akim limiti ve gecikme
sUresi programlanabilmektedir.

PROGRAM KILIT GIRISI: Bu giris program degerlerine disardan miidahale edilmesini
engellemek igin kullanmihr. Bu giris bosta birakilirsa cihazin program degerleri
degistirilebilir. Giris (-)’'ye bagdlandigi taktirde ise PROGRAM konumunda degerlerin
degistiriimesi engellenir.

ISI MUSIR GiRIiSi: Bu girise hararet musiri 6igme ucunu baglayiniz. Miisirden okunan
hararet degeri ¢ok fonksiyonlu géstergeden izlenebilmektedir.  MUsirden okunan
sicakliga bagli olarak alarm verilebilmektedir.

YAG BASING MUSIR GIRiSi: Bu girise yag basing miisiri 6lgme ucunu baglayiniz.
Musirden okunan basing degeri ¢cok fonksiyonlu gdstergeden izlenebilmektedir.

SARJ ARIZA GIRISI: Bu girise sarj alternatériiniin lamba ucu baglanir. Jeneratér
calisirken alternatériin sarj etmemesi durumunda ilgili ariza 1131 yanacak ve korna
calacaktir. Bu ariza jeneratoriin ¢calismasini engellemez.
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YEDEK ARIZA GIRiSi: Bu girise yedek ariza kontagi baglanir. Kontak, ariza
durumunda gévdeden aldidi (-) 'yi girise gdnderecektir.

ISI GIRISI: Bu girise hararet miisiri baglanir. Misir, hararet yilkselmesi durumunda
gbvdeden aldidi (-)’yi girise gbnderen kontakli tipte olmalidir.

YAG GIRISI: Bu girise yag basing miisiri baglanir. Miisir, yag basinci yokken
govdeden aldigi (-)yi girise gdnderen kontaklh tipte olmahdir. Cihazin saghkl
¢alisabilmesi icin bu girisin bagh olmasi sarttir. E§er marsa basilacagi zaman yag
basinci var ise cihaz marsa basmadan bekler ve yag alarm 1s1g1 yanip séner. Yag
basinci ortadan kalkinca normal ¢alismaya dénulir.

PROGRAM KILIT GIRISi: Bu giris cihazin program degerlerine disardan miidahale
edilmesini engellemek igin kullanilir. Bu giris bosta birakilirsa cihazin program
degerleri degistirilebilir. Giris (-)'ye baglandigi taktirde ise PROGRAM konumunda
degerlerin degistiriimesi engellenir.

ACIL STOP GiRiSi: Bu girise acil stop butonu baglanir. Butona basildigi zaman girise
(-) verecek sekilde baglanmalidir. On paneldeki STOP butonuna basmak da ACIL
STOP girisiyle ayni etkiyi yapar. ACIL STOP sinyali var oldugu siirece jenerator
¢alismaz, calisiyorsa durdurulur. Sinyal ortadan kalkinca, cihaz resetlemeye gerek
duymadan normal c¢alismasina doéner. Bu giris jeneratéri devre disi birakmak
amaciyla da kullanilabilir. (6rnegin zaman saati ile)

KONTAK CIKISI: Bu cikis yakit solenoidi olan dizellerde kullanilir. Cihaz jeneratori
calistirmadan dénce bu ¢ikisi enerjiler. Jeneratéri durdurmak icin enerjiyi keser.
Programlama ile, bu ¢ikis ‘cekerek durduran’ tipte motorlara da kumanda ettirilebilir.
Réle kontagi 10A/28V-DC glctindedir.

MARS CIKISI: Motoru marslama c¢ikigl. Jeneratdr voltaji 25 volta veya jenerator
frekansi 10Hz'e ulastigi zaman bu réle birakir. Réle kontadi 10A/28V-DC gictndedir.
YEDEK ROLE CIKISI: Bu réle programlama yoluyla 4 farkli sekilde calistirilabilir. Role
kontagi 10A/28V-DC glciindedir.

1) ALARM ROLESI: Alarm olustugunda bu réle gekecektir. On paneldeki KORNA
SUSTURMA tusuna basildiginda réle birakir.

2) STOP ROLESI: Motoru durdurmak amaciyla bu réle programlanmis siire boyunca
ceker. (Cekerek durdurur)

3) ON ISITMA ROLESI: Marsa basilmadan énce programlanan siire boyunca bu rdle
¢eker. Mars sirasinda birakir, mars arasi beklemede yeniden c¢eker. Motor ¢alisinca
réle birakir.

4) JIKLE ROLESI: Marsa basilimadan énce programlanan siire boyunca bu rdle
¢eker. Mars ve mars arasi bekleme sirasinda ¢ekili kalir. Motor galisinca birakir..

2.5 Dijital Gostergeler

AKIM GOSTERGELERI: Bu gdstergelerde akim trafolari iizerinden élgillen faz
akimlar okunur. Programlama monist yardimiyla 10/5A ile 8000/5A degerleri
arasindaki akim trafolari kullanilabilmektedir.
VOLTAJ GOSTERGESI: Bu gostergede su degerler okunur:

-sebekeden ¢alisma sirasinda, (R) fazi voltaji

-jeneratérden galisma sirasinda, (L1) fazi voltaji

Voltaj se¢ tusuna basilarak su degerlerin herbiri ayri ayri okunabilir :

-(R-S-T) sebeke faz-nétr arasi voltajlar

-(L1-L2-L3) jeneratér faz-notr arasi voltajlari

-(RS-ST-TR) sebeke faz faz arasi voltajlari

-(L1L2-L2L3-L3L1) jeneratdr faz-faz arasi voltajlari
FREKANS GOSTERGESI: Bu gostergede jeneratdr calisirken jeneratér frekansi
okunur. Eger ¢ok fonksiyonlu gdstergede motor saati okunuyorsa, bu gdstergede
motor saatinin soldaki 3 hanesi okunur. Programlama konumunda bu gdstergede
program bilgileri okunur.
COK FONKSIYONLU GOSTERGE : Bu géstergede FONK SEC tusuna basarak su
degerleri okumak mimkindur:

-akii gerilimi (volt-DC),

-motor ¢alisma saati (0000.00 ile 9999.99 saat arasi),

-motor harareti (derece santigrat),

-yag basinci (bar).
Eger motor saati okunuyorsa, bu bilgi 6 haneli oldugu i¢in soldaki 3 hane frekans
gbstergesinde gorindir.



2.6 Led Gostergeler

SEBEKE VAR: (yesil) Sebekenin G¢ faz geriliminin de sinirlar dahilinde olmasi
durumunda yanar.

SEBEKE YOK: (kirmizi) Sebekenin faz gerilimlerinden en az birinin sinirlar digina
¢ctkmasi durumunda yanar.

JENERATOR: (sari) (L1-L2-L3) faz gerilimlerinin hepsi ayarlanmis olan sinirlar
icindeyse yanar.

YUK JENERATOR: (sari) Jenerator kontaktdrii gektigi zaman yanar.

YUK SEBEKE: (yesil) Sebeke kontaktérii gektigi zaman yanar.

KONTAK: (sar) Yakit yolu agik oldugu zaman yanar. Cihazda kontak cikisi
kullaniimamis bile olsa normalde kontagin agik oldugu durumlarda bu i1sik yanar.
BEKLEME: (sarn) sebeke bekleme suresi, sogutma siresi ve kontaktdr suresi
sirasinda yanar.

TEST/OTO/KAP/PGM/MAN : ilgili galisma konumu segildiginde yanar. Bu isiklardan
daima biri yanik durumdadir ve cihazin hangi calisma konumunda oldugunu belirtir.

2.7 Alarmlar

Alarmlar jeneratérde anormal bir duruma isaret eder ve sarj alarmi disindakiler
motorun hemen durdurulmasina neden olurlar.

Herhangi bir alarm olusmasi durumunda bu alarma ait olan isikli gésterge yanacak ve
YEDEK ROLE cikisi enerjilenecektir (ALARM opsiyonu secilmis ise). Paneldeki
KORNA SUSTURMA tusuna basilirsa réle birakir.

ACIL STOP disindaki alarmlar igin, alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm igiklar
yanik kalirlar ve jeneratériin ¢alismasina engel olurlar. Alarmlan silmek igin cihazi
6nce KAPALI konuma, daha sonra ise dnceki gcalisma konumuna getiriniz.

SARJ: (kirmizi) Sarj alternatérii arizasi durumunda yanar. Bu alarm sadece kornayi

¢aldirir, jeneratérin ¢alismasini etkilemez.

YEDEK: (kirmizi) Yedek ariza kontagindan sinyal gelince olusur.

ISI ALARMI: Isi girisinden sinyal gelince veya 1si masirinden 6lgtlen 1s1 degeri

ayarlanmig olan limiti asinca olusur.

YAG ALARMI: Yag girisinden sinyal gelince veya yag misirinden okunan yag basing
degeri ayarlanmis olan sininn altina dusiince olusur. Bu alarm jeneratdriin

devreye girmesinden 7 saniye sonra kontrol edilmeye baslanir. Marsa basilacagi

zaman yag basinci var ise marsa basilmaz ve bu uyari 11§31 yanip séner. Yag basinci

ortadan kalkinca normal ¢alismaya dénalir.

FREKANS ALARMI: Jenerat6r devrinin programlanmis olan sinirlarin disina ¢ikmasi

(overspeed/underspeed) durumunda ve gecikme siresi sonunda olusur. Eger

gecikme siresi bitmeden jeneratdr frekansi sinirlar icine girerse alarm olugsmaz.

Jeneratdr frekansi, jeneratdr kontaktérinin devreye girmesinden 3 saniye sonra

kontrol ediimeye baslanir.

VOLTAJ ALARMI: L1-L2-L3 faz voltajlarindan en az birinin sinirlar disina ¢gikmasi
durumunda olusur. Jeneratdr voltaji, jeneratdr kontaktériiniin devreye girmesinden 3
saniye sonra kontrol edilmeye baslanir.

MARS ARIZASI: Programlanan marglama adedi sonunda jeneratér ¢alismazsa bu
alarm olusur. Sebeke gelince alarm silinir ve bir sonraki sebeke kesilmesinde
jeneratdr yeniden marslanmaya hazir hale gelir.

ACIL STOP ALARMI: Acil stop butonuna (veya 6n paneldeki STOP tusuna)
basildiginda olusur. Buton birakildigi zaman bu alarm ortadan kalkar. ACIL STOP
girisi, ayni zamanda jeneratériin ¢alismasini digsardan gegici olarak engellemek igin de
(6rnegin zaman saatiyle) kullanihr.

AKU ALARMI: Akii voltajinin programlanan seviyenin Ustiine ¢ikmasi durumunda ve
2 saniyelik gecikme silresi sonunda olusur. Eger gecikme siiresi sona ermeden aki
gerilimi normale dénerse alarm olusmaz. Bu koruma 6zellikle sarj alternatérii ve
konjektdr anizalarina karsi distndlmustir.

ASIRI AKIM ALARMI : Faz akimlarindan en az birinin programlanmis olan sinirin
Uzerine ¢ikmasi durumunda ve gecikme siliresi sonunda olusur. Gecikme slresi
bitmeden akimlar sinir degerin altina inerse alarm olugsmaz.

2.8 Calisma Sekilleri

Calisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak segilir. Jeneratér calisirken
konum degistirmek jeneratér kontaktérinin birakmasina yol agacaktir. Jeneratdr
calisirken konum degistirmeyiniz.

KAPALI: Bu konumda sebeke fazlari programli limitler icindeyse sebeke kontaktori
ceker. Jeneratdr galisiyorsa durdurulur.
EL : Jeneratdri elle devreye vermek ve almak icin kullanilir. El konumuna gegildigi
zaman kontak rélesi geker ve jeneratér marslanmaya hazir hale gelir.
MARS: El ile istenildigi kadar marsa basmak icin kullanilir. Marslamaya
baslanabilmesi i¢in yag basincinin bulunmamasi gerekir. Jeneratér faz
gerilimleri mevcut ise veya jeneratér frekansi 10Hz'in (zerinde ise butona
basilsa bile marslama otomatik olarak kesilir.
STOP: El ile istenildigi sire stop bobinini gektirmek igin kullanilir. Stop
tusuna basildig1 anda jeneratér kontaktérl de birakacaktir.
SEBEKE / JENERATOR : El ile sebeke veya jeneratdr kontaktor(ini
cektirmek icin kullanilir. Bir defa basilinca jeneratdér kontaktdrl, tekrar
basildiginda ise sebeke kontaktdrl devreye girer.
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OTO: Jeneratériin ve sebekenin otomatik transferi igin kullanilir. Sebeke fazlarindan
en az birinin sinirlar disina ¢ikmasi durumunda sebeke kontaktdri birakir. Bekleme
slresi sonunda motor programlanmis adede kadar marslanir. Her marslama arasinda
bekleme siiresi kadar beklenir. Jeneratér ¢alisinca hemen marslama kesilir. L1-L2_L3
faz gerilimlerinin hepsi sinirlar arasina girince kontaktér slresi kadar beklenir ve
jeneratdr kontaktérl enerjilenir.

Sebeke fazlarinin tamami sinirlar igine girince, sebeke bekleme suresi kadar beklenir.
Daha sonra jeneratdr kontaktori birakir ve sebeke kontaktérii geker. Sogutma siresi
verilmisse jeneratér sogutma slresi kadar daha calisir. Sire bitiminde KONTAK
cikisinin enerijisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni bir sebeke kesintisinde
jeneratérii devreye sokmak (zere hazir bekler. Jeneratdr galisirken 6n paneldeki
STOP tusuna basiimak suretiyle istendigi anda stop ettirilebilir.

TEST: Sebeke varken jeneratéri denemek veya jeneratéri acil yedekleme
konumunda bekletmek i¢in kullanilir. Her sey OTO konumunda oldudu gibi ¢alisir.
Ancak sebeke var oldugu sirece jeneratér kontaktérii cekmez. Sebeke kesilirse
sebeke kontaktdérl birakir ve jeneratér kontakitérl ceker. Sebeke geldiginde yik
yeniden sebekeye aktarilir fakat jeneratdér calismaya devam eder. Jeneratori
durdurmak igin 6n paneldeki STOP tusuna basiniz.

PROGRAM: Sireleri, calisma limitlerini ve konfigiirasyonu programlamak igin
kullanilir.

DIKKAT: CIHAZIN iCiNi ACMAYINIZ
Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek icin yumusak bir nemli bezle siliniz. Kimyasal madde
kullanmayiniz.

4. ARIZA BULMA VE GIiDERME

Sebeke kesilmedigi halde jeneratér devreye giriyor :

Sebeke gerilimi ayarlanan sinir degerlerin disina ¢ikmis olabilir. Cihazin MENU
tusuna basarak sebeke voltajlarinin degderini okuyun.

Sebeke voltaj limitleri hatali veya ¢ok dar programlanmis olabilir. Programlama
konumuna gegerek sebeke alt ve (st voltaj limitlerini kontrol edin. Gerekirse limitleri
genigletin. Sebeke alt limitini 170 voltun altinda ayarlamayin. Aksi halde sebeke
kontaktdri veya cihaz yanabilir. Sebeke st limitini en az 270 volt olarak ayarlayin.
Aksi halde jeneratér gereksiz devreye girebilir.

Sebeke geldigi halde jenerator calismaya devam ediyor:

Sebeke voltaj limitlerini genisletin. AC voltajlar icin histerezis degeri 10 volttur.
Sebeke kesildigi zaman sebeke alt limiti histerezis kadar yUkseltilir, sebeke st limiti
histerezis kadar dusurilur. Yani cihaz sebeke kesikken sebekenin geldigini daha zor
algilar. Jeneratdr ve sgebeke arasindaki yuk transferinin kararli olabilmesi igin
histerezis gereklidir.

Sebeke ve jeneratér voltajlar cihaz lizerinde hatali okunuyor :

Cihazin faz gerilimlerini 6lgme hatasi 5 volttur. Bu degerlerden daha bulyik bir hata
varsa:

Eger sadece jeneratér galisirken hatali 6lgme olusuyorsa, jeneratérde konjektdr
veya sarj dinamosu arizasi olabilir. Bu hatay! belirlemek icin sarj dinamosunun
elektrik baglanti ucunu soékerek hatali okumanin ortadan kalkip kalkmadigini
deneyin.

AkU sarj redresdrinlin beslemesini keserek hatanin ortadan kalkip kalkmadigini
kontrol edin.

Sebeke kesilince cihaz kontagi aciyor, marsa basmiyor ve YAG ALARM 1si1g
yanip sonliyor:

Cihazin yag girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basing musiri baglanmamis olabilir.

-Yag basing musir baglantisi kopuk olabilir.

-Yag basing musiri arizal olabilir.

-Yag basing salteri cok ge¢ kapatiyor olabilir. Basing disiince cihaz marslayacaktir.
Yag basing muUsiri degistirilebilir.
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ilk marsta motor calismiyor, cihaz bir daha marsa basmiyor ve YAG ALARM 1s1g
yanip soénliyor:

-Yag basing salteri ¢gok ge¢ kapaniyor. Cihaz yag basincini var olarak gérdigi igin
marsa basmiyor. Basing disince cihaz marslayacaktir. Yag basing musgiri
degistirilebilir.

Sebeke kesilince cihaz motoru calistiriyor, fakat bir siire sonra MARS ARIZA
verip stop ediyor :

Cihaza alternatér fazlar gelmiyor. Jeneratdr galisirken cihazin arka panelindeki
konnektdr (zerinden L1-L2-L3 fazlari ile NOTR arasinda 220V-AC var olup
olmadigini kontrol edin. Alternatér fazini koruyan sigorta atmis veya yolda bir
temassizlik olabilir. Jeneratér voltaj sinirlari hatali programlanmis olabilir, PROGRAM
konumuna girerek kontrol edin.

Kontroller olumlu ¢ikarsa panodaki biitiin sigortalari kapatin. Daha sonra AKU
sigortasindan baslayarak bitln sigortalari agin ve tekrar deneyin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternatér voltaji ok ge¢ ylkseliyor. Ayrica remanant gerilim de 10 voltun altinda
kaliyor. Cihaz, alternatér gerilimi 100 volta veya alternatér frekansi 10Hz’e ulasinca
mars! keser. Fakat alternator frekansini 6élgebilmek igin gerilimin en az 10 volt olmasi
gerekir. Eger bu durum mutlaka engellenmek isteniyorsa tek ¢6zim bir réle ilave
etmektir. Réle bobini AKU(-) ile sarj alternatériiniin LAMBA ucu arasinda olacaktir. Bu
rélenin normalde kapali kontagini mars yoluna seri baglayiniz. Bdylece sarj
alternatéri gerilim Gretince mars kesilecektir.

Cihaz hic calismiyor :

Cihaza aku gerilimin gelip gelmedigini konnektér Gzerinden 6lgin. Olumluysa
panodaki bitiin sigortalari kapatin. Daha sonra AKU sigortasindan baslayarak
bltln sigortalari agin ve tekrar deneyin.

5. PROGRAMLAMA

Bu konum sdreleri, ¢calisma limitlerini ve konfigirasyonu programlamak igin kullanihr.
Program konumuna girmek icin 6nce PGM tusuna basiniz. Program konumuna
girildiginde gdstergede (P00) okunacaktir. MENU tusuna basildiginda program
parametresinin degeri, yeniden basildiginda ise bir sonraki program numarasi
gbrindr. Bdylece bltlin program parametreleri taranir. (+) ve (-) tuslari kullanilarak
deger artirilip eksiltilir.

Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya
kaydedilir. Program konumundan ¢ikmak igin KAP tusuna basiniz.

P00 = AKIM TRAFO DEGERI: Akim trafo primer degeri. 800 amperden daha bilyiik
degerleri 100’e bdlerek yaziniz. Bu degerler birinci haneden sonra nokta koymak
suretiyle kiloamper olarak gdsterilecektir. (6rnegin 1.85KA)

P01 = AKIM TRAFO NOKTA: Akimi kiloamper olarak géstermek amaciyla noktayi
yakiniz. Amper cinsinden géstermek icin noktayi séndiruniz.

P02 = ASIRI AKIM SINIRI: Akim bu sinin astigi taktirde gecikme siresi sonunda
alarm verilecektir. Bu bilgiyi akim trafo degeriyle ayni formatta giriniz.

P03 = SEBEKE VOLTAJ ALT LIMITi: Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina
dismesi sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda jeneratére
transferi baslatir.

P04 = SEBEKE VOLTAJ UST LiMiTi: Sebeke fazlarindan birinin bu siniri asmasi
sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda jeneratére transferi
baslatir.

P05 = JENERATOR VOLTAJ ALT LiMiTi: Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin
altina diismesi jeneratér voltaj arizasi olusturur ve jeneratér stop ettirilir.

P06 = JENERATOR VOLTAJ UST LiMITi: Jenerator fazlarindan birinin bu siniri
asmasi jeneratér voltaj arizasi olusturur ve jeneratér stop ettirilir.

P07 = FREKANS ALT LIMITI : Jeneratoriin calismasi sirasinda L1 fazi frekansinin,
frekans gecikme siresinden daha uzun bir stire boyunca bu degerin altina diismesi
FREKANS alarmi (underspeed) olusturur ve jeneratériin derhal stop ettirilmesine
neden olur. Jeneratdr kontaktérinin ¢cekmesinden itibaren 3 saniye sureyle bu sinir
kontrol edilmez.

P08= FREKANS UST LIiMiTi: Jeneratoriin calismasi sirasinda L1 fazi frekansinin,
frekans gecikme slrresinden daha uzun bir siire boyunca bu degerin Ustline ¢ikmasi
FREKANS alarmi (overspeed) olusturur ve jeneratdriin derhal stop ettiriimesine neden
olur. Jeneratdr kontaktdrinin ¢cekmesinden itibaren 3 saniye sireyle bu sinir kontrol
edilmez.

P09 = AKU UST LIMITi: Akii gerilimi bu sinirin (izerine gikarsa, 2 saniyelik gecikme
slresi sonunda alarm verilir ve dizel stop eder. Bu alarm, alternatér ve konjektdr
arizasi durumunda akinin ve DKG-504 cihazinin bozulmasini engellemek amaciyla
konmustur.

14 -



P10 = ASIRI HARARET LIMIiTi: Hararet okuma miisirinden gelen bilgiden asir
hararet alarmi verdirmek igin kullanilir. Bu sayede cihazda kontakl tipte hararet misgiri
kullaniimasi sart degildir.

P11 = DUSUK YAG BASING LiMiTi: Yag basing miisitinden gelen bilgiden diisiik
yag basin¢ alarmi verdirmek i¢in kullaniir. Bu sayede cihazda kontakl tipte yag
basin¢ masiri kullaniimasi sart degildir.

P12 = ASIRI AKIM GECIKMESI: Asiri akim sinirinin asiimasi ile alarm  olusmasi
arasindaki sure.

P13 = FREKANS GECIKME SURESI: Jeneratdriin galismasi sirasinda L1 fazi
frekansi, bu slreden daha uzun bir zaman boyunca programlanmig olan sinirlarin
disina ¢ikarsa frekans hatasi olusur ve jenerator derhal stop eder.

P14 = MARS ADEDI: Jeneratdr calisana kadar bu adedi gecmeyecek sekilde
marslanir.

P15 = MARS ONCESi BEKLEME SURESI: Kontagin agiimasi ile ilk marsa basiimasi
arasinda gegen slre (6n isitma siresi).

P16 = MARS ARASI BEKLEME SURESI: iki marslama arasindaki bekleme siiresi.
P17 = MARS SURESI: Jeneratdr calisana kadar bu siireyi gegmeyecek sekilde
marslanir.

P18 = STOP SURESI: Jeneratdrii stop ettirmek icin stop bobininin cekili kalma
sUresini ayarlar. Stop bobini olmayan dizellerde bu siire 0 olarak verilebilir.

P19 = SEBEKE BEKLEME SURESI: Sebeke geriliminin sinirlar igine girmesi ile
yUkln jeneratérden sebekeye aktarilmasi arasinda gegen sire.

P20 = SOGUTMA SURESI: Jeneratérden sebekeye transfer yapildiktan sonra
jeneratdriin yUksuz olarak ¢alisma suresi.

P21 = SEBEKE KONTAKTOR SURESI: Jenerator kontaktdr(i biraktiktan sonra
sebeke kontaktdriniin gcekmesine kadar gegen sire.

P22 = JENERATOR KONTAKTOR SURESI: Sebeke kontaktdrli biraktiktan sonra
jeneratdr kontaktériniin gekmesine kadar gegen sure.

P23 = YEDEK ROLE FONKSIYONU SECIiMi: Bu parametrenin degerine gére
KONTAK ve YEDEK role fonksiyonlar gesitli sekillerde secilebilmektedir.

P23 DEGERI | YEDEK ROLE FONKSIYONU | KONTAK ROLE FONKSIYONU
00 Alarm Kontak (gekerek galistir)
01 Stop (cekerek durdur) Kontak (cekerek calistir)
02 On Isitma Kontak (cekerek calistir)
03 Jikle Kontak (cekerek calistir)
04 Alarm Stop (cekerek durdur)
05 Stop (cekerek durdur) Stop (cekerek durdur)
06 On Isitma Stop (cekerek durdur)
07 Jikle Stop (cekerek durdur)
15 -

6. KALIBRASYON

DKG-504 cihazini kalibrasyon konumuna almak igin cihaz Gzerindeki KAPALI tusunu
basili tutarak PGM tusuna basiniz. Bu durumda voltaj gdstergesinin sag noktasi
yanar. Bundan sonraki islemler icin MENU tusuna basarak ilgili parametreyi
gbstergeye getirmek ve (+) (-) tuslarina basarak degeri degistirmek gerekir.

P24: 1SI GIRISININ KALIBRASYONU: FONK SEC tusuna basarak gdstergeyi ISI
konumuna aliniz. Isi de@eri ekranda dogru okunacak sekilde P24'0 ayarlayiniz.

P25: YAG BASINC GIRISININ KALIBRASYONU: FONK SEC tusuna basarak
gostergeyi YAG konumuna aliniz. Yag basinc degeri ekranda dogru okunacak sekilde
P25'i ayarlayiniz.

P26: SEBEKE VE JENERATOR VOLTAJ GOSTERGESININ KALIBRASYONU:
Sebeke faz voltajlarini veriniz. Voltaji ayrica dijital miltimetre ile élguntz. (faz-nétr
arasl) DKG-504'Un ol¢tigu voltaj, test cihazindan okunan ile ayni olacak sekilde
P26'y1 ayarlayiniz. FAZ SEC tusuna basarak R-S-T-L1-L2-L3 fazlarinin hepsinin dogru
6lctiginl kontrol ediniz. (en fazla 2 volt hata)

P27-P28-P29: AKIM GIRISLERININ KALIBRASYONU: Bu islem sadece fabrika
ortaminda yapilabilmektedir. Kalibrasyonu degistirmeyiniz.

30: ISI MUSIR TiPiNiN SECILMESI : Cihaz standart olarak OLCUSAN marka,
114716 kodlu musire gbre kalibre edilmigtir. (P30 = 0) Bu sec¢im pek ¢cok misir tipi i¢gin
de gegcerlidir. ANDORIA marka 6zel musir tipi icin P30 parametresini 1 yapiniz.

P31: KAPALI KONUMDA EKRAN SONDURME : P31 parametresi 0 olarak segilirse
KAPALI konumda dijital gdstergeler yanik kalir. P31 = 1 yapilirsa KAPALI konumda
dijital gOstergeler séner.

P32: DIL SECIMi: Cihazin ekraninda gériinen uyarilarin dilini segcmek igin P32
parametresini ayarlayiniz. P32 = 0: TURKGE. P32 = 1:INGILIZCE

P33-P38: MOTOR CALISMA SAATININ DEGISTIRILMESI: Motor calisma saati
9999.99 saate kadar yazabilmektedir. P33'den P38'e kadar olan parametreler
siraslyla birer adet rakami ayarlamaktadir.
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7. TEKNIK OZELLIKLER

Adim kontrolii: 8 bit mikroiglemci.
Sebeke Voltaji: 250VAC maks.
Sebeke Frekansi: 50/60Hz.
Sebeke Tipi: TN veya TT.
Alternatér Voltaji: 250VAC maks.
Alternatér Frekansi: 0-100Hz.
Olcme Kategorisi: CAT ||
DC Besleme Gerilimi: 9.0 ile 33.0 VDC arasi
Marslama sirasinda 4.0 — 33.0 VDC arasi
Cekilen Akim: 100 mADC tipik (OTO konumu, sebeke varken,24V)
400 mADC maks. (Rdle cikislar bosta)
Toplam DC Akim Cikisi: 10ADC.
Toplam AC Akim Cikigi: 10AAC.
Terminal bagina Maksimum Akim: 10A RMS.
Calisma Sicaklik Bolgesi: -10°C (14°F) ile 60 °C (140°F) arasi.
Depolama Sicaklik Bolgesi: -20°C (-4°F) ile 80 °C (176°F) arasi.
Maksimum Bagil Nem: %95 (yogusmasiz).
Boyutlar: 192 x 144 x 57mm (GxYxD)
Montaj acikligi boyutlari: 188 x 140mm minimum.
Agirlik: 1200 g (yaklasik)
Olgme Hassasiyeti:

Faz Voltajlan: %2 + 1volt
Faz akimlar: %2 + 2 hane
Akl voltaji: %2 + 0.2V

Alternatér Frekansi: +/- 0.5 Hz.
Kutu Malzemesi: DKP sa¢ kutu, polikarbonat 6n panel

DIKKAT: Yukaridaki sinirlari agan sartlar cihazin

koruma derecesinde gerilemeye neden olabilir.

8. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:

-73/23/EEC ve 93/68/EEC (Dusik Gerilim Direktifi)

-89/336/EEC, 92/31/EEC ve 93/68/EEC (Elektromanyetik Uyumluluk)
Referans Normlar:

EN 61010 (gUvenlik istekleri)
EN 50081-1 (EMC istekleri)
EN 50081-2 (EMC istekleri)
EN 50082-1 (EMC istekleri)
EN 50082-2 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Grin0n, gtvenlik, saghk, ¢cevrenin korunmasi ve kullanicilarin
korunmasi konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.
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DATAKOM 6nceden haber vermeden riin Uzerinde degisiklik yapma hakkini sakl tutar.
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