DPR-400 Kullanim Kilavuzu Rev_01

Firmware V-1.0

@) DATAKOM

TANITIM

DPR-400 modern teknolojiyi kullanan, standart
panelmetre boyutlarinda, renkli ekranli ve yonli bir
koruma rélesidir. Dislk derinligi sayesinde panoda
yer tasarrufu saglar. Cihaz, hassasiyet, kullanim
kolayligi ve esneklik ézelliklerini glvenilir ve disik
maliyetli bir tasarimla birlestirir.

Cift devreli akim él¢cum girigleri sayesinde cihaz, hem

%0.5 hassasiyet sinifi bir analizér, hem de 50xIn
oOlcebilen bir koruma rolesidir.

Cihaz hassas koruma saglamak icin gesitli koruma
egdrilerine sahiptir. Birden fazla koruma egrisi ayni
anda aktif edilebilir.

Cihazin 4.3 in¢ boyutundaki renkli ekraninda birgok
6lciim ayni anda izlenir. Baylk ekran, kullanim
kolayligi ve bol bilgi saglar.

Cihaz USB, izole RS-485 ve Ethernet portlari
sayesinde cesitli Scada sistemlerine kolayca
baglanir ve uzaktan izlenir.

RS-485 lizerinden Modbus ve IEC60870-5-103
protokollerini destekler.

Ethernet portu tGzerinden ise Modbus TCP/IP ve
IEC61850 protokollari desteklenir.

Parametre ayari 6n paneldeki tuglardan veya
Ucretsiz verilen PC programi ile yapilir. Program
cihaza USB, RS-485 veya istenirse internet
Uzerinden baglanir. Ayrica USB portu Gzerinden
yazilim gincellemesi yapilabilir.

Cihazin réle ¢ikislarindan iki tanesi baglanti izleme
6zelligine sahiptir. Bu ¢ikislar yik devresinin
devamlihdini strekli kontrol eder, devre agllirsa
alarm verir.

Cihaz 1MB dahili hafizasina 20 adede kadar
COMTRADE formatinda osilografik kayit alir.
Cihaz endustri Urtinleri igin glivenlik, EMC, titresim
ve gevre standartlarini kargilar.
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DPR-400

KORUMA ROLESI

OZELLIKLER

* 4.3” renkli grafik ekran, 480x272 piksel

» Hassas analizor 6zelligi (%0.5)

* 4 bolge enerji sayaglari

» Coklu koruma egrileri

« Self-test, dahili hata algilama

 Tekrar kapama

« Ayarlananabilir dijital girigler

* Ayarlanabilir réle cgikiglari

» 3 bagimsiz ayar grubu

e Coklu dil secenegi

 BUtln parametreler 6n panelden ayarlanabilir.
« 3 seviyeli sifre koruma

« Parametre ayari igin Ucretsiz PC programi

» USB, RS-485 ve ethernet ile parametre ayari
« 6 adet ayarlanabilir LED gosterge

* Elle agma / kapama imkani

« USB Uzerinden yazilim glincelleme

« IP65 koruma (conta ile)

» DusUk panel derinligi, sadece 55mm

« Trip sayacl, servis uyarisi

KORUMA EGRILERI

* [IEC Normal Ters, Cok Ters, Asiri Ters
* UK Uzun Zaman Ters,

* |EEE Orta Ters, Cok Ters, Asiri Ters
* US Normal Ters, Kisa Sire Ters

KORUMA FONKSiIYONLARI

ANSI KOD ACIKLAMA

27/27S Dusik Gerilim (F-F / F-N)
46 Negatif Sekans Akim
46BC Kopuk iletken

47 Ters Yonlu Yuksek Gerilim
49RMS Termal Asiri YUk

50,51 Asirt Akim

50N,51IN | Toprak Asiri Akim

50BF Kesici Ariza

59 Yuksek Gerilim (F-F / F-N)
67 Yonll Asirt Akim

74 Devre Baglanti izlemesi
79 Tekrar Kapama

810 Yuksek frekans

81U DislUk Frekans

CLP Soguk Yuk Baglatma




DPR-400 Kullanim Kilavuzu Ver_01 Firmware V-1.0

TELIF HAKKI BILDIRIMI

Bu dokimanin herhangi bir bélimuandn ya da igeriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir. Bu 6zellikle
ticari markalar, model adlari, parga numaralari ve gizimler i¢in gecgerlidir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dékiman, DPR-400 cihazinin basarili bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve
adimlari agiklamaktadir.

Doékidmanda verilen talimatlari dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana
gelebilecek sorunlarin éniine gegilmesi icin dnemlidir.

Batin teknik bildirimler icin lGtfen Datakom ile irtibata geginiz:
teknikdestek@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dokiman igin ek bir bilgi talep edilirse, asagidaki e-mail adresini kullanarak Uretici ile dogrudan
temasa geginiz:

teknikdestek@datakom.com.tr
Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek icin litfen agagidaki bilgileri saglayiniz:

- Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz),

- Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda gorebillirsiniz),
- Yazilim versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz),

- Olglilen gerilim degeri ve besleme gerilimi,

- istek ve dnerinizi net ve detayl olarak belirtiniz.

ILGILi DOKUMANLAR

DOSYA ADI ACIKLAMA
Rainbow Kurulum Rainbow Plus Kurulum Kilavuzu
Rainbow Kullanim Rainbow Plus Kullanim Kilavuzu
Rainbow Scada Kurulum Rainbow Scada Kurulum Kilavuzu
Rainbow Scada Kullanim Rainbow Scada Kullanim Kilavuzu
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REVIZYON GEGMiSi

REVIZYON TARIH YAZAN ACIKLAMA

01 07.02.2017 AY ik revizyon

TERMINOLOJI

DIKKAT: Potansiyel 6lim ya da yaralanma riski.
UYARI: Potansiyel ariza ya da maddi hasar riski.

DIKKAT: Cihazin calismasini anlayabilmek igin yararli ipuclari.

>
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SiPARIS KODLARI

DPR-400 cihazlari farkl segenekler ve 6zelliklere sahiptirler. Dogru modeli siparis edebilmek igin litfen
asagidaki bilgileri kullaniniz.

DPR-400 |-G |-T |-00

Farkli Versiyon
00: Standart Cihaz
01...99: musteriye
Ozel UrUnler

Konformal
Kaplama

Sizdirmazlik
contall

Cihaz Kodu

YEDEK PARCALAR

Vidali tip braket Yayh tip braket
Stok Kodu=J10PO01 (1 adet) Stok Kodu=K16P01 (1 adet)

Sizdirmazlik Contasi, Stok Kodu= K63P01
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
ya da olumle sonuglanabilir.

= Elektriksel ekipmanin montaji, uzman kisiler tarafindan
yapiimalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda olusabilecek
zarardan uretici firma sorumlu degildir.

= Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

= Cihazin i¢ini agmayiniz. Cihaz i¢inde degisebilecek parca
yoktur.

= Besleme girisine ve faz giriglerine harici sigorta takiniz.
Sigortalarn kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza
mumkun oldugunca yakin monte ediniz.

Sigortalar hizli tip ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

» Cihaz uzerinde galigmadan 6nce mutlaka enerjiyi kesiniz.

= Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

= Kullanilmayan akim trafo uglarini kisa devre ediniz.

= Cihazda uygulanan biitin elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmalidir. Limitleri agsan
zorlamalar cihazin ¢aligma omriini azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir ya da cihaza zarar verebilir.

Cihazi solvent ya da benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

O 8O0 ® Py

Enerji vermeden 6nce baglantilari kontrol ediniz.

Cihaz pano sacina monte edilmek lUizere tasarlanmigtir

Akim ol¢giimu, akim trafolar1 Uzerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

>\
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ICINDEKILER
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2.3 ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR
3. TERMINAL TEKNiIK OZELLIKLERI

3.1. BESLEME GERILIM GIRiSi

3.2. AC GERILIM GIRISLERI

3.3. AC AKIM GIRISLERI

3.4. DIJITAL GIRISLER

3.5. ROLE CIKISLARI

3.6. RS-485 PORTU

3.7. USB PORTU

3.8. ETHERNET PORTU

3.9. RS-232 PORTU (OPSIYONEL)

4. BAGLANTI DIAGRAMI
5. TERMINAL AGIKLAMALARI
6. TEKNIK OZELLIiKLER

7. KONTROL AGIKLAMALARI
7.1. ON PANEL FONKSIiYONU
7.2. TUS FONKSIYONLARI
7.3. OLCULEN PARAMETRELER

8. GOSTERGE SEMBOLLERI
8.1. CIHAZ EKRAN GEGISLERI

9. KORUMA FONKSiYONLARI
9.1. GENEL OZELLIKLER
9.2. EGRILER iCiN SURE HESAPLAMA
9.3. ASIRI AKIM KORUMA (ANSI 50/51)
9.4. NEGATIF BILESEN ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 46 )
9.5. YONLU ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 67 )
9.6. KOPUK ILETKEN (ANSI 46BC )
9.7. KESIiCi ARIZA (ANSI 50BF )
9.8. TOPRAK KORUMA (ANSI 50N/51N)
9.9. DEVRE BAGLANTI iZLEME ( ANSI 74 )
9.10. OTOMATIK TEKRAR KAPAMA ( ANSI 79)
9.11. SOGUK YUK BASLATMA (CLPU 50/51)
9.12. MOTORLU SALTER KUMANDA ( ANSI 94/69 )
9.13. TERMAL ASIRI YUK ( ANSI 49RMS )
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9.14. DUSUK GERILIM KORUMA ( ANSI 27)
9.15. YUKSEK GERILIM KORUMA ( ANSI 59 )
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10. MiMiK DIAGRAM
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11.3. PARAMETRE DEGERINi DEGISTIRME
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12.12. OTOMATIK TEKRAR KAPAMA ( ANSI 79)
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12.14. COMTRADE AYARLARI
12.15. IEC60870-5-103 / MODBUS AYARLARI
12.16. GIRiIS PARAMETRELERI
12.17. CIKIS PARAMETRELERI
12.18. GIRIS ETIKET AYARLARI
12.19. CIKIS ETIKET AYARLARI
12.20. GIiRIS/CIKIS MATRIS
12.21. ETHERNET AYARLARI
12.22. SAAT &TARIH AYARLARI
12.23. SIFRE DEGISTIRME
12.24. FABRIKA AYARLARINA DONUS
12.25. GUVENLI CIKIS
13. OSILOSKOPIK (COMTRADE) KAYIT AYARLARI
14. MODBUS HABERLESME
14.1. RS-485 MODBUS HABERLESME iCiN GEREKLi PARAMETRELER
14.2. ETHERNET MODBUS TCP/IP PARAMETRELERI
14.3. VERI FORMATLARI
14.4. VERI OKUMA
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14.5. VERI YAZMA

14.6. CRC HESAPLAMA

14.7. DAHILI KAYIT HAFIZASI YAPISI
14.8. KOMUTLAR

14.9. GERGEK ZAMAN SAATI (RTC)
14.10. OLGUMLER

14.11. FONKSIYON ALARM BIiLGILERI
14.12. DIJITAL CIKIS BILGILERI

14.13. MATRIS GIiRiS BILGILERI

15. UYGUNLUK BEYANI

16. BAKIM

17. CIHAZIN ATILMASI

18. ROHS UYGUNLUK

19. ARIZA BULMA VE GIDERME
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1. KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan once:

= Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun baglanti seklini belirleyiniz.

= Cihazi montaj boslugundan gegciriniz. Braketleri takiniz. Hafifce sikiniz. Asiri sikmayiniz, cihazi
kirabilirsiniz.

= Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken klemensleri yuvalarindan sékinuz.
= Yeterli sogutma saglandigindan emin olunuz.

= Ortam sicakliginin her durumda maksimum ¢alisma sicakliginin tGzerine ¢ikmayacagindan emin
olunuz.

= Cihaz Gzerine su gelmeyeceginden emin olunuz.

Asagidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

= Yanhsg baglantilar.

= Hatali besleme gerilimi.

= Olglim uglarina, belirtilen degerlerin disinda gerilim uygulanmasi.
= Dijital giriglere, belirtilen degerin Uzerinde gerilim uygulanmasi.

= Olglim uglarina, belirtilen degerlerin lizerinde akim uygulanmasi.
= Role ¢ikislarinda asiri yik ya da kisa devre olusmasi.

= Cihazda enerji varken haberlesme uglarinin takilip gikariimasi.

= Haberlesme portlarina yiksek gerilim uygulanmasi.

= izole olmayan haberlesme portlarinda toprak potansiyel farklari.

= Asir titresim, titresen pargalar Gizerine montaj yapilmasi.

Akim oélgumu, akim trafolar Gzerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

. J

Asagidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

=  Minimum kabul edilebilir degerin altinda besleme gerilimi.
= Belirtilen limitlerin diginda frekans.

= Fazsirasi hatasi.

» Hatali akim trafosu girisi.

=  Akim trafosu polarite hatasi.

= Eksik topraklama.
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2. MONTAJ

2.1. BOYUTLAR

Boyutlar: 164x164x69mm (6.5°x6.5"x2.7")
Montaj Acikligr: 140x140mm minimum (5.52°x5.52”)

Agirlik: 500g (1.1 Ib)
/// DATAKOM ///

MEASUREMENTS

= 7 E— —
1004 | 1007  100- A
367070 365270 364890 V.
36827, 36762 3667.0 kw
0o 0.0 0.0 kvar

P 110209 2Q 0o wwe
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NP-5 ;
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NP-6 |:
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RL4 RL-1 RL2 RL:3 _ INPUTS P
1234 1150V

TR TN N MR
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Cihazi dlizglin ylzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj 6ncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir
klemensleri sékinlz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve sikigtiriniz.

140mm

< 140mm .

Panel Olciileri

WALL pd

N
N

|

P

min 60mm 40mm |

Gerekli Panel Derinligi

Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmistir.

Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n panel
disindaki kisimlarina ulagsamamalidir.

-11 -
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Kutudan asagidaki 2 tip braketten birisi ¢gikacaktir;

Vidali tip braket Yayl tip braket

Vidali tip braket montaji Yay! tip braket montaji

Braketi fazla sitkmayiniz, cihazi kirabilirsiniz.

-12 -
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2.2. SIZDIRMAZLIK CONTASI

Cihazi panele monte ederken sizdirmaz conta kullanilirsa (ayri satilir), cihazda énden IEC 60529-1P65
koruma saglanmis olur. IP koruma seviyesinin kisaca tanimi asagidaki gibidir:

ilk Karakter

0 Korumasiz

1 50 mm c¢apinda ya da daha buyuk kati cisimlere karsi koruma
2 12,5 mm capinda ya da daha buyuk kati cisimlere karsi koruma
3 2,5 mm capinda ya da daha buyik tanelere karsi koruma

4 1,0 mm c¢apinda ya da daha buylk kati zerrelere kargi koruma
5 Toza karsl koruma

6 Toz gegirmez

ikinci Karakter

0 Korumasiz

1 Dusey su damlalarina kargi koruma

2 Cihazin govdesi 15 ° lik bir agida duruyorken disey su damlalarina karsi1 koruma
3 Cihazin govdesi 60 ° lik bir agida duruyorken disey su damlalarina karsi1 koruma
4 Sigrayan suya karsi koruma

6 Guglu su figkirmalarina kargi koruma

7 Gegici olarak suya batiriimanin etkilerine kargi koruma

8 Surekli olarak suya batiriimanin etkilerine kargi koruma

-13 -
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2.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

kontaktor, yuksek akim barasi, anahtarlamah mod

f Cihazi, yuksek elektromanyetik gurultii yayan
guc¢ kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik etkilere karsi korumali olmasina ragmen, yuksek degerde
elektromanyetik etkiler cihazin galismasini, 6lgim hassasiyetini ve haberlesme kalitesini
etkileyehbilir.

= Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensieri
yuvalarindan sokiiniiz.

= Sigortalari, cihaza mumkin oldugunca yakin sekilde aku girisine ve faz
giriglerine takiniz.

= Sigortalar hizl tip ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

= Uygun sicakhk araliginda kablolar kullaniniz.

* Uygun akim tagima kapasitesinde (en az 0.75mm?) kablo kullaniniz.
» Elektriksel baglanti i¢in ulusal kurallari takip ediniz.

= Akim trafolarinin gikisi 1A veya 5A olmalidir.

= Akim trafo girisleri icin, en az 1.5mm? (AWG15) kablo kullaniniz.

= Akim trafosu kablolar 1,5 metre’yi gegmemelidir. Daha uzun kablo
kulanilacaksa, kablo kesiti de orantili olarak arttirnimalidir.

Akim olgumu, akim trafolari Gzerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

Olay kayitlarinin dogru kayit edilmesi igin, program
menusu uzerinden cihazin saatini ayarlayiniz.

-14 -
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3. TERMINAL TEKNIK OZELLIKLERI

3.1. BESLEME GERILIM GIRISI

Besleme Gerilimi: 19 - 150VDC

Ters Gerilim: Korumali

Maksimum Girig Akimu: 300mA @ 24VDC. (Tum opsiyonlar takili, réleler cgekili.)
60mA @ 110VDC. (TUm opsiyonlar takili, roleler cekili.)

Tipik GCaligma Akimi: 250mA @ 24VDC. (Opsiyonlar takil degil, roleler gekili.)
70mA @ 110VDC. (Opsiyonlar takili degil, roleler ¢ekili.)

3.2. AC GERILIM GIRiSLERI

Olgiim Yontemi: True RMS

Ornekleme Orani: 8192 ornek/sn.

Girig Gerilim Aralig:: 0 - 100 VAC (faz-nétr)

Olgiim Arahg:: 5 - 100VAC F-N (10 - 170VAC F-F)

Giris Empedansi: 5.0 M-ohm

Ekran Goéziinurligu: 0.1VAC

Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 100VAC F-N (x0.6VAC F-N)
0.5% + 1 digit @ 170VAC F-F (£1.0VAC F-F)

Dayanim: 1300V-AC surekli

Frekans Aralig:: 30-100 Hz

Frekans Ekran 0.01 Hz

Coziindrligi:

Frekans Hassasiyet: 0.5% + 1 dijit

-15 -
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3.3. AC AKIM GIRISLERI

Yapiu: izole, dahili akim trafolari
Olgiim Yéntemi: True RMS

Ornekleme Orani: 8192 drnek/sn.

CT Sekonder: 1/5A

Akim Trafo Aralig::

5/5 - 25000/5A minimum

Giris Empedansi: 15 mili-ohm
Yiikleme: 0.375W @ 5A
Maksimum Akim: 16A slrekli

Olgiim Arahg::

Olglim girigleri: 0.01 - 6A AC
Koruma girigleri: 0.1 — 250 A AC

Ekran Goéziinurligu:

0.1A

Hassasiyet: 0.5% + 1 dijit
izolasyon: 1000VAC/1dakika diger bitin terminallerden.
Dayanim: 500A 1sn

AKIM TRAFO ORANI VE KABLO KESITi SECiMi:

Akim trafosunun faz kaydirma etkisini azaltmak icin,
akim trafosu Uzerindeki yik minimum tutulmalidir. Bir
akim trafosunda faz kaymasi olmasi, akimin dogru
okunmasina ragmen gug¢ ve gug faktorinin hatali
okunmasina neden olur.

En iyi 6lcim hassasiyeti igin akim trafo gliciinin yandaki
tabloya gore secilmesi tavsiye edilmektedir.

AKIM TRAFOSU HASSASIYET SINIFI SECIiMi:

Akim trafosu hassasiyet sinifi, istenen 6lgim
hassasiyetine gore secilmelidir. Kontrol cihazinin
hassasiyet sinifi %0.5'dir. Bu nedenle en iyi sonug igin
%0.5 hassasiyet sinifi akim trafosu kullaniimasi tavsiye
edilir.

AKIM TRAFOLARININ BAGLANTISI:

CT RATING (VA)

50

45

40

35

30

25

20

1mm?2

1.5mm?2 2.5mm?

//

/

/

V.

)/
4

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
CABLE LENGHT TO CT (m)

Her akim trafosunun ilgili faz girisine dogru yénde ile baglandigindan emin olunuz. Akim trafolarinin

fazlarinin karistinimasi, hatal gi¢ ve guc faktort okumalarina neden olur.

Akim trafolarinin baglantilarinda hata yapmamak igin, akim trafolarinin sirasi ve polaritesi kontrol
edilmelidir. Aktif gti¢ 6lciminde oldugu gibi, hatali akim trafosu baglantilari reaktif gii¢ dlcimuni de

etkiler.

-16 -
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DOGRU SEKILDE YAPILAN AKIM TRAFOSU BAGLANTILARI

o) oL

L2 o—=0 =2 KQL o L2 LOAD
s1 s2
L3 0 L)——o1L3
s1 s2
CONTROLLER

Sebekenin her bir fazinin 100 kW ile yiklendigini farz edelim. Yk glg faktori (PF) igin dlgtlen degerler
asagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 100.0 0.0 100 1.00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 300.0 0.0 300 1.00
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TERS POLARITE ETKISI

o) oL

L2 o—=0 =2 KQL o L2 LOAD
s1 s2
L3 o £)})——o L3
>< s1 s2
CONTROLLER

Sebekenin her bir fazinin 100 kW yiik ile yiikli olmasi durumu devam etsin. Yik gug faktori (PF) igin 2.
Akim trafosunun uglari ters oldugu icin L2 fazinda gig faktori -1,00 olarak gosterilir. Sonugta toplam yik
gucl 100 kW gésterilir.

Olgiilen degerler agagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 -100.0 0.0 100 -1.00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 100.0 0.0 300 0.33

YANLIS FAZ GiRiSiNiN ETKiSi

L1o KOL o L1
L2 o—=0 2 KQL o L2 LOAD
L3 o s1 s2 - - o L3
s1 s2
CONTROLLER

Sebekenin her bir fazinin 100 kW yik ile yukli olmasi durumu devam etsin. Ylk gug faktora (PF) icin
akim trafo uglari yanhs girildigi igin gerilim ve akimlar arasindaki faz kaymasi olur, L2 ve L3 fazlarindaki
glc faktorl -0,50 olarak gosterilir. Sonugta toplam jeneratér giicti 0 kW gosterilir.

Olgiilen degerler asagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Faz L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Toplam 0.0 0.0 300 0.0
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3.4. DUITAL GIRISLER

Giris Sayisi:

Tamami programlanabilir 4 giris. (Opsiyonel ilave 8 girig)

Giris Tipi:

Optik izole, dijital giris

Fonksiyon Segimi:

Fonksiyon listesinden.

Kontak Tipi: Normalde ac¢ik ya da normalde kapali (programlanabilir)
Minimum Algilama Siiresi: | 100ms

Aktif Sinyal Seviyesi: 19-140V-DC

izolasyon: 1000VAC, 1 dakika

Giiriiltu Filitreleme: Var

3.5. ROLE GIKISLARI

Role Sayisi:

Tamami programlanabilir 4 role. (Opsiyonel ilave 8 role)

Yapu:

Réle ¢ikis, normalde acgik kontak, bir uglari ortak serbest kontak
cikisl.

Devre izleme:

RL-2 ve RL-3 g¢ikiglarinda

Maks. anahtarlama akimi:

5A @250VAC
Maks. anahtarlama 250VAC
gerilimi:
Maks. anahtarlama giicii: 1250VA
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3.6. RS-485 PORTU

Yapi:

RS-485, izole.

Baglanti:

3 telli (A-B-GND). Half duplex.

Veri aktarim hizi:

2400-115200 baud, secilebilir.

Veri tipi:

8 bit veri, parite yok, 1 bit stop

Sonlandirma:

Harici olarak 120 ohm sonlandirma direnci gereklidir.

Ortak Mod Gerilim:

-0.5VDC ... +7VDC, cihaz iginde transzorb ile korunmustur.

Maks. mesafe:

1200m @ 9600 baud (120 ohm dengeli kablo ile)
200m @ 115200 baud (120 ohm dengeli kablo ile)

izolasyon:

500VAC, 1 dakika

Desteklenen Protokoller:

IEC60870-5-103, Modbus RTU

Modbus register listesine bu dokiimanin MODBUS
boluminden ulasabilirsiniz.

RS-485 portu ile uzak mesafelerde scada yazilimlar kullanilarak kontrol ve izleme yapilabilir.

RS-485 HAT YAPISI

Bir RS-485 hatti Uzerinde en fazla 32 adet cihaz paralel baglanabilir. Daha fazla cihaz baglayabilmek igin

tekrarlayici (repeater) kulanmak gerekir.

Ir=e0ed™R

Hat her iki ugtan 120 ohm direngler ile sonlandiriimal.

Kablo muhafazasi sadece bir ugtan topraklanmali.

Cihaz igcinde sonlandirma direnci yoktur.

Haberlegsme hattinin her ucuna 120 ohm sonlandirma
direnci takilmahidir.
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3.7. USB PORTU

3676.2| 3667.0 kw

0.0 0.0 «kvaAr
w LQ Qo
Mini-USB

Konnektorii

Mini-USB
Kablo
Aciklama: USB 2.0, izole degil, HID modu
Veri aktarim hizi: 1.5/12 Mbit/s, otomatik algilama
Konnektor: Mini-USB (fotograf makinasi kablosu)
Kablo uzunlugu: Maks. 6 metre
Fonksiyon: FAT32(Comtrade), Modbus, firmware giincelleme igin FAT32 (sadece
boot loader modu)

USB portu, cihaz ile PC baglantisi saglamak igin tasarlanmistir. RainbowPlus programini kullanarak
programlama ve 6lgilen deg@erlerin izlenmesi yapilabilir.

RainbowPlus programini www.datakom.com.tr sitesinden Ucretsiz indirebilirsiniz.

Cihaz lizerinde bulunan konnektor Mini-USB tiptir. Kullanilacak kablo, piyasadan kolayca temin edilen,
fotograf makinasi kablosudur.

Programlama, kontrol ve izleme ile ilgili daha detayli bilgiler igin Iutfen RainbowPlus kullanim kilavuzuna
bakiniz.

USB baglantisi cihazi enerjilemeye yeterlidir. Bu
yuzden ayrica besleme girisine ihtiya¢ yoktur.

Cihaz USB uzerinden beslendigi zaman RS-485
girigleri aktif degildir.
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3.8. ETHERNET PORTU (OPSiYONEL)

IEEE802.3 uyumlu,
00000000 Aciklama: 10/100 Base-TX RJ45
ethernet portu
NP-5 RS-232 Veri aktanim hizi: ;glllgr?]g"b'ﬂs' otomatik
e Konnektori _
NP-8 Konnektor: RJ45
oo ETHERNET Kablo tipi: CATS veya CAT6
:i::; ] 5[ 15 L izolasyon: 1500 VAC, 1 dakika
::lli ?:Gc:lMDM - Maks. Mesafe: 30m
RL-5 VNIl Ethernet
RL-6 e . IEC 61850,
RL7 (m§| Konnektori Fonksiyon:
RL-8 Modbus TCP_IP

RL-9

LED FONKSIYONLARI:

YESIL: Ethernet baglantisi saglandi§i zaman bu led yanar.

SARI: Veri transferi gergeklestiginde bu led yanip séner. Bu led dizenli olarak yanip sénerse, veri akigi
oldugu anlagilir.

3.9. RS-232 PORTU (OPSiIYONEL)

RS-232 portu, haricen satilan modem (nitesine baglanti igin kullanilir. Baglanti kablosu modem Unitesi ile
beraber gelir.

Aciklama: RS-232, izole degil.

Fonksiyon: Harici DKG-090 GSM modem
Veri aktarim hizi: 2400-115200 baud, segilebilir.
Veri tipi: 8 bit data, no parity, 1 bit stop
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4. BAGLANTI DIAGRAMI

AKIMIN ILERI wa

L1 TS Q
L2 s Q (
L3—3Ts
1]
” . mi GERILIM
—ﬁ— e TRAFOSU
o
TOPRAK
AKIMI==
1
I* L1
il
Tl '\Fﬁéngs
I‘siK 7:_1 YONU
i+ — L2 L2
| i:: L3
5A-250V gIL - Ik‘l
RL-4 RL-1 RL-2 RL-3 - IEIP:E’JT? 19.:5?v
BYBE Rz 22z
FIELD
N DC BUS +
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5. TERMINAL AGIKLAMALARI

Ug¢ | Fonksiyon Teknik Data Aciklama
1 |11K
2 |11 L
Akim trafosu uglarini bu terminallere
3 |I2K baglayiniz.
Her akim trafosunun ucunu dogru girise ve
4 |12_L Akim trafosu girisleri, dogru yonde baglamaya dikkat ?d|n|z.
IN=5A-AC, Akml trafolar|n|r_1 polaritesinin dogru
5 [I3_K Imax=50xIn oldugundan emin o_Iun. § _ N
Akim trafolarinin primer degerleri her 3 faz igin
6 |13 L de ayni olmaldir.
- Sekonder akim 1 veya 5 amper olmalidir. (6rn:
7 |Ig K 200/5 A).
8 |lg_L
U¢ |Fonksiyon Teknik Data Aciklama
9 NOTR Faz girigleri, 0-100V-AC Gerilim  6lgim uglarini  bu terminallere
10 |FAZ-L1 baglayiniz.
11 |FAZ-L2
12 |FAZ-L3
U¢ |Fonksiyon Teknik Data Aciklama
21-22 |RL-1 Role Cikis, NO, Role fonksiyonu giris/¢ikis matrisi ile
5A/250VAC ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “INPUT-01"
olarak caligir.
23-24 | RL-2 Role Cikis, NO, Role fonksiyonu giris/gikis matrisi ile
5A/250VAC ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “CB Rly”
olarak caligir.
25-26 |RL-3 Role Cikis, NO, Role fonksiyonu giris/¢ikis matrisi ile
5A/250VAC ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “CBfail 1”
olarak caligir.
27- |RL-4 Role Cikis, Role fonksiyonu giris/gikis matrisi ile
28-29 NO-NC, ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “CBfail 2”
5A/250VAC olarak galigir.
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Ug¢ | Fonksiyon Teknik Data Aciklama
30 |DIGITAL INPUT 1 Dijital girigler optik Dijital giris fonksiyonu giris/gikis matrisi ile
olarak diger ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “Relay-
terminallerden 1” olarak ¢alisir. RL-1 bu girisi takip eder.
31 |DIGITAL INPUT 2 izoledir. Dijital giris fonksiyonu giris/cikis matrisi ile
ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “MC”
Aktif Seviye: (mimik diagram igin kesici kapali kontak
+19VDC ... +140VDC | bilgisi) olarak galigir.
32 |DIGITAL INPUT 3 Dijital giris fonksiyonu girig/¢ikis matrisi ile
ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi olarak “MO”
(mimik diagram icin kesici agik kontak
bilgisi) olarak galigir.
33 |DIGITAL INPUT 4 Dijital giris fonksiyonu girig/¢ikis matrisi ile
ayarlanabilir. Fabrika ¢ikigl olarak “ML”
(mimik diagram igin yuk ayirici kontak
bilgisi) olarak galigir.
34 |INPUT GROUND Dijital girigler 0Vdc.
U¢ |Fonksiyon Teknik Data Aciklama
35 | RS-485-GROUND Topraklama terminali | RS-485 kablosunun koruma ucunu bu
girise baglayiniz.
36 |RS-485B Dijital haberlesme RS-485 data hattinin A-B uglarini bu
37 |RS-485A portu giriglere baglayiniz.
Ug¢ | Fonksiyon Teknik Data Aciklama
38 |SUPPLY POSITIVE 19vDC - 150vDC Besleme girisi arti ucu
39 |SUPPLY NEGATIVE Besleme girigleri diger | Besleme girisi eksi ucu

terminallerden izole
edilmigtir.
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6. TEKNIK OZELLIKLER

Besleme Girigi: 19 — 150VDC
Gii¢ Tuketimi: <10 VA
Nominal Frekans: 50/60 Hz
Faz Akim Trafo Sekonder: 1A/5A
Toprak Akim sekonder: 1A/5A
Koruma Girigleri:
Akim: 0.1-250.0 AAC
Gerilim:  5-100 V AC (F-N)
10-170V AC (F-F)
Olgme Girigleri:
Akim: 0.01-6.0AAC
Gerilim:  5-100V AC (F-N)
10-170 V AC (F-F)
Dayanim:
Akim Girigleri: 100xIn 1 saniye igin.
Gerilim Girigleri: 1300 V AC (surekli)
Yikleme:
Akim Girisleri: < 0.5 VA faz basina @ In
Gerilim Girigleri: < 0.02VA faz basina @ 100V (F-N)
Analizér Olgiim Hassasiyeti:

Gerilim: % 0.5 + 1 dijit

Akim: % 0.5 + 1 dijit

Frekans: % 0.2 + 1 dijit

Giig (kW ,kVAr): %1.0 + 2 dijit

Cos: % 0.5 + 1 dijit
Olgiim Arahigr:

CT Aralig:: 5/5A ile 30000/5A arasi
VT Araligi: 1.0/1 ile 5000.0/1 arasi
kW Araligr: 1.0 kW ile 5000 MW arasi
Role Cikiglar: 5A
Dijital Girigler:
Aktif Seviye: 19 - 140V DC veya AC
Min darbe: 100ms.
izolasyon: 1000V AC, 1 dakika
Seri Port:
Sinyal Tipi: RS-485
Haberlesme: Modbus RTU, 60870-5-103
Data Hiziz  2400-115200baud, ayarli
izolasyon: 500V AC, 1 dakika
Calisma Ortam Sicakhgi: -20°C...+70 °C
Maksimum Bagil Nem: %95 yogusmasiz
irtifa: 2000m. Maks.
Koruma Derecesi: IP 65 (On panel, conta ile), IP 30 (Arka panel)
Cihaz Kutusu: Alev séndiren, ROHS uyumlu, yiiksek 1siya dayanikh ABS/PC (UL94-V0)
Montaj Sekli: Panel montajli, arkada tutucu plastik braketler.
Boyutlar: 164x164x69mm (WxHxD)
Pano Kesim Olgiileri: 140x140mm

Agirhk: 500 gr
AB Direktifleri: Referans Standartlar:
2006/95/EC (LVD) EN 61010 (safety)
2004/108/EC (EMC) EN 61326 (EMC)
DIGER STANDARTLAR:

EN60255 Electrical Relays
EN60068 Environmental Conditions
EN60529 Protection Levels
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7. KONTROL ACIKLAMALARI

7.1. ON PANEL FONKSIYONLARI

Programlanabilir
LED gdstergeler

Renkli
ekran

0.0

= lz2 o0 [
SEPARATOR | i3 0.0
V1 0.0
., CIRCUIT
BREAKER | V2 0.0 WV
'v3 0.0
- I .
S00ASSA FRQ 0.00 Hz
= len: ool Ayni gr_upta bir
goo  |za 0. o[flER sonraki ekrana

gecis

Programlama ve
Comtrade
kayitlariicin USB
portu

Bir sonraki
ekran grubu

Bir 6nceki
ekran arubu
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7.2. TUS FONKSIYONLARI

TUS

FONKSiIYON

MANUEL

1 saniye boyunca basil tutulursa:

Elle kontrol modu aktif olur. Elle kontrol sifre korumali ise dnce sifrenin
girilmesi gerekir.

Bir dnceki ekran grubuna gecer.

Bir sonraki ekran grubuna gecger. Ekranda alarm var ise ekrandan kaldirir.

1 saniye boyunca basil tutulursa:
Alarmlarin tamamini sifirlar.

Ayni grup igerisinde bir sonraki ekrana gegilir. Programlama konumunda
deger arttirmak icin kullanilir.

5 saniye boyunca basili tutulursa:
Gosterilmekte olan ekran agilis ekrani olarak atanir.

a3t

Programlama konumunda deger azaltmak igin kullanilir.

5 saniye boyunca birlikte basili tutulursa:

Programlama moduna girilir.

Degisiklik yapiimadan bir 6nceki menlye donus, iptal veya ¢ikis

Degisikligi onayla, ayarla veya kabul et.
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7.3. OLCULEN PARAMETRELER

Cihaz ¢ok sayida analog degeri hassas olarak dlger.

Olciilen parametrelerin listesi asagidadir

L1-N gerilim Toplam aktif gli¢
L2-N gerilim Toplam reaktif gii¢
L3-N gerilim Ortalama F-N gerilim
L1-L2 gerilim Ortalama F-F gerilim
L2-L3 gerilim Ortalama akim
L3-L1 gerilim L1 aktif gig (kW)

L1 akim L2 aktif gl (kW)

L2 akim L3 aktif gli¢ (kW)

L3 akim L1 reaktif gli¢ (kVAr)
Toprak akim L2 reaktif gli¢ (kVAr)
L1 akim (kaba 6l¢im, koruma devresinden) L3 reaktif gii¢ (kVAr)

L2 akim (kaba 6lgiim, koruma devresinden)

L3 akim (kaba o6lgiim, koruma devresinden)
Toprak akim (kaba 6lgim, koruma devresinden)
No6tr akimi

lavg: ortalama akim

Frekans (Hz)
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8. GOSTERGE SEMBOLLERI

SEMBOL ACIKLAMA

Ver Yazilim versiyonu

Uiz Faz 1 - Faz 2 AC RMS Gerilim

u23 Faz 2 - Faz 3 AC RMS Gerilim

U3l Faz 3 - Faz 1 AC RMS Gerilim

FRQ Frekans

Vi1 Faz 1 - N6étr AC RMS Gerilim

V2 Faz 2 - N6étr AC RMS Gerilim

V3 Faz 3 - N6étr AC RMS Gerilim

11 Faz 1 AC RMS Akim

12 Faz 2 AC RMS Akim

13 Faz 3 AC RMS Akim

Ig Toprak Akim

il Faz 1 AC RMS Akim (Koruma igin kaba 6lgiim)
i2 Faz 2 AC RMS Akim (Koruma igin kaba 6lgiim)
i3 Faz 3 AC RMS Akim (Koruma igin kaba 6lgiim)
iG Toprak Akim (Koruma icin kaba 6lgim)
P1 Faz 1 Aktif Gug (kW)

P2 Faz 2 Aktif Gug (kW)

P3 Faz 3 Aktif Gug (kW)

>P Toplam Aktif Gig (kW)

Q1 Faz 1 Reaktif Gig (kVar)

Q2 Faz 2 Reaktif Glg (kVar)

Q3 Faz 3 Reaktif Glg (kVar)

2Q Toplam Reaktif Gug (kVar)

S1 Faz 1 Gérunen Gug (kVA)

S2 Faz 2 Gérunen Gug (kVA)

S3 Faz 3 Goérunen Gug (kVA)

>S Toplam Gdrunen Gig (kVA)

PF1 Faz 1 Gug Faktori

PF2 Faz 2 Gug Faktori

PF3 Faz 3 Gug Faktori

PF Toplam Glg Faktori
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8.1. CIHAZ EKRAN GECISLERI

Cihaz ¢ok sayida elektriksel parametre 6lgmektedir. Bu parametrelerin goériintilenmeleri EKRAN
GRUPLARI ve onlarin alt bagliklari olarak organize edilmistir.

Farkh ekran gruplari arasinda gegigler « ve ‘ tuslan kullanilarak yapilmaktadir.

» Tusuna her basildiginda bir sonraki parametre grubu ekrani gérintilenir. Son parametre grubundan
sonraki ekran ilk parametre grubu ekranidir.

‘Tusuna her basildiginda bir dnceki parametre grubu ekrani gériintiilenir. ilk parametre grubundan
onceki ekran son parametre grubu ekranidir.

Ayni ekran grubu igindeki gegisler ' tusu kullanilarak yapilir.

‘ Tusuna her basildiginda ayni grup igerisindeki bir sonraki ekran gorintilenir. Son ekran
goruntulendikten sonra ilk ekrana gegilir.

Parametre gruplarinin listesi asagidadir:

Mimik Diyagram: Koruma durumunu gésteren ekranlar.

Olciim Ekranlari: Gerilim, akim, kW, kVA, kVAr degerleri

Bilgi Ekranlari: Tarih saat gibi ¢esitli bilgiler, yazilim revizyonu, cihaz kimlik bilgileri, ayarlanmis degerler,
VS...

Ethernet Ekranlari: Ethernet haberlesme ile ilgili ekranlar.
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9. KORUMA FONKSIYONLARI

9.1. GENEL OZELLIKLER

DPR-400 dagitim hatlarinin korunmasi ve yénetimi amaci ile asiri akim koruma rélesi fonksiyonlarini
sunar. Desteklenen ANSI koruma fonksiyonlari asagida listelenmistir;

Asirt Akim Koruma ( ANSI 50/51 ) Soguk Yik Baslatma ( CLPU 50/51 )

Negatif Bilesen Asirt Akim Koruma ( ANSI 46 ) Termal Asirt YUk (ANSI 49RMS )

Yonli Asirt Akim Koruma ( ANSI 67 ) Dustk / YUksek Gerilim Koruma ( ANSI 27/59 )
Kopuk iletken (ANSI 46BC) Dustk Frekans Koruma ( ANSI 81U )

Kesici Ariza ( ANSI 50BF ) sI\)/Illc;’zsogr;u Salter — Kontaktér Kumanda ( ANSI

Toprak Koruma ( ANSI 50N/51N)
Devre Baglanti izleme (ANSI 74 )
Otomatik Tekrar Kapama ( ANSI 79)

52
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9.2. EGRILER iGiN SURE HESAPLAMA

DPR-400 cihazinin koruma fonksiyonlari igin sabit zamanli ve 12 farklh degisken zamanli edri arasindan
secim yapilabilmektedir.

Akim / zaman egrileri genelde asadidaki denklem ile hesaplanir:

t(l) =T = E +L|+C

() -1

Burada :

t(l) = Girig akimi | iken agma suresi

| = Faz’in anlik sekonder akim degeri

Is = Ariza igin esik sekonder akim degeri.

T = Zaman Carpani (IEEE igin TD, IEC igin TMS)
B = Segilen egri icin sabit

a = Segcilen egri icin sabit

L = IEEE i¢in sabit, IEC igin 0

C = Sabit ek gecikme

EGRI STANDART B a L
Sabit Zamanl DT Eger 1 >Is iset=T
Standart Ters IEC 0.14 0.02 0
Cok Ters IEC 13.5 1 0
Asiri Ters IEC 80 2 0
Uzun Sureli Ters UK 120 1 0
1
RI (elektromekanik) RI t =K K > 0.1-10 arasinda
0.339—(0'2;6)
Is

Orta Ters IEEE 0.0515 0.02 0.114
Cok Ters IEEE 19.61 2 0.491
Asiri Ters IEEE 28.2 2 0.1217
Ters usS 5.95 2 0.18
Kisa Sireli Ters us 0.16758 0.02 0.11858

I
IDG IDG t =5.8—1.35%*log, (—)

Is
Dogrultucu UK 45900 ] 5.6 \ 0
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DPR-400 koruma fonksiyonlarini ayarlamak i¢in asagidaki parametreleri saglar;

PARAMETRE | AGIKLAMA GECERLI EGRILER
Status Koruma aktif veya pasif edilir. Tamami
Function Korumada kullanilacak egri Tamami
Direct. Yo6nlu korumalar igin yon segimi Tamami
Set Val (1s) Ariza icin esik deger (akim igin Is) Tamami
Time Dly ( T ) Sabit zamanh koruma igin slre DT
TMS (T ) IEC egrileri igin sure ¢arpani IEC-S,IEC-V,IEC-E,UK-LT,UK-RC
Time Dial (T ) IEEE egrileri icin slre garpani IEEE-M,IEEE-V,IEEE-E,US,US-ST
K ( K) RI (elektromekanik) egri icin sure garpani RI
DT Adder ( C) Ek gecikme suresi Rl ve IDG hari¢ tamami
Reset Ch Hata gecmis ise sure sifirlama fonksiyonu IEEE-M,IEEE-V,IEEE-E,US,US-ST
Reset Time Hata gecmis ise sure sifirlama gecikmesi Tamami
Tablo 9.1

9.3. ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 50/51)

Fazlardan herhangi birinin akimi ayarlanmis esik de@erini asarsa fonksiyon ayarlanan parametreler icin
kesme suresi hesaplamaya baslar. Bu ¢ikisin kesiciyi agtirmasi ayarlanmis stire sonunda olur. Bu sabit
zaman (DT) veya degisken ters zaman (IDMT) surelerine goére olur.

Asirt akim igin 4 seviye ayar parametresi vardir. Farkli seviye giris akimlari igin farkli agma sureleri
ayarlamaya imkan verir. Ornegin 1. seviye (I>) ile asiri akim korumasi yapilirken 2. seviye (I>>) ani agma
( sabit zaman (DT) ve agma suresi 0 ) olarak kisadevre korumasi igin kullanilabilir.

Cihaz asiri akim igin yonli korumaya da izin verir. Cihaz istenirse tek yon koruma igin kullanilabilir veya 1.
seviye (I>) koruma ileri yonli koruma icin ayarlayip 2. seviye (I>>) korumayi ters yonli koruma yapacak
sekilde programlamak mumkunddr.

9.4. NEGATIF BILESEN ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 46 )

Cihaz negatif sekans akim bilesenini surekli dlger ve 4 seviyeli yonll de olabilen koruma imkéani sunar.
Koruma egrisi olarak asiri akimda oldugu gibi sabit zaman (DT) veya degisken ters zaman (IDMT)
kullanilabilir.

Negatif bilesen korumasi, dengesiz yilklenmeye karsi koruma saglar. Ozellikle jeneratorler ancak belli
oranda dengesiz yiklenmeye dayanabilirler. Jeneratdrlerin asiri bir dengesizlik durumunda sebekeden
ayrilmasi gerekir. Dengesizlik durumunda, stator akimlarinin simetrisi bozulur ve ters yénde dénen bir
negatif bilesen akimi olusur. Bu negatif bilesen akimlari ek isinmalara yol a¢tigi gibi, rotor titresimleri gibi
mekanik sorunlar da ¢ikarir.

Negatif bilesen asiri akim igin 4 seviye ayar parametresi vardir. Farkl seviye giris akimlari icin farkl agma
sureleri ayarlamaya imkan verir. Ornegin 1. seviye (12>) ile negatif bilesen asiri akim korumasi yapilirken
2. seviye (I12>>) ani agma ( sabit zaman (DT) ve agma suresi 0 ) olarak kisadevre korumasi igin
kullanilabilir.

Cihaz negatif bilesen asiri akim igin yonli korumaya da izin verir. Cihaz istenirse tek yon koruma igin
kullanilabilir veya 1. seviye (12>) koruma ileri yonli koruma igin ayarlayip 2. seviye (12>>) korumayi ters
yonlu koruma yapacak sekilde programlamak mumkuindur.
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9.5. YONLU ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 67 )

Eger bir fazdaki akim ile gerilim ayni yonde ise akim kaynaktan ylike akiyor yani ileri yonli demektir. Eger
bir fazdaki akim ile gerilim ters yonli ise akim yikten kaynaga dogru akiyor yani ters yonli demektir.
Korumalar yonsiz veya bu ydnlerden biri igin yapilabilir.

“ASIRI AKIM KORUMA (ANSI 50/51)” béliminde de agiklandidi gibi korumalar yénli olarak da
programlanabilir. Hatta istenirse ileri ve ters yonler icin farkli seviye koruma ayarlanabilir.

9.6. KOPUK ILETKEN ( ANSI 46BC )

Kopuk iletken, temel olarak akimin ileri yonli ve geri yonlu bilesenlerindeki dengesizligin oranindan
anlasilir (12/11). Burada 12 ters yonli akim bileseni ve 11 ileri yonli akim bilesenidir. Faz hatlarindan birinin
kopmasi yani akim degerinin sifir olmasi durumnda 12/11 deg@eri %50 olmaktadir. Bu koruma ayrica
dengesiz yllenmelere kargi koruma amaciyla da kullanilabilir.

Bu korumanin ayarlanmasinda temel iki deger belirleyicidir;
1. Akim esik degeri (% 12/11)
2. Acgma gecikmesi (sn)

9.7. KESICi ARIZA ( ANSI 50BF )

Kesiciye agma komutu génderildigi halde ayarli stire sonunda kesici agmayi basaramadiysa, bu kesicinin
islevini yerine getiremedigini yani kesicinin arizalandigini gosterir. Bu durumda kesici ariza durumu
olusur. Istenirse cikislardan biri kesici ariza ¢ikisi olarak programlanabilir.

9.8. TOPRAK KORUMA ( ANSI 50N/51N)

Toprak akimi ayarlanmig esik dederini asarsa fonksiyon ayarlanan parametreler icin kesme siresi
hesaplamaya baglar. Bu ¢ikisin kesiciyi agtirmasi ayarlanmis sire sonunda olur. Bu koruma, sabit zaman
(DT) veya degisken ters zaman (IDMT) surelerine gére ayarlanabilir.

Toprak asiri akim korumasi i¢in 2 seviye ayar parametresi vardir. Farkl seviye girig akimlari igin farkli
acma streleri ayarlamaya imkan verir. Ornegin 1. seviye (IN>) ile agiri akim korumasi yapilirken 2. seviye
(IN>>) ani agma ( sabit zaman (DT) ve agma suresi 0 ) olarak kisadevre korumasi i¢in kullanilabilir.

Cihaz asiri akim igin yonli korumaya da izin verir. Cihaz istenirse tek yon koruma igin kullanilabilir veya 1.
seviye (IN>) koruma ileri yonll koruma igin ayarlayip 2. seviye (IN>>) korumayi ters yénli koruma
yapacak sekilde programlamak mimkandur.
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9.9. DEVRE BAGLANTI iZLEME ( ANSI 74 )

Dijital girisler kesicinin agik ve kapali kontaklarini okuyacak sekilde programlanabilir. Kesici kontak
bilgileri dijital girislere atanirsa, cihaz tzerindeki koruma ekraninda (MIMIK DIYAGRAM) uyumsuz
durumlar icin asagidaki semboller gdsterilir.

SEMBOL | ACIKLAMA

? Kesici kapali ve kapali girisi dogru ama agik girisi de sinyal veriyor.

?? Kesici acik ve agik girisi dogru ama kapal girisi de sinyal veriyor.

Kesici pozisyonu ile giris pozisyonlari ters. Kesici kapali olmasi gerekirken agik okunuyor

X veya aclk olmasi gerekirken kapali okunuyor.
Hicbir isaret yoksa kesici pozisyonu ile giris degerleri Ortlistyor ya da girisler kesici
pozisyonu okumaya programlanmamis demektir.
Vl
., CIRCUIT .
" KER V‘
100V/100V Ve
) SO0AJSA, Kesici kapali ve kesicinin kapali
S| kontagi dogru okunuyor ama
GROUND kesicinin acik kontagi da sinyal
SEPARATOR ! 2 veryor.

9.10. OTOMATIK TEKRAR KAPAMA ( ANSI 79 )

Kesici basarili bir sekilde agma yaptiktan sonra hata durumu ortadan kalktiktan sonra sistemin kapatmayi
denemesi istenebilir. 4 denemeye kadar farkl surelerde tekrar kapama yaptirilabilir ve deneme sayisi
programlanabilir. Ayrica tekrar kapatmanin basarili kabul edilecegi kapatmadan sonra arizasiz siire de
ayarlanabilir.

Otomatik tekrar kapama istenen c¢ikisa atanabilir.
9.11. SOGUK YUK BASLATMA ( CLPU 50/51)

Soguk yikte baslatma islemi, uzun sireli kesintilerden sonra enerji verme sirasinda ortaya ¢ikabilecek
olumsuzluklarin 6niine gegmek igin kullanilir. Sebeke yuklerinin karakteristigine bagh olmak sarti ile eneriji
verme sirasinda koruma esik degerlerini asabilen gegici darbe akimlari olusabilir. Bu akim transientleri
asagidaki sebeplerden kaynaklanir;

- Trafolarin darbe miknatislanma akimlari
- Asenkron motorlarin kalkig akimlari
- Sogutucu veya isitici benzeri yuklerin topluca devreye girmesi

Koruma ayarlari normalde bu ve benzeri gegici durumlarda agma yapmayacak sekilde ayarlanmaldir.
Fakat koruma fonksiyonlarini boylesi gegici akim dalgalanmalarini da kapsayacak sekilde ayarlamak,
degerleri ¢gok buylk veya sureleri gok uzun segmeyi gerektirecegi igin her zaman mimkin olamaz. Buna
karsilik, soguk yuk baslatma, enerji verdikten hemen sonra, gegici olarak koruma degerlerini
sagirlastirarak cihazin hatali agma yapmasinin dniine geger.
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9.12. MOTORLU SALTER KUMANDA ( ANSI 94/69 )
Cihaz motorlu salter veya kontaktor kullanimina uygundur. Cihaz izerinden elle kumanda imkani vardir.

9.13. TERMAL ASIRI YUK ( ANSI 49RMS )

Sahalarda agma yaptirmayacak kadar diistk fakat uzun sireli yiklenmeler, hatlarda isinmalara ve
arizalara sebep olur. Bu isinma miktari hattin karakteristik 6zellikleri, gegen akimin miktari ve zamanin
belirleyici oldugu formdiller ile hesaplanabilir. IEC 60255-8 standardina gore bu termal yiklenme

asagidaki gibi hesaplanabilir.
_ 21
|12 = (k « 1)

t="T, *log,

|17 - 1,°|
p
Burada;
t > Suanki akim degeri icin korumaya kalan siire
Te > termal sabit katsayi, parametre olarak girilir.
I > Faz akimlarinin en buyugu
Iflc > Akim esik dederi, parametre olarak girilir.
K > 1.05 sabit, Iflc’nin %105’ine kadar sirekli calismaya izin verilir.
Ip > Asiri yuklenmeye girmeden nceki kararli akim degeri

9.14. DUSUK GERILIM KORUMA ( ANSI 27 )

Cihazda 2 seviye dusuk gerilim korumasi vardir. Bu korumalar faz-faz yapilabilecegi gibi faz-nétr olarak
da yapilabilir. Ayrica herhangi bir faz veya Ug¢ faz birden esik degerinin altinda ise koruma istenebilir.
Gerilim korumalari kesici aciksa veya bir faz i¢in gerilim ve akim degerleri ayni anda sifir ise devredisi
birakilabilir. Korumalar sabit zamanli veya ters zamanli olarak ayarlanabilir.

9.15. YUKSEK GERILIM KORUMA ( ANSI 59 )

Cihazda 2 seviye ylksek gerilim korumasi vardir. Bu korumalar faz-faz yapilabilecegi gibi faz-notr olarak
da yapilabilir. Ayrica herhangi bir faz veya Ug¢ faz birden esik degerinin Ustlinde ise koruma istenebilir.
Korumalar sabit zamanli veya ters zamanli olarak ayarlanabilir.

9.16. DUSUK FREKANS KORUMA ( ANSI 81U )

Cihazda 2 seviye dusuk frekans korumasi vardir. Frekans korumalari kesici agiksa veya bir faz igin
gerilim ve akim degerleri ayni anda sifirsa devredisi birakilabilir. Korumalar sabit zamanli veya ters
zamanli olarak ayarlanabilir.
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10. MiMiK DIAGRAM

Cihazda kesici pozisyonunu gosteren bir mimik diyagram ekrani mevcuttur. Fabrika ¢ikigi olarak cihaz
acilista bu ekrani gosterecek sekilde programlanmistir. Ayrica 1 dakika boyunca higbir tusa basilmazsa
cihaz tekrar bu ekrani géstermeye baslar

Mimik diagram ekraninda fazlarin (koruma devresi) akim bilgileri, faz-nétr gerilimleri, frekans, toplam aktif
glc ve toplam reaktif glic degerleri gosterilir.

Dijital girisler kesici acik ve kapall kontaklarina programlanmissa, bu ekranda hata durumlari semboller ile
gOsterilir. Semboller ile ilgili detayli bilgi icin “DEVRE BAGLANTI IZLEME ( ANSI 74 )” bolimine

bakiniz.

Mimik diyagram ekraninda ayrica akim ve gerilim trafo oranlari ile beraber eder dijital girislere atanmigsa
yuk ve toprak ayirici durumlari da gosterilir.

PROTECTION FUNCTIONS -(3:["2113‘7
PROTECT RELAY STATUS i1 0.0
LOAD 2 0.0 A
SEPARATOR i3 0.0
Kesicinin L VA 00
guncel R V2 0.0 i
konumu 100V/100V V3 0.0
5004454 FRQ 0.00 Hz
P 0.0 kW
GROUND
o SEPARATOR zQ 0. 0 kVAr
—-:—-f--i

Mimik Diagram Ekrani

MANUEL tusuna 1 saniye basil tutulursa, elle agma kapatma kontrol ekrani agilir. Bu ekranda

acmalkapatma yapilabilir. istenirse tusu ile degisiklik yapilmadan gikilabilir.

SEFARATOR

Elle agma

Elle Kumanda Ekrani
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11. PROGRAMLAMA

Programlama konumu; sireleri, galisma limitlerini ve parametreleri programlamak icin kullanihr.

Batln program parametreleri cihaz 6n panelinden degistirilebilecegi gibi, Ucretsiz “RainbowPlus” bilgisayar
yazihmi kullanilarak da parametre degisikligi yapilabilir.

Yapilan parametre degisiklikleri otomatik olarak silinmez hafizaya kaydedilir ve hemen devreye girer.

Programlama konumuna girmek cihazin galismasini etkilemez.

11.1. PROGRAMLAMAYA GiRi$

Program konumuna girmek igin « ve ’tu$larln| 5 saniye slreyle basili tutunuz. Program konumuna
girildiginde asagidaki sifre giris ekrani gikacaktir;

ENTER YOUR PASSWORD

J ﬁ Q***

f,‘ve ol tuslari kullanilarak 4 haneli sifre giriimelidir.

f ve‘ tuslari kullanilarak basamak degerleri degistirilir. ol tusu ile bir sonraki basamaga gegilir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Seviye_1 sifre kullanilarak sahada gerekli olan parametre ayarlari yapilabilir.
Seviye_2 sifresi, fabrikada yapilmasi gereken ayarlara giris igin kullanilir. Seviye 3 sifre kalibrasyon
parametrelerine giris icin rezervedir.

Seviye-1 sifre ‘1234’ ve seviye-2 sifre ‘9876’.
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11.2. MENULER ARASI GEGIS

Program konumu 2 seviyeli bir meni sistemi olarak diizenlenmistir. Ana menu program gruplarindan olusur.
Program parametreleri gruplarin iginde yer alir.

Programlama konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gorulecektir. Gruplar arasi gegi§'ve‘
tuslari ile yapilir. Segilmis olan grup mavi renkte goriinir (sol tarafinda mavi bir ok ile beraber). Gruba

girmek igin ol tusuna basiniz. Gruptan ana menuye geri gikmak igin ﬂ tusuna basiniz.

’.

CONFIGURATIONS

Grup icine
giris

Cikis
[ Sonraki grup L

i W

Onceki grup

Grup icinde ' ve‘ tuslari ile program parametreleri arasinda gezilir. Gegerli parametreler ekranda
listelenir. Segilmis olan parametre mavi renkte goérinir (sol tarafinda mavi bir ok ile beraber). Bu

parametrenin degerini gérmek / degistirmek igin o tusuna basiniz. Parametre degeri 've ‘tuslarl ile

arttinlip eksiltilir. Parametre degeri degistirildigi anda hafizaya kaydedilmis olacaktir. ol tusuyla bir sonraki
parametreye gegilir.

11.3. PARAMETRE DEGERINi DEGISTIRME

IEEE M 000.00 s

Hott Parametre

degerini arttir

. . 001. 00
arametre 000.00 s

degerini Reset Char. :DT

dasur

parametre
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11.4. PROGRAM KONUMUNDAN CIKIS

Program konumundan ¢ikmak igin , ﬂ tusunu 5sn slreyle basili tutunuz.

Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 2 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

CT VT RATIOS

Phase CT Primary

Tusu 5 saniye 1 09500 - 1

basili tutunuz
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12. PROGRAM PARAMETRE LISTESI

12.1. OLAY KAYITLARI

Cihaz meydana gelen son 20 olayi 1 milisaniye hassasiyetle kayit eder. Bu kayitlar osiloskopik
(comtrade) kayitlardan farkli kayitlardir. Giriglerden birinin konum degistirmesi, réle ¢ikislarindan birinin
konum degistirmesi, cihaz konfigtirasyonunda bir degisiklik yapilmasi, elle kumanda yapilmasi gibi

durumlarda kayit alinir.

Kayit iceriginde giris konumlari, ¢ikis konumlari, elektriksel dlgim degerleri gibi bilgiler yer alir.

Olay kayitlari en giincelden en eskiye dogru siralanir. En son meydana gelen olay ilk gdsterilir.

12.2. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
LCD Backlight % 3 100 100 |LCD arka zemin parlaklik orani
0: ingilizce
1: Turkge. Bu dil cihazin kullanilacagi
Dil Secimi - 0 1 0 Ulkeye gore farkl olabilir. Rainbow Plus
programi ile cihaza sonradan farkli diller
yuklenebilir.
Fasilall Role Aktif parametresi 1
Fasilali Réle Siresi Sn 0 255 1 yapilmissa, korna rolesi kesikli olarak
bu stre kadar ¢eker ve birakir.
Herhangi bir uyari veya alarm olugtugu
zaman KORNA cikisi bu slre boyunca
Korna Suresi Sn 0 120 60 enerjilenir. Eger bu sire 0 olarak
ayarlanirsa korna ¢ikisi slresiz olarak
cekilir.
. 0: ETHERNET portu kapall
Ethernet Aktif - 0 1 L | 1. ETHERNET portu akif
Saat Hassas Ayari - 0 255 117
Fasilal Roéle Aktif - 0 1 0 0: sUrekli 1: kesikli
Elle Kontrol Sifreli - 0 1 0 0: serbest 1: sifrel
. , Cihaz bu slre araliginda internet
Ping Atma Periyodu Sn 30 900 120 baglantisinin aktifligini kontrol eder.
Rginbpw Yenileme sn 0 65535 60 _Cihaz bq sUre. arallgl_ndfa uza_ktan
Siresi izleme sistemine veri génderir.
Rainbow Adres 1 Portu i 0 65535 90 Veri génderilecek ilk adresin port
numarasi
Rainbow Adres 2 Portu i 0 65535 90 Veri génderilecek ikinci adresin port
numarasi
Dabhili web sunucu port numarasidir.
Web Sunucu Portu - 0 65535 80 Cihaz sadece bu porttan gelen
sorgulara cevap vermektedir.
Dahili Modbus TCP/IP sunucu port
IP'den Modbus Portu i 0 65535 5op | Numarasi. Cihaz sadece bu porttan
gelen modbus sorgularina cevap
vermektedir.
E-posta Sunucu Portu - 0 65535 587 | E-mail gbnderimi igin sunucu portu.
LCD Aydinlatma Siresi Dk 0 1440 60 LCD arkaplan aydinlatma siresi
CIHAZ SERI NUMARASI | Char - - - Cihaz seri numarasi
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12.3. TRAFO AYARLARI

Sekonder

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Gerilim trafoso primer degeri.
Gerilim (VT) Primer \Y, 100 | 655350 100 |Kullaniimiyorsa 100V olarak
birakiimaldir.
Gerilim trafoso sekonder degeri.
Gerilim (VT) Sekonder \% 10 600 100 |Kullaniimiyorsa 100V olarak
birakiimaldir.
Akim (CT) Primer A 1 30000 500 | Akim trafosu primer degeri
0: 5A
Akim (CT) Sekonder - oAy | 1aa) | oAy |HA .
Bu deger ayni zamanda norminal akim
degeri (In) olarak da kullanilir.
Toprak Akim (CT) Primer A 1 30000 500 | Akim trafosu primer degeri
0: 5A
Toprak Akim (CT) i 0GA) | 1(1A) 0(5A) 1: 1A

Bu deger ayni zamanda norminal akim
degeri (In) olarak da kullanilir.
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12.4. ASIRI AKIM KORUMA (ANSI 50/51)

Cihazda asiri akim koruma igin 4 seviye koruma vardir ve herbiri igin ayri parametre grubu vardir.

Parametre Tanimi Aciklama Fabrika Ayari
> AYARLA 1. seviye koruma igin parametreler IEC, 1.00In, TMS=0.1
I>>  AYARLA 2. seviye koruma igin parametreler DT, 4.00In, Dly= 0.00s
I>>> AYARLA 3. seviye koruma igin parametreler Devre digi
[>>>> AYARLA 3. seviye koruma i¢in parametreler Devre digl

Ayarlanmak istenen koruma seviyesi segildikten sonra, sadece segili fonksiyona 6zgu parametreleri
gOsteren ve ayarlanmasina izin veren asagidaki ekran agilir. ﬁ tusuna basarak programlamaya geri

dondlebilir.
Koruma Tipi
[ Koruma Seviyesi
[ Egri T|p| ~ i IEEE M 000.00 s Koruma Degeri ]
Non
[ plealii ol ]/ 001. 00 Sonraki parametreyi se¢ veya
0T Ad 000.00 s secili parametrenin degerini arttir
Egriye Ozgu o5 b O]

Parametreler

Fonks| fon Ayarlama Ekrani Segili parametre degerini
Onceki parametreyi sec veya degistirmeye baglamak ve
secili parametrenin degerini azalt sonlandirmak igin kullanilr.
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Egriye 6zgl parametreler;

PARAMETRE DT IEC-S,V,E | UK-LT,Rec | RI IEEE-M,V,E | US,US-ST IDG
Status X X X X X X X
Function X X X X X X X
Direction X X X X X X X
Set Value X X X X X X
Time delay X X X X X
TMS X X
Time Dial X X
K X
DT Adder X X X X
Reset Char X X
Reset Time X X X X X X
IDG Is X
IDG Time X
Type
INH

Tablo 12.1

12.5. NEGATIF BILESEN ASIRI AKIM KORUMA (ANSI 46)

Cihazda negatif bilesen asiri akim koruma i¢in 2 seviye koruma vardir ve herbiri icin ayri parametre grubu
vardir. Egriye 6zgu parametreler igin Tablo 12.1’e bakiniz.

Parametre Tanimi Aciklama Fabrika Ayari
12> AYARLA 1. seviye koruma igin parametreler Devre digi
[2>>  AYARLA 2. seviye koruma igin parametreler Devre digi

Ayarlanmak istenen koruma seviyesi secildikten sonra, sadece secili fonksiyona 6zgl parametreleri

gOsteren ve ayarlanmasina izin veren asagidaki ekran agcilir. “ tusuna basarak programlamaya geri
donulebilir.

I12>> CONFIGURATIONS

Function: DT
Direction: Rvs
Set Value: 00.20 In
Time delay: 000.00 s

Fonksiyon Ayarlama Ekrani

-45 -



DPR-400 Kullanim Kilavuzu Ver_01 Firmware V-1.0

12.6. KOPUK iLETKEN (ANSI 46BC)

Cihazda kopuk iletken algilama icin 1 seviye koruma vardir. Egriye 6zgi parametreler igin Tablo 12.1’e
bakiniz.

Parametre Tanimi Aciklama Fabrika Ayari

12/11> AYARLA 1. seviye koruma igin parametreler Devre disi

Ayarlanmak istenen koruma seviyesi secildikten sonra, sadece segili fonksiyona 6zgu parametreleri
gOsteren ve ayarlanmasina izin veren asagidaki ekran agilir. ﬁ tusuna basarak programlamaya geri

dondulebilir.
12i11> CONFIGURATIONS
Function: DT

Set Value: 0.20
Time delay: 0 .

Fonksiyon Ayarlama Ekrani

12.7. TOPRAK ASIRI AKIM KORUMA (ANSI 50N/51N)

Cihazda toprak asiri akim koruma igin 2 seviye koruma vardir ve herbiri igin ayri parametre grubu vardr.
Egriye 6zgu parametreler icin Tablo 12.1°e bakiniz.

Parametre Tanimi Aciklama Fabrika Ayari
IN1> AYARLA 1. seviye koruma icin parametreler Devre disi
IN1>>  AYARLA 2. seviye koruma i¢in parametreler Devre disi

Ayarlanmak istenen koruma seviyesi secildikten sonra, sadece secili fonksiyona 6zgu parametreleri
gOsteren ve ayarlanmasina izin veren asagidaki ekran agilir. “ tusuna basarak programlamaya geri

dondlebilir.

IN1>> CONFIGURATIONS
Function: DT
Direction: Fwd

Set Value: 00.20 In
Time delay: 000.00 s

Fonksiyon Ayarlama Ekrani
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12.8. FREKANS KORUMA (ANSI 81)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
0: Devredisi
f<1 DF FONKSIYON - 0 2 0 1: Sabit Zamanli
2: Ters Zamanl
f<1 DF FREKANS AYARI Hz 10.0 | 120.0 45.0 | Duslk frekans koruma igin esik degeri
Dusuk frekans koruma igin zaman
f<1 ZAMAN GECIKMESI | Sn | 0.00 | 100.00 | 10.00 |gecikmesi. Sabit zamanli koruma igin
kullanilir.
Dusuk frekans koruma igin zaman
f<1 DF TMS - 0.5 100.0 1.0 ¢arpani. Ters zaman koruma igin
kullanilir.
0: Devredisi
f<1DGOLUFAZKORU | - | 0 1 1| LAk

R fazinda gerilim degeri O ise frekans
koruma devredisi olur.

12.9. TERMAL ASIRI YUK KORUMA (ANSI 49RMS)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

0: Kapal

Karakteristik - 0 2 0 1: TekliTermal asiri yik ¢alisma
karakteristigi

Termal Agma In 0.08 4.00 1.00 |Termal asir yik igin esik degeri

Termal Alarm % | 50 | 100 | 7o |rermalasin yokesikoncesialarm
degderi Esik de@erinin orani olarak girilir.
Termal koruma i¢in kullanilan zaman

Zaman Sabiti 1 Dk 1 200 10 sabiti. Detayl bilgi icin “9.13. TERMAL

ASIRI YUK ( ANSI 49RMS )”.
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12.10. GERILIM KORUMA (ANSI 27/59)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
AL AT 0: Faz-Faz

V < DG OLCUM MODU - 0 1 0 1 Eaz-Nétr
0: Herhangi biri

V< DG GALISMA MODU - 0 1 0 1: 3 faz birden
0: Devredisi

V<1 DG FONKSIYON - 0 2 0 1: Sabit Zamanli
2: Ters Zamanl

V<1 DG GERILIM AYARI Vv 10 120 80 | l.seviye koruma icin esik degeri

V<1 ZAMAN GECIKMESI | Sn | 0.00 | 100.00 | 10.00 |L Sevive koruma icin zaman gecikmesi.
Sabit zamanli koruma igin kullanilir.

V<1 DG TMS i 0.5 100.0 10 1.seviye koruma igin_zgman garpani.
Ters zaman koruma igin kullanilir.
0: Devredisi
1: Aktif

V<1 DG OLU FAZ KORU - 0 1 0 Bir fazda akim ve gerilim degerleri ayni
anda 0 ise; o faz igin gerilim korumasini
devredisi birakir.

V<2 DG DURUMU . 0 2 o |9 Devredisi
1: Sabit Zamanl

V<2 DG GERILIM AYARI Vv 10 120 80 | 2.seviye koruma icin esik degeri

V<2 ZAMAN GECIKMESI | Sn | 0.00 | 100.00 | 10.00 é seviye koruma igin zaman gecikmesi.

abit zamanli koruma igin kullanilir.

0: Devredisi
1: Aktif

V<2 DG OLU FAZ KORU - 0 1 0 Bir fazda akim ve gerilim degerleri ayni
anda 0 ise; o faz igin gerilim korumasini
devredisi birakir.

12.11. KESICi ARIZA ( ANSI 50BF )

Cihazda iki seviye kesici ariza korumasi vardir. Kesiciye a¢g komutu gittikten ayarlanan siire sonra hata
durumu halen devam ediyorsa fonksiyon aktif olur. Fonksiyonun durumu bir réle ¢ikisina atanabilir.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayan
CB HATA 1 DURUMU - 0 1 0 1:Aktif / 0:Deaktif
CB HATA 1 SAYACI Sn 0.00 | 10.00 0.20 Hata igin gecikme
CB HATA 2 DURUMU - 0 1 0 1:Aktif / 0:Deaktif
CB HATA 2 SAYACI Sn 0.00 | 10.00 0.20 Hata igin gecikme

-48 -




DPR-400 Kullanim Kilavuzu Ver_01 Firmware V-1.0

12.12. OTOMATIK TEKRAR KAPAMA ( ANSI 79)

Cihazda kesici basarili bir sekilde actiktan sonra, bitlin hatalar gegmis ise sistemin tekrar kapanmasina
imkan veren otomatik tekrar kapama fonksiyonu mevcuttur. Deneme sayisi, her deneme i¢in uygulanacak
gecikme silresi ve tekrar kapamanin basarili olduguna karar siresi ayarlanabilir.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

3 KUTUPLU - 0 4 1 Maksimum izin verilen deneme sayisi
OLU ZAMAN 1 Sn 0.05 | 30.00 0.30 |Deneme 1 igin siire

OLU ZAMAN 2 Sn 1 1800 60 Deneme 2 igin siire

OLU ZAMAN 3 Sn 1 3600 60 Deneme 3 igin siire

OLU ZAMAN 4 Sn 1 3600 60 Deneme 4 igin siire
SE,\F/TLE‘PNU$UM sn 0 600 180 'IEaegf;[I;?epsailmanm basarili olduguna
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12.13. SOGUK YUK BASLATMA

Uzun bir sure enerjisiz olan ylklerin birden enerjilenmesi sonucu olusabilecek istenmeyen agmalarin
onldne ge¢cmek igin kullanilir. Sadece “ASIRI AKIM KORUMA ( ANSI 50/51 )” ve “TOPRAK ASIRI AKIM
KORUMA (ANSI 50N/51N )” icin gecerlidir. Sistem enerjilendikten sonraki ayarli siire boyunca korumalar
burada tanimlanmig olan parametre grubu igin gegerli olur.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

YUk bu sire boyunca enerijisiz kalirsa

tcold Sn 0 14400 7200 N " 4 .
soguk yuk olduguna karar verilir.

Eneriji verildikten bu sire kadar sonra
tclp Sn 0 14400 7200 | soguk yuk kosulunun ortadan
kalktigina karar verilir.

I>1 Durumu - 0 1 0 1. seviye koruma igin aktif

I1>1 Akim Ayari In 0.08 4.00 1.50 1. seviye koruma igin akim esik degeri

I>1 Zaman Gecikmesi Sn 0.00 |100.00| 1.00 |1 sevive koruma igin sabit zaman

gecikmesi

I>1 TMS i 0.025 | 1.200 1.000 1. seviye koruma igin IEC egrileri i¢in
zaman garpani

I>1 Zaman Kadrani sn 05 15.0 70 1.. seviye koruma i¢in IEEE egriler i¢in
zaman garpani

I>2 Durumu - 0 1 0 2. seviye koruma icin aktif

I>2 Akim Ayari In 0.08 | 40.00 1.50 2. seviye koruma i¢in akim esik degeri

I>2 Zaman Gecikmesi | Sn 000 |100.00| 1.00 |2 Seviye koruma icin sabit zaman

gecikmesi

1>2 TMS i 0.025 | 1.200 1.000 1. seviye koruma igin IEC egrileri igin
Zzaman garpani

1>2 Zaman Kadran sn 01 |10000 70 1.. seviye koruma i¢in IEEE egriler igin
Zzaman garpani

>3 Durumu - 0 1 0 3. seviye koruma i¢in aktif

1>3 Akim Ayari In 0.08 | 40.00 25.00 | 3. seviye koruma icin akim egik degeri

>3 Zaman Gecikmesi | Sn | 0.00 |100.00| 000 |3 Sevive koruma icin sabit zaman
gecikmesi

>4 Durumu - 0 1 0 4. seviye koruma igin aktif

1>4 Akim Ayari In 0.08 | 40.00 25.00 |4. seviye koruma icin akim egsik degeri

I>4 Zaman Gecikmesi | Sn | 0.00 | 100.00| 0.00 |4 Sevive koruma igin sabit zaman
gecikmesi

IN>1 Durumu - 0 1 0 1. seviye koruma igin aktif

IN>1 Akim Ayari (In) In 0.08 4.00 0.20 1. seviye koruma i¢in akim esik degeri

IN>1 IDG (Is) Is 1.0 4.0 15 1. seviye koruma igin akim esik degeri

IN>1_ Zaman sn 0.00 | 100.00 1.00 1. seviye I_<oruma icin sabit zaman

Gecikmesi gecikmesi

IN>1 TMS i 0.025 | 1.200 1.000 1. seviye koruma igin IEC egrileri igin

zaman garpani
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Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
IN>1 Zaman Kadrani sn 05 15.0 70 1.. seviye koruma igin IEEE egriler igin
zaman garpani
IN>1 K (RI) i 0.1 10.0 1.0 1. seviye toprak koruma i¢in zaman

carpani. Rl tipi egri i¢in kullanilir.

12.14. COMTRADE AYARLARI

Cihazda en son meydana gelmis 20 adet agma islemi igin osiloskopik (Comtrade) kayit alani mevcuttur.
Kayit dosyasinda Olgiim kanallarinin dalga sekillerinin yani sira dijital giris ve réle ¢ikislarin o anlk
konumlari da yer alir. Kayit dosyalarinin herbiri 512 érnekten olusur. Kayit dosyasindaki verinin yizdelik
dilim olarak ne kadarinin agma 6ncesi olacagi ayarlanabilmektedir. Ayrica 6rnekleme frekansi da

ayarlanabilir.
Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Ornekleme Frekansi Hz 0 5000 1 Ornekleme frekansi
Acma Oncesi Orani % 10 20 50 Ac¢ma 6ncesi oran

12.15. IEC60870-5-103 / MODBUS AYARLARI

Cihaz Uzerinde bir adet RS485 haberlesme portu mevcuttur. Bu port MODBUS veya IEC60870-5-103
protokoll ile haberlesmek igin kullanilabilir.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayarn
Protokol 0 1 0 0: MODBUS
1: IEC-103
Adres - 1 247 1 Modbus cihaz adresi
Baudrate - 2400 [115200| 9600 |Haberlesme hizi
Olglim Periyodu Sn 1 60 5 IEC60870-5-103 icin 6lgim periyodu
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12.16. GiRi$ PARAMETRELERI

Cihaz Uzerindeki dijital girisler icin algilama siresi ve kontak tipi bu ekranlar ile ayarlanir. Bir dijital giris
ayarlandiktan sonra "ItU§U ile sonraki dijital girig’e gegilir. ‘ tusu ile ana meniye dondlar.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Hata sinyali gelmesiyle alarm

SURE Sn 0.0 10.0 0.1 .
olusmasi arasinda gegen sure.

0: Normalde agik

KONTAK - 0 1 0 1: Normalde kapali

12.17. CIKIS PARAMETRELERI

Cihaz lGizerindeki role gikislar igin darbe slresi ve kontak tipi bu ekranlar ile ayarlanir. Bir réle gikisi
ayarlandiktan sonra "ItU§U ile sonraki role gikisina gegilir. ‘ tusu ile ana mentye donulir.

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayan
0.00: Sdrekli
PULSE Sn 0.00 | 100.00 0.00 >0: Belirtilen sure kadar kontagi ¢eker

sonra birakarak darbe uygular.

0: Normalde agik

KONTAK - 0 1 0 1: Normalde kapali

12.18. GIRIS$ ETIKET AYARLARI

Mimik diyagram ekraninda kullanilan hat ismi, yUk ayirici, toprak ayirici, kesici isimleri programlanabilir.
Ayrica her dijital girig i¢in bir etiket alani vardir. Dijital giris etiketleri gelecek kullanimlar igin rezervedir.

12.19. CIKIS ETIKET AYARLARI

Herbir rdle cikis icin bir etiket alani vardir. Réle ¢ikis etiketleri gelecek kullanimlar igin rezervedir.
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12.20. GIRIS / CIKIS MATRISI

Cihaz lizerinde giris sinyallerinin ¢ikis deg@iskenlerine atanmasini ¢ok kolay yoldan sadlayan bir matris
ekrani vardir.

Atamalar kilitli yapmak da mimkunddar.

Matriste yukaridan asagiya dogru girig sinyalleri yer alir. Bu giris sinyalleri dijital girigler, koruma
fonksiyonlarinin trip durumlari ve algilama durumlari ile diger fonksiyon ¢iktilarinindan olugur.

Yine matriste soldan saga dogru ¢ikis degiskenleri yer alir. Bu ¢ikis degiskenleri LED gdstergeler, role
¢ikiglari ve mimik diyagram sembollerinden olusur.

LED gostergeler Diger gostergeler

Role ¢ikislar

RELAY i
e s -

INPEIFE

INPLITES i
IMPLITOE ]
[HEUTOT =
IMPLITEE =E ‘

Sonraki IHpLTag = o
sayfa. Basili meurio - Atama ve Kkilit

THPLITERT

tutulursa THFLITI2
CB Ry

kaydet ve WD Ry
cik.

Matris Ekrani
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12.21. ETHERNET AYARLARI

Parametre Tanimi

Fabrika Ayari

Aciklama

Ag IP Adresi

0.0.0.0

Cihazin DHCP sunucudan aldigi IPv4 adresidir. Eger
bu parametre 0.0.0.0 olarak birakilirsa cihaz
sunucudan bosta olan herhangi bir IP’yi alir. Eger
cihaza statik bir IP vermek istiyorsaniz, vermek
istediginiz IP’yi bu parametreye giriniz.

Ag Gegit IP Adresi

0.0.0.0

Modeme ait olan IPv4 adresi bu parametreye girilebilir.
Eger ag ip adresi ve ag gegit ip adresi parametreleri
bos birakilirsa, cihaz DHCP sunucudan bosta olan
herhangi bir IP’yi alabilir.

Alt A Maskesi

255.255.255.0

Bu parametre IP konusunda profesyonel kisiler
tarafindan kullaniimaktadir. Eger IP konusunda
profesyonel degilseniz, litfen bu kismi 255.255.255.0
olarak birakiniz.

Kullanic IP Filtresi 1
2 (3

255.255.255.255
0.0.0.0
0.0.0.0

Bu parametreler cihaza gelen IPv4 girisi kontrol etmek
icin kullanilmaktadirlar.

Bu parametre Dinamik Dns 6zelligi icin
kullaniimaktadir. Cihaz, DNS servera baglanarak bu
parametrede yazilan adresi giinceller.

Domain Ismi d500.dyndns-ip.com Daha detayli bilgi igin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dokimanlarina
bakiniz.

Bu parametre Dinamik Dns 6zelligi igin
kullaniimaktadir. DNS servera baglanabilmek igin

Uyelik Adresi members.dyndns.org burada yazan adres kullaniimaktadir.

Daha detayl bilgi icin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dékimanlarina
bakiniz.

Kullanici Adi/Parola

Cihaz DNS servera baglandiginda, burada yazan
kullanici adi ve sifre kullanilarak giris yapilmaktadir.
Daha detayl bilgi icin “Dynamic DNS Feature” ve
“Dynamic DNS Account Setting” dékimanlarina
bakiniz.

Ping Adresi

www.google.com

Cihazin internet erisimini kontrol etmek igin dizenli
olarak bu parametrede yazan adrese girig
yapilmaktadir.

IP Dogrulama Adresi

checkip.dyndns.org

Cihazin IPv4 adresini okuyabilmek igin bu parametrede
yazan siteye duzenli olarak giris yapilmaktadir.

Rainbow Adresi-1
Rainbow Adresi-2

wssl.datakom.com.tr

Cihazin tanimlanan sire araliklarinda veri génderecegi
server adresleri bu parametrelerde ayarlanmahdir.
Cihaz; rainbow yenileme slresi sonunda, tanimlanan
adreslere veri gdndermektedir. ilk server adresi olarak
DATAKOM server adresi girili durumdadir.

Cihaz, tanimlanan kullanicilara mail génderdiginde

E-posta Hesap Adi d500_a gonderen kisminda bu parametrede girilen hesap adi
gOrinmektedir.
. Kullanilan mail hesabinin sifresi bu parametreye
E-posta Hesap Sifre d500_1234

girilmelidir.

E-posta Sunucu Adi

smtp.mail.yahoo.com

Kullanilan mail hesabinin ait oldugu mail server adresi
bu parametreye tanimlanmalidir.

E-posta Adresi-1
E-posta Adresi -2
E-posta Adresi -3

Cihaz 3 adet kullaniciya mail gdndermektedir. Mail
gonderilecek adresler bu parametreler altina
girilmelidir.
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12.21. ETHERNET AYARLARI (devam)

Asagidaki Ethernet ile ilgili parametreler Cihaz
Konfigurasyonu grubu altinda bulunurlar.

Fabrika

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks Aciklama
Ayarlari
internet Yenileme Siiresi | Sn 0 240 5 C_|.haz bu siire araliginda web sayfasini
glnceller.

. : Cihaz bu slre araliginda internet
Ping Atma Periyodu Dk 0 240 0 baglantisinin aktifligini kontrol eder.
Ralqbow Sc:ada_ sn 0 65535 |60 _Clhaz bu_ sure arallgllnd_.a uzalktan
Yenileme Suresi izleme sistemine veri génderir.
Rainbow Scada Veri gonderilecek olan ilk adresin port
Adres-1 Port i 0 65535 |90 numarasi.

Rainbow Scada i 0 65535 |90 Veri gdénderilecek olan ikinci adresin
Adres-2 Port port numarasi.
Dahili web sunucunun port numarasidir.
Web Sunucu Portu - 0 65535 |80 Cihaz sadece bu porttan gelen
sorgulara cevap vermektedir.
Dahili Modbus TCP/IP sunucu port
IP'den Modbus Portu i 0 65535 |502 numarasi. Cihaz sadece bu porttan
gelen modbus sorgularina cevap
vermektedir.
E-posta Sunucu Portu - 0 65535 | 587 E-mail gdénderimi i¢in sunucu portu.
. 0: ethernet portu kapali
Ethernet Aktif i 0 1 1 1: ethernet portu aktif

12.22. SAAT&TARIH AYARLARI

Cihaz Gzerinde bulunan gergcek zaman saati icin ayar ekrani asagdidaki gibidir. 've.’ tuslari
kullanilarak parametre degerleri degistirilir. JtU§una basarak bir sonraki parametre secilebilir. Jtugu
basili tutularak degisiklikler kayit edilerek ana menlye donaldr. “ tusu ile kayit edilmeden ana menlye

donalir.

Mar
28 2017

Sali

11:21

Tarih/Saat Ekrani
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12.23. SIFRE DEGISTIRME

Cihazda 3 farkh seviyede sifre bulunmaktadir. Her sifre 4 haneli bir sayidan olusur.

A Sifre degisikligi sadece fabrika ortaminda yapilabilir.

12.24. FABRIKA AYARLARINA DONUS

Bu menu segildiginde cihaz tekrar dogrulama isteyecektir.

've‘ tuglari ile istenen degeri ayarlayip ve ol tusuna basarak “PROGRAMLAMA” konumuna
doéniuniz.

A Yeniden eski ayarlara donmek mumkun degildir.

12.25. GUVENLI GIKIS

Programlama veya elle kumanda igin sifre kullanildigi zaman, girilen sifre 2 dakika i¢in gegerli olur.
Programlama veya elle kumanda igin bu sure igerisinde tekrar sifre sormaz. Sistemin sifreyi hemen
unutmasi icin bu 6zellik kullanilabilir.
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13. OSILOSKOPIK (COMTRADE) KAYIT AYARLARI

Cihaz iginde 20 adet osiloskopik (Comtrade) kayit icin hafiza alani vardir. Her kayit 512 6rnekten

meydana gelir. Ornekleme frekansi ve érneklerin agma éncesi ve sonrasi oranlari programlanabilir. Kayit

edilen degiskenler;

Asagida 6rnekleme frekansi 5000Hz ve agma 6ncesi orani %50 olan bir kayit gosterilmektedir.

Faz akimlari i¢in dalga sekilleri

Faz gerilimleri icin dalga sekilleri

Dijital girislerin ilk 8 tanesi icin seviye degerleri
Rdle cikiglarin ilk 8 tanesi i¢in seviye dederleri

5827032017 13:29:55 314 - DATAKOM DPRADD - demo0001 dat

111213 (A)

U1U2U314 ()

6.000;

20088

C1 0,00ms
250

-250
250

-250

ouT2

C2 68,00ms

T=hleT

Delta 68,00m B3
B

T

1 L

= = BN

e R

I e | e i 1 —F | | = = = bl

Osiloskopik (Comtrade) Kayit
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14. MODBUS HABERLESME

Cihaz asagidaki sekillerde MODBUS sunmaktadir.
-RS485 seri port, ayarlanabilir veri aktarim hizi 2400 ile 115200 baud arasi
-Ethernet portu tizerinden Modbus TCP/IP

Cihazin MODBUS o6zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: ayarl baud hizi, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (goklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tekli kayit yazma)
-Fonksiyon 16 (coklu kayit yazma)

Her register 2byte (16 bit)’'den olusmaktadir. Daha genis veri yapilari ¢oklu register ile saglanir.

Modbus haberlesmede agda bulunan bitin cihazlarin farkli birer modbus adresi olmalidir. Cihazin
destekledigi adres aralig1 1-247 arasidir.

RS-485 seri agda her cihaz farkli adrese sahip olmalidir. Aksi
takdirde Modbus haberlegsme saglanamaz.

14.1. RS-485 MODBUS HABERLESME iGIN GEREKLi PARAMETRELER

Modbus Adresi: 1 ve 247 arasinda bir deger olarak ayarlanabilir.

RS-485 Devrede: 1 olarak ayarlanmalidir (ya da parametre kutusunda secilmelidir)

RS-485 Haberlesme Hizi: 2400 ve 115200 baud arasinda secilebilir. Haberlesen butin cihazlar ayni
haberlesme hizina sahip olmalidirlar.

Cihazlarda veri aktarim hizinin artirilmasi daha hizli haberlesme saglar ancak haberlesme mesafesi
kisalir. Veri aktarim hizinin azaltiimasi haberlesme mesafesini artirir ancak haberlesme hizi digser.

9600 bauds hizda 120ohm dengeli kablo ile 1200m mesafeden haberlesme saglanabilir.
14.2. ETHERNET MODBUS-TCP/IP PARAMETRELERI

Modbus Slave Addresi: 1 ve 240 arasinda bir deger olarak ayarlanabilir. Eger ayni IP adresinde sadece
bir cihaz varsa, bu parametrenin degerinin 1 yapiimasi tavsiye edilir.

Ethernet Devrede: Ethernet portunun aktif olmasi i¢in bu parametrenin 1 yapilmasi gerekmektedir.
Modbus TCP/IP Port: Bu parametre genelde 502 olarak ayarlanir. Ancak cihaz farkl herhangi bir port
adresi Uzerinden de galisabilir.

User IP Mask: Bu parametreler cihaza gelen IPv4 girisi kontrol etmek icin kullaniimaktadirlar.

Ethernet Network IP: Cihazin dinamik IP almasi isteniyorsa 0.0.0.0 olarak birakiimalidir. Cihaza statik IP
vermek icin istenen statik IP degeri girilmelidir.

Ethernet Gateway IP: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet Subnet Mask: Kullandiginiz modeme uygun sekilde ayarlamalisiniz.

Ethernet 6zellikleri hakkinda daha detayli bilgi icin Ethernet Konfigiirasyon Kilavuzu ‘na bakiniz.
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14.3. VERi FORMATLARI

16bit degiskenler: Bu degiskenler tek kitikte saklanir. Bit_0 en az agirlikh (LSB) ve Bit_15 en ¢ok
agirhkli olandir (MSB).

32 bit degiskenler: Bu degiskenler siral 2 kitukte saklanir. En fazla agirlikli 16 bit ilk kutlkte ve en az
agirhikh 16 bit ikinci kuttkte bulunur. Dokimanda genellikle ilk kitigun adresi verilmistir.

Bit alanlari: 16 bitten daha buyuk alanlar coklu kitlklerde saklanir. ik kGtigin en az agirhkli biti
Bit_0‘dir. llk kitigin en fazla agirhikli biti Bit_15'dir. Ikinci kitigin en az agirlikli biti Bit_16dir. Ikinci
katagun en fazla agirlikh biti Bit_31‘dir. Bu béylece devam eder.

14.4. VERIi OKUMA

Kayit okuma fonksiyon kodu 03 (¢coklu okuma) ile gergeklestirilir. MODBUS master cihaz sorgu génderir.
Doénen cevap istenen veri veya okuma hata mesaiji olabilir. Tek okumada 123 kayida kadar okunabilir.
Eger 123 kayittan fazla okuma talebi génderilirse hata mesaji déner. Mesaj yapisi asagidaki gibidir.

BYTE | ACIKLAMA DEGER
0 Cihaz Adresi 1-253
1 Fonksiyon Kodu |3
2 Baslangi¢c Adresi | Detayl agiklama asagidadir
(Ust)
3 Baslangi¢ Adresi | Detayli agiklama asagidadir
(Alt)
4 Kayit Sayisi (Ust)| 0
5 Kayit Sayisi (Alt) [ Maks 7Bh (123 ondalik)
6 CRC Alt Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir
7 CRC Ust Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir

20h (32 ondalik) adresinden itibaren 16 kayit okuyan érnek asagida agiklanmistir.
01 03 00 20 00 10 45 CC (her byte 2 onaltilik karakter ile ifade edilmistir)

Beklenen dénis mesaji:

BYTE | ACIKLAMA DEGER
0 Cihaz Adresi Sorgudaki ile ayni
1 Fonksiyon Kodu |3
2 \Veri Byte Adedi [ Kayit Adedi x 2
3 1. Kayit Ust Byte
4 1. Kayit Alt Byte
5 2. Kayit Ust Byte
6 2. Kayit Alt Byte
L+1 [Son Kayit Ust
Byte
L+2  [Son Kayit Alt
Byte
L+3 [CRC Alt Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir
L+4 [CRC Ust Byte CRC hesaplama asagida agiklanmistir
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Hata dénis mesaji:

BYTE | ACIKLAMA DEGER

0 Cihaz Adresi Sorgudaki ile ayni

1 Fonksiyon Kodu [ 131 (Fonksiyon Kodu+128)

2 Hata Kodu 2 (gegersiz adres)

3 CRC Alt Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir
4 CRC Ust Byte CRC hesaplama asagida agiklanmistir

14.5. VERI YAZMA

Kayit yazma 06(tek degisken yazma) veya 16(coklu degisken yazma) fonksiyonu ile gergeklestirilebilir.
Tekli yazma ile sadece bir kaydin degeri yazilabilir. MODBUS master cihaz, yazilacak veriyi iceren
sorguyu gonderir. Donlis mesaji “yazma basarili” cevabi veya hata mesaiji olabilir.

BYTE | ACIKLAMA DEGER

0 Cihaz Adresi 1-253

1 Fonksiyon Kodu 6

2 Kayit Adresi (Ust) Yazilabilir kayitlarin adresi asagida listelenmistir
3 Kayit Adresi (Alt) Yazilabilir kayitlarin adresi asagida listelenmistir
4 Veri Ust Byte

5 \Veri Alt Byte

6 CRC Alt Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir

7 CRC Ust Byte CRC hesaplama asagida agiklanmistir

40h (64 ondalik) adresine 0010h degerini yazan érnek mesaj asagida agiklanmistir.
01 06 00 40 00 10 89 D2 (her byte 2 onaltilik karakter ile ifade edilmistir)

Beklenen dénlis mesaji sorgu ile ayni:

BYTE | ACIKLAMA DEGER

0 Cihaz Adresi 1-253

1 Fonksiyon Kodu 6

2 Kayit Adresi (Ust) Yazilabilir kayitlarin adresi asagida listelenmistir
3 Kayit Adresi (Alt) Yazilabilir kayitlarin adresi agagida listelenmistir
4 Veri Ust Byte

5 \Veri Alt Byte

6 CRC Alt Byte CRC hesaplama asagida aciklanmistir

7 CRC Ust Byte CRC hesaplama asagida agiklanmistir

Hata dénus mesaiji:

BYTE | ACIKLAMA DEGER

0 Cihaz Adresi Sorgudaki ile ayni

1 Fonksiyon Kodu

134 (Fonksiyon Kodu+128)

2 Hata Kodu

2: Gegersiz Adres
10: Yazma Korumali

3 CRC Alt Byte

CRC hesaplama agsagida agiklanmistir

4 CRC Ust Byte

CRC hesaplama asagida aciklanmistir
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14.6. CRC HESAPLAMA

CRC hesaplama su yontem ile yapilabilir,

1) CRC adinda butln bit degerleri 1 olan 16 bitlik bir degisken olusturulur.

2) CRC'nin alt byte’i ile mesajin ilk byte’i (Fonksiyon Kodu) ile EXOR mantiksal iglemine tabii tutulur
ve sonu¢ CRC’ye yazilir.

3) CRC’nin en alt bit'i (LSB) tanimlandi, CRC 1 bit saga kaydirilir. CRC’nin en ust bit'ini (MSB) 0
yapilhr.

4) Eger CRC’nin en alt bit’i (LSB) 1 ise CRC’yi A001h ile EXOR iglemine tabii tutulur. Sonucu
CRC’ye yazilir.

5) 3. Ve 4. adimlar 8 bit kaydirma tamamlanana kadar devam ettirilir.

6) 2., 3., 4., 5. adimlar siradaki 8 bit igin tekrarlanir.

7) BUtan veri igin islem tekrarlandiktan sonra CRC igerisinde yazan veriye CRC denir.

8) Hesaplanan CRC mesaj paketinin sonuna alt byte énce olmak Uizere eklenir. Algoritmanin
bulmasi gereken CRC degeri asagidaki gibidir.

01030020001045CC
01 06 00 40 00 10 89 D2

14.7. DAHILI KAYIT HAFIZA YAPISI

Cihazda 32 adet olay kapasiteli kayit hafizasi mevcuttur. Kayit hafizasi okumak igin, kayit numarasi (O ..
31) “16389” adresine yazilmali. Sonra ilgili kayit “4096” adresinden itibaren okunabilir.

KAYIT i i
ADRES DEGISKEN | ACIKLAMA UZUNLUK |R/W | TIP X
32 bit tarih saat bilgisi
Bit_0..4: saniye/2 (0-29)
Bit_5..10: dakika (0-59)
Bit_11..15: saat (0-23)
+0 Bit_16..20: giin (1-31)
+1 Tarih - Saat | Bit_21..24: ay (1-12) 32BIT R-O | bitmap
Bit_25..31: yil-2000
(0..127=2000..2127)
+2 milisaniye | Milisaniye degeri ( 0-1999 ) 16 BIT R-O [unsigned byte |-
+3 ALT Tip Kayit Tipi 8 BIT R-O |unsigned byte |-
+3_UST [Argiman Kayit Bilgi 8BIT R-O |unsigned byte |-
+4
+5
+6 . -
+7 Bit 0-15 — dijital girisler 1
.8 Matris Giris | Bit 16-62 — koruma ¢ikiglari 8x16 BIT |R-O |unsigned word
Bit 63-127 - rezerve
+9
+10
+11
+12 Role Cikis | Role Cikis Konumlari (16 adet igin)| 16 BIT R-O |unsigned word | x1
+13 LED LED Goéstergeler (16 adet igin) 16 BIT R-O |unsigned word | x1
+14 Sembol Mimik Diagram Semboller 16 BIT R-O |unsigned word | x1
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KAYIT < -
ADRES DEGISKEN | ACIKLAMA UZUNLUK |R/W | TIP X
+15 V1
+16 V2
+17 V3
u12
+18 i
+19 u23 Gerilim / Gerilim Trafo Orani 16 BIT R-O yvgfégned x1
U3l
+20
+21 11
+22 12 .
Unsigned
+23 13 Akim / Akim Trafo Orani 16 BIT R-O |word x1000
+24 IE
+25 I1s
+26 12s _ . .
Hassas Akim Olgtimleri Unsigned
+27 13s Akim / Akim Trafo Orani 16 BIT R-O |word x1000
+28 IEs
Unsigned
+29 Frekans Sebeke Frekansi 16 BIT R-O | word x100
+30 P1
+31 P2 Unsigned
P/(Ger. Trf. Orani/Akm. Trf. Orani) 16 BIT R-O Wordg «1
+32 P3
+33 P_tot
+34 Q1
+35 Q2 Q1/(Ger. Trf. Orani/Akm. Trf. Unsigned
Orani) 16 BIT R-O |word x1
+36 Q3
+37 Q_tot
Unsigned
+38 S_tot S/(Ger. Trf. Orani/Akm. Trf. Orani) | 16 BIT R-O |word x1
} L Unsigned
+39 Cos_tot Gug Faktoéra 16 BIT R-O | word x1000
+40 Unsigned
Alarm Alarm Bit'leri 16 BIT R-O |word -
+41
, Unsigned
+42++63 [Rezerve Gelecek Kullanimlar Igin 22x16 BIT |R-O |word -
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14.8. KOMUTLAR

KAYIT < -
ADRES DEGISKEN| ACIKLAMA UZUNLUK |R/W |TIP X
16384 Sifre Programlama sifresi 16 BIT W-O | Unsigned x1
word
16385 Tus Tus simulasyonu 16 BIT W-O | Unsigned x1
word
16386 Fabarika | Fabrika ayarlarina donus 16 BIT W-O | Unsigned x1
word
16387 Sayac Tim sayaglari sifirla 16 BIT W-O | Unsigned x1
Sifirla word
16388 Flas_Yaz |Dahili flas'a yaz 16 BIT W-O [ Unsigned x1
word
16389 Kayit_Oku Kayd: degigtirme alanina 16 BIT W-O | Unsigned x1
kopyala
Word
16390 BOOT BOOT JUMP 16BIT  |W-O |Unsigned  [x1
Word
16391 Role Uzaktan kumanda réle ¢ikislarina | 16 BIT W-O [ Unsigned x1
yaz word
14.9. GERGEK ZAMAN SAATI (RTC)
KAYIT i ;
ADRES DEGISKEN [ACIKLAMA UZUNLUK|R/W [ TIP X
8192 Yil Y1l (0-4096) 16 BIT R-O | Unsigned x1
word
8193 Ay Ay (1-12) 16 BIT R-O | Unsigned x1
word
8194 Gln Guln (1-31) 16 BIT R-O [ Unsigned x1
word
8195 Haftanin Haftanin Glnu (0-6) 16 BIT R-O [ Unsigned x1
Gunu word
8196 Saat Saat (0-23) 16 BIT R-O [ Unsigned x1
word
8197 Dakika Dakika (0-59) 16 BIT R-O [ Unsigned x1
word
8198 Saniye Saniye (0-59) 16 BIT R-O [ Unsigned x1
word
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14.10. OLGUMLER

KAYIT i ;

ADRES DEGISKEN| ACIKLAMA UZUNLUK |R/W [ TIP X
20480 V1 RMS V1 Faz — N6tr Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long|x10
20482 V2 RMS V2 Faz — Nétr Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long|x10
20484 V3 RMS V3 Faz — Nétr Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20486 11 RMS 11 Akim 32BIT R-O | Unsigned long | x1000
20488 12 RMS 12 Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20490 I3 RMS I3 Akim 32BIT R-O | Unsigned long| x1000
20492 IE RMS Toprak Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20494 IEs RMS Hassas Toprak Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20496 I11s RMS Hassas 11 Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20498 12s RMS Hassas 12 Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20500 I13s RMS Hassas 13 Akim 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20502 VvV 2 Gerilim negatif sira bileseni 32 BIT R-O | Unsigned long|x10
20504 | 2 Akim negatif sira bileseni 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20506 T32Q T32Q 32 BIT R-O | Unsigned long| x100
20508 V 1 Gerilim sifir sira bileseni 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20510 |1 Akim sifir sira bileseni 32 BIT R-O | Unsigned long| x1000
20512 Ul2 RMS |U12 Faz — Faz Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20514 U23 RMS [U23 Faz — Faz Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long|x10
20516 U31 RMS |U31 Faz — Faz Gerilim 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20518 P1 Faz 1 Aktif Glg (kW) 32 BIT R-O | Signed long x100
20520 P2 Faz 2 Aktif Gug (kW) 32 BIT R-O |Signedlong |x100
20522 P3 Faz Aktif Glg (kW) 32 BIT R-O | Signed long x100
20524 P Toplam Aktif Giig (kW) 32 BIT R-O |Signedlong |x100
20526 Q1 Faz 1 Reaktif Gui¢ (kVAr) 32 BIT R-O | Signed long x100
20528 Q2 Faz 2 Reaktif Gig (kVATr) 32 BIT R-O |Signedlong |x100
20530 Q3 Faz 3 Reaktif Gii¢ (kVAr) 32 BIT R-O |Signedlong |x100
20532 >Q Toplam Reaktif Gug (KVAr) 32 BIT R-O | Signed long x100
20534 S1 Faz 1 Gorunir Gug (kVA) 32 BIT R-O |Signedlong |x100
20536 S2 Faz 2 Gorunur Gug (kVA) 32BIT R-O |Signedlong |x100
20538 S3 Faz 3 Gorunur Gug (kVA) 32BIT R-O |Signedlong |x100
20540 >S Toplam Gortnir Gug (kVA) 32BIT R-O | Signedlong |x100
20542 Costh 1 Faz 1 Gug Faktori 16 BIT R-O | Signed word | x1000
20543 Costh 2 Faz 2 Gug Faktori 16 BIT R-O | Signed word | x1000
20544 Cosd 3 Faz 3 Giig Faktori 16 BIT R-O | Signed word |x1000
20545 > Cos Toplam Gl¢ Faktoru 16 BIT R-O | Signed word | x1000
20546 Frekans Frekans 16 BIT R-O |Unsigned word | x100
20547 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20548 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20549 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20550 Va RMS Ortalama Faz — Notr Gerilimi 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20552 Ua RMS Ortalama Faz — Faz Gerilimi 32 BIT R-O | Unsigned long| x10
20554 la RMS Ortalama Akim 32 BIT R-O | Unsigned long|x1000
20556 Tan 1 Q1/P1 16 BIT R-O | Signed word | x100
20557 Tan 2 Q2/P2 16 BIT R-O | Signed word |x100
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KAYIT < ;

ADRES DEGISKEN| ACIKLAMA UZUNLUK |R/W | TIP X
20558 Tan 3 Q3/P3 16 BIT R-O | Signed word | x100
20559 > Tan >Q/P 16 BIT R-O | Signed word |x100
20560 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20561 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20562 - Rezerve 14x16 BIT |R-O [Unsigned word | x1
20576 Alarm Fonksiyon Alarm Bit'leri 0-63 64 BIT R-O |Long Long -
20580 - Rezerve 64 BIT R-O |Long Long -
20584 - Rezerve 32 BIT R-O | Unsigned long]| -
20586 - Rezerve 32 BIT R-O | Unsigned long] -
20588 Girig Say1 [ Cihazda bulunan dijital giris sayisi | 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20589 Cikis Sayi | Cihazda bulunan dijital ¢ikis sayisi | 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20590 LED Sayi [Cihazda bulunan LED sayisi 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20591 Reset sta | Son Reset Sebebi 16 BIT R-O |16 bit bitmap |-
20592 - Rezerve 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20593 Dig-in Dijital Giris Durumlari 16 BIT R-O | 16 bit bitmap | -
20594 Matris Matris girisleri igin durum bilgisi 8x16 BIT [R-O [128 bit bitmap |-
20602 DevicelD | Cihaz tipi ( 0xD400) 16 BIT R-O [Unsigned word | -
20603 HWVersion| Donanim revizyonu 16 BIT R-O [Unsigned word | -
20604 SWVersion | Yazilim revizyonu 16 BIT R-O |Unsigned word | -
20605 CnfgWord | Cihaz Konfigirasyonu 16 BIT R-O |Unsigned word | -
20606 - Rezerve 16 BIT R-O [Unsigned word | x1
20607 - Rezerve 16 BIT R-O [Unsigned word | x1
20608 PacketScc | Génderilen basarili paket sayisi 16 BIT R-O [Unsigned word | x1
20609 CB Status [ Kesici Bilgisi 16 BIT R-O |Unsigned word | x1
20610 GprsIP GPRS IP adresi (Rezerve) 4x8 BIT R-O |Unsigned char| x1
20612 TcplP Cihaz IP adresi 4x8 BIT R-O |Unsigned char| x1
20614 - Rezerve 4x16 BIT |R-O [Unsigned word | x1
20618 Dig-out Dijital Cikis Durumlari 64 BIT R-O |Long Long -
20622 MAC adr [Ethernet MAC adresi 6x8 BIT R-O | Unsigned char| x1
20625 WAN_IP Ethernet WAN adresi 4x8 BIT R-O |Unsigned char| x1
20627 - Rezerve 32 BIT R-O | Unsigned long] -
20629 - Rezerve 16 BIT R-O [Unsigned word | x1
20630 - Rezerve 32 BIT R-O |Long Long -
20632 IMEI Modem IMEI degeri ( Rezerve) 16x8 BIT |R-O [Unsigned char|x1
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14.11. FONKSIYON ALARM BILGILERI

BIT| ACIKLAMA

Asirt Akim Koruma

Ters Yon Asirt Akim Koruma

Kopuk Iletken Koruma

Toprak Ariza Koruma

Farksal Toprak Ariza Koruma

Hassas Toprak Ariza Koruma

Artik Yiksek Gerilim Koruma

Yiksek Gerilim Koruma

Dusuk Gerilim Koruma

O|lIN[O | O] R|W]|N|F-|O

Ters Yon Yiksek Gerilim Koruma

BN
o

Kesici Ariza Koruma

[ERN
[N

Termal Asiri yik Koruma

=
N

Dusuk Frekans Koruma

=
e

Rezerve Alarmlar

[o)]
w

14.12. DIJITAL GIKIS BILGILERI

BIT| ACIKLAMA BIT| ACIKLAMA

0 | Réle Cikis 1 20 [LED Gosterge 5

1 |Role Cikis 2 21 [LED Gosterge 6

2 | Role Cikis 3 22 |LED Gosterge 7

3 [Roéle Cikis 4 23 |LED Gosterge 8

4 |Role Cikis 5 24 | LED Gosterge 9

5 | Réle Cikis 6 25 [LED Gosterge 10

6 | Role Cikis 7 26 [ LED Gosterge 11

7 |Réle Cikis 8 27 | LED Gosterge 12

8 | Rdle Cikis 9 28 [ LED Gosterge 13

9 |Rdle Cikis 10 29 | LED Gosterge 14
10 | Réle Cikis 11 30 | LED Gosterge 15
11 | Réle Cikis 12 31 | LED Gosterge 16
12 | Réle Cikis 13 32 [ Mimik YUk Ayirici
13 [Role Cikis 14 33 | Mimik Toprak Ayirici
14 | Réle Cikis 15 34 | Mimik Kesici Kapali Kontak
15 [Roéle Cikis 16 35 | Mimik Kesici Acik Kontak
16 | LED Gdosterge 1 36 | Gorsel Cikis 1

17 | LED Gosterge 2 37 | Gorsel Cikis 2

18 | LED Gosterge 3 38| Gorsel Cikis 3

19 | LED Gosterge 4 39 | Gorsel Cikis 4

40-| Rezerve
127

- 66 -




DPR-400 Kullanim Kilavuzu Ver_01

Firmware V-1.0

14.13. MATRIS GiRiS BILGILERI

BIT| ACIKLAMA BIT| ACIKLAMA
0 | Dijital Girig 1 33| IN > Baglama ( IN: Toprak Agiri Akim)
1 | Dijital Girig 2 34 | IN > Trip
2 | Dijital Girig 3 35| IN >> Baglama
3 | Dijital Giris 4 36 | IN >> Trip
4 | Dijital Giris 5 37 | Soguk yiik kapama
5 | Dijital Giris 6 38| 12/11 > Baglama ( I1: Sifir Bilesen Asiri Akim)
6 | Dijital Giris 7 39| 12/11 > Trip
7 | Dijital Girig 8 40 | |def > Baglama ( Idef: Yonli Toprak Akim)
8 | Dijital Giris 9 41 | Idef > Trip
9 | Dijital Giris 10 42 | Isef > Baglama ( Isef: Hassas Toprak Akim)
10 | Dijital Girig 11 43 | Isef > Trip
11 | Dijital Giris 12 44 | Isef >> Baglama
12 | Dijital Giris 13 45 | Isef >> Trip
13 | Dijital Giris 14 46 | VN > Baslama ( VN: Artik Gerilim)
14 | Dijital Giris 15 47 | VN > Trip
15 | Dijital Giris 16 48 | VN >> Baslama
16 | Kesici Durumu 49 | VN >> Trip
17 | Watchdog Role Durumu 50 | T > Baslama ( T: Termal Asir Yik)
18| 1> Baslama ( I: Asiri Akim) 51 (T >Trip
191> Trip 52 [V < Basglama ( V: Gerilim)
20 |1 >> Baglama 53|V < Trip
21 (1>>Trip 54 [V << Baglama
22 |1 >>> Baglama 55|V << Trip
23 |1 >>> Trip 56 | V > Baslama ( V: Gerilim)
24 1 >>>> Baglama 57 |V > Trip
25| 1 >>>> Trip 58 [V >> Baglama
26 |12 > Baslama ( 12: Negatif Bilegsen Asirt Akim) | 59|V >> Trip
27 12 > Trip 60 [ VN > Baslama ( VN: Negatif Bilegsen Gerilim)
28|12 >> Baglama 61 | VN > Trip
29112 >>Trip 62 | Basarili Tekrar Kapama
30 [ Kesici Ariza 1 63 [ f < Baslama ( f: Frekans)
31 | Kesici Ariza 2 64 | f < Trip
32 [ Otomatik tekrar kapama 65 -| Rezerve
127
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15. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:
EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Grunin, gtvenlik, saglik, cevrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki Avrupa
standartlarina uygunlugunu belirtir.

16. BAKIM

DIKKAT: CIHAZIN iCiNi ACMAYINIZ
Cihaz igerisinde degisebilecek parca YOKTUR.

Cihazi temizlemek igin yumusak nemli bir bez ile siliniz, kimyasal madde kulanmayiniz.

17. CIHAZIN ATILMASI

AB parlamentosu ve konseyinin 2002/96/EC sayili ve 27 Ocak 2003 tarihli WEEE kararina gére bu cihaz
genel ¢opten ayri olarak atilmali ve ayri islenmelidir.

18. ROHS UYGUNLUK

AB ROHS direktifi bazi kimyasal maddelerin elektronik cihazlarda kullanimini sinirlar veya yasaklar.

AB parlamentosunun ve konseyinin 2011/65/EU sayil ve 8 Haziran 2011 tarihli direktifine gére bu cihaz
EK-I ‘de sayilan kategorilere dahildir. ( “Monitoring and control instruments including industrial monitoring
and control instruments” ) ve ROHS direktifinden muaftir.

Buna karsilik Datakom uretimde tamamen ROHS uyumlu elektronik komponentler kullanmaktadir.
Sadece kullanilan lehim kursun icermektedir. Kursunsuz lehimlemeye gecis islemi siirmektedir.
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19. ARIZA BULMA VE GIDERME

Asagida sik¢a karsilasilan sorunlar anlatilmistir. Bazi
durumlarda daha detayli bilgi gerekebilir.

Akimlar dogru okundugu halde kW ve cos o6lciimleri hatali:

-Akim trafolari ilgili fazlara baglanmamig veya akim trafolarindan bazilarinin yénleri ters baglanmig. Her
defasinda bir adet akim trafosunu cihaza baglayarak dogru KW ve cos® Olgulecek sekilde uclari
belirleyiniz, hepsi tamam olunca Uglni birden baglayiniz. Litfen “AC AKIM GIRISLERI” boélime
bakiniz.

DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin gikiglarini kisa
devre ediniz.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin besleme klemensleri arasindaki gerilimi 6lgiinliz.

Uygun besleme gerilimine sahip cihaz kullandidinizi kontrol ediniz.

Gerilim varsa panodaki butin sigortalari kapatin, daha sonra besleme sigortasindan baslayarak hepsini
acin ve yeniden test yapin.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistiriliemez.
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