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TANITIM

DKG-325, 15kVA guce kadar benzinli ve dizel
jeneratdrler icin hazir bir kumanda panosudur.

Cihaz, aku sarji, sebeke-jenerator yuk transferi ve
jeneratdr kontrol-korumasi igin gerekli tim bilesenleri
igerir.

Sadece DKG-325 kullanilarak, baska higbir malzemeye
ihtiyag duymadan jeneratorler otomatik hale getirilir.

Cihaz sayesinde kiguk jeneratorlerin
otomatiklestiriimesi ¢gok ucuz ve basit hale gelmistir.

Otomatik konumda cihaz, sebekenin 3 fazini izler,
jeneratoru otomatik olarak c¢alistirir, durdurur ve yik
transferini yapar. Jenerator galisirken, cihaz dahili
korumalari ve ariza giriglerini izler.

Cihaz iginde 2 adet kontaktor, akii sarj redresoéri ve
otomatik kumanda devresi mevcuttur.

Cihaz kontaktorleri 3x40A anahtarlama kapasitesine
sahiptir ve surekli olarak 25A tasiyabilmektedir.

Kontak ve marg gikislari 40A glclinde roleler Gzerinden
verilmektedir ve yardimci rle gerektirmez.

Cihazin dahili aku sarj redresort 12V / 1A guciindedir.
Bu gu¢ motor akisinin sarji ve sarjli tutulmasi igin
yeterlidir.

Cihaz iginde 3 adet akim trafosu bulunmaktadir. Hem
sebeke, hem jeneratdrden galismada akim ve glig
Olcuimleri yapar ve gosterir.

Cihazdaki sureler, esik seviyeleri ve giris ve ¢ikis
konfiglirasyonlari dijital olarak programlanmaktadir.
Programlar 6n paneldeki butonlar yardimiyla degistirilir
ve ilave bir Unite gerektirmez.
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HAZIR
JENERATOR
KUMANDA
PANOSU

OZELLIKLER

Otomatik sebeke izleme

Otomatik yiik transferi

Otomatik calistirma ve durdurma

Ariza durumunda otomatik durdurma

Test konumu

Acil yedekleme g¢alismasi

Dahili akim trafolari

Detayl gii¢ él¢iimleri ve korumalari

Dahili akii sarj redresoérii

40 Amperlik kontak ve mars cikislari

Cihaz iizerinden degistirilebilir parametreler
Stop, 6n I1sitma ve jikle ¢ikigi imkanlari
Konfigiire edilebilen yedek dijital giris
Mars sirasinda gerilim diigsmesine dayanikli
Kompakt boyutlar

OLGUMLER

Sebeke Gerilimleri: L1-N, L2-N, L3-N
Sebeke Gerilimleri: L1-L2, L2-L.3, L3-L1
Jenerator Gerilimleri: L1-N, L2-N, L3-N
Jenerator Gerilimleri: L1-L2, L2-L3, L3-L1
Yik Akimlari: L1, L2, L3

Yuk faz ve toplam kW, kVA, kVAr, cos®
Jenerator Frekansi

Akl Gerilimi

Motor Calisma Saati

Servis Sayaglari
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Firmware V-56

TELIF HAKKI BILDIRIMI

Bu dékimanin herhangi bir béliminun yada i¢eriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dokiman, DKG-325 cihazinin basarih bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve
adimlari agiklamaktadir.

Dékumanda verilen talimatlari dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana
gelebilecek sorunlarin éniine gegilmesi icin dnemlidir.

Batin teknik bildirimler icin lGtfen Datakom ile irtibata geciniz:
datakom@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dokiman igin ek bir bilgi talep edilirse, asagidaki e-mail adresini kullanarak Uretici ile dogrudan
temasa geginiz:

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek icin litfen asagidaki bilgileri saglayiniz:

datakom@datakom.com.tr

- Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz),

- Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda gorebillirsiniz),
- Yazihm versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz),

- Olglilen gerilim degeri ve besleme gerilimi,

- istek ve dnerinizi net ve detayl olarak belirtiniz.

REVIZYON GEGMiSi

REVIiZYON

TARIH

YAZAN

ACIKLAMA

01

28.08.2015

ilk revizyon

TERMINOLOJI

Dbﬁl

DIKKAT: Potansiyel 6liim yada yaralanma riski.

UYARI: Potansiyel ariza yada maddi hasar riski.

DIKKAT: Cihazin galismasini anlayabilmek icin yararli ipuclari.

K99D02-TR




DKG-325 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-56

SiPARIS KODLARI

DKG 325 cihazi farkli segenekler ve 6zelliklere sahiptir. Dogru modeli siparis edebilmek igin lltfen
asagidaki bilgileri kullaniniz.

DKG325|-G |-T |-00

Farkli versiyon
00: standart cihaz
01...99: musteriye
Ozel Urunler

Cihaz Kodu Sizdirmazlik Konformal
Contall Kaplama

YEDEK PARCALAR

Vidal tip braket Yayl tip braket
Stok Kodu=J10PO01 (1 adet) Stok Kodu=K16P01 (1 adet)

Sizdirmazlik Contasi, Stok Kodu= K35P01

K99D02-TR -3-
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
yada o6lumle sonuglanabilir.

Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman kisiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan uretici firma sorumlu degildir.

Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

Cihazin i¢ini agmayiniz. Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Faz girislerine harici sigorta takiniz. Sigortalari kullanicinin
kolayca ulagabilecegi sekilde ve cihaza miimkiin oldugunca yakin
monte ediniz.

Sigortalar hizl tip (FF) olmalidir. Sebeke sigorta kapasitesi en
fazla 25Amper olacaktir.

Cihaz uzerinde calismadan once mutlaka enerjiyi kesiniz.

Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmalidir. Limitleri agan
zorlamalar cihazin ¢aligma omriini azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

Enerji vermeden 6nce baglantilari kontrol ediniz.

Cihaz panele monte edilmek uzere tasarlanmistir.

>| OO0 @ Dy

DIKKAT :

izin verilenden daha yiiksek degerde sigorta
kullanilmasi ciddi tehlikelere yol agabilir.

K99D02-TR
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ICINDEKILER

1. KURULUM TALIMATLARI

2. MONTAJ
2.1 BOYUTLAR
2.2 SIZDIRMAZLIK CONTASI
2.3 ELEKTRIKSEL BAGLANTI
3. TERMINAL ACIKLAMALARI
3.1. AKU GERILIM GIRiSi
3.2. AC GERILiM GIRISLERI
3.3. DIJITAL GIRISLER
3.4. ANALOG SENSOR GIRISLERI VE SENSOR TOPRAGI
3.5. SARJ GIiRiS TERMINALI
3.6. YUK CIKISI
3.7. DIJITAL CIKISLAR
. BAGLANTI RESMI
. BAGLANTI GIRISLERI
. TEKNIK OZELLIKLER

. KONTROL ACIKLAMALARI
7.1. ON PANEL FONKSIYONU
7.2. TUS FONKSIYONLARI
7.3. CIHAZ EKRAN GE(}iSLERi
7.4. f')L(;ULEN PARAMETRELER
7.5. LED LAMBALARI
8. CIHAZ CALISMA SEKILLERI
8.1. HIZLI BASLAMA REHBERI
8.2. STOP MODU
8.3. MANUEL CALISTIRMA MODU
8.4. OTO MODU
9. KORUMALAR VE ALARMLAR
9.1. SERVIS ZAMANI ALARMI
9.2. ALARMLAR
10. PROGRAMLAMA

11. MARS GIKISININ KESILMESI
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12. YAZILIM OZELLIKLERI
12.1. UZAK GALISTIR ( REMOTE START)
12.2. SEBEKE SIMULASYONU, GALISMAYI| ENGELLE
12.3. GECIKMELI SEBEKE SIMULASYONU, AKU SARJ CALISMASI
12.4. SERVIS ZAMANI SAYACI
12.5. MOTOR GALISMA SAATIi GOSTERGESI
12.6. YAZILIM VERSIYONU GOSTERGESI
12.7. GAZ MOTORU YAKIT SOLENOID KONTROLU
12.8. TEK FAZ CALISMA

13. UYGUNLUK BEYANI

14. BAKIM

15. CIHAZIN ATILMASI

16. ROHS UYGUNLUK

17. ARIZA BULMA VE GIDERME
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1. KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan once:

Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun baglanti seklini belirleyiniz.
Batln konnektoérleri ve montaj braketlerini cihazdan sékinuz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve vidalar sikarak sabitleyiniz. Cihaza zarar vermemek igin ¢ok fazla
sikmayiniz.

Klemenslere taktiginiz kablolar tornavida ile sikarken klemens yuvalarindan sékinuz.
Yeterli sogutucu saglandigindan emin olunuz.

Ortam sicakhiginin her durumda maksimum galisma sicakliginin Gizerine gikmayacagindan emin
olunuz.

Asadidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

Yanlis baglantilar.

Hatali aka gerilimi.

Ters aki gerilimi

Olgiim uglarina, belirtilen degerlerin disinda gerilim uygulanmasi.
Dijital giriglere, belirtilen degerin Gzerinde gerilim uygulanmasi.
Olgiim uglarina, belirtilen degerlerin disinda akim uygulanmasi.
Role ¢ikislarinda asir yuk yada kisa devre olusmasi.

Asiri titresim, titresen pargalar Gizerine montaj yapilmasi.

Asadgidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

Minimum kabul edilebilir degerin altinda aku gerilimi.
Belirtilen limitlerin disinda frekans.

Eksik topraklama.

K99D02-TR -7 -
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2. MONTAJ

2.1. BOYUTLAR

Boyutlar: 200x148x72mm (7.9°x5.8"x2.9”)
Montaj Acikligi: 176x121mm minimum (7.0"x4.8”)
Agirhik: 7009 (1.5 Ib)
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Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n panel
digindaki kisimlarina ulagsamamalidir.

Cihazi dizgun ylzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj éncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir
klemensleri sdkuniz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve sikigtiriniz.

K99D02-TR -8-



DKG-325 Kullanim Kilavuzu Rev_01 Firmware V-56

Kutudan asagidaki 2 tip braketten biri gikacaktir:

Vidali tip braket Yayh tip braket

Vidali tip braket montaji

Yayli tip braket montaji

Braketleri fazla sikmayiniz, cihazi kirabilirsiniz.

K99D02-TR -9-
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2.2. SIZDIRMAZLIK CONTASI

Cihazi jeneratdr paneline monte ederken sizdirmaz conta kullanilirsa, cihazda énden IEC 60529-1P65

koruma saglanmis olur. IP koruma seviyesinin kisaca tanimi asagidaki gibidir:

llk Karakter

0 Korumasiz

1 50 mm c¢apinda ya da daha buyuk kati cisimlere kargi koruma
2 12,5 mm ¢apinda ya da daha buyuk kati cisimlere karsi koruma
3 2,5 mm ¢apinda ya da daha buyuk tanelere karsi koruma

4 1,0 mm ¢apinda ya da daha buyUlk kati zerrelere kargi koruma
5 Toza karsl koruma

Ikinci Karakter

0 Korumasiz

1 DUsey su damlalarina karsl koruma

2 Cihazin gévdesi 15 ° lik bir agida duruyorken disey su damlalarina karsi koruma
3 Cihazin gévdesi 60 ° lik bir agida duruyorken dusey su damlalarina karsi1 koruma
4 Sigrayan suya karsi1 koruma

6 Gucliu su fiskirmalarina kargi koruma

7 Gegici olarak suya batiriimanin etkilerine karsi koruma

8 Surekli olarak suya batiriimanin etkilerine karsi koruma

K99D02-TR -10 -
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2.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

kontaktor, yuksek akim barasi, anahtarlamali mod

f Cihazi, yuksek elektromanyetik gurultii yayan
guc¢ kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik etkilere karsi korumali olmasina ragmen, yuksek degerde
elektromanyetik etkiler cihazin galismasini, dlgum hassasiyetini ve haberlesme kalitesini
etkileyebilir.

= Klemenslere taktiginiz kablolan tornavida ile sikarken DAIMA klemens
yuvalarindan sokuniiz.

= Sigortalari, cihaza miumkiin oldugunca yakin sekilde aki girigsine ve faz
girislerine takiniz.

= Sigortalar hizli tip (FF) olmahdir. Sebeke sigortalari en fazla 25 Amper
olmalidir.

= Uygun sicaklik araliginda kablolar kullaniniz.
= Uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm?) kablo kullaniniz.

= Elektriksel baglanti i¢in ulusal kurallar takip ediniz.

mutlaka topraklanmis olmalidir. Aksi halde hatali

f Cihazin dogru caligabilmesi igin motor govdesi
gerilim ve frekans olgumleri meydana gelebilir.

K99D02-TR -11-
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3. TERMINAL AGIKLAMALARI

3.1. AKU GERILIM GIiRiSi

AKkU baglantisi hem cihazin igindeki sarj redresérinin ¢ikisl, hem de cihazin besleme girisidir.

Sebeke gerilimi var oldugu sirece cihaz aklyl sarj eder ve sarjli tutar. Sebeke kesilmesi durumunda
cihaz kesintisiz olarak akiden ¢alismaya devam eder.

Redresor sarj gerilimi: 13.7vDC
Redresor sarj akimi: 1.0 ADC
Cihazin ¢alisma gerilimi: 8 - 16VDC

Mars sirasinda gerilim
diusiimiu:

100ms sireyle 0 volta dayanim. Mars 6ncesinde gerilim minimum
9VDC olmaldir.

Maksimum galigma akimi:

500mA @ 12VDC. (Butun ozellikler aktif, dijital cikislar agik.)

Tipik galigma akimi:

250mA @ 12VDC. (Bitin 6zellikler pasif, dijital gikislar agik)

Olgiim aralig::

0-36VDC

Ekran ¢oziiniirliigii:

0.1vDC

Hassasiyet:

1.0% + 1 digit @ 24VDC

Aku baglantisini ters yapmamaya dikkat ediniz.
Ters baglanti cihazi bozacaktir.

3.2. AC GERILIM GiRISLERI

minimum gerilim:

Olgiim yéntemi: True RMS
Girig gerilim arahg: 14 - 300 VAC
Frekans tespiti igin 15 VAC (F-N)

Olgiim aralig:

0 ... 330VAC F-N (0 ... 570VAC F-F)

Ortak mod offset:

Notr ve AKU- arasinda maks. 100V

Giris empedansi:

4.5M-ohm

Ekran ¢oéziiniirligi:

1vDC

Hassasiyet:

1.0% + 1 digit @ 230VAC ph-N (£3VAC ph-N)
1.0% + 1 digit @ 400VAC ph-ph (£5VAC ph-ph)

Frekans arahg::

DC - 100Hz

Frekans g¢oziinurliigu:

0.1 Hz

Frekans hassasiyeti:

0.2% + 1 digit (0.2 Hz @ 50Hz)

K99D02-TR
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3.3. DIJITAL GIRISLER

Kontak tipi:

Normalde agik yada normalde kapal (programlanabilir)

Anahtarlama:

AkU negatif yada aku pozitif (programlanabilir)

Yapiu:

AkU pozitife 47 k-ohm direng, akl negatife 110k-ohm.

Olgiim:

Analog gerilim élgimu.

Acik devre gerilimi:

Aku geriliminin %70’i

Disiik esik seviyesi:

Aku geriliminin %35’i

Yiiksek esik seviyesi:

Aku geriliminin %85’i

Maksimum girig gerilimi:

Aku negatife goére +100VDC

Minimum giris gerilimi:

Aku negatife gére -70VDC

Giiriilti filtreleme:

Evet

3.4. ANALOG SENSOR GIRISLERI

Yapiu: 3.3VDC'ye polarize 667 ohm direng
Olgiim: Analog direng 6lcima.

Acik devre gerilimi: +3.3vDC

Kisa devre akimi: 5mA

Olgiim aralig:: 0 - 5000 ohm.

Acik devre esik: 5000 ohm.

Cozuniirluk:

1 ohm @ 300 ohm yada daha disuk

Hassasiyet:

%2 +1 ohm (7 ohm @300 ohm)

Giriilti filtreleme:

Evet

K99D02-TR
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3.5. $ARJ GIiRiS TERMINALI

Sarj terminali hem giris hem de cikistir.

Motor ¢alismak igin hazir oldugunda, bu terminal sarj alternatériine uyartim akimi saglar.

Uyartim devresi 2W lambaya denktir.

Yapu: e 82 ohm direng lGizerinden aku gerilim ¢ikisi
e gerilim 6lgiim girigi

Cikis akimu: 130mA @12VvDC

Sarj hata uyarisi esik: 6V

Acik devre gerilimi: Akl pozitif

Yiksek gerilim korumasi: > 500VDC sturekli, akii negatife gore

Ters gerilim korumasi: -16VDC aki negatife gore

3.6. YUK CIKISI

Yapr: Dahili 2 adet réle lizerinden sebeke veya jeneratér gerilimi, yik yolu
Uzerinde dahili akim trafolari.

Maks. anahtarlama akimi: 25A @250VAC

Maks. anahtarlama 440VAC

gerilimi:

3.7. DIJITAL CIKISLAR

Cihaz 3 adet dijital ¢ikisa sahiptir. Bunlarin 1 adedi Kontak veya Stop olarak segilebilir. Ayrica 1 adedi

fonksiyon listesinden segilerek programlanabilir.

Yapi: Pozitife ¢geken role gikislari.

Maks. siirekli akim: Kontak, Mars:40A, Yedek Cikis:10A
Maks. anahtarlama 16 VDC

gerilimi:

K99D02-TR -14 -
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4. BAGLANTI RESMi

KONTAK

40Adc MAX.

SEBEKE JENERATOR
KONTAKTORU === 12V +120% 1A max KONTAKTORU

=~ 220/240Vac, 50-60 Hz
~~ 25.0Aac max

O C€ H

25A MAX. 220/240V

I("’ i ml

SEBEKE YUK ALTERNATOR
N L1L2L3 L3 L2 L1 L1 L2 L3
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3x25A~ <>< D D 3x25A~
& [ O o
[ O 9
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AKU SARJ
12V - 1.0A
-|. —_

40A;\ 40A’\ 1OAT\

Mars Yedek
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g s| g 3
_Alarm o x < o 2
On Isitma Sarj o X > o ‘2
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> e A At

Akuniin eksi ucu topraklanmahidir
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5. BAGLANTI GiRiSLERI

Ug¢ | Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

1 | SEBEKE NOTR Girig, 0-280V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

2 |SEBEKE-L1 Sebeke faz girigleri, Sebeke fazlarini bu uglara baglayiniz.

3 SEBEKE-L?2 0-280V-AC Sebeke faz gerilimlerinin alt ve Ust

4 | SEBEKE-L3 limitleri programlanabilir.Sebeke girisleri
mutlaka sigorta ile korunmus olmalidir.
Sigorta kapasitesi en fazla 25A olmalidir.

5 |YUK-L3 Yuk besleme ¢ikisi YUku bu uglardan besleyiniz. Cihazin

6 |YUK-L2 25AAC maks. maksimum ¢ikis akimi faz basina

7 | YUK-L1 25Amperdir.

8 |JEN-L1 Jenerator faz girigleri, | Jeneratér fazlarini bu uglara baglayiniz.

9 |JEN-L2 0-280V-AC Jeneratdr faz gerilimlerinin alt ve Ust

10 |JEN-L3 limitleri programlanabilir.

A Yik cikiglarindan asin gli¢ cekilmesi cihazi bozabilir.

U¢ |Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
11 |YAG BASING SENSORU Direng dlgme girisi Yag basing sensoriine baglayiniz. Sensér
0-5000 ohm cikisini bagka cihazlara baglamayiniz.
Giris her turli sens6re uyum
saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

12 | SICAKLIK SENSORU Hararet sensoriine baglayiniz. Sensér
cikisini bagka cihazlara baglamayiniz.
Giris her turli sens6re uyum
saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

13 | DUSUK YAG BASINCI Dijital girigler, Diisiik yag basinci kontak ucunu bu girise

KONTAK. 0-30Vvdc baglayiniz.

14 | ASIRIHARARET KONTAK. Asirt hararet kontak ucunu bu girise
baglayiniz.

15 | YEDEK ARIZA GIRISI Bu girigin éncelik seviyesi ayarhdir.

16 | SARJ Giris ve ¢ikis Sarj alternatérinin D+/WL terminalini bu
uca baglayiniz. Bu u¢ sarj alternatériine
uyartim akimini saglar ve gerilimini diger.

17 | YEDEK ROLE GIKISI 10ADC/16VDC Bu rélenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayar
ALARM cikigidir.

18 |AKU () 0VDC AkUnin negatif ucunu baglayiniz.

Ug¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama

19 |AKU(+) +12 VDC AkUnin pozitif ucunu baglayiniz.

20 |MARS CIKISI Rdle cikiglar Motorun marglama ¢ikisi. Role kontagi

40ADC /12VDC mars motorunu dogrudan surebilecek
glgctedir.

21 | KONTAK CIKISI Motorun yakit solenoidini agan ¢ikis. Rdle

kontadi solenoidi dogrudan surebilecek
gUctedir.
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6. TEKNIK OZELLIiKLER

DC Besleme Gerilimi: 9.0 - 16.0 V-DC.
DC gii¢ tiiketimi:

250 mA-DC tipik @12V-DC

500 mA-DC maks. @12V-DC
Alternator gerilimi: 0-280 V-AC (Faz-Nétr)
Alternator frekansi: 0-100 Hz.
Sebeke gerilimi: 0-280 V-AC (Faz-Nbtr)
Sebeke frekansi: 0-100 Hz.
Yiik akimi: 3x25A / 230V-AC strekli
Mars sirasinda gerilim diisiimii: 100ms streyle 0 volta dayanir.
Kontak ve mars réle ¢ikiglari: 40 A/ 12V-DC
Yedek ¢ikig: 10A /12 V-DC
Sarj uyartim: min 2 W.
Akii sarj akimi: min 1A/ 13.7V-DC (195-276V-AC)
Calisma ortam sicakligi: -40°C ile +70°C arasi.
Depolama ortam sicakhgi: -55°C ile +80°C arasi.
Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.
Boyutlar: 200x 148 x 72 mm (GxYxD)
Panel Kesim Olgiileri: 176 x 121mm minimum.
Agirhik: 700 g (yaklasik)
Kutu malzemesi: Isiya dayanikli, yanmaz ABS/PC (UL94-V0)
IP koruma sinifi: IP54 (6nden).

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi direktiflerine uygundur
-2006/95/EC (duslk gerilim)
-2004/108/EC (elektromanyetik uyumluluk)
Referans normlar:
EN 61010 (gUvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)
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7. KONTROL ACIKLAMALARI

7.1. ON PANEL FONKSIYONU

Mimik Diyagram
(sistem durumu)

=~ AQ1-OIL PRESS. DKG 325
<& A02-HIGH TEMP.
& A03-LOW SPEED
42> A04-HIGH SPEED
¢ AO5-LOW VOLTAGE
V4 AO0B-HIGH VOLTAGE
AQ7-START FAIL

X5 ADB-STOP FAIL

At ADS-OVERLOAD
V¢ A10-LOW BATTERY
V+ A1-HIGH BATTERY
A12-CHARGE FAIL
= A13-EMERG.STOP
¢ A14-SERVICE REQ.
¥ A15-0IL PRESS.SND
~&. A16-HIGH TEMPSND

CALISTIRMA STOP mod AUTO mod
modu tusu tusu tusu

7.2. TUS FONKSIYONLARI

TUS FONKSIYON

CALISTIRMA moduna gegis. Jenerator calisir ve yuka almadan bekler.

OTO moda gegis. Gerekli durumda jenerator galisir ve yiku alir.

KAPALI moda gegis. Jeneratdr durur.
Eger 10 saniye basih tutulursa servis sayicilarini resetler.

El Bir sonraki gosterge degerine gegcilir. Eger bu tus basili tutulursa 6nce lamba
testine, daha sonra programlama konumuna gegilir.

Eger bu iki tus 5 saniye basil tutulursa ylksek seviyeli parametrelerin de
ayarlanabildigi PROGRAMLAMA moduna girilir.

goee
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7.3. CIHAZ EKRAN GECISLERI

Cihaz ¢ok fazla sayida elektriksel ve motor parametrelerini élgmektedir. Bu parametreler MENU tusuna
basilarak iginde gezilebilen bir liste halinde dizenlenmistir.

»E
‘ tusuna her basildiginda bir sonraki parametre gortntilenir. Son parametreden sonraki ekran ilk
parametre ekranidir.

Parametre listesi asagidadir:

Sebeke faz-nétr gerilimleri: 3 adet
Sebeke faz-faz gerilimleri: 3 adet
Jenerator faz-notr gerilimleri: 3 adet
Jenerator faz-faz gerilimleri: 3 adet
Yik akimlan: 3 adet

Toplam gii¢

Toplam cos

Jenerator frekansi

Akii gerilimi

Motor saati

Yag basinci

Sogutma suyu sicakligi

Servise kalan motor saati

Servise kalan siire

Yazilim versiyonu

7.4. OLGULEN PARAMETRELER

Cihaz AC dlgumleri detayli bir sekilde gésterebilir.

Olgiilen parametreler asagidadir:

Sebeke gerilimi faz L1 ile Notr arasi Jenerator gerilimi faz L1 ile Notr arasi
Sebeke gerilimi faz L2 ile Notr arasi Jenerator gerilimi faz L2 ile Notr arasi
Sebeke gerilimi faz L3 ile Notr arasi Jeneratoér gerilimi faz L3 ile Notr arasi
Sebeke gerilimi faz L1-L2 arasi Jenerator gerilimi faz L1-L2 arasi
Sebeke gerilimi faz L2-L3 arasi Jenerator gerilimi faz L2-L.3 arasi
Sebeke gerilimi faz L3-L1 arasi Jeneratoér gerilimi faz L3-L1 arasi
Sebeke akimi faz L1 Jenerator frekansi
Sebeke akimifaz L2 Jenerat6r akimi faz L1
Sebeke akimi faz L3 Jenerator akimi faz L2
Sebeke toplam kW Jenerator akimi faz L3
Sebeke toplam cos Jeneratér toplam kW

Jenerator toplam cos

AKU gerilimi,

Yag basinci

Sogutma suyu sicakhgi
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7.5. LED LAMBALARI

Gosterge

DKG 325

Sebeke ledi.
Sebeke varken
flag yapar, yuk
sebekeden
beslenirken sabit
yanar

Jenerator ledi.
Jenerator
calisirken flag
yapar, yuk
jeneratorden
beslenirken sabit
yanar

CALISTIRMA
modu isareti

OTO mod
isareti

MOD LEDLERI: Cihazin iizerinden ilgili mod secildiginde yanar.
SEBEKE ve JENERATOR LEDLERI:

SEBEKE: Sebeke faz gerilimleri ve frekans limitler arasindaysa bu led flas yapar. Yik sebekeden
beslendiginde bu led sabit yanar.

JENERATOR: Jenerator faz gerilimleri ve frekans limitler arasindaysa bu led flas yapar. Yiik
jeneratérden beslendiginde bu led sabit yanar.

Uzak Calistir girisi tanimlanirsa, Sebeke ledi bu girisin
durumunu yansitir.

Sebeke Similasyonu ve Calisma Moduna Geg¢ sinyalleri de bu
ledi etkiler.
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8. CIHAZ CALISMA SEKILLERI

8.1. HIZLI BASLAMA REHBERI

JENERATORU DURDURMA: STOP etusuna basiniz.

JENERATORU CALISTIRMA: RUN otu5una basiniz.

OTOMATIK CALISMA: AUTO @tusuna basiniz.

Mod degisimi jenerator ¢alisirken de yapilabilir. Bu durumda
cihaz yeni ¢calisma moduna gore hareket edecektir.

8.2. STOP MODU

0 tusuna basilarak cihaz STOP konumuna alinir.
Bu konumdayken, jeneratdr calismaz.

Eder jeneratdr yuk altinda galigiyorsa, STOP konumuna gegildiginde yiku hemen atar. Jeneratdr
Sogutma Siiresi kadar ¢alistiktan sonra durur.

Eger STOP tusuna tekrar basilirsa, jeneratér sogutma suresini beklemeden hemen durur.
Eger Stop Siiresi sonunda jeneratdér durmazsa, Durma Hatasi uyarisi olugur.

Bu modda, sebeke faz gerilimleri ve frekansi programlanan limitler arasindaysa yik sebekeden beslenir.

8.3. MANUEL CALISTIRMA MODU

o tusuna basilarak cihaz manuel ¢alistirma konumuna alinir.

CALISTIRMA tusuna basildigi zaman, sebekeye bakilmadan jenerator calisacaktir.

( )

Eger Acil Yedekleme modu segiliyse ve sebeke kesilirse,
sebeke kontaktori birakir ve jenerator kontaktorii geker.

Sebeke degerleri normale dondiigli zaman, kontaktorler
sebeke yoniinde degisir ancak jenerator calismaya devam
eder.

\. J

Jeneratérl durdurmak igin 0 tusuna basiniz yada bagka bir calisma sekli seginiz.
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8.4. OTO MODU

@ tusuna basilarak cihaz OTO konuma alinir.

OTO mod, sebeke ve jeneratér arasinda otomatik gegisi saglar. Cihaz sebeke degerlerini izler. Eger cihaz
sebekeyi yok olarak gorirse, jeneratori calistirir ve yik transferini saglar.

Sebekenin var sayilmasi:

Sebeke fazlarindan en az birinin gerilimi programlanan limitlerin disina ¢ikarsa, sebeke yok sayilir.
Eger Sebeke Similasyonu girisi uygulanirsa, sebeke var sayilir.

Eger Calistirma Moduna Geg sinyali uygulanirsa, sebeke yok sayilir.

Eger cihazda Uzak Calistir girisi tanimlanirsa, sebekenin durumu bu sinyale gore belirlenir.

Sebekenin yok sayilmasi ve jeneratoriin devreye girmesi:

Eger cihazda Motor Calisma Gecikmesi parametresi ayarlanirsa, kisa siireli sebeke kesintilerinde
jeneratoriin gereksiz yere devreye girmesini 6nlemek igin cihaz bu stire kadar bekler. Sebeke
degerleri bu sire icerisinde normale donerse, jeneratdr devreye girmez.

Cihazda kontak cikig! aktif olur ve e§er program parametrelerinden 6n isitma siiresi ayarlandiysa
cihaz bu sure kadar bekler.

Ayarlanan mars suresi kadar motor marslanir. Motor galistiginda mars ¢ikisi hemen keser. Detayli
bilgi i¢in litfen Mars Kesme bolimune goz atiniz.

Jeneratdr nominal devre ¢ikar ve motor isitma siresi kadar yuku almadan galisir.

Eger jenerator faz gerilimleri ve frekans uygunsa, jenerator kontaktor stiresi kadar beklenir ve bu
sure sonunda jeneratdr kontaktoru enerjilenir.

Sebekenin tekrardan var sayilmasi ve jeneratoriin durdurulmasi:

Sebeke gerilimlerinin stabil olmasi igin; jeneratdr, sebeke bekleme suresi kadar ¢alismaya devam
eder.

Bu suirenin sonunda jenerator kontaktorli agar ve sebeke kontaktori sebeke kontaktor suresi
sonunda enerjilenir.

Eger cihazda sogutma suresi ayarlanirsa, jenerator bu sire kadar bosta ¢alismaya devam eder.

Sogutma suresi sonunda kontak ¢ikisi kesilir ve stop solenoid ¢ikisi (eger tanimlandiysa) stop
solenoid suresi boyunca enerjilenir, motor durur.

Cihaz, bir sonraki sebeke hatasi igin hazir olarak bekleyecektir.
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9. KORUMALAR VE ALARMLAR

Cihazda 3 farkh seviyede koruma vardir; alarmlar, uyarilar ve yik atmalar.
1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- Ekranda hata kodu sabit olarak géraldr.
- Jenerator kontaktdri hemen birakir,
- Motor hemen durur,
- Alarm ¢ikisi enerjilenir.
2- YUK ATMALAR: Bu hatalar agagidaki islemlere yol acarlar:
- Ekranda hata kodu sabit olarak goralar
- Jenerator kontaktéri hemen birakir,
- Motor, sogutma calismasi yaptiktan sonra durur,
- Alarm ¢ikisi enerjilenir.
3- UYARILAR: Bu hatalar asagidaki islemlere yol agarlar:
- Ekranda hata kodu flas yapar
- Alarm ¢ikisi enerjilenir.

A Hata durumu olusursa, ekranda ALARM KODU géruntilenir.

Alarmlar ilk gelen esasina gore calisir:
-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm, yik atma ve uyarilar igsleme alinmaz,

-Eger herhangi bir ylik atma varsa daha sonra gelen yik atma ve uyarilar igleme alinmaz,
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.

Birden fazla alarm varsa MENU tusuna basilarak aralarinda
gezilebilir.

Programlamaya gdre yedek giristen gelen alarm kilittemeli veya kilittemesiz tipte olabilir. Kilittemeli alarmlar
icin, alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm kalir ve jeneratériin ¢alismasina engel olur.

Cihaz uzerindeki alarmlar kontrol butonlarindan herhangi birine
basilarak silinebilir:

006

Birgok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri gérmek igin programlama bélimind inceleyiniz.
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9.1. SERVIS ZAMANI ALARMI

Bu uyari jeneratorin periyodik servisinin dizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla kullanilir.

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegdin 200 saat). Ayni zamanda bu motor
saati dolmasa bile belirli bir siire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay)

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. E§er bu program parametrelerinden
herhangi biri 0 olarak ayarlanirsa, bu parametre kullanilmamis olur. Ornegin motor saati 200 saat ve bakim
periyodu 0 ay olarak verilirse sadece motor saati dolunca servis zamani gostergesi yanacak ve servis zamani
réle fonksiyonu aktif olacaktir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda Al4 (servis zamani) alarmi verecektir.

4 )

Gostergeyi sondurlip servis suresini yeniden

baglatmak igin tusu 10 saniye sureyle basili
tutulmalidir. Ekranda “Srv” gorundugli zaman servis
suresi resetlenmis olur ve Servis Zamani uyarisi
ortadan kalkar.

U J

Cihazin servis icin kalan motor saati ve servis icin kalan siresi enerji kesintilerinden etkilenmeyecek
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve slire, ekran mentstinden gorintilenebilir.
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9.2. ALARMLAR

A01- YAG BASINCI (alarm): Diisiik yag basinci kontagindan sinyal gelince olusur. Bu alarm motorun
calismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol edilmeye baslanir.

Ayrica marsa basilacagi zaman yag basing kontadi acgik ise marsa basilmaz. Yag basin¢ kontagi kapaninca
normal galismaya donalir.

A02- ASIRI SICAKLIK (alarm): Asiri sicaklik kontagindan sinyal gelince olusur.

A03- DUSUK HIZ (alarm/uyan): Jeneratdr frekansinin programlanmis olan sinirlarin altina dismesi
durumunda gecikme sonunda olusur. Jenerattr frekansi motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi sonra
kontrol edilmeye baslanir. Uyari ve alarm igin sinirlar ayri ayri tanimlanabilmektedir.

A04- YUKSEK HIZ (alarm/uyari): Jeneratdr frekansinin programlanmis olan sinirlarin (izerine gikmasi
durumunda gecikme sonunda olusur. Jenerator frekansi motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi sonra
kontrol edilmeye bagslanir. Uyari ve alarm igin sinirlar ayri ayri tanimlanabilmektedir. YUksek durdurma
limitinin %12 fazlasi her durumda kontrol edilir ve motoru hemen durdurur.

A05- DUSUK GERILIM (alarm/uyari): Jeneratér L1, L2, L3 faz gerilimlerinden en az birinin sinirin altina
dismesi durumunda olusur. Jenerator gerilimi motorun galismasindan hata koruma siiresi saniye sonra
kontrol edilmeye baglanir.

A06- YUKSEK GERILIM (alarm/uyari): Jeneratér L1, L2, L3 faz gerilimlerinden en az birinin sinirin {izerine
cikmasi durumunda olusur. Jenerator gerilimi motorun calismasindan hata koruma siiresi saniye sonra
kontrol edilmeye baslanir.

AQ7- MARS HATASI (alarm): Programlanan marglama adedi sonunda jeneratér ¢calismazsa olusur.

A08- DURMA HATASI (uyari): Motor ayarlanmis olan stop siiresi sonunda durmazsa olusur.

A09- ASIRI YUK (yiik atma): Jeneratér faz akimlarindan en az birinin programlanmig olan sinirin {izerine
clkmasi veya jenerator aktif gicinin programlanmig olan sinirin Gzerine ¢gikmasi durumunda ve asiri yuk
gecikme siiresi sonunda olusur. Gecikme suresi bitmeden akimlar ve gug sinir dederin altina inerse alarm
olusmaz.

A10- DUSUK AKU GERILIMI (uyari): Akii geriliminin programlanan seviyenin altina diismesi sonucunda
olusur. Marslama sirasinda bu hata kontrol edilmez.

A11- YUKSEK AKU GERILIMI (uyari/alarm): Akii geriliminin programlanan uyari veya alarm seviyelerinin
Uzerine ¢gikmasi sonucunda olusur.

Al2- SARJ (alarm/uyari): Sarj alternatdri arizasi veya kayis kopmasi durumunda olugur. Bu alarmin
Oncelik seviyesi ayarlanabilmektedir.

A13- ACIL STOP (alarmlyiik atmaluyari):  Yedek ariza kontagindan sinyal gelince olusur. Bu girisin
olusturacagi hatanin dncelik seviyesi ayarlanabilmektedir.

A14- SERVIS ZAMANI: Programlanmis olan servis motor saati veya servis periyodu asildiginda olusur.

A15-YAG BASINCI: Yag miisirinden élgiilen yad basing degeri ayarlanmis olan limitin altina diisiince
olusur. Mlsirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarm
motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol edilmeye baslanir.

A16- ASIRI SICAKLIK: Sicaklik musirinden 6lgllen deger ayarlanmis olan limiti aginca olusur. Misirden
okunan deger igin uyari ve alarm sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir.
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10. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, stireleri, calisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak igin kullanilir.

Program konumuna girmek icin MENU tusunu 10 saniye slreyle basili tutunuz.

Progra"m konumuna girildiginde gostergede MENU tusu basiliyken program parametre numarasi
gOrunur. MENU tusu birakilinca parametre degeri gorinur.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez. Program yapilirken enerji kesilmesi
durumunda jeneratdr otomatik olarak devreye girecektir.

Program parametreleri arasinda MENU butonuyla gezilir. Eger buton basil tutulursa parametre
numarasi daha hizl artirilir.

Parametre degeri RUN (¥)ve AUTO(A) butonlariyla artirilip eksiltilir. Bu tuslar basili tutulursa
degerler daha hizli degisir. Program parametresi degistirildigi anda kendiliginden hafizaya kaydedilmis
olacaktir.

MENU butonuyla bir sonraki parametreye gegilir.
Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ikmak i¢in STOP tusuna basiniz. Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 1
dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

Program parametreleri algak ve yiksek olmak tzere 2 farkl éncelik seviyesinde gruplanmigtir.
MENU butonunu basili tutarak program konumuna girildiginde sadece algak seviyeli parametreler
gorintilenecektir. Yuksek seviyeli parametreleri gortintilemek igin STOP ve MENU butonlarini birlikte
basili tutarak program konumuna giriniz.
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PGM

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

P_01

Kontak ¢ikis tipi

0: cekerek calistiran
1: ¢cekerek durduran

P_02

Yag masir tipi

0: yag basing musgiri
1: yag seviye musiri

P_03

Monofaze ¢alisma

0: trifaze
1: monofaze

P_04

Asirt akim limiti

Akim bu siniri astigi taktirde Asirn Yiik Gecikme
siiresi sonunda ASIRI YUK hatasi verilecektir. Bu
parametre 0 yapilirsa asiri akim kontrolu
yapiimaz.

P 05

Asirt gig limiti

kw

Aktif glic bu sinin astigi taktirde Agin Yik
Gecikme siresi sonunda ASIRI YUK hatasi
verilecektir. Bu parametre 0 yapilirsa asiri gi¢
kontrolu yapilmaz.

P 06

Asirt akim / asiri gig /
frekans / gerilim
gecikme suresi

sn

Jeneratérin akim veya gl limitlerinden birinin
aslimasindan kag saniye sonra alarm olusacagini
belirler.

Ayni zamanda jenerator frekansinin limitler disina
¢ikmasiyla HIZ alarmi olusmasi arasinda gegen
suredir.

Ayni zamanda generatdr geriliminin limitler disina
¢ilkmasiyla GERILIM alarmi olugsmasi arasinda
gegen suredir.

P 07

On 1sitma siresi

sn

Kontak agiimasi ile ilk marsa basiimasi arasinda
gecen slre. Bu slre zarfinda ON ISITMA
fonksiyonu aktif durumdadir.

P 08

Jikle Siresi

sn

Bu sdure jikle ¢ikisinin birakma gecikmesini
kontrol eder. Jikle ¢gikisi marsla birlikte aktif olur.
Bu sure dolunca birakir.

P_09

Motor 1sitma suresi

sn

Motor calistiktan sonra yike verilmeden 6nce
Isitma ve stabilizasyon i¢in bu sure kadar bosta
cahstirlir.

P 10

Stop sdiresi

sn

10

Motorun durmasi i¢in gereken suredir. Stop
fonksiyonu bu sire buyunca aktif olur. Eger
motor bu stire sonunda durmamissa MOTOR
DURMUYOR uyarisi verilir.

P 11

Sebeke bekleme suresi

dak

0.5

Sebeke geldikten sonra yuki sebekeye transfer
etmeden 6énce bu sire kadar beklenir.

P 12

Sogutma siresi

dak

1.0

Jenerator yikten ¢iktiktan sonra sogutma
amaciyla bu sire kadar daha bosta galistirilir.

P 13

Sebeke gerilim alt limiti

170

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi
sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.

P_14

Sebeke gerilim st limiti

270

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin tizerine
¢ikmasi sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve
otomatik konumda jeneratére transferi baglatir.

Bundan sonraki parametreler “yuksek” oncelik seviye
grubundadir.
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PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama
Jeneratér gerilim Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinirin altina
P_15 gertim \ 180 |dismesi jenerat6r duglk gerilim arizasi olusturur
durdurma alt limiti -~
ve motor stop ettirilir.
Jeneratoér gerilim uyari Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinirin altina
P_16 N Vv 190 - - . o
- alt limiti dusmesi jenerator gerilim uyarisi olusturur.
Jeneratoér gerilim uyari Jenerator fazlarindan birinin bu sinir agsmasi
P17 LT T Vv 260 |. . o
— Ust limiti jenerator yuksek gerilim uyarisi olusturur.
Jeneratér gerilim Jeneratdr fazlarindan birinin bu sinir agmasi
P_18 geriim \% 270 | jeneratdr yuksek gerilim arizasi olusturur ve motor
durdurma ust limiti -
stop ettirilir.
Jeneratoriin galismasi sirasinda L1 fazi
P 19 Frekans durdurma alt Hy 30 frekansinin bu degerin altina dusmesi
- limiti JENERATOR DUSUK HIZ alarmi olusturur ve
jeneratdr derhal stop eder.
Jeneratoriin galismasi sirasinda L1 fazi
P_20 | Frekans uyar alt limiti Hz 35 frekansinin bu degerin altina dusmesi
JENERATOR DUSUK HIZ uyarisi olusturur.
Jeneratorin galismasi sirasinda L1 fazi
P_21 |Frekans uyari ust limiti Hz 54 frekansinin bu deg@erin Uzerine gikmasi
JENERATOR YUKSEK HIZ uyarisi olusturur.
Jeneratorin gcalismasi sirasinda L1 fazi
P 22 Frekans durdurma ust Hy 55 frekansinin bu deg@erin Uzerine gikmasi
- limit JENERATOR YUKSEK HIZ alarmi olusturur ve
jeneratdr derhal stop eder.
AKil diisiik gerilim uvart Ak geriliminin bu sinirin altina dismesi DUSUK
P_23 limiti suxg y \% 9.0 | AKU uyarisi olusturur. Marglama sirasinda bu
sinir kontrol edilmez.
P 24 AkU yUksek gerilim Vv 15 Ak geriliminin bu sinirin Gzerine gikmasi
- uyari limiti YUKSEK AKU uyarisi olusturur.
AKii vitksek qerilim AkU geriliminin bu sinirin Gzerine gikmasi
P_25 y <ge Vv 16 YUKSEK AKU alarmi olusturur ve jeneratoriin
durdurma limiti - .
derhal stop ettiriimesine neden olur.
Bu parametre sebeke ve jenerator gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi i¢in gerekli olan histeresis
. . _— ‘i saglar. Ornegin sebeke gerilimi yokken alt
P_26 | Histeresis gerilimi v 8 limitin bu parametre kadar Gzerine ¢iktigi taktirde
var kabul edilir. Bu sayede gerilimin kisa
araliklarla VAR/YOK gecisi yapmasi engellenir.
P 27 |Hata koruma siiresi sn 12 Bu parametre motor _g:all§tj[<tgan ne kadar sonra
alarmlarin devreye girecegini belirler.
Sebeke kesildikten kag saniye sonra jeneratériin
: . devreye girecegini belirler. Akl yedeklemeli
P_28 | Galigma gecikmesi sn 0 sistemlerde jeneratdriin kisa kesintilerde devreye
girmesini engellemek icin kullanilir.
Gaz motoru yakit Gaz motoru yakit solenoidi marglama bagladiktan
P_29 ; : . sn 5 .
— solenoid gecikmesi bu slre kadar sonra agilir.
Marsa en fazla kag saniye slreyle basilacagini
P_30 |Mars suresi sn 10 belirler. Motor ¢alisinca marglama otomatik
olarak kesilir.
Mars arasi bekleme Motor ilk marsta ¢alismadidi taktirde bu stire
P_31 N sn 10 ; .
- suresi kadar beklenir ve yeniden marslanir.
Jenerator kontaktor Sebeke kontaktorinin birakmasiyla jenerator
P_32 S sn 1 N . P
- suresi kontaktorinin gcekmesi arasinda gegen suredir.
Sebeke kontaktdr Jenerator kontaktérinin birakmasiyla
P_33 siiresi sn 1 sebeke kontaktérinin gekmesi arasinda gegen
suredir.
P 34 |Mars adedi i 3 Motor calisana kadar bu adedi gegmeyecek

sekilde marslanir.
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PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama
Herhangi bir uyari veya alarm olustugu zaman
P 35 |Korna siiresi sn 60 kgrna ¢ikisi bu slre boyunca enerjilenir_: Eg_er bu
siure 0 olarak ayarlanirsa korna gikigi slresiz
olarak cekilir.
_ O:surekli
P_36 | Kesikli korna ¢ikigi - 0 1-kesikli
Servis periyodu (motor Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu
P_37 saati) saat 50 parametre O (sifir) olarak verilirse motor
saatinden SERVIS ZAMANI uyarisi aktive olmaz.
Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre 0
P_38 | Servis periyodu ay 6 (sifir) olarak verilirse servis periyodundan
SERVIS ZAMANI géstergesi aktive olmaz.
Mars sirasinda jeneratér frekansi bu degere
P_39 |Mars kesme frekansi Hz 10.0 |ulasinca motorun c¢alistigi kabul edilir ve
marslama kesilir.
0: Yag basinci ile mars kesilmez.
P 40 Yag basinci ile mars i 0 1: Yag basing salteri acilinca veya musirden
- kesme Olgllen yag basinci durdurma limitinin Gzerine
¢ikinca mars kesilir.
- 0: Sarj ile mars kesilmez.
P_41 | Sarj ile marg kesme i 0 1: Sarj alternatéri gerilim Uretince mars kesilir.
0: Sarj arizasi SARJ uyarisi verdirir, motoru
P 42 Sarj girisinden i 0 durdurmaz.
- durdurma 1: Sarj arizasi SARJ alarmi verdirir ve motoru
durdurur.
P 43 |Faz-faz gerilimler i 0 O Faz-notr geri_lim ekranina geger
1: Faz-faz gerilim ekranina gecer
0: TEST konumunda sebeke kesilirse jenerator
P a4 Acil yedekleme i 0 yuke girmez.
- calismasi 1: TEST konumunda sebeke kesilirse jenerator
yuke girer, sebeke gelince yukten cikar.
P 45 Remote Start Girisi i 0 0: YEDEK girigi normal calgir.
- Aktif 1: YEDEK girisi Remote Start yaptirir
P 46 S?PQKG S_im[]lasyon i 0 0: YEDEK g!r!g? normal ga_llgl__r.
— Girigi Aktif 1: YEDEK girisi Sebeke Simulasyon yaptirir
0: YEDEK girigi normal ¢ahigir.
P 47 Gecikmeli Sebeke i 0 1: YEDEK girisi gecikmeli sebeke simulasyonu
- Simulasyonu yaptirir. Daha fazla bilgi icin konu 12.3 ‘U
inceleyiniz.
Bu parametre dual jeneratérlerde kullanilan
azami ¢alisma suresini tanimlar. Motor bu slre
P 48 Flasor role si]res"i, . saat 0 ka(?gr_gahstnftan sonra role konum
Motor ¢alisma suresi degistirecektir.
Bu parametre ayni zamanda Gecikmeli Sebeke
Simulasyonu galismasinda da kullanilr.
Dilsiik yag basinci Musirden 6lcllen yag basincinin bu sinirin altina
P_49 TS bar 1.5 |dismesi DUSUK YAG BASINCI uyarisi
uyari limiti olusturur
Diisiik yag basinci Musirden olculen yag basincinin bu sinirin altina
P_50 d S bar 1.0 |dismesi DUSUK YAG BASINCI alarmi olusturur
urdurma limiti : e - .
ve jeneratérun derhal stop ettirilmesine neden olur.
. Musirden 6lcllen sogutma sivisi sicakliginin bu
P_51 I\i(rﬁli(tisek sicaklik uyart °C 95 sinirin Uzerine ¢gikmasi ASIRI ISI uyarisi
olusturur.
N Musirden 6lgilen sogutma sivisi sicakhginin bu
P 52 Yuksek sm_akh_k °C 98 sinirin tzerine ¢gikmasi ASIRI ISl alarmi olusturur
durdurma limiti ; e . .
ve jeneratdrin derhal stop ettirilmesine neden olur.
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Yag Basing Musir Karakteristik

PGM | Parametre Tanimi Birim | Std. | Agiklama
P 53 |Yag Basing Misir Ohm -1 | ohm | 10 |Yag Basing Misir nokta 1, ohm Degeri
P_54 |Yag Basing¢ Degeri -1 bar | 0.0 |Yag Basing Musir nokta 1, bar Degeri
P 55 |Yag Basing Misir Ohm -2 | ohm | 52 |Yag Basing Misir nokta 2, ohm Degeri
P_56 |Yag Basing¢ Degeri -2 bar | 2.0 |Yag Basing Musir nokta 2, bar Degeri
P 57 |Yag Basing Misir Ohm -3 | ohm | 90 |Yag Basing Misir nokta 3, ohm Degeri
P_58 |Yag Basing Degeri -3 bar | 4.0 |Yag Basing Musir nokta 3, bar Degeri
P 59 |Yag Basing Miisir Ohm -4 | ohm | 140 |Yag Basin¢ Misir nokta 4, ohm Degeri
P_60 |Yag Basing Degeri -4 bar | 7.0 |Yag Basing Musir nokta 4, bar Degeri
P 61 |Yag Basing Misir Ohm -5 | ohm | 156 |Yag Basin¢ Misir nokta 5, ohm Degeri
P_62 |Yag Basing Degeri -5 bar | 8.0 |Yag Basing Musir nokta 5, bar Degeri
P 63 |Yag Basing Miisir Ohm -6 | ohm | 184 |Yag Basin¢ Misir nokta 6, ohm Degeri
P_64 |Yag Basing Degeri -6 bar | 10.0 | Yag Basing Musir nokta 6, bar Degeri

Su Sicakhk Musir Karakteristik

PGM | Parametre Tanimi Birim | Std. | Agiklama
P 65 |Sicakhk Migir Ohm -1 ohm | 38 |Sicakhk Misir nokta 1, ohm Degeri
P 66 |Sicaklik Degeri -1 °C 100 | Sicaklik Muisir nokta 1, °C Degeri
P 67 |Sicakhk Migir Ohm -2 ohm | 51 |Sicakhk Misir nokta 2, ohm Degeri
P 68 | Sicaklik Degeri -2 °C 90 |Sicaklik Musir nokta 2, °C Degeri
P 69 |Sicakhk Migir Ohm -3 ohm | 134 | Sicakhk Misir nokta 3, ohm Degeri
P_70 |Sicaklik Degeri -3 °C 60 | Sicakhk Musir nokta 3, °C Degeri
P_71 | Sicakhk Misir Ohm -4 ohm | 322 | Sicakhk Musir nokta 4, ohm Degeri
P_72 | Sicaklik Degeri -4 °C 39 | Sicaklik Musir nokta 4, °C Degeri
P_73 | Sicakhk Misir Ohm -5 ohm | 650 |Sicakhk Misir nokta 5, ohm Degeri
P_74 | Sicaklik Degeri -5 °C 20 | Sicaklk Musir nokta 5, °C Degeri
P_75 | Sicakhk Misir Ohm -6 ohm | 978 | Sicakhk Musir nokta 6, ohm Degeri
P_76 | Sicaklik Degeri -6 °C 14 | Sicaklik Musir nokta 6, °C Degeri

Yedek Digital Girig Konfiglirasyonu

PGM | Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama

: Alarm (motor durur ve korna calar)

: YUk Atma (motor sogutulup durur ve korna c¢alar)
: Uyari (korna cgalar)

. islem yapilmaz

P 77 |islem 0

: Her zaman
: Koruma stiresi sonunda
. Sebeke varken

P_78 | Ornekleme 0

: Kilittemesiz

P_79 |Kilitleme 0 : Kilitteme

: Normalde agik

P_80 |Kontak Tipi 0 : Normalde kapali

AKU -

P_81 |Anahtarlama 0 - AKQ +

: Gecikmesiz

P_82 | Gecikme siiresi 0 - Gecikmeli (4sn)
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Asagidaki parametreler cihazdaki dijital ¢ikislarin fonksiyonlarini belirler. Cihaz icinde 1 adedi
programh olmak Gizere 3 dijital ¢ikis bulunur. Sabit fonksiyonlu ¢ikiglar Kontak ve Mars'tir.

Programl fonksiyona sahip YEDEK roleye asadidaki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir
tanesi atanabilir.

Program Grup: Role Fonksiyonlari

PGM |Parametre Tanimi | Birim | Std. Aciklama

p g3 |redekRole 3 |ROLE fonksiyonu
Fonksiyonu

Programl réle ¢ikislarinin fonksiyonu asagidaki listeden segilir:

00 | Kontak 40 | Yag Masir alarm 80 -

01 | Korna 41 | Sic. Musir alarm 81 -

02 | Mars 42 | DisUk hiz alarm 82 -

03 | Stop 43 | Yuksek hiz alarm 83 -

04 | Jen. Kontaktoru 44 | Disuk Gerilim alarm 84 -

05 | Sebeke Kontaktoéri 45 | Yuksek Gerilim alarm 85 -

06 | Jikle 46 | Marglama hatasi alarm 86 | Yedek uyarisi

07 | On Isitma 47 | - 87 |-

08 | Stop alarmi 48 | - 88 | Yag Misir uyari

09 | Stop veya yuk atma 49 | - 89 Sic. Misir uyari
alarm 50 | - 90 Dusuk hiz uyarisi

10 | Stop veya yuk atma 51 | Yiksek Aku Gerilim 91 Yuksek hiz uyarisi
veya uyari alarm 92 -

11 | Otomatik hazir 52 | Sarjalarm 93 -

12 | - 53 |- 94 Durma hatasi uyarisi

13 | - 54 |- 95 -

14 | Yuk atma alarm 55 | - 96 Servis zamani uyarisi

15 | Kontak sol. ana sargi 56 | - 97 -

16 | Sebeke kesik 57 | - 98 Dusuk Aku uyarisi

17 | - 58 |- 99 | Yuksek Aku uyarisi

18 | - 59 |- 100 | Sarj hata uyarisi

19 | - 60 | - 101 | -

20 | - 61 |- 102 | -

21 | Flasor role 62 | Yedek alarm yik atma 103 | -

22 | Gaz motoru solenoid 63 | - 104 | Jen disuk gerilim

23 | - 64 | - uyarl

24 | - 65 | - 105 | Jen yiiksek gerilim

25 | - 66 | - uyarl

26 | Rodlanti rélesi 67 |- 106 | -

27 | - 68 | - 107 | -

28 | - 69 |- 108 | -

29 |- 70 | - 109 | -

30 |- 71 | - 110 | -

31 |- 72 | Asin Akim yuk atma 111 | -

32 | Yag Bas.(kontak) alarm 73 | Asin gug yuk atma 112 | -

33 | Sic. (kontak) alarm 74 | - 113 | -

34 |- 75 | - 114 | -

35 |- 76 | - 115 | -

36 |- 77 | - 116 | -

37 |- 78 | - 117 | -

38 | Yedek Alarm 79 | - 118 | -

39 |- 119 | -
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11. MARS GIKISININ KESILMESI

Mars c¢ikisinin hizli ve glivenli bir sekilde kesilmesi icin, cihaz farkli kaynaklardan motorun galistigini
algilar.

Asagidaki sartlardan bir tanesi saglandiginda marslama durur:

- Mars Siiresi:

Mars suresi Mars Siiresi program parametresinden ayarlanabilir. Bu parametrenin degeri
maksimum 15 saniye yapilabilir.

- Jenerator Gerilim Degeri:

Eger jenerator faz L1 gerilim degeri 100 volta ulasirsa marslama durur.

- Jenerator Frekans Degeri:

Eger jenerator faz L1 frekans degeri Mars Kesme Frekansi degerine ulasirsa marslama durur.

- Sarj Alternator Gerilim Degeri:

Yapilmasi gereken ayarlar: Sarj ile Mars Kesme = 1
Eger sarj alternator gerilimi 6 volta ulasirsa marglama durur.

- Yag Basinci Degeri

Yapilmasi gereken ayarlar: Yag Basinci ile Mars Kesme = 1
Yag basincindan mars kesme igin 2 saniyelik sabit gecikme slresi bulunmaktadir.

Yag basing kontak ve yag basing sensor girislerinin her ikisi de mars kesilmesi icin kullanilabilir.
Yag basing kontak girisi mars kesilmesi igin her zaman kullanilir.

Eger aktif edilirse, yag basincinin Stop Limiti Gzerine ¢ikmasindan 2 saniye sonra marglama
durur.
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12. YAZILIM OZELLIKLERI

12.1. Uzak Calistir (REMOTE START)

Cihaz otomatik konumda, jeneratoriin sebekeye gére devreye girmesi yerine disaridan verilen bir
Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle galisip durmasi seklinde programlanabilir.

YEDEK dijital girisi Uzak Galistir sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem P_45 program
parametresi ile yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapali kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
segcilebilir.

Bu Uzak Calistir sinyalinden alarm verilmesini énlemek igin ilgili girisin P_77 ISLEM (islem)
parametresi 3 yapiimalidir.

Uzak Galistir calisma seklinde Uzak Calistir sinyali yoksa cihaz sebekeyi var kabul eder, Uzak
Calistir sinyali varsa sebekeyi yok kabul eder ve buna gore iglem yapar.

12.2. Sebeke Simulasyonu (Calismayi Engelle)

Cihaz segmeli bir SEBEKE SIMULASYON (GALISMAYI ENGELLE) sinyal girisi imkani sunar.
YEDEK dijital girisi Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem P_46 program parametresi
ile yapilr.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapal kontak ve aku+/aki- anahtarlama olarak
secilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin P_77 ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimalidir.

Sebeke Simiilasyon girisi tanimlanmissa ve sinyal aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol
etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu durum jeneratériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda
calismasini engelleyecektir. Sinyal uygulandidi anda jeneratdr calismaktaysa sebeke bekleme ve
sogutma islemleri yapildiktan son sonra jenerator duracaktir. Sebeke similasyon sinyali varken 6n
paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var goériinecektir.

Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal ¢alismasina dénecek ve sebekeyi izleyecektir.

UZAK CALISTIR iglemi SEBEKE SIMULASYONU ve
SEBEKEYI YOK GOSTER uzerinde oncelige sahiptir.
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12.3. Gecikmeli Sebeke Simulasyonu, Aku Sarj Calismasi

Gecikmeli sebeke simulasyonu aku yedekli Telekom sistemleri igin hazirlanmistir. Bu sistemlerde
sebeke kesilse bile akuler yUku belirli bir sure beslemek igin yeterlidir ve bu slirede jeneratorin
calismasina gerek yoktur. Jeneratdr sadece aki gerilimi kritik seviyenin altina distince akl sarj amagh
calisir. Jenerator galisip akiler sarj olmaya bagslayinca aki gerilimi hemen yikselecektir. Etkili sarj icin
jenerator ayarlanacak bir sure boyunca ¢alismaya devam etmelidir.

AKU geriliminin hassas olarak izlenmesi harici bir cihaz araciligiyla yapilir. Bu cihaz ayni zamanda
sebeke simulasyon sinyalini de Uretir.

Cihaz secmeli bir SEBEKE SIMULASYON (GALISMAYI ENGELLE) sinyal girisi imkani sunar.
YEDEK dijital giris Gecikmeli Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu igslem P_47 program
parametresi ile yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde acgik/kapal kontak ve aki+/akl- anahtarlama olarak
segilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin P_77 ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimalidir.

P_47 Gecikmeli $Sebeke Simiilasyon parametresi 1 yapilmissa ve jenerator calismazken
simulasyon sinyali aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu
durum jeneratoériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda aktler bosalana kadar ¢galismasini
engelleyecektir.

Sinyal uygulandidi anda jenerator galismaktaysa sebeke similasyonu P_48 Flagor Role
Siuresi/Motor Caligsma Siiresi boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra sebeke bekleme ve
sogutma islemleri yapilarak motor duracaktir. Motor ancak aku voltaji yeniden kritik seviyenin altina
dislince galigir.

Sebeke similasyon sinyali varken 6n paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var gérunr.
Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal calismasina dénecek ve sebekeyi izleyecektir.

-

UZAK CALISTIR islemi GECIKMELi SEBEKE
SIMULASYONU uzerinde dncelige sahiptir. Ayni
anda Uzak Calistir ve Gecikmeli Sebeke
Simulasyonu parametreleri 1 yapilirsa UZAK
CALISTIR (REMOTE START) fonksiyonu segilmis

\ olur. )
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12.4. Servis Zamani Sayaci

Bu fonksiyon jeneratdriin periyodik servisinin dizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla
kullanihr.

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni zamanda bu
motor saati dolmasa bile belirli bir siire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay).

Servis zamani uyarisinin jeneratoriin ¢alismasi
uzerinde higbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
adimlarla, servis periyodu ise 1 aylik adimlarla segilir. Eger herhangi bir parametre ‘0’ olarak girilmisse bu
parametre kullaniimamis olur. Ornegin motor saati 200 saat ve bakim periyodu O ay olarak verilirse sadece
motor saati dolunca servis zamani uyarisi belirecek ve servis zamani role fonksiyonu aktif olacaktir.

Servis zamani role fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek
dijital ¢ikisa verilebilir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda A14-SERVIS ZAMANI uyarisi olusur. Ekranda “A 4" yazisi
flag yapar.

Uyariyi resetleyip servis suresini yeniden baslatmak
icin STOP tusunu 10 saniye boyunca basili tutunuz.

Cihazin servis icin kalan motor saati ve servis icin kalan sure enerji kesintilerinden etkilenmeyecek
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve siire MENU tusuna basilarak ekranda gériilebilir.

12.5. Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor ¢calisma saati bulunmaktadir. Motor ¢alisma
saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutimaktadir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi
kaybina yol agmaz.

Motor galisma saati MENU tusuna basilarak ekranda gériilebilir.
12.6. Yazillm Versiyonu Gostergesi

Her yeni yazilim versiyonuyla yeni 6zellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan hatalar
dizeltiimektedir. Elinizdeki cihazda bulunan 6zellikleri tam olarak belirleyebilmek i¢in yazilim versiyonunu
bilmelisiniz.

Yazilim versiyonu MENU tusuna basilarak ekranda goriilebilir. Ornegin: “v48”
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12.7. Gaz Motoru Yakit Solenoid Kontrolu

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek amaciyla 6zel bir fonksiyona sahiptir.

Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorlardan farklidir. Solenoidin marslama basladiktan belirli
bir siire sonra agiimasi ve marglama aralarinda kapanmasi gerekir. Marslama baslangici ve solenoidin
acilmasi arasinda gecen sure Gaz Solenoid Siiresi parametresiyle ayarlanir.

Gaz motoru yakit solenoid fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametresi kullanilarak
yedek dijital gikisa verilebilir.

12.8. Tek faz Calisma

Eger cihaz tek fazli sebekede kullaniliyorsa, Tek Faz Galigma program parametresinin 1
yapilmasi tavsiye edilir.

Tek faz galigma parametresi 1 yapildiginda cihaz AC elektriksel parametreleri sebeke ve
jeneratériin sadece L1 fazindan dlger. L2 ve L3 fazlarina ait gerilim élgiimleri ekranda goriilmez ve
gerilim korumalari sadece L1 fazi Gzerinden yapilir.

Akimlarin 3 fazi birden él¢ilmeye devam edilir, fakat ekranda 3 fazin toplam akimi L1 akimi
olarak gdsterilir. Ayni sekilde 3 fazin toplam guicu gosterilir.

Bu 6zellik monofaze kullanimda ¢ikis kontaklarinin parallel kullaniimasina imkan vermek
amaciyla diusunulmagtir.
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13. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Duguk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu trdnun, guvenlik, saglik, cevrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki Avrupa
standartlarina uygunlugunu belirtir.

14. BAKIM

DIKKAT: CIHAZIN iCiNi AGCMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek icin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

15. CIHAZIN ATILMASI

AB parlamentosu ve konseyinin 2002/96/EC sayili ve 27 Ocak 2003 tarihli WEEE kararina goére bu cihaz
genel ¢opten ayri olarak atilmali ve ayri islenmelidir.

16. ROHS UYGUNLUK

AB ROHS direktifi bazi kimyasal maddelerin elektronik cihazlarda kullanimini sinirlar veya yasaklar.

AB parlamentosunun ve konseyinin 2011/65/EU sayili ve 8 Haziran 2011 tarihli direktifine gére bu cihaz
EK-I ‘de sayilan kategorilere dahildir. ( “Monitoring and control instruments including industrial monitoring
and control instruments” ) ve ROHS direktifinden muaftir.

Buna karsilik Datakom uretimde tamamen ROHS uyumlu elektronik komponentler kullanmaktadir.
Sadece kullanilan lehim kursun icermektedir. Kursunsuz lehimlemeye gecis islemi siirmektedir.
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17. ARIZA BULMA VE GIDERME

Asagida sik¢a karsilasilan sorunlar anlatilmistir. Bazi
durumlarda daha detayli bilgi gerekebilir.

Sebeke kesilmedigi halde jenerator calisiyor veya geldigi halde jeneratér calismaya devam
ediyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke gerilimleri programlanmig limitlerin disina ¢ikmis olabilir, faz gerilimlerini élgliniiz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke gerilimlerini dogru élctigiini kontrol ediniz.

-Sebeke alt ve ust gerilim sinirlari gok dar verilmis olabilir. Program moduna gecerek Sebeke Gerilimi
Alt Limit ve Sebeke Gerilimi Ust Limit parametrelerini kontrol ediniz. Standart degerler 170 / 270
volttur.

-Histeresis gerilimi ¢ok yiiksek verilmis olabilir. Sebeke kesik ise alt limit histeresis gerilimi kadar
yukseltilir, Gst limit histeresis gerilimi kadar digtrdllr. Standart histeresis dederi 8 volttur.

Cihazda AC gerilimler hatali okunuyor veya jenerator frekansi hatali okunuyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile No&tri birlestirerek hatanin dizelip
diizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor c¢alisirken hatali dlgiimler oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektor arizasi
olabilir. Sarj alternatori baglantisini soklp tekrar deneyiniz.

-Eder sadece sebeke varken hatali dlcimler oluyorsa aku sarj redresért arizali olabilir. Redresor
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Sebeke kesilince cihaz kontadi aciyor, marsa basmiyor ve A01-YAG BASINCI uyarisi ¢ikiyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basin¢ ucu bosta birakilmig olabilir.

-Yag basin¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basin¢ musiri bozuk olabilir.

-Yag basing miisiri gok geg kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing
musiri degistirilebilir.

Motor ilk marsta calismiyor, sonra marsa basmiyor ve A01-YAG BASINC_I uyarisi cikiyor:
-Yag basing musiri gok ge¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. Istenirse yag basing musiri
degistirilebilir.
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Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan A07-MARSLAMA hatasi veriyor ve motor
duruyor:

-Jenerator faz gerilimi cihaza gelmiyor. Jenerator L1 fazi ile jeneratér notr uglari arasindaki gerilimi
motor calisirken oOl¢liniz. Jeneratér faz sigortasi atmis veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi
olabilir. Hersey tamamsa panodaki butin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan
baslayarak hepsini agin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternator gerilimi ge¢ yukseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 15 voltun altinda. Cihaz marsi
jenerator frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek igin en az 15 volta ihtiya¢ duyar. Sorunu ¢6zebilmek
icin sarj alternatori gerilimi ve yag basinci ile mars kesme 6zelliklerini aktive ediniz.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki AKU+ ve AKU- klemensleri arasindaki DC gerilimi 8lgiiniiz. Gerilim varsa panodaki
bitin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve yeniden test

yapin.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistirilemez.

Jenerator calisiyor ancak ylike girmiyor:

Jenerator gerilimlerini ve frekansini élgerek kontrol ediniz.
Jenerator gerilim ve frekans parametre ayar limitlerini kontrol ediniz.
Programlamadan “Jenerator Kontaktor Siiresi” parametresini kontrol ediniz.

K99D02-TR -39 -



