DKG-307 CANBUS VE MPU TiPLERI

GIRISLER VE CIKISLAR

Ug Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
1 JENERATOR Roéle ¢ikisl, 16A-AC Bu cikis jeneratdr kontaktorine enerji verir.
KONTAKTORU Eger jenerator fazlarinin voltaj veya frekansi

ayarlanan sinirlarin  digindaysa jenerator
kontaktdrii cekmez. ilave emniyet olarak bu
cikis sebeke kontaktérinin kapali
kontadindan gegirilmelidir.

2 U Jenerator faz girigleri, | Jeneratér fazlarini bu ucglara baglayiniz.
3 \% 0-300V-AC Jenerator faz voltajlarinin alt ve st limitleri
4 W programlanabilir.

5 JENERATOR NOTR Girig, 0-300V-AC Jeneratér fazlari icin nétr ucu.

6 SEBEKE NOTR Girig, 0-300V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

7 T Sebeke faz girigleri, Sebeke fazlarini bu uglara baglayiniz. Sebeke

8 S 0-300V-AC faz  voltajlarnin  alt ve dst limitleri

9 R programlanabilir.

10 SEBEKE KONTAKTORU Réle ¢ikisl, 16A-AC Bu cikis sebeke kontaktérine enerji verir.
Eger sebeke fazlarinin voltajlari ayarlanan
sinirlarin  disindaysa sebeke kontaktori
cekmez. ilave emniyet olarak bu c¢ikis
jeneratdr kontaktoriinin kapali kontagindan
gegiriimelidir.

11 AKUO(-) O VDC AkUnin negatif ucunu bu girise baglayiniz.

12 AKU(+) +12 veya +24VDC AkUnun pozitif ucunu bu girise baglayiniz.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

13 YAKIT SEVIYE SENSORU | Girig, 0-5000 ohm Analog yakit seviye sensor baglantisi.
Sensoérl bagka cihazlara baglamayiniz. Girig
VDO  (OLCUSAN)  sensbrlere  gore
tasarlanmistir.

14 YAG BASING SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog yag basing sensor baglantisi. Senséri
baska cihazlara baglamayiniz. Girig her turld
sens6re  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

15 SICAKLIK SENSORU Girig, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensérii baglantisi. Sensorii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirli
sensbre  uyum  sadlayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

16 SARJ Giris ve ¢ikis Sarj alternatorinin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug sarj alternatériine uyartim
akimini saglar ve Voltajini dlger.

17 ROLE-2 (KORNA) Cikis 10A/28VDC Bu rélelerin fonksiyonu bir listeden segilerek

18 ROLE-1 (STOP) programlabilmektedir.

19 MARS Cikis 10A/28VDC Bu réle mars motoruna kumanda eder.

20 KONTAK Cikis 10A/28VDC Bu role yakit yolunu agan solenoide kumanda
eder.

21 ACIL STOP Dijital girisler Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

22 YEDEK-2 Her giris Normalde Acik veya Normalde

23 PROGRAM KILIT Kapali kontakla, Aku(+) veya Aku(-)ye

24 YEDEK-1 baglanarak  surulebilir.  Sinyal  GUzerine

25 SEVIYE yapilacak islem de segilebilir. Daha detayli

26 ASIRI SICAKLIK bilgi icin PROGRAMLAMA  bdélimind

27 | DUSUK YAG BASINCI inceleyiniz.

28 REDRESOR ARIZA




Ug Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

29 AKIM_U+ Akim trafo girigleri, | Jeneratér akim trafolarinin terminallerini bu
30 AKIM_U- 5A-AC uclara baglayiniz. Ayni akim trafosundan

31 AKIM_V+ bagka cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi
32 AKIM_V- halde cihaz bozulabilir. Ortak ug

33 AKIM W+ kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Her
34 AKIM W- akim trafosunun ucunu dogru girise ve dogru

yonde baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde
hatali KW ve cos® o&lglimleri ortaya gikacaktir.
Eger olgulen gu¢ negatif gikarsa her 3 akim
trafosunun birden ydnlerini degistiriniz. Akim
trafolarinin primer degeri her 3 faz igin de ayni
olmaldir. Sekonder akim 5Amper olmalidir.
(6rnegin 200/5 A)

35 YAG ISI SENSORU Girig, 0-5000 ohm Analog yag 1si sensorii baglantisi. Sensérii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirlu
sensOre  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

CANBUS TIPLERI
36 71939 - Dijital haberlesme | Bu uglara elektronik beyinle kumanda edilen
portu motorlarda bulunan J1939 portu uglarini
37 J1939 + baglayiniz. 120 ohm degerindeki sonlandirma
direnci cihaz iginde mevcuttur. Disaridan
sonlandirma direnci takmayiniz.
Bu is igin 6zel burulu tipte kablo kullaniniz.
MPU GIRISLI TIPLER
36 MPU - Analog giris, 0.5 —|Bu uglara manyetik pikap sensérinu
37 MPU + 30V-AC baglayiniz.
Bu is igin 6zel burulu tipte veya koaksiyal
kablo kullaniniz.

PROGRAMLAMA

Program konumuna girmek icin MENUP>tusunu 5 saniye siireyle basili tutunuz.

Program konumuna girildiginde Ust gostergede “PRGM” yazar, orta gostergede program parametre
numarasi ve alt gostergede parametre degeri goérindir.

Program degisikligi yapilabilmesi icin cihazin PROGRAM KIiLIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde
parametre degerleri degistirilemez..

Programlama disinda cihazin PROGRAM KIiLIT ucunu daima AKU(-)’ye bagli olarak birakiniz. Bdylece
yetkisiz kisilerin programlari degistirmesi engellenecektir.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez. Program yapilirken enerji kesilmesi
durumunda jeneratdr otomatik olarak devreye girecektir.

Program parametreleri arasinda MENU P> butonuyla gezilir. Eger buton basili tutulursa parametre
numarasi daha hizl artirihr.

Parametre degeri ¥ ve A butonlariyla artirilip eksiltilir. Bu tuslar basil tutulursa degerler daha hizli degisir.
Program parametresi degistirildigi anda kendiliginden hafizaya kaydedilmis olacaktir.

MENU P> butonuyla bir sonraki parametreye gegilir.
Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ikmak i¢in mod se¢me tuslarindan birine basiniz. Herhangi bir islem yapilmazsa
cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.



PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama
. Akim trafo primer degeri. Sekonder degeri daima
P_000 | Akim trafo degeri A 500 15 olarak Kabul edilmistir.
Akim bu sinin astigi taktirde Agin Yiik Gecikme
P 001 |Asiri akim limiti A 0 suresi sonunda ASIRI AKIM hatasi verilecektir. Bu
parametre 0 yapilirsa asiri akim kontrolu
yapiimaz.
Aktif glic bu sinin astigi taktirde Agin Yik
P 002 | Asin giic limiti KW 0 Gegikme_sﬁresi sonunda ASIRI GUC hatasll_
verilecektir. Bu parametre 0 yapilirsa asiri gli¢
kontrolu yapilmaz.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi
P_003 | Sebeke voltaj alt limiti \% 170 | sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratore transferi baslatir.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin tGzerine
P_004 | Sebeke voltaj Ust limiti \% 270 | cikmasi sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve
otomatik konumda jeneratére transferi baglatir.
Sebeke frekans alt Sebeke frekansinin bu sininin altina dismesi
P_005 Tmiti Hz 45 sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.
Sebeke frekans st Sebeke frekansinin bu sininn tzerine gikmasi
P_006 Tmiti Hz 55 sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baslatir.
Jeneratér voltaj J?nerati_jr fazlarl_r_1da_r_1 t_)_irinin bl_J sinirin altina
P_007 d o \% 170 | dudsmesi jenerator dusUk voltaj arizasi olusturur ve
urdurma alt limiti S
motor stop ettirilir.
P 008 Jenerator voltaj uyari Vv 180 Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin altina
— alt limiti dlsmesi jeneratdr voltaj uyarisi olusturur.
P 009 Jeneratdr voltaj uyari Vv 260 Jeneratdr fazlarindan birinin bu siniri agmasi
- Ust limiti jeneratdr yuksek voltaj uyarisi olusturur.
Jeneratér voltaj Jeneratér fazlarindan _birinin bu sinir asmasi
P_010 d e \% 270 |jeneratdr yuksek voltaj arizasi olusturur ve motor
urdurma ust limiti L
stop ettirilir.
Jeneratorlin galismasi sirasinda L1 fazi
P 011 Frekans durdurma alt Hy 30 frekansinin bu degerin altina dusmesi
- limiti JENERATOR DUSUK HIZ alarmi olusturur ve
jeneratér derhal stop eder.
Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi
P_012 | Frekans uyari alt limiti Hz 35 frekansinin bu degerin altina diismesi
JENERATOR DUSUK HIZ uyarisi olusturur.
Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi
P_013 | Frekans uyari Ust limiti Hz 54 frekansinin bu deg@erin Uzerine gikmasi
JENERATOR YUKSEK HIZ uyarisi olusturur.
Jeneratoriin ¢alismasi sirasinda L1 fazi
P 014 Frekans durdurma ust Hy 55 frekansinin bu degerin Uzerine gikmasi
- limit JENERATOR YUKSEK HIZ alarmi olusturur ve
jeneratér derhal stop eder.
AKii diisiik voltaj uyar Akl voltajinin bu sinirin altina diismesi DUSUK
P_015 limiti \% 9.0 | AKU uyarisi olusturur. Marslama sirasinda bu
sinir kontrol edilmez.
AkU yuksek voltaj uyari Aku voltajinin bu sinirin Gzerine ¢gikmasi
P_O16 | imit v 310 | yiKSEK AKU uyarisi olusturur.
Akil yiiksek voltaj AKU voltajinin bu sinirin Uzerine gikmasi
P_017 N \% 33.0 | YUKSEK AKU alarmi olusturur ve jeneratoriin
durdurma limiti - .
derhal stop ettiriimesine neden olur.
Diisiik yag basinci Musirden olcllen yag basincinin bu sinirin altina
P_018 L7 bar 1.4 |dusmesi DUSUK YAG BASINCI uyarisi
uyari limiti
olusturur.
Diisiik yag basinci Musirden olcllen yag basincinin bu sinirin altina
P_019 bar 1.0 |dusmesi DUSUK YAG BASINCI alarmi olusturur

durdurma limiti

ve jeneratérin derhal stop ettirilmesine neden olur.
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PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama
.. Musirden 6él¢lilen sogutma sivisi sicakhdinin bu
P_020 I\i(rl#i(tisek sicaklik uyari °C 95 sinirin Gzerine gikmasi ASIRI IS| uyarisi
olusturur.
. Musirden 6él¢lilen sogutma sivisi sicakhdinin bu
P_021 Yiksek S'C.ak.“.k °C 98 sinirin Gzerine ¢gikmasi ASIRI ISI alarmi olusturur
durdurma limiti . . . .
ve jeneratérin derhal stop ettiriimesine neden olur.
. . Analog yakit muisiri GUzerinden dlgulen yakit
P 022 Blrﬁ:k Yakit Uyar % 20 | seviyesi bu bu limitin altina diistiginde, DUSUK
YAKIT SEVIYE uyarisi olusacakitir.
Analog yakit musiri Gzerinden dlgulen yakit
p 023 |Duslk Yakit Durdurma % 10 | Seviyesi bu bulimitin altina distiginde, DUSUK
- Limiti YAKIT SEVIYE alarmi olusacak ve motor hemen
duracaktir.
. N Mdsirden o6l¢lilen sogutma sivisi sicakhdinin bu
P_024 Yuksek yag sicaklik °C 100 |sinirin Gizerine ¢cikmasi ASIRI YAG IS uyarisi
uyari limiti
olusturur.
Musirden o6l¢ulen sogutma sivisi sicakhidinin bu
Yiksek yag sicaklik o sinirin zerine gikmasi ASIRI YAG IS| alarmi
P_025 > = C 120 ; o o .
durdurma limiti olusturur ve jeneratdrtin derhal stop ettirilmesine
neden olur.
Bu parametre yag basing musir tipini belirtir.
TiP 0: Miisir karakteristik tablosu kullanilir.
TiP 1: OLCUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
TiP 2: OLCUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
P_026 |Yag basing musir tipi - 1 TiP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)
TiP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)
TiP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)
TiP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)
TiP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)
Bu parametre sicaklik musgir tipini belirtir.
TiP 0: Miisir karakteristik tablosu kullanilir.
P_027 | Sicaklik musir tipi - 1 TiP 1: VDO
TiP 2: DATCON DAH tipi
TiP 3: DATCON DAL tipi
Bu parametre sicaklik musgir tipini belirtir.
TIP 0: Misir karakteristik tablosu kullanilir.
P_028 | Yag Sicakhk musir tipi - 1 TiP 1: VDO
TiP 2: DATCON DAH tipi
TiP 3: DATCON DAL tipi
Bu parametre sebeke ve jeneratdr gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi i¢in gerekli olan histeresis
. . . ‘i saglar. Ornegdin sebeke gerilimi yokken alt
P_029 | Histeresis voltaji v 8 limitin bu parametre kadar tzerine ¢iktidi taktirde
var kabul edilir. Bu sayede voltajin kisa araliklarla
VAR/YOK gegisi yapmasi engellenir.
Eger motor ilk ¢alistigi zaman belirli bir sicakliga
gelene kadar yuke girmeden galismasi
P 030 Motor Isitma sicaklik °C 0 isteniyorsa bu parametre motor sicakhginin alt
- limiti limitini belirler.
Eger motor sicakligi bu parametrenin altina
duserse Motor Dusiik Sicaklik uyarisi olusur.
P 031 | Hata koruma siiresi sn 12 Bu parametre motor _(;allgtjktgn ne kadar sonra
- alarmlarin devreye girecegini belirler.
Jeneratdrin akim veya gug limitlerinden birinin
asiimasindan kag¢ saniye sonra alarm olusacagini
Asirt akim / agiri gig / belirler. Ayni zamanda jenerator frekansinin limitler
P_032 | frekans / voltaj gecikme sn 5 disina ¢cikmasiyla HIZ alarmi olusmasi arasinda

suresi

gegen suredir. Ayni zamanda generator voltajinin
limitler disina gikmasiyla VOLTAJ alarmi olugsmasi
arasinda gegen suredir.
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PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama
Sebeke kesildikten ka¢ saniye sonra jeneratorin
. ; devreye girecegini belirler. Akl yedeklemeli
P_033 | Galigma gecikmesi sh 0 sistemlerde jeneratdriin kisa kesintilerde devreye
girmesini engellemek igin kullanilr.
) Kontak agilmasi ile ilk marsa basiimasi arasinda
P_034 | On isitma suresi sn 1 gecen siure. Bu sire zarfinda ON ISITMA
fonksiyonu aktif durumdadir.
Bu sure jikle ¢ikisinin birakma gecikmesini
P 035 | Jikle Siiresi sn 5 kontrol eder. Jikle gikigi m"ar§la birlikte aktif olur.
Motor calisinca veya bu sire dolunca birakir.
(hangisi 6nce olursa)
Gaz motoru yakit Gaz motoru yakit solenoidi marslama basladiktan
P _036 . ) . sn 5 .
solenoid gecikmesi bu silire kadar sonra agllir.
Marsa en fazla kag saniye sireyle basilacagini
P_037 | Mars suresi sn 10 belirler. Motor ¢alisinca marglama otomatik
olarak kesilir.
Mars arasi bekleme Motor ilk marsta galismadigi taktirde bu stre
P 038 | .. sn 10 ; .
- suresi kadar beklenir ve yeniden marsglanir.
Rolantide ¢alisma Motor galisinca ve sogutma siliresi sonunda bu
P 039 | = . sn 0 . . : : . .
- suresi sure kadar rélanti rolesi fonksiyonu aktif olur.
Motor calistiktan sonra yike verilmeden énce
P_040 | Motor isitma suresi sn 4 Isitma ve stabilizasyon igin bu siire kadar bosta
cahistirilir.
P 041 | Sebeke bekleme siiresi dak 05 Sebeke ggldlkten sonra yukd sebekgye transfer
etmeden énce bu sure kadar beklenir.
P 042 |Sogutma siresi dak 10 Jenerator yukt_(_an ciktiktan sonra sogutma
amaciyla bu sire kadar daha bosta c¢alistirilir.
Jenerator kontaktor Sebeke kontaktorinin birakmasiyla jenerator
P 043 |~ ~. sn 1 e : L
— siuresi kontaktdrinin cekmesi arasinda gecen suredir.
Sebeke kontaktsr Jenerator kontaktérinin birakmasiyla
P_044 siiresi sn 1 sebeke kontaktérinin ¢ekmesi arasinda gegen
suredir.
Motorun durmasi i¢in gereken suredir. Stop
N fonksiyonu bu sure buyunca aktif olur. Eger
P_045 | Stop slresi sh 10 motor bu slire sonunda durmamigsa MOTOR
DURMUYOR uyarisi verilir.
P 046 | Mars adedi i 3 Motpr calisana kadar bu adedi gegcmeyecek
sekilde marglanir.
0: Sebeke faz sirasi kontrol edilmez.
P_047 sebeke Faz Sira - 0 1: Sebeke faz sirasi hataliysa uyar verilir ve
Kontrolu .
sebeke kontaktoru cekmez.
Jeneratér Faz Sira 0: Jenerator faz sirasi kontrol edilmez.
P_048 - 0 1: Jenerator faz sirasi hataliysa yik _atma olusur
Kontrolu . N <
ve jeneratdr sogutma yapip durur.
Bu parametrenin dederine gére motor devri
gOstergesi manyetik pikap girisini veya jenerator
frekansini kullanabilir.
. 0: Motor devri manyetik pikap girigsinden okunur.
P_049 Frekanstan devir - 1 Manyetik pikap frekansi krank dis adedine
okuma e X i
bolinerek motor devri elde edilir.
1: Motor devri jeneratdr frekansindan hesaplanir.
Jeneratér frekansi katsayi ile ¢arpilarak motor
devri bulunur.
Motorun 1 devrinde manyetik pikap Unitesinden
Krank dis savisi / gelen darbe adedidir.
P_050 § say - 30 Bu parametre ayni zamanda motor devrinin
Carpim katsayisi . .
jeneratodr frekansindan hesaplanmasi durumunda
devir/frekans katsayisidir.
Motor devri bu limitin altina duserse
P_051 | Dusik Devir Stop rpm 0 JENERATOR DUSUK HIZ alarmi olusur ve motor

hemen durur.
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PGM Parametre Tanimi Birim Std. | Agiklama

i . Motor devri bu limitin altina diserse
P_052 | Ddslk Devir Uyan pm 0 JENERATOR DUSUK HIZ uyarisi olusur.

Motor devri bu limitin Gzerine ¢ikarsa

P_053 | Yiksek Devir Uyari rpm 0 | JENERATOR YUKSEK HIZ uyarisi olusur.

Motor devri bu limitin Uzerine gikarsa
P_054 | Yiksek Devir Stop rpm 0 JENERATOR YUKSEK HIZ alarmi olugur ve
motor hemen durur.

Herhangi bir uyari veya alarm olustugu zaman
korna ¢ikigi bu sire boyunca enerijilenir. Eger bu

P_055 | Korna suresi sn 60 = .9
sure 0 olarak ayarlanirsa korna gikigi slresiz
olarak gekilir.

- O:surekli

P_056 | Kesikli korna ¢ikisi - 0 1-kesikli
Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu

P 057 Servis periyodu (motor saat 50 parametre O (sifir) olarak verilirse motor

- saati) saatinden SERVIS ZAMANI gostergesi aktive
olmaz.
Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre 0

P_058 | Servis periyodu ay 6 (sifir) olarak verilirse servis periyodundan

SERVIS ZAMANI gostergesi aktive olmaz.

16. TEKNIK OZELLIKLER

Alternator voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Notr)

Alternator frekansi: 0-100 Hz.

Sebeke voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Nétr)

Sebeke frekansi: 0-100 Hz.

DC Besleme gerilimi: 9.0 ile 33.0 V-DC arasi.

Mars sirasinda gerilim diisiimii: 100ms sureyle 0 volta dayanir.
Tipik bekleme akimi: 100 mA-DC.

Maksimum akim harcamasi: 250 mA-DC.

Jenerator/sebeke kontaktor réle gikiglar: 16 A /250 V.

DC cikiglar: 10A / 28 V role gikiglari.

Sarj alternator uyartim: min 2W.

Manyetik pikap girisi:: 0.5 - 30 V-AC.

Manyetik pikap frekansi: 10 KHz maks.

Akim girigleri: akim trafosu Uzerinden, .../5A. Azami ylUk faz basina 0.7 VA.
Dijital Girigler: 0-30V-DC. Dahili 47°000 ohm (izerinden AKU+'ya baghdir.
Analog girigler: 0 - 5000 ohm.

Seri baglanti: RS-232. 9600 baud, no parity, 1 stop bit.

Calisma ortam sicakhgi: -40°C ile +70°C arasi.

Depolama ortam sicakligi: -55°C ile +80°C arasi.

Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

Boyutlar: 172x134x46mm (GxYxD)

Montaj a¢ikhgi boyutlari: 151 x 111mm minimum.

Agirlik: 340 g (yaklasik)

Kutu malzemesi: Isiya dayanikli, yanmaz ABS/PC (UL94-V0)
IP koruma sinifi: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.



ARIZA BULMA VE GIDERME

Sebeke kesilmedigi halde jenerator calisiyor

Motor ilk marsta calismiyor, sonra_marsa

veya geldigi halde jeneratér calismaya devam
ediyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol
ediniz.

-Sebeke voltajlari programlanmig limitlerin disina
cikmis olabilir, faz gerilimlerini dlgliniiz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini
dogru oélgtiguni kontrol ediniz.

-Sebeke alt ve Ust voltaj sinirlari ¢gok dar verilmis
olabilir. Program moduna gecerek Sebeke Voltaji
Alt Limit ve Sebeke Voltaji Ust Limit
parametrelerini kontrol ediniz. Standart degerler
170/ 270 volttur.

-Histeresis voltaji cok ylksek verilmis olabilir.
Sebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar
yukseltilir, Gst limit histeresis voltaji kadar
dUsuralar. Standart histeresis degeri 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatali okunuyor veya
ienerator frekansi hatali okunuyor:

-Motor goévdesi topraklanmis olmahdir, kontrol
ediniz. AKU(-) ile Notrii birlestirerek hatanin
dizelip dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor caligirken hatali dlgimler
oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektor
arizasi olabilir. Sarj alternatdri baglantisini sékup
tekrar deneyiniz.

-Eger sadece gsebeke varken hatali dlgimler
oluyorsa akl sarj redresoéri arizali olabilir.
Redresor sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Akimlar_dogru o6lculdiigii_ halde KW ve cos®
dederleri hatali:

-Akim trafolar ilgili fazlara baglanmamis veya
akim trafolarindan bazilarinin  ydnleri ters
baglanmis. Her defasinda bir adet akim trafosunu
cihaza baglayarak dogru KW ve cos® olgllecek
sekilde uglari belirleyiniz, hepsi tamam olunca
Uclnd birden baglayiniz.

Sebeke kesilince cihaz _kontadi aciyor, marsa
basmiyor ve YAG isidi yanip soniiyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.
-Yag basing ucu bosta birakilmig olabilir.

-Yag basing kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basing musiri bozuk olabilir.

-Yag basing mdusiri ¢ok gec¢ kapatiyor olabilir,
kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse
yag basing musiri degistirilebilir.

basmiyor ve YAG isig1 yanip séniiyor:

-Yag basing musiri ¢ok gec¢ kapatiyor, kontak
kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing
musiri degistirilebilir.

Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz
sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor
duruyor:

-Jeneratdr faz voltaji cihaza gelmiyor. Jenerator L1
fazi ile jenerator nétr uglar arasindaki voltaji motor
calisirken oOl¢iniz. Jenerator faz sigortasi atmis
veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi olabilir.
Hersey tamamsa panodaki bUtlin sigortalari
kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan
baslayarak hepsini agin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi ge¢ kesiyor:

-Alternatoér voltaji geg¢ yilkseliyor ve alternatérin
remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jenerator frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek
icin en az 20 volta ihtiyag duyar.

Sarj alternator voltajindan da marsi kesecek sekilde
parametreleri ayarlayiniz.

Cihaz hi¢c calismiyor:

Cihazin arkasindaki AKU+ ve AKU- klemensleri
arasindaki DC voltaji dlguinuz. Voltaj varsa
panodaki butin sigortalari kapatin, daha sonra DC
besleme sigortasindan baglayarak hepsini acin ve
yeniden test yapin.

Program parametreleri goriiliiyor fakat
degistirilemiyor:

PROGRAM KILIT ucundan AKU(-) ‘yi ayiriniz.
islem bittikten sonra, izinsiz program
degisikliklerine engel olmak i¢in bu baglantiy
yeniden yapiniz.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:
Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve
kullanici tarafindan degistirilemez.

OTO 1s1G1 yanip séniiyor, sebeke kesildigi halde
jenerator calismiyor:

Haftalik calisma programi KAPALI
zamanindasiniz. Lutfen cihazin tarih ve saat ayarini
ve haftalik calisma programi parametrelerini
kontrol ediniz.




BAGLANTI RESMi

Uzaktan izleme
ve Programlama
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Akuinun eksi ucu topraklanmahdir.



