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D-300  

CONTROLADOR  

AVANZADO DE 

GRUPOS 

ELECTROGENOS   

 
 

 

La D-xxx es la pr·xima generaci·n de unidad de 
control de grupos electr·genos que combina 
funcionalidad m¼ltiple una amplia posibilidad de 
comunicaci·n junto con un dise¶o fiable y de bajo 
costo. 

La unidad cumple con las m§s exigentes normas de 
seguridad mundiales: EMC, vibraci·n y medio 
ambiente para la categor²a uso industrial. 

Las caracter²sticas del software se completan con un 
proceso f§cil de actualizaci·n de firmware a trav®s 
de un puerto USB.  

El software de PC basado en permite el monitoreo y 
programaci·n a trav®s de USB, serial y GPRS. 

El software de PC basado en Rainbow Scada 
software permite el monitoreo y control de un 
n¼mero ilimitado de grupos electr·genos a trav®s de 
una ¼nica central 

 

 

Unidad AMF con transferencia interrumpida. 
Unidad ATS con transferencia ininterrumpida. 
Controlador con arranque remoto 
Controlador con arranque manual 
Controlador de motor 
Unidad remota de visualizaci·n y control 
Visualizaci·n de forma de onda de V e I 
An§lisis de arm·nicos de V e I 
Ti lado generador o carga. 
 

 

 

GSM-GPRS  
Modem Interno GPRS (opcional) 
GSM-SMS 
e-mail 
Modbus 
USB Device 
RS-232 
J1939-CANBUS 

 

2 fases 3 conductores, L1-L2 
2 fases 3 conductores, L1-L3 
3 fases 3conductores, 3 TI 
3 fases 3 conductores, 2 TI (L1-L2) 
3 fases 3 conductores, 2 TI (L1-L3) 
3 fases 4 conductores, estrella 
3 fases 4 conductores, triangulo 
1 fase 2 conductores 
 
 
 

 

                                                                                                              

 

FUNCIONES 

COMUNICACION 

TOPOLOGIAS 

DESCRIPCION 
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Est§ prohibido un uso no autorizado del contenido completo o por partes de este documento. 
Esto aplica en particular a marcas, denominaci·n de modelo, n¼mero de partes y planos. 
 

 
 

Este documento describe los requerimientos m²nimos y pasos necesarios para una instalaci·n exitosa de 
la unidad de la familia D-xxx. 

Siga cuidadosamente los avisos dados en este documento. Estas son buenas pr§cticas de instalaci·n de 
unidades de control de G.E. que reducen futuras cuestiones. 

Para todo tipo de consultas t®cnicas por favor contactarse con Datakom a la direcci·n de mail de abajo: 

datakom@datakom.com.tr 

 

 

Si se necesita informaci·n adicional a la dada en este manual por favor contactarse con el fabricante 
directamente a la direcci·n de mail de abajo. 
 

datakom@datakom.com.tr 

Por favor proveer la siguiente informaci·n para obtener respuesta a alguna pregunta: 

-Modelo de la unidad (ver en la parte posterior), 
- N¼mero de serie completo (ver en la parte posterior), 
- Versi·n de firmware (leer de la pantalla), 
- Tensi·n de alimentaci·n y tensi·n del circuito de medida. 
- Descripci·n precisa de la consulta. 

 

 

 

FILENAME DESCRIPTION 

500-Rainbow Installation Rainbow Plus D-500 D-700 Installation Guide 

500-Rainbow Usage Rainbow Plus D-500 D-700 Usage Guide 

500-GSM Configuration GSM Configuration Guide for D-500 D-700 

500-Firmware Update Firmware Update Guide for D-500 D-700 

500-MODBUS Modbus Application Manual for D-500 D-700 

500-Rainbow Scada Installation Rainbow Scada Installation Guide 

500-Rainbow Scada Usage Rainbow Scada Usage Guide 
 

CONSULTAS 

 

DOCUMENTOS RELACIONADOS 

 

ACERCA DE ESTE DOCUMENTO 

 

DERECHOS DE AUTOR 
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REVISION FECHA AUTOR DESCRIPCION 

01 19.06.2015 MH First edition, firmware version 5.4 

02 06.05.2016 MH Revised for firmware version 5.7 

 
 

 
 

 

PRECAUCION: Riego de lesi·n o muerte. 

 

ADVERTENCIA: Riesgo de mal funcionamiento o da¶o del material 

 

ATENCION: Consejos ¼tiles para entender la operaci·n del dispositivo 

HISTORIAL DE REVISION 

 

TERMINOLOGIA 
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La familia de unidades Dxxx est§n disponibles en varias opciones y caracter²sticas perif®ricas. Por favor 
utilice la informaci·n de abajo para pedir la versi·n correcta.  
 
 

Dxxx -M -J -G -T -00 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

 
Traba tipo tornillo 

Stock Code=J10P01 (por unidad) 
 

Traba tipo autoajustable 
Stock Code=K16P01 (por unidad) 

 

 
Junta de sellado, Stock Code= K35P01 

PARTES DE REPUESTO 

 

CODIGOS PARA EL PEDIDO 

 

C·digo de 
familia 

M·dem GSM-
GPRS interno 

With CANBUS 
J1939 port 

Con junta de 
sellado 

Con 
revestimiento 
de 

Variante 
00: standard  
01...99: productos 
esp. de cliente 
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Á El equipamiento el®ctrico debe ser instalado solo por personal 
calificado. El fabricante y sus distribuidores no asumen 
responsabilidad ante las consecuencias resultantes de no seguir 
estas instrucciones. 

 Á Verifique que la unidad no tenga da¶os o roturas debidos al 
transporte. No instale equipamiento da¶ado. 

 

Á No abra la unidad. No hay partes interiores para mantenimiento. 

 Á Deben colocarse fusible en la alimentaci·n y en las entradas de 
tensi·n lo m§s cerca de la unidad posible. 

 

Los fusibles deben ser tipo r§pido (FF)  de 6 A m§ximo. 

 

Á Desconecte toda alimentaci·n antes de trabajar en la unidad 

 

Á No toque ning¼n terminal cuando la unidad est§ conectada a la 
red. 

 Á Cortocircuitar los terminales de los TI que no se usan. 

 

 

Á Cualquier par§metro el®ctrico aplicado a la unidad debe estar 
dentro de los l²mites indicados en el manual. Aunque esta unidad 
est§ designada con un amplio margen de seguridad, par§metros 
fuera de rango pueden reducir la vida ¼til alterar la precisi·n de 
funcionamiento o da¶ar la unidad. 

 

Á No trate de limpiar la unidad con solventes. Solo limpie con un 
pa¶o h¼medo. 

 Á Verificar las conexiones correctas antes de aplicar tensi·n. 

 

 Á Solo para montaje en frente de  panel . 

 

 

AVISO DE SEGURIDAD 

El hecho de no seguir las instrucciones de abajo  

Pueden causar la muerte o severas lesiones 

 

 

Para la medici·n de corriente deben usarse T I.  

No se permiten conexiones directas. 
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1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION 

2. MONTAJE 

2.1 DIMENSIONES 

2.2 JUNTA DE SELLADO 

2.3 INSTALACION ELECTRICA 

3. DESCRIPCION DE TERMINALES 

3.1. ENTRADA DE TENSION DE BATERIA 

3.2. ENTRADAS DE TENSION DE CA 

3.3. ENTRADAS DE CORRIENTE DE CA 

3.4. ENTRADAS DIGITALES 

3.5. ENTRADAS ANALOGICAS DE SENSORES Y MASA DE SENSORES 

3.6. ENTRADA TERMINAL CARGA DE BATERIAS 

3.7. ENTRADA DE SENSOR MAGNETICO 

3.8. SALIDA DE CONTACTOR DE RED 

3.9. SALIDA DE CONTACTOR DE GEN 

3.10. SALIDA DIGITALES 

3.11. EXTENSION DE ENTRADAS/SALIDAS 

3.12. PUERTO RS-485  

3.13. PUERTO RS-232 

3.14. PUERTO J1939-CANBUS 

3.15. PUERTO DE DISPOSITIVO USB  

3.16. MODEM GSM (OPCIONAL) 

4. TOPOLOGIAS 

4.1. SELECION DE TOPOLOGIAS  

4.2. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, ESTRELLA 

4.3. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO 

4.4. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, TRIANGULO 

4.5. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L2) 

4.6. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L3) 

4.7. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L2) 

4.8. 2 PHASE, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1-L3) 

4.9. 1 FASE, 2 CONDUCTORES 

 

TABLA DE CONTENIDOS 
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5. FUNCIONALIDADES 

5.1. SELECCIION DE UBICACION DE TI  

5.2. FUNCION AMF  

5.3. FUNCION ATS 

5.4. FUNCION ARRANQUE REMOTO 

5.5. FUNCION CONTROL DE MOTOR 

5.6. FUNCION DE UNIDAD DE MONITOREO REMOTO 

5.7. OPERACION A 400HZ  

6. DIAGRAMAS DE CONEXIONES 

6.1. FUNCION AMF, TI LADO CARGA 

6.2. FUNCION AMF, TI LADO GENERADOR 

6.3. FUNCION ATS  

6.4. FUNCION ARRANQUE REMOTO  

6.5. FUNCION CONTROL DE MOTOR  

6.6. FUNCION DE UNIDAD DE MONITOREO REMOTO  

7. DESCRIPCION DE TERMINALES 

8. ESPECIFICACIONES TECNICAS 

9. DESCRIPCION DE CONTROLES 

9.1. FUNCIONALIDAD DEL PANEL FRONTAL 

9.2. FUNCIONES DE LOS PULSADORES 

9.3. ORGANIZACION DE LA PANTALLA 

9.4. DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DE LA VISUALIZACION 

9.5. PARAMETROS MEDIDOS 

9.6. SE¤ALIZACION POR LED 

10. VISUALIZACION DE FORMA DE ONDA, ANALISIS ARMONICAS 

11. VISUALIZACION DE EVENTOS 

12. CONTADORES ESTADISTICOS 

12.1. CONTADOR DE LLENADO DE COMBUSTIBLE 

12.2. MONITOREO DE CONSUMO DE COMBUSTIBLE 

13. OPERACION DE LA UNIDAD 

13.1. GUIA DE PUESTA EN MARCHA RAPIDA 

13.2. MODO PARADA (STOP) 

13.3. MODO AUTO 

13.4. MODO MARCHA, CONTROL MANUAL 

13.5. MODO PRUEBA (TEST) 

14. PROTECCIONES Y ALARMAS 

14.1. DESHABILITACION DE TODAS LAS PROTECCIONES 

14.2. ALARMA DE SERVICIO REQUERIDO 

14.3. ALARMAS DE PARADA 

14.4. ALARMAS DE APERTURA DE CARGA 
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14.5. ADVERTENCIAS (PRE ALARMAS) 

14.6. ADVERTENCIAS NO VISIBLES 

15. PROGRAMACION 

15.1. REPOSICION DE VALORES DE FABRICA 

15.2. ENTRADA A MODO PROGRAMACION 

15.3. NAVEGACION ENTRE LOS MENUS 

15.4. MODIFICACION DEL VALOR DE LOS PARAMETROS 

15.5. SALIDA DEL MODO PROGRAMACION 

16. LISTA DE PARAMETROS DE PROGRAMACION 

16.1. GRUPO CONFIGURACION DEL CONTROLADOR 

16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS 

16.3. GRUPO DE PARAMETROS DEL MOTOR 

16.4. AJUSTE DE FECHA Y HORA 

16.5. OPERACION DE AGENDA SEMANAL 

16.6. AGENDA DE PRUEBA AUTOMATICA 

16.7. CONFIGURACION DE SENSORES 

16.8. CONFIGURACION DE ENTRADAS DIGITALES 

16.9. CONFIGURACION DE SALIDAS 

16.10. CADENA DE IDENTIFICACION DE SITIO (SITE ID) 

16.11. NUMERO DE SERIE DEL MOTOR 

16.12. MODEM1-2/SMS1-2-3-4 NUMEROS TELEFONICOS 

16.13. PARAMETROS DE GSM MODEM 

16.14. PARAMETROS DE ETHERNET 

17. CONTROL DE ENGRANE 

18. PROTECCION DE SOBRECORRIENTE (IDMT) 

19. CONTROL DE INTERRUPTORES MOTORIZADOS 

20. SOPORTE DE MOTORES J1939 CANBUS 

21. SOPORTE GPS  

22. CONFIGURACION DE GSM 

23. MONITOREO CETRAL DE G. E. 

24. ENVIO DE E-MAIL 

25. COMANDOS SMS 
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26. CARACTERISTICAS DEL SOFTWARE  

26.1. DESCONEXION DE CARGA / CARGA SUSTITUTA 
26.2. SUMA O RESTA DE CARGA 

26.3. GESTION DE 5 PASOS DE CARGA 

26.4. OPERACION DE ARRANQUE REMOTO 

26.5. DESHABILITACION DE ARRANQUE AUTOM., SIMULACION DE RED 

26.6. OPERACION DE CARGA DE BAT., SIMULACION RED DEMORADA 

26.7. OPERACION DUAL STAND BY MUTUA DE G. E.  

26.8. TENSION Y FRECUENCIA MULTIPLES 

26.9. OPERACION MONOFASICA 

26.10. CONTROL EXTERNO DE LA UNIDAD 

26.11. PRUEBA AUTOMATICA 

26.12. AGENDA DE OPERACION SEMANAL 

26.13. OPERACION DE CALENTAMIENTO DE MOTOR 

26.14. OPERACIčN DE MOTOR EN RALENTI 

26.15. PRECALENTADOR DE BLOCK DE MOTOR 

26.16. CONTROL DE BOMBA DE COMBUSTIBLE 

26.17. CONTROL DE SOLENOIDE DE MOTORES A GAS 

26.18. SE¤AL DE PRE-TRANSFERENCIA 

26.19. CARGA DE LA BATERIA DEL MOTOR 

26.20. SALIDAS DIGITALES CONTROLADAS EXTERNAMENTE 

26.21. MODO DE COMBATE 

26.22. RESETEO DEL CONTROLADOR 

26.23. DETERMINACIčN AUTOMATICA DE LA TOPOLOGĉA DE CONEXION 

26.24. POTENCIA CERO EN REPOSO 

27. COMUNICACION MODBUS  

27.1. PARAMETROS REQUERIDOS PARA LA OPER. RS-485 MODBUS  

27.2. FORMATO DE DATOS 

28. DECLARACION OF CONFORMIDAD 

29. MANTENIMIENTO 

30. DISPOSICION DE LA UNIDAD 

31. CUMPLIMIENTO ROHS  

32. GUIA DE SOLUCION DE PROBLEMAS 
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Antes de la instalaci·n: 

Á Lea el manual cuidadosamente, determine el diagrama correcto de conexi·n. 

Á Retire todas las fichas y las trabas de la unidad, luego pase la unidad a trav®s del calado 
realizado en el panel. 

Á Coloque las trabas y aj¼stelas. No las ajuste demasiado dado que se puede romper la carcasa. 

Á Realice las conexiones el®ctricas con las fichas desconectadas de los conectores y luego 
col·quelas. 

Á Aseg¼rese que hay ventilaci·n adecuada 

Á  Aseg¼rese que la temperatura del gabinete no exceda la m§xima temperatura de operaci·n, en 
cualquier caso. 

 

Las condiciones indicadas abajo pueden da¶ar la unidad. 

Á Conexiones incorrectas. 

Á Tensi·n de alimentaci·n incorrecta. 

Á Tensi·n en los terminales de medida fuera de rango.  

Á Tensi·n aplicada en las entradas digitales fuera de rango especificado. 

Á Corriente fuera de rango especificado aplicada en los terminales de medici·n. 

Á Sobre carga o cortocircuito en las terminales de salida a rel®. 

Á Conexi·n o desconexi·n de los terminales de datos cuando la unidad est§ siendo encendida. 

Á Alta tensi·n aplicada en los puertos de comunicaci·n 

Á Diferencias de potencial a masa de los puertos de comunicaci·n no aislados. 

Á Vibraci·n excesiva, instalaci·n directa en partes vibradoras. 

 

 

 

Las condiciones indicadas abajo pueden causar un funcionamiento anormal: 

Á Tensi·n de alimentaci·n inferior al m²nimo especificado. 

Á Frecuencia de alimentaci·n fuera del rango especificado. 

Á Secuencia de fase incorrecta en los terminales de entrada de tensi·n. 

Á Trasformadores de intensidad que no se corresponden a la fase respectiva 

Á Transformadores de intensidad con polaridad incorrecta 

Á P®rdida de puesta a tierra. 

 

 

Para la medici·n de corriente deben usarse 
transformadores de intensidad.  

No se permiten conexiones directas. 

 

1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION 
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Dimensiones: 172x134x46mm (6.8òx5.3òx1.9ò) 
Calado del panel: 151x111mm m²nimo (6.0òx4.4ò)  
Peso: 300g (0.7 lb) 
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8 to 36Vdc, 500mA max
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300Vac, 0-600 Hz

0.2 to 6.0 Aac

 
 

2.1. DIMENSIONES 

2. MONTAJE 
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La unidad est§ dise¶ada para montaje sobre panel. El usuario no tendr²a que tener acceso a partes 

distintas de las del panel frontal. 

 

Montar la unidad sobre una superficie plana y vertical. Antes del montaje quitar las trabas y los conectores. 

Colocar la unidad en el calado realizado.  

 

Colocar y ajustar las trabas. 

 
 

1
1

1
m

m

151mm
          

Calado del panel                  

 

 

Profundidad de panel requerida  
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Se proveen dos tipos diferentes de trabas: 

 

 

Traba tipo tornillo 

 

 

 

 

Traba tipo autoajustable 

 

Instalaci·n de la traba tipo tornillo 
 

Instalaci·n de la traba tipo autoajustable. 

 

                    

                

 
 

 

 

No ajustar demasiado la traba a tornillo. Puede 
romperse la unidad. 
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La junta de goma provee una protecci·n contra el agua cuando se monta en el panel del tablero del G. E.  
Junto con la junta una protecci·n IEC 60529-IP65 puede alcanzarse desde el panel frontal. Una corta 
definici·n de protecci·n IP se da a continuaci·n: 
 
 

Primer d²gito Description of Protection Level 
0 No protegido. 
1 Protecci·n contra objetos extra¶os s·lidos de di§metro 50 mm o mayores. 
2 Protecci·n contra objetos extra¶os s·lidos de di§metro 12.5 mm o mayores 
3 Protecci·n contra objetos extra¶os s·lidos de di§metro 2.5 mm o mayores 
4 Protecci·n contra objetos extra¶os s·lidos de di§metro 1 mm o mayores 
5 Protecci·n contra una cantidad de polvo que pueda hacer mal funcionamiento de la unidad 
6 Protecci·n total contra el polvo 

Segundo d²gitoDescriptio of Protecci·n Leve 
0 No protegido 
1 Protecci·n contra la ca²da de gotas de agua en forma vertical 
2 Protecci·n contra la ca²da de gotas de agua cuando la unidad se inclina 15Á 
3 Protecci·n contra el espray de agua vertical o en un §ngulo de 60Á. 
4 Protecci·n contar la salpicadura de agua contra la unidad desde cualquier direcci·n 
5 Protecci·n contar chorro de agua contra la unidad desde cualquier direcci·n 
6 Protecci·n contar chorro de agua a presi·n contra la unidad desde cualquier direcci·n 
7 Protecci·n contar inmersi·n temporaria en agua. 
8 Protecci·n contar inmersi·n permanente en agua o s/ especificaciones del usuario

2.2. JUNTA DE SELLADO 

Junta 

Panel 

M·dulo 
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A pesar que la unidad est§ protegida contra disturbios electromagn®ticos, disturbios 
excesivos pueden afectar la operaci·n, precisi·n de medida y la calidad de la 
comunicaci·n de datos. 

Á SIEMPRE saque los conectores cuando inserta un conductor y se ajusta 
con el destornillador. 

Á Se deben colocar fusibles en la alimentaci·n y entradas de tensi·n lo m§s 
cerca posible de la unidad. 

Á Fusibles deben ser del tipo r§pidos y de un calibre m§ximo de 6 A. 

Á Utilizar cables de rango de temperatura apropiado. 

Á Utilizar cables de secci·n adecuada, al menos de 0.75mm2 (AWG18).  

Á Siga las reglas nacionales acerca de la instalaci·n el®ctrica 

Á Los transformadores de intensidad deben ser de 5A de salida 

Á Para los transformadores de intensidad utilice secci·n de al menos 1.5mm2 
(AWG15). 

Á La longitud de los cables de los TI no debe exceder de 1,5 metros. Si se 
utiliza conductor m§s largo incremente la secci·n en forma proporcional. 

 

 

 

 

Para una operaci·n correcta de la prueba 
autom§tica y de los programas de agenda semanal, 
ajuste el reloj de tiempo real de la unidad a trav®s 
del men¼ de programaci·n. 

 

 

El block del motor debe ponerse a tierra. De lo 
contrario pueden ocurrir fallas de medici·n de 
tensi·n y frecuencia. 

 

 

Se deben utilizar TI para la medici·n de la corriente.  

No se permiten conexiones directas. 

 

 

No instalar la unidad cerca de elementos emisores 
de alto ruido electromagn®tico como contactores, 
barras de alta corriente, fuente switching y del estilo. 

 

2.3. INSTALACION ELECTRICA  
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Tensi·n de alimentaci·n: 8 a 36VCC 

 

Ca²da el salidas durante el 
arranque: 

Sobrevive 0VCC durante 100ms. La tensi·n antes del impulso de arr. 
Debe ser 8 VCC m²nimo.   

Protecci·n de 
sobretensi·n: 

Soporta 150VCC continuamente. 

Tensi·n inversa : -33VCC continuos 

Corriente m§xima de 
operaci·n: 

500mA @ 12VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales 
abiertas)  

250mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales 
abiertas)  

 

Corriente de operaci·n 
t²pica: 

250 mA @ 12VDC. (todas las opciones pasivas, salidas digitales 
abiertas)  

125mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales 
abiertas)  

 

Rango de medida: 0  a 36VCC 

Resoluci·n del display: 0.1VCC 

Exactitud: 0.5% + 1 d²gito @ 24VCC 

 

3.1. ENTRADA DE TENSIčN DE BATERIA 

3. DESCRIPCION DE TERMINALES  
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M®todo de medida: Verdadero valor eficaz 

Rango de muestreo: 8000 Hz 

An§lisis de arm·nicos: Hasta la arm·nica  31 

Rango de tensi·n de 
entrada: 

14 a 300 VCA 

M²nima tensi·n para 
detecci·n de frecuencia: 

15 VCA (FASE ï NEUTRO) 

Topolog²as soportadas: 3 fases 4 conductores estrella  

3 fases 3 conductores tri§ngulo 

3 fases 4 conductores tri§ngulo  

2 fases 3 conductores L1-L2 

2 fases 3 conductores L1-L3 

1 fase 2 conductores 

Rango de medida: 0 a 330VCA fase-N (0 a 570VAC fase-fase) 

Offset modo com¼n: Max 100V entre neutro y BAT- 

Impedancia de entrada: 4.5M-ohms  

Resoluci·n del display: 1VDC 

Precisi·n: 0.5% + 1 d²gito @ 230VCA FASE-N (Ñ2VCA fase-N) 

0.5% + 1 d²gito @ 400VAC FASE-FASE (Ñ3VAC fase-fase) 

 

Rango de frecuencia: CC a 500Hz 

Resoluci·n de frecuencia 
en display 

0.1 Hz 

Precisi·n de frecuencia: 0.2% + 1 d²gito  (Ñ0.1 Hz @ 50Hz) 

 

3.2. ENTRADAS DE TENSION DE CA 
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M®todo de medida: Verdadero valor eficaz 

Rango de muestreo: 8000 Hz 

An§lisis de arm·nicos: Hasta la arm·nica  31 

Topolog²as soportadas: 3 fases 3 TI 

3 fases 2 TI L1-L2  

3 fases 2 TI L1-L3 

2 fases 2 TI L1-L2 

2 fases 2 TI L1-L3  

1 fase 1 TI 

Rango de secundario de 
TI: 

5A 

Rango de medida: 5/5 a 5000/5A m²nimo 

Impedancia de entrada: 15 mili-ohm  

Consumo: 0.375W 

M§xima corriente continua: 6A 

Rango de medida: 0.1 a 7.5A 

Offset modo com¼n: Max 5VCA entre BAT- y cualquier terminal del TI. 

Resoluci·n de display: 1A  

Precisi·n: 0.5% + 1 d²gito @ 5A (Ñ 4.5A @ 5/500A rango total) 

 

SELECCION DEL RANGO DEL TI Y SECCION DE CABLE: 

 

La carga del TI deber²a permanecer al 
m²nimo para minimizar el efecto de 
cambio de fase del transformador de 
intensidad. El cambio de fase en un TI 
puede causar indicaci·n err·nea de 
potencia y de factor de potencia, a pesar 
que la lectura de corriente sea correcta. 

Datakom recomienda esta tabla para 
seleccionar la prestaci·n del TI para la 
mejor precisi·n de medida.  

 

       

 

SELECCION DE LA CLASE DE PRECISIčN DE LOS TI: 

La Clase de seguridad del TI debe ser seleccionada de acuerdo con la precisi·n de medida requerida. La 
precisi·n del controlador Datakom es 0.5%. Entonces TI de clase 0.5% son recomendados para el mejor 
resultado. 

3.3. ENTRADAS DE CORRIENTES AC 
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CONEXION DE LOS TI: 

Aseg¼rese de conectar cada TI a la fase respectiva y con la polaridad correcta. Mezclando los TI entre 
las fases va a causar errores de medici·n de potencia y factor de potencia. 

Muchas combinaciones de conexiones incorrectas son posibles, entonces verifique el orden de los TI y 
su polaridad. La potencia reactiva es afectada por la conexi·n incorrecta de los TI de la misma manera 
que la medici·n de la potencia activa.  

 

CONEXIONES CORRECTAS DE LOS TI 

 

 

 

 

 

Supongamos que el generador es cargado con 100 kw en cada fase. El factor de potencia de la carga 
(PF) es 1.  
Los valores medidos son como sigue:  
 

 kw kVAr kVA pf 

Fase 1 L1 100.0 0.0 100 1.00 

Fase  L2 100.0 0.0 100 1.00 

Fase  L3 100.0 0.0 100 1.00 

Total 300.0   0.0 300 1.00 

 

 

ü Deben utilizarse Transformadores de corriente 
para la medici·n de la corriente. No se permiten 
conexiones directas. 

ü No se permiten terminales comunes ni puestos 
a tierra . 
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EFECTO DE LA POLARIDAD INVERTIDA: 

 

 

El generador est§ cargado todav²a con 100 kW en cada fase. El factor de potencia de la carga(PF) es 1.  
PF en la fase L2 va a mostrar -1,00 debido a la polaridad invertida del TI. El resultado es que la potencia 
total del generador mostrada en el control es 100 kw.   
Los valores medidos son como sigue:  
 

 kw kVAr kVA pf 

Fase L1 100.0 0.0 100 1.00 

Fase L2 -100.0 0.0 100 -1.00 

Fase L3 100.0 0.0 100 1.00 

Total 100.0   0.0 300 0.33 

 

EFECTO DEL INTERCAMBIO DE FASES 

 

 

El generador est§ cargado todav²a con 100 kW en cada fase. El factor de potencia de la carga(PF) es 1. 
PF en las fases L2 y L3 va a mostrar -0,50 debido al cambio de fase entre tensiones y corrientes 
causado por el intercambio de los TI. El resultado es que la potencia total del generador mostrada en el 
control es 0 kw.     
Los valores medidos son como sigue:  
 

 kw kVAr kVA pf 

Fase L1 100.0 0.0 100 1.00 

Fase L2 -50.0 86.6 100 -0.50 

Fase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50 

Total 0.0   0.0 300 0.0 
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N¼mero de entradas: Todas configurables. 

Selecci·n de funci·n: De una lista 

Tipo de contacto: Normal abierto o normal cerrado (programable) 

Conmutaci·n: Negativo de bater²a o positivo de bater²a (programable) 

Estructura: Resistencia de 47 k-ohm al positive de bacteria y  110k-ohms al 
negativo de bater²a. 

Medici·n: Medici·n de tensi·n anal·gica 

Tensi·n de circuito 
abierto: 

70% de la tensi·n de bater²a 

Umbral de bajo nivel: 35% de la tensi·n de bater²a 

Umbral de alto nivel: 85% de la tensi·n de bater²a 

M§xima tensi·n de 
entrada: 

+100Vcc con respecto al negativo de bater²a. 

M²nima tensi·n de entrada: -70Vcc con respecto al negativo de bater²a 

Filtrado de ruido : si 

 

 

 

 
 

N¼mero de entradas: Todas configurables, entrada adicional para sensor a masa . 

Selecci·n de funci·n: De una lista 

Estructura: Resistencia de 667 ohm polarizada a  3.3Vcc. 

Medici·n Medici·n anal·gica de resistencia 

Tensi·n circuito abierto: +3.3Vcc. 

Corriente de cortocircuito: 5mA 

Rango de medida : 0 a 5000 ohm.  

Umbral de circuito abierto: 5000 ohm.  

Resoluci·n: 1 ohm @ 300 ohm o menor 

Precisi·n: 2 %+1 ohm (Ñ7 ohm @300 ohm) 

Rango de tensi·n modo 
com¼n 

Ñ 3VDC 

Filtrado de ruido: si 

3.5. ENTRADAS ANALOGICAS DE SENSORES Y MASA DE 
SENSORES 

3.4. ENTRADAS DIGITALES 
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El terminal de Carga es tanto una entrada como una salida. 
Cuando el motor est§ listo para la marcha, este terminal suministra la corriente de excitaci·n al 
alternador de carga de bater²as. 
El circuito de excitaci·n es equivalente a una l§mpara de 2 W. 
El umbral de tensi·n para advertencia y parada se ajusta a trav®s de los par§metros del programa. 
 

Estructura: ¶ Salida de tensi·n de bater²a a trav®s de PTC de 20 ohm. 

¶ entrada de medici·n de tensi·n 

Salida de corriente: 160mA @12Vcc 

  80mA @24Vcc 

Resoluci·n de medici·n de 
tensi·n: 

0.1Vcc 

Precisi·n de medici·n de 
tensi·n 

2% + 0.1V (0.9V @30Vcc) 

Umbral de advertencia de 
falla de carga 

ajustable 

Umbral de alarma con 
parada por falla de carga: 

ajustable 

Tensi·n de circuito 
abierto: 

Positivo de bater²a 

Protecci·n de 
sobretensi·n 

> 500Vcc continuos, respecto al negativo de bacteria. 

Protecci·n de tensi·n 
inversa 

-30Vcc respecto al negativo de bacteria. 

 

 
 

Estructura: Entrada de medici·n de frecuencia diferencial. 

Impedancia de entrada: 50 k-ohm 

Tensi·n de entrada: 0.5VAC-RMS to 30VAC-RMS 

Max. tensi·n modo com¼n Ñ 5VDC 

Rango de frecuencia: 10Hz a 10 MHz 

Resoluci·n: 1 rpm 

Precisi·n: 0.2% + 1 rpm (Ñ3rpm @1500 rpm) 

Rango de dientes de la 
corona del volante : 

1 a 500 

 
 
 

 

 

No comparta el  MPU con otros dispositivos. 

 

3.6. ENTRADA DEL TERMINAL DE CARGA ( Ic · D+) 

3.7. ENTRADA DE  PICKUP MAGNETICO 
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Estructura: Salida a rel®, contacto normal cerrado. Un terminal est§ conectado 
internamente a la fase L1 de la red. 

Max corriente de 
conmutaci·n : 

12A @250VAC 

Max tensi·n de 
conmutaci·n : 

440VAC 

Max potencia de 
conmutaci·n : 

3000VA 

 
 
 
 

 
 

Estructura:  Salida a rel®, contacto normal abierto. Un terminal est§ conectado 
internamente a la fase L1 del gen. 

Max corriente de 
conmutaci·n : 

16A @250VAC 

Max tensi·n de 
conmutaci·n : 

440VAC 

Max potencia de 
conmutaci·n : 

4000VA 

 

 

 

 
 

La unidad ofrece 6 salidas digitales con funci·n programable, seleccionable de una lista. 

Estructura: Salida protegida de estado s·lido conmutable al negativo. Un 
terminal est§ conectado al negativo de bater²a 

Corriente continua 
m§xima: 

10.0 Acc 

Max tensi·n de 
conmutaci·n: 

33 Vcc 

 

3.9. SALIDA DE CONTACTOR DE GENERADOR 

3.10.SALIDAS DIGITALES 

3.8. SALIDA DE CONTACTOR DE RED 
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No aplicable a este producto.     
 

 

No aplicable a este producto. 
 
 

 
 

Descripci·n: RS-232, no aislado. 

Funcionalidad: Modem GSM externo, modem  PSTN externo 

Conector: DB-9 (9 pins macho) 

Conexi·n: 5 hilos (Rx-Tx-DTR-CxD-GND).  Full d¼plex. 

Baud rate: 2400-115200 bauds, seleccionables 

Data type: 8 bit data, no parity, 1 bit stop 

Distancia m§xima: 15m 

Tipo de Cable :  cable Standard  de modem 

 

 

Estructura: CANBUS, no aislado. 

Conexi·n: 3 hilos (CANH-CANL-GND).   

Rango de datos : 250 kbps 

Terminaci·n: Provisto con Resistencia de120 ohm interna. 

Tensi·n de  modo com¼n: -0.5 VDC a +15 VDC, internamente sujetado por supresores de 
transitorios. 

Distancia m§xima 200m con cable balanceado de  120 ohm 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.13. PUERTO RS-232 

3.11. EXTENSION DE ENTRADAS/SALIDAS 

3.14. PUERTO J1939-CANBUS 

3.12. PUERTO RS-485  
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Descripci·n: USB 2.0, no aislado, modo HID  

Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable 

Conector: USB-B (conector tipo impresora ) 

Long. Del Cable : Max 6m  

Funcionalidad:  Modbus, FAT32 para actualizaci·n de firmware ( modo boot loader solamente) 

 

El Puerto USB-Device est§ dise¶ado para conexi·n a PC utilizando el software RainbowPlus, para 
programar, controlar el GE y monitorear los par§metros medidos. 

El software RainbowPlus puede descargarse de www.datakom.com.tr. 

El conector en el m·dulo es tipo USB-B. Entonces un cable USB A a B type debe utilizarse. Este es el 
mismo cable utilizado en las impresoras. 

Para m§s detalles de programaci·n, control y monitoreo haga referencia al manual de RainbowPlus. 

 

 

 

 

 

La tensi·n de bater²a debe estar conectada.  

 

3.15. PUERTO PARA DISPOSITIVO USB  

USB A to B 
Cable 

USB Device 
Connector 
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El modem GSM interno opcional ofrece la ventaja que est§ internamente energizado y es enteramente 
compatible con la unidad. No requiere un setup especial. 

Se suministra una antena magn®tica de 1800/1900 MHz junto con 2 metros de cable junto con la opci·n 
del m·dem interno. La antena debe colocarse afuera del gabinete para una mejor recepci·n de se¶al. 

 

 

 

El modulo requiere una tarjeta SIM habilitada para GPRS para una funcionalidad full. Las tarjetas SIM del 
tipo de voz solamente usualmente no funcionar§n correctamente. 

Por favor referirse a  GSM Modem Configuration Guide para mayores detalles.

3.16. MODEM GSM (OPCIONAL) 

Alojamiento 
Tarjeta SIM 
Card slot 

Leng¿eta de extracci·n 
de tarjeta SIM 

Conector de 
Antena  

 Antena magn®tica 
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EXTRACCIčN DE LA TARJETA SIM 

 

SIM CARD  

EXTRACCION/INSERCION 

 

COLOCACION DE 
SIM CARD 

    Descripci·n: Quad-band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz module. 

GPRS multi-slot class 10/8 
GPRS mobile station class B 

Compliant to GSM phase 2/2+. 

  ï Class 4 (2 W @850/ 900 MHz) 
  ï Class 1 (1 W @ 1800/1900MHz) 

Funcionalidad: Cliente Web , SMTP, Modbus TCP/IP (client), SMS, e-mail 

Rango de temp. : -40ÁC a +85 ÁC 

Velocidad de datos : Max. 85.6 kbps (descarga), 42.8 kbps (carga) 

Tipo de SIM card :  SIM 3V/1.8V, externa y con GPRS habilitado 

Antena: Quad band, magn®tica, con 2m de cable 

Certificados del m·dulo: CE, FCC, ROHS, PTCRB, GCF, IC, ICASA, REACH 

 

DETERMINACION DE POSICION VIA GSM 

La unidad determina autom§ticamente la posici·n geogr§fica a trav®s de la red GSM. No se necesitan 
seteos para esto. 

Esta caracter²stica es ¼til para monitoreo remoto adonde el controlador va a aparecer autom§ticamente 
en su geo-posici·n o para G.E. m·viles. 

A pesar que el controlador soporta tambi®n la localizaci·n por GPS para un posicionamiento m§s 
preciso, la localizaci·n basada en GSM es sin cargo, disponible en todas partes, a¼n adonde la se¶al de 
GPS no est§ disponible. 

 

 

La precisi·n de la localizaci·n va a depender del 
sistema GSM. En §reas populosas, la precisi·n es 
buena (unos pocos cientos de metros), pero en 
§reas rurales puede llevar a errores de muchos 
kil·metros. 
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Se pueden seleccionar varias topolog²as a trav®s de los par§metros de programa.  

La topolog²a se puede seleccionar en forma independiente para el GE y para la red. 

En las ilustraciones siguientes se muestran las conexiones para el alternador. Los TI se suponen 
conectados del lado del generador  

Topolog²as similares est§n disponibles para la red tambi®n. 

 

 
 

 

 

4.1. SELECCION DE TOPOLOGIAS  

4. TOPOLOGIAS 

Par§metros 
de 
generador 

Selecci·n 
de 
topolog²a 

Selecci·n 
de 
topolog²a 
 

Par§metros 
de red 
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4.3. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO 

4.2. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, ESTRELLA 


