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TELIF HAKKI BiLDIiRIMi

Bu dokimani n herhangi bir boéol dmidnin yada iceriginin i

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dokiumaisigihazan n basar i1l 1 bir sekilde kurulumu ic¢cin ge¢
adimlari1 ac¢i kl amaktadir.

Dok idmanda Iviemad ilekok attal i bir sekilde takip ediniz. Veri
gel ebil ecek sorunlarin 6nine gecil mesi icin Oonemlidir
Butin teknik bildirimler i¢in |Idatfen Datakom ile irti

datakom@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dokiman ic¢cin ek bir -mailladyésinikubahae p ke dirleiti sé, i agadod
temasa gec¢ciniz
datakom@datakom.com.tr

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek ic¢cin | 0tfen
-Cihaz model adi (cihaz))n arkasinda goérebilirsiniz
-Cihaz seri(cmihmanasiar kaigiay,nda goérebillirs

-Yazi1 Il 1 m \ceirhsaizy oenkur ani ndjan goérebilirsiniz

-Ol ¢ udedimde ger i v egerttine,s | e me

-l st ek ve dvree rdiedaasdybeliring.t

ILGILi DOKUMANLAR

DOSYA ADI ACIKLAMA
500-Rainbow Kurulum Rainbow Plus D-500D-70 0 Kur ul um Ki1 | avuzy
500-Rai nbow Kul | ani| RainbowPlusD-500D-700 Kul l anim Kilavu
500-GSM KonfigurasyD-500D-700 i¢in GSM Konfiglrasyol

500-Yazi1 |l 1 m Guncel I|[D-500D-700 i¢in Yazil i1 m Guncell erq
500-MODBUS D-500D-700 i ¢i nUyvpullbaunsa K1 | avuzu
500-Rai nbow Scada KRainbow Scada Kullanim Kil avuj
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SiPARIS KODLARI

D500 cihazlari1 farkl i1 sec¢eDoegkrlue rmovdee 6iz eslilpiakrliesr ee dseabhiilp
asagirdaki bilgileri kullaniniz.

Dxxx |-M |-G |-T |-00

Dahili GSM-
GPRS Modem

Far k1 1 vV e
00: standart cihaz
01.. . 9 9: m
6zel ar an

Konformal
Kaplama

YEDEK PARCALAR

Vidal1 tip brake Yayli1 tip braket
Stok Kodu=J10PO01 (1 adet) Stok Kodu=K16P01 (1 adet)

St zdir rmazlit k Cont a
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
yada olumle sonug¢lanabilir.

>\

Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman Kkisiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan uretici firma sorumlu degildir.

A Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

A Cihazin igini agmayiniz. Cihaz iginde degisebilecek parca yoktur.

A Akii girisine ve faz girislerine harici sigorta takiniz. Sigortalari
kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza mimkiin
oldugunca yakin monte ediniz.

Sigortalar hizl tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

A Cihaz lizerinde galigmadan 6nce mutlaka enerijiyi kesiniz.

A Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

A Kullanilmayan akim trafo uglarini kisa devre ediniz.

A Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmahlidir. Limitleri asan
zorlamalar cihazin galigma émriinii azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

A Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

A Enerji vermeden dnce baglantilari kontrol ediniz.

A Cihaz panele monte edilmek lizere tasarlanmistir.

Akim dlgiimii, akim trafolan Gizerinden yapilir.

5] ©© ®00 ® 3y

Direkt baglanti yapmayiniz.
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1. KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan 6nce:

A Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun ba

A Butiun konnektoérleri ve mont aj braketleriniz cihazd

A Mont aj braketlerini takiniz ve vidalari si1 karak s
st kmayi ni z.

A Kl emenslere takti dginiz kablolari tornavida ile s

A Yeterli sogutucu sagdglandi gindan emin olunuz.

A Ortamlsiigaank n her durumda maksi mum cal i sma sicakl.
olunuz.

Asagidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

A Yanli1s baglanti |l ar

A Hat al gerilimik 0

A Ol ¢im ucglari1na, bel igedlimbegguldegmaserin di sinda

A Dijital (diediiglteéenen gertnjueyrg unl ainznearsiin.d e

A Ol ¢cim ucglarina, belirtilen degerlerin disinda aki
A R6le ¢irkislarinda asiri yuk yada kisa devre ol usm
A Cihazda enerji varkenImapiekdreisimeasicl arinin taki

A Haber | esme iploggeklimuy gal ynmasi .

A i zole ol mayan haberlesme portlarinda toprak potan
A Asir1  tit rpeagriegmg | a rmofitgyea p inlemas 1 .

Akim ol¢guiimu, akim trafolar1 Uzerinden yapilir.
Direkt baglanti yapmayiniz.

. J

Asadidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

A Minimumkabuledil e bi | i r de§egeriiom. alti nda aki

A Belirtilen Ilimitlerin disinda frekans.
A Faz sirasi hatas]

A Hatali1 akim trafosu girisi

A Akim trafosu.polarite hatasi

A Eksik topraklama.

-10 -
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2. MONTAJ

2.1. BOYUTLAR

Boyutlar: 172x134x46mm( 6 . 8”7 x5. 3" x1. 97)
Montaj Acikligiz: 1 51 x 111 mm mini mum (6. 0"x4.4")
Agirhik: 3009 (0.7 Ib)

DATAKOM

STATUS

ALARM A

WARNING !

SERVIC
REQU! ESDW\"

134mm

< 172mm >

53

G-L2 (54
55

GEN-L3 |56
66

MAINS-L3|67
68

MAINS-L2 (69
70

57
MAINS-L1|71
MAINS-C |72

GEN-N|58

GEN-C (51
GEN-L1|52

=== 8to 36Vdc, 500mA max
~~ 300Vac, 0-600 Hz
SIM ~~ 0.210 6.0 Aac

T OCE M

MAINS-N |65

GSM
ANTENNA

N ™
=
22
o O
< v

g
n
vs]

6 |[OUT4

7 |CHG

8 |SND 1

9 [SND2
10|SND 3
11|SGND

21 |MPU-/PGND
22 [CANH
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Cihaz panele monte edilmek ¢(zere tasarl anméck
kull anécé cihazén °n panel dékendaki keseéemla
Cihazindyiggéyl i ve dikey bir panel e monte ediniz. Mo n
kl emensleri soékunitz, cihazi panel yuvasindan geg¢iriniz
Montaj braketlerini takiniz ve st kistiriniz.

A

£

£

—

—

-

\4

< 151mm >

Montaj Acikhgi

WALL pd

[
N

S

L

min 60mm 40mm ‘

Gereken Panel Derinligi
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Kutudan asagi daki 2 tip braketten biri c¢ci1rkacaktir

Vidali1 tip brake Yayl i1 tip braket

Vidali1 tip braket

Yayli1 tip braket

Braketleri fazla sikmayiniz, cihazi kirabilirsiniz.

-13 -
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2.2. SIZDIRMAZLIK CONTASI

Ci hazi |

en eline monte eder ke nEC635294R65 r maz c o
koruma sag r I

P koruma seviyesinin kisaca t

k Karak?ter

|

0 masl z

1 50 mm capinda ya da &ahasibikywylhkinmkaat 1 ci si mlere

2 12,5 mm c¢capinda ya da daha buyuk kati1 cisimlere kar
3 2,5 mm capinda ya da daha biuyidk tanelere karsi koru
4 1,0 mm c¢capinda ya da daha buyuk kati1 zerrelere kars
5 Toza kamrgama

l Kinci ar akier

0 Korumasi z

1 Diusey su damlalaritna karsi koruma

2 Cihazin5ddwkdeédgir acida duruyorken disey su damlal ari
3Ci hazin goévdesi 60 ° likubdamhaldaldar tkposkeRodisnay
4 Si¢rayan suya karsi koruma

6 Guc¢cl i su frskirmalarina karsi kor uma

7 Gec¢cici olarak suya batiri I manin etkilerine karsi ko
8SUrekli olarak suya batiri I manin etkilerine karsi ko

-14 -
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2.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI

kontaktor, yliksek akim barasi, anahtarlamal mod

c Cihazi, yuksek elektromanyetik gurultii yayan
glic kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz el ektromanye
el ektromanyeti k et
etkileyebilir.

I k etkilere karsit korumal
il er cihazin c¢calismasini,

A Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemens
yuvalarindan sokuniiz.

A Sigortalari, cihaza miimkiin oldugunca yakin sekilde akii girisine ve faz
girislerine takiniz.

Sigortalar hizli tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmahdir.

Uygun sicaklik araliginda kablolar kullaniniz.

Uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm?) kablo kullaniniz.
Elektriksel baglanti i¢in ulusal kurallarn takip ediniz.

Akim trafolarinin ¢ikisi 5A olmalidir.

Akim trafo girigleri igin, en az 1.5mm? (AWG15) kablo kullaniniz.

>O> > > > > >

Akim trafosu kablo uzunlugu 1.5 metreyi gegmemelidir. Eger daha uzun
kablo kullanilirsa, orantisal olarak kablo kalinligini artiriniz.

4 N
Akim ol¢limi, akim trafolar1 tzerinden yapilir.
[ : \ Direkt baglanti yapmayiniz.
\ J
a4 )
Cihazin dogru caligabilmesi igin motor govdesi
mutlaka topraklanmis olmalidir. Aksi halde hatali
gerilim ve frekans olgumleri meydana gelebilir.
\, J
7
Otomatik test ve haftalik galisma programlarinin
dogru calisabilmesi i¢in, program menisu tzerinden
cihazin saatini ayarlayiniz.
\.

-15 -
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3. TERMINAL AGIKLAMALARI

3.1. AKU GERILIM GiRiSi

Besleme gerilimi: 9-33vDC

Mars sirasinda gerilim 100ms siureyle 0 volta gedimnainimum. N

disimii: 9VDC ol mal i1 drir.

Asin gerilim korumast: 150VDCs ur ekl i .dayani m

Ters gerilim: -33VDCs ur ek | i

Maksimum ¢aligma akimi: 500mA@ 12vDC.(But itn odzellikler aktif,
250mA @ 24vDC.But in o6zellikler aktif,

Tipik ¢aligma akim: 250mA @ 12vDC.(But in o6zell i kler plasi f,
125mA @ 24VvDC.But in oOzeldiijkilteal paisk if g

Olgiim aralig:: 0-36VDC

Ekran ¢oziiniirliigii: 0.1vDC

Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 24VDC

-16 -
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3.2. AC GERILIM GIRiISLERI

Olgiim yéntemi: True RMS
Ornekleme hizi: 8000 Hz
Harmonik analiz: 3l.harmoni e kadar
Girig gerilim arahgr: 14 - 300 VAC
Frekans tespiti icin 15 VAC (F-N)
minimum gerilim:
Desteklenen baglantilar: 3 faz 4 telli yi1ldiz
3 faz 3 telli icgen
3 faz 4 telldi icgen
2 faz 3 telli L1-L2
2 faz 3 telli L1-L3
1 faz 2 telli
Olgiim aralig:: 0 ... 330VAC F-N (0 ... 570VAC F-F)
Ortak mod offset: Notr v-arAkKWUnda maks. 100V
Giris empedansi: 4.5M-ohm
Ekran ¢oziiniirliigii: 1vDC
Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 230VAC ph-N ( £t 2 VAL ph

0.5% + 1 digit @ 400VACph-ph ( £ 3 VpR)C p h

Frekans arahg::

DC - 500Hz

Frekans ekran
¢oziiniirlugu:

0.1 Hz

Frekans hassasiyeti:

0.2% + 1

I+
o
|

di git ( Hz

@ 50H2z)

-17 -
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3.3. AC AKIM GIRISLERI

Olgiim yéntemi: True RMS

Ornekleme orani: 8000 Hz

Harmonik analiz:

3l.har moni ge

kad

ar

Desteklenen baglantilar: 3Faz3CT

3Faz 2 CT L1-L2
3 Faz 2 CT L1-L3
2Faz 2 CT L1-L2
2Faz 2 CT L1-L3

1Faz1CT
Akim trafo sekonder 5A
degeri:
Olgiim aralig:: 5/5 - 5000/5A minimum
Giris empedansi: 15 mili-ohm
Yukleme: 0.375W
Maksimum siirekli akim: 6A
Olgiim aralig:: 0.1-7.5A
Ortak mod offset AKUve akfml aranin herhangi biri
Ekran ¢oézunurliugi: 1A
Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 5A (++ 4.5A @ 5/
Akim Trafo Orani ve Kablo Kesiti Secimi:
1mm?2  1.5mm? 2.5mm?
50

Aki1 m tr af osdmaetkisifia z / //
azaltmak ic¢cin, akim 45 / 4
m nimum tutul malirdir 40 / /
faz kaymasak odlomja sul |, / / //
okunmasina ragmen gi 35 // 4
faktordanun hatali1 ok 30 1/ //
En iyi o6lcum hassasi < 1/ /
oraninin yandaki tat ZD' // //
tavsiye edilmektedir. z 2 1/

E i

< 15

ID—C 10 / '/

(&) ) %/

Akim Trafosu Hassasiyet Sinifi Secimi:

Akit m trafosu
s1 ne0B'1di rBu nedenl e

hassasiyet
&0 . byhasems¢ yiec¢i 1. n1

5 10

15 20 25 30 35 40 45 50

CABLE LENGHT TO CT (m)

si1 ni f

, I stkenenobl c¢ciimabhmassash
akiir. trafoc
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Akim Trafolarinin Baglantisi:

Her akim trafosununyidingielei bfaggz agidn iggineand ®drim ol unuz.
fazlaritnin karitstiri Il masi, hatali1 gi¢ ve gic¢c faktord

Akt m trafol ari1 ni
edi |l melidir. Akt
etkiler.

a papmamakl acindaakam trafolarinin si
if guc¢ Ol ciminde ol dugu gibi, hatal:!

DOGRU SEKILDE YAPILAN AKIM TRAFOSU BAGLANTILARI

L1o KQL o L1
MAINS or 51| |52 0
K L

o o LOAD
ALTERNATOR L2 1 . 1.2
s s
L3 o AL )——o L3
s s2
' + ' + 1 +
- - N N o« o™
CONTROLLER
Jeneratoridn rher®d rk Waizhen yukl endi gi ni farzedel im. YUk
Olculen degerler asagi daki gi bidir:
kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 100.0 0.0 100 1.00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 300.0 0.0 300 1.00
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TERS POLARITENIN ETKISi

U ol mas

an inldiar

L1o KQL o L1
MAINS or s |s2
o o)
ALTERNATOR L2 A v L2 LOAD
S S
L3o KL)——oL3
>< s1 s2
T 8 28
CONTROLLER
Jeneratéridn herbir fazinin 100 kW yiak ile yiukl
Akt m trafosunun wucl ar. ters oldO0@Quoigrak Lgoddta
jenerator glucid 100 kW goésterilir.
Olculenede@asragr daki gibidir:
kW kVAr kVA pf
Faz L1 100.0 0.0 100 1.00
Faz L2 -100.0 0.0 100 -1.00
Faz L3 100.0 0.0 100 1.00
Toplam 100.0 0.0 300 0.33
YANLIS FAZ GIRISININ ETKISI
MAINS or st ] s2
ALTERNATOR L2° K1QL2 ©L2 LOAD
S S
L3o £)——oL3
s1 s2
tE &3 33
CONTROLLER
Jeneratodéridn herbir fazinin 100

kWiwnidk Yillke gyiigk If iaka lomadis
kaymas.]
jenerataor

Akt m trafo ucl ar geriimael 1ak 1 gnil mir | dvir gis 1 ingdiak i faz
fakt®,rg50 ol arak gdésterilir. Sonucgta toplam
Olculen degerler asagidaki gibidir:

kW kVAr kVA pf
Phase L1 100.0 0.0 100 1.00
Phase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Phase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0
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3.4. DUITAL GIRISLER

Girig sayisi: Tamami ayarlanabilen 8 giris
Fonksiyon seg¢imi: Fonksiyon listesinden

Kontak tipi: Nor mal de aci k yada normal de kapsg
Anahtarlama: Aku negatif yada akiu pozitif (pr
Yapi: Ak U pozi-dahr edidrkelrkcn, e f@kiohnt. e

Olgiim: Analog geriim 6 | ¢ 4 mu .

Acik devre gerilimi: A k geriliminin %70 ' i

Disiik esik seviyesi: A k geriliminin %3 5 " i

Yiiksek esik seviyesi: A k geriliminin %8 5 " i

Maksimum giris gerilimi: Ak U neg@t200VeC

Minimum girig gerilimi: Ak U neg@t/@®VUDE

Giiriltu filtreleme: Evet

3.5. ANALOG SENSOR GIiRiISLERi VE SENSOR TOPRAGI

Girig sayisi: 4 gir i gprogtarmlmeanmmabi | i r ek ol arak
Fonksiyon sec¢imi: Fonksiyon listesinden

Yapi: 3.3VDC"ye polarize 667 ohm diren
Olgiim: Anal og direng 6l ¢imi.

Acik devre gerilimi: +3.3vDC

Kisa devre akimi: 5mA

Olgiim aralig:: 0 - 5000 ohm.

Acik devre esik: 5000 ohm.

Cozuniirluk: 1 ohm @ 300 ohm yada daha dusiik
Hassasiyet: %2 +1 ohm (7 ohm @300 ohm)

Ortak Mod Gerilim Arahgi + 3VvDC

Gurultu filtreleme: Evet
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3.6. SARJ GIRIS TERMINALI

Sarj terminalie kerkigitnirs hem d
Mot or c¢ali1smak ic¢cin hazir oldugunda, bu ter minal
Uyartim devresi 2W | ambaya denktir.
Uyar i1 ve dur dur ngarilinadri arognam paragmeétmeleriedgn alarlanabilir.
Yapi T 20 ohm PTCdenima! kké§i
T gerilimoél ¢idm girisi

Cikis akimu: 100mA @12VvDC

200mA @24VDC
Gerilim olgiim 0.1vDC

c¢oziinirluagi:

Gerilim 6lgiim hassasiyeti:

%2 + 0.1V (0.9V @30VDC)

Sarj hata uyarnsi esik: Ayarlanabilir

Sarj hata durdurma alarm Ayarlanabilir

esik:

Acik devre gerilimi: Akl pozitif

Yiksek gerilim korumasi: > 500VDC siureklgioreaki negatife
Ters gerilim korumasi: -30VDC akiugmegatife

3.7. MANYETIK PIKAP GIRiSi

Yapiu: Di feransiyel frekans o6l ¢cium girig
Giris empedansi: 50 k-ohm

Girig gerilimi: 0.5VACRMS - 30VACRMS

Maks. Ortak Mod Gerilim + 5VvDC

Frekans arahg:: 10Hz - 10 kHz

Cozuniirluk: 1rpm

Hassasiyet: %0 .2 + 1 rpm (3rpm @1500 r pm)
Volan digli arahg: 1-500

4 N
Manyetik pikap girisini bagka cihazlara baglamayiniz.
\ J
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3.8. SEBEKE KONTAKTOR GIKISI

Yapi: Ro6l e cokmghde nkapal kontak. Ter
sebeke faz L1 girisine baglidir.
Maks. anahtarlama akimi: 12A @250VAC
Maks. anahtarlama 440VAC
gerilimi:
Maks. anahtarlama giicii: 3000VA
3.9. JENERATOR KONTAKTOR CIKISI
Yapi: Ro6l e ¢ kalsdie, angcoirkm kont ak. Ter min
jeneratoér faz L1 girisine baglid
Maks. anahtarlama akimi: 16A @250VAC
Maks. anahtarlama 440VAC
gerilimi:
Maks. anahtarlama giici: 4000VA
3.10. DIJITAL CIKISLAR
Cihaz, fonksiyon listesinde n sec¢ci |l erek programlanabilir 6 dijital
Yapi: Negatife ¢ceken korumali1 yariilet
negatife baglidir.
Maks. siirekli akim: 1.0 ADC
Maks. anahtarlama 33VDC
gerilimi:
Yiksek gerilim korumasi: 40 VDC
Kisa devre korumasi: >1.7 ADC
Ters gerilim korumasi: 500 vDC

-23-
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3.11. GIRIS/GIKIS GENISLEME

Bu model de mevcut degil dir.
3.12. RS-485 PORTU
Bu model de mevcut degil dir.
3.13. RS-232 PORTU
Aciklama: RS-2 3 2, izol e degil
Fonksiyon: Harici GSM modem, harici PSTN modem
Baglanti: 5 telli (Rx-Tx-DTR-CxD-GND). Full dupleks.
Baud orani: 2400-576 00 baud, secilebilir.
Veri tipi: 8 bit data, no parity, 1 bit stop
Maks. mesafe: 15m
3.14. J1939-CANBUS PORTU
Yapiu: CANBUS, izole degil
Baglant: 3 telli (CANH-CANL-GND).
Veri aktarim hizi: 250 kbps
Sonlandirma: 120 ohm sonlandirma direnci dahi
Ortak Mod Gerilim: -0.5VDC...+15VDC,ci haz i¢inde transzor!t

Maks. mesafe:

120 ohm dengeli kablo ile 200m
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3.15. USB PORTU

Konnek

USBA-B
Kablosu

Aciklama: usB 2.0, izolea degil, HID mod

Veri aktarim hizi: 1.5/12 Mbit/l s, otomati k algril ama

Konnektor: USB-B (yazici konnektdr i)

Kablo uzunlugu: Maks. 6m

Fonksiyon: Modbus, FAT32 yazitim g8adetbemiki em

USB portu, cihaz ile PC baglantisi saglamak i¢in tasa
programlama, jeneratorlerin kontroli ve o6l c¢cilen deger

Rai nbowPl| us wwwaaak@amcom.tr sitesinden indirebilirsiniz.

Cihaz UGzerinde bul-Btpér.Burhedenlai-Bt 611 pURBB kabl osu kull ani
kabl o, yazicilarda kullanil an kabl onun aynisidir.

Programl ama, kontrol ve izleme il bowPfdiusi kddhandent &yl
baki ni z.

A Akii gerilimi bagh olmahdir.
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3.16. GSM MODEM (OPSiYONEL)

Cihazda opsiyonel olarak GSM modem kullani |l masi; mode
cihazla tamamen uyumlu ol magerektbamkmedizehetdéengbiyl emb

avantaj sadglar.
1800/ 1900 MHz manyeti k anten, cihazla birlikgsmgaveriln
alabibecegkre yerlestiriniz.

D320 AMF Yrm c e

-' -":th'w"—ut = »';»
v 1D vee 5008 1y w..
Antenk onnekt
L2 Lk ]
= - "::::0'“ ml- ol=]Slals alle .
=~= 31318133 =|2{|z| 2| 2| 2| 2| 2| 3| 5|2 3;;; Manyetik anten
» Lod | bnd ad bl £ =i Sleinin]a -

Ci hazdaki haberl|l esme f onlginy o rGlIPRrSnarzia\gkembirlSdMisatb i | me k
kullanmani z gerekmektedir.

Daha detayl 1 GSMMagdem KonfigiirasyantKflasuzud 6 k t mani na g6z atini z.
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SIM KART CIKARTMA

[TTITTTTT

SIM KART SIM KART

CIKARTMA/TAKMA

Aciklama: 4band GSM/GPRS850/9 00/ 1800/ 1900MHz modi
GPRS multi-slot class 12/12
GPRS mobil istasyon sinif B
Compliant to GSM phase 2/2+.
-Sirn1 f 4 (2 W @850/ 900 MHz)
-Sirn1 f 1 (1 W @ 1800/ 1900MHz)
Fonksiyon: Web istemci, SMTP, Modbus TCP/IP (istemci), SMS, e-mail

Calisma sicakhg:

-40°C+85 °C

Veri hizi: maks. 85.6 kbps (indirme), 42.8
SIM kart tipi: harici SIM 3V/1.8V, GPRS aktif
Anten: 4 band, manyetik, 2m kablolu
Modiil sertifikalari: CE, FCC, ROHS, GCF, REACH
GSM UZERINDEN KONUM BELIRLEME
ChhazGSMsebekesi Uzerinden otomati k ol arBku &opalimi Hiel act i
etmek ic¢cin herhangi bir ayar gerekmez, o6zellik dai ma
Bu 6zellik uzaktan izleme i¢in dédnemlidir, c¢uUunkid cihaz
Mobil jeneratoérler ise harita Uzerinde hareketl:i ol ur
Ci haz GPS Uzerinden ¢ok daha hassas konum belirl eme &
belirl eme maliyet getirmez, heryerde (06zellikle GPS s
( )
Konum belirleme hassasiyeti GSM sistemine
baghdir. Kalabalik bolgelerde hassasiyet birka¢ yuz
metre kadardir, buna karsilik kirsal kesimlerde
S kilometreler seviyesine ¢ikabilir. y
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4. BAGLANTI SEKILLERI

Farkli1 baglanti sekilleri, program parametrelerinden
secilebilir.

Asa(girdsankeide, al ternator ic¢cin bagl anttir asfeckliarlienriin gadlstteerrni
tarafinda ol duklari varsayil maktadir.

Benzer baglanti1 sekilleri, sebeke tarafi ic¢cin de yapi

4.1. BAGLANTI SEKLIi SECiMi

© Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.2)

File  Toals  Help

Scada

b adule
[5eneratar Caonnection Type
b ains
[+ Engine Jener at
Analog Inputs Parametreleri

Drigital |nputs T T
- aze, ire L1-

Digial Dutputs 2 Phase, 3 Wire L1-L3
Communication 3 Phase, 3 'Wire
3 Phaze, 3wire L1-L2 CT
. 3 Phaze, 3 'wire L1-L3 CT
Bagl an 4 \fire Star

i i 3 Phaze, 4wire Delta
Se ¢ mi Single Phasze, 2 Wire

Configuration Topalogy |I:I|:|ti|:|ns Dizplay | Timers || Yolkage | Freguency

Phase Order Check [

3 Phaze, 4 wire Star w

+

+

© Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.2)

File  Tools  Help

Scada Canfiguration Topalagy |Timers Yoltage | Frequency

M odule

Generator Connection Type

M ainz

Engine Sebeke Phaze Order Check [
'&'r-le-llug i Parametreleri 3 Phase, 4 ire Star w
Drigital [nputs = ——
DI 2 Phase, 3 Wire 113
Commurication 2 Phase. 2 Wi

3 Phaze, 3wire L1-L2 CT
o 3 Phaze, 3%ire L1-L3CT
Ba g | an 3 Phaze, 4 wire Star
Se i mi 3 Phasze, 4 "ie Delta

¢ Single Phaze, 2 'Wire
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4.2. 3 FAZ, 4 TELLI, YILDIZ

ALTERNATOR L1

L2

L3

2S

L1-N39

4.3.3 FAZ, 3 TELLI, UGGEN

TO

LOAD

asnd

asnd

ALTERNATOR L1

L3

9
€9
29
19
09
65

8S
LS
95
SS
1£°]
€S
2s
1S

O-NW
LT-NW

C1-NW

€1-NW

N-NIW

-1
+€1
-zl
+C1
L
+L1

N-N39

€71-N3O

¢

L1-N39
O-N39O
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4.4. 3FAZ, 4 TELLI, UGGEN

ALTERNATOR L1

L2

L3

LT-N3O

4.5. 3 FAZ, 3 TELLI, UCGEN, 2 CT (L1-L2)

TO
LOAD

i

¢ ———13snd]

asnd

L2
L3

ALTERNATOR L1

cL
VL
0L
69
89
29
99
S9

9
€9
29
19
09
6S

85
LS
95
SS
1¢°]
€S
[4°]
1S

O-NW
LT-NIW

C1-NW

€T1-NIN

N-NW

€1
+€1
|
+21
L
+L1

N-N39©

€71-N3O

¢1-9

LI-N39
O-N3O
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4.6. 3 FAZ, 3 TELLI, UCGEN, 2 CT (L1-L3)

ALTERNATOR L1

TO

LOAD

[ 3snd |

asnd

L2

L3

cL
VL
0.
69
89
29
99
S9

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
95
SS
1¢°]
€S
(4]
1S

O-NW
LT-NW

C1-NW

€1-NIN

N-NW

€1
+€1
i |
+C1
L
+L1

N-N3©

€71-N3O

¢

L1-N39
O-N39

4.7.2 FAZ, 3 TELLI, UCGEN, 2 CTs (L1-L2)

TO
LOAD

ALTERNATOR L1

GC

3asnd

L2

O-NW
LI-NIN

CT1-NIN

€T1-NIN

N-NW

€1
+€1
¢l
+C1
3!
+L1

N-N39

€1-N39

¢19

L1-N3O
O-N3O
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4.8.2 FAZ, 3 TELLI, UCGEN, 2 CTs (L1-L3)

ALTERNATOR L1

GC

3snd

L3

O-NIN
LT-NW

C1-NW

€1-NW

N-NWN

|
+€1
A
+21
!
+11

N-N39

€71-N3I9

¢1-9

L71-N3O
O-N39

4.9.1FAZ, 2 TELLI

\

TO
LOAD

\®

ALTERNATOR L1

Cc

G

asnd

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
95
SS
1¢°]
€S
[4°]
1S

O-NW
LT-NI

C1-NW

€T1-NIN

N-NW

€1
+€1
-zl
+C1
L
+L1

N-N39©

€71-N3O

¢1-9

L1-N39
O-N3O
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5. FONKSIYONLAR

Aynit cihaz, progr aaw gralraameertake | feariknldienf onksi yonl ar i ¢i
cihhazf arkl 1 bircok cihazin yerine gecebilecektir

5.1. AKIM TRAFOSU KONUMU SEGiMmi

Akitm trafolari1 alternatoér tarafinda ya da yllkrbarasi
y er i n Gihazkonfigiirasyonu > Akim Trafosu Yeri program parametresinden ayarlanabilir.

Eger akim trafolari1 alternatoér tarafinda yer alirlars
Eger akim trafolari1 yékh $abakenbdaemyde penetatémn, aki m
kontakt ér durumuna bagl ol arak goridantidlenecektir.
Akt m trafosu baglanti1 detaylari1 i¢in I dtfen AMF c¢al 1 s

5.2. AMF FONKSIYONU

AMF fonksi yionuamarmr i ¢ idtedlimlerpiie zdlee , sebeke ve jenerator

kumandae der , mot o/dunduryg,almaosttarr ivre alltarrinmaut 6sra kloaru.ma
Cihaz hem MPU hem de J1939 CANBUS giaygl emdkdnik zdest ekl
veyael ektroni k motorlar i¢in kullanitlabilir.

Cihaz c¢ir kislari hem kontakmédydurgiinnde motorl u salter

5.3. ATS FONKSiIYONU

ATS fonksiyonu secil dgermlermamiaer ci fabekebe&ejenerator
kumanda eder ve motoru kumanda eden sisteme Uz ak Cal 1 sthtemsmnatyé&ddde vieoi wma
Cihaz ¢1r kislarit hem kontaktoér hem de motorlu salter s

Mot or kor umamandaemdetnorsi sk em tarafindan saglanir.

5.4. UZAK GCALISTIR FONKSIYONU (REMOTE START)

Uzak Calistir fonksiyonu sec¢cildigi zZzaman, cihaz haric
sinyali geldigdginde cihaz motoru c¢calistirir, koruma ve

Cihaz, hem MPU hem de J1R®3RBuICAABUSa moyouhdeaur i ¢i
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5.5 MOTOR KONTROLU FONKSiIYONU

Mot or kontrold fonksiyonu secildigi zaman, jeneratéor
alternatodor yokmus gibi davranarak sadece motor kontro
Motor KontroliiModua kt i f nadedi | di §i
-cihaz jeneratoér AC parametrelerini goéstermeyecekt
-j ene mgeailimivre frekans korumalari1 yapi |l mayacaktir. Anq

ol acakti1r.
Mot or kontrold fonksiyonu, hem AMFI éhreim alei IUizrak Cal 1 st

AMF ve Motor kontrold modu secildiginde, cihaz sebeke
motoru c¢calitstirir. Bu fonksiyon, sebeke kesintilerind
kull anislidir.

Uzak Calistir dvenodat sreck dnmt goinde, <ci haz harici sinyal
Cihazda hem MPU hem de J1939 CANBUS girisleri bul unma
el ektronik motorlari destekl emektedir.

Motor korumasi i¢in MPU ya da J1939-CANBUS
baglantisini yapmaniz ve motor dusuk devir, motor
yuksek devir limitlerini ayarlamaniz onemle tavsiye
edilir.

. J
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5.6. UZAKTAN IZLEME CiHAZI FONKSIYONU

Cihaz, wuzaktan izleme cihazi olarak kullanilabilir ve
i ki modil arasi-h3d2akpomtalamntiz&Sinden yapi |l maktadir.
i ki modul arasindaki veri aktnalrai meflgti2ieb2400 .ve 57600
Yuksek aktaritm hirzi, moduller arasinda daha iyi senkr
57600 baud ve yeterl:i bir kablo kullanilirsa, mesafe
9600 baud ve yeterli bir kahlkoackakltlrani | 1 rsa, mesafe 1
Yapi |l masi gereken ayarlar asagidadir:
PARAMETRE ANA Ci HUZAKTAN i ZLEME
Anonsgu 0 1
Modem Sec¢i mi Dabhili Dahili
RS-232 Aktif 1 1
RS-232 Baud Rate herhangi Ana cihazla ay
Modbus Adresi herhangi Ana ci hazla ay
( )
Uzaktan izleme cihazi, izole bir gerilim kaynagi ile
beslenmelidir.
Aksi taktirde, toprak potansiyel farklari nedeniyle
S cihazlar zarar gorebilir. y
5.7. 400HZ CALISMA
Standard cihaz 400Hz'de c¢alisabilir. Nominal frekans
yapmadan normal alt wve Ust Ilimitler kullanitlabilir
Cihazdaki o6l ¢cim sistemi, 100 G0sHazg'|ea nkaakd aard 1drl. ¢ 0Am cyaakp relkarb
kadar gorebilirsiniz. 650Hz UGzerindeki degerler de 65

Har moni k
har moni k

400Hz siste mi n

anabendbs580@GGHanidl e sinirl 1 dir. Bu nedenl e 400
gosterilebil mektedir.

dal ga sekli 10 farkli1 nokta ile go6steril mek
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6. BAGLANTI DIYAGRAMLARI

6.1. AMF FONKSIYONU, AKIM TRAFOLARI YUK TARAFINDA

YUK

L1L2L3 N

SEBEKE

o L1
o L2
o L3

L1o

L2o

L3o

o}

-SNIVIN
LT-SNIVIN

CT-SNIVIN

€T1-SNIVN

N-SNIVIA

€1
+€1
|
+C1
3!
+11

INVO
HNVO

|

8 to 36Vdc, 500mA max
~~ 300Vac, 0-600 Hz
#~ 0.210 6.0 Aac
r

A
O C €M EAL

GsSM
ANTENNA

aN9d/-NdW
+NdW
8 NI
L NI
9 NI
a1 SNI
Vv NI
€ NI
Z NI
L NI

aNos
€ ONS
¢ ANS
I ONS

OHO
¥ 1no
€.1n0

ECU

]
T-6€6L1

H-6E6LI

*

doig [PV -

oUIseg BeA Snsna

TNt |
to oo |
ZSoeron e |
RN et |
1S9AIASS NS SNSNA \o‘

o—— 3%

NIDEeolg sy \ [

*1 Motor gévdesine, msirlerin yakinina baglayiniz.

*2 Sadece tek ugtan topraklayiniz.

L+ 1Beido] JiSny
HNENES g_xm;

WISNIN MIYedIS H

TSN SUTseg B —
niolewBy 1eS TW+a -"‘-
NGO s
N wEY
Ny

- N T 0 O~ ©

AVZIZ)
v 4 _ __ _

,,J,, Akiinun eksi ucu toprakl.anr-nalldl-r.
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6.2. AMF FONKSIYONU, AKIM TRAFOLARI ALTERNATOR

TARAFINDA

ALTERNATOR

L1o
L2o
L3o
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No
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*4 Motor gévdesine, miisirlerin yakinina baglayiniz.

*2 Sadece tek ugtan topraklayiniz.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

6.4. UZAKTAN CALISTIRMA FONKSIYONU
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*4 Motor gévdesine, miisirlerin yakinina baglayiniz.

*2 Sadece tek ugtan topraklayiniz.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

6.5. MOTOR KONTROLU FONKSIYONU
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D-300 Kullanim Kilavuzu

6.6. UZAKTAN IZLEME PANELI FONKSIYONU
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7. BAGLANTI GiRISLERI

Ug¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
1 | Akl (+) +12 veya 24VDC AKlOnun pozitif ucun
2 |AKki(9) 0VDC Akiunin negatif wucun
3 |DIJITAL GIKIS 1 Yariiletke|Bu rdlenin fonksiyo
1A/28VDC programlanabil mekt e
MARSc 1 ki1 si1 dir.
4 | DIJITAL GIKIS 2 Bu rdlenin fonksiyo
programlanabil mekt e
KONTAK¢c 1 ki1 s dir .
5 |DIJITAL GIKIS 3 Bu rodlenin fonksiyo
programlanabil mekt e
ALARMc¢ 1 k1 si1 dir .
6 |DIJITAL GIKIS 4 Bu rdélenin fonksiyo
programlanabil mekt e
ONISITMAc | kr.s1 d1
7 |SARJ Giris ve ¢|Sar]j alternatdrundn
uca baglayini z. Bu
uyarti m akimini sag
8 | ANALOG SENSOR 1 Resistor measuring Yag basing sens @reinrs
(YAG BASINCI) input, ¢crkirsini baska ci ha
0-5000 ohm
9 | ANALOG SENSOR 2 Har ar et sensoérine
(SICAKLIK SENSORU) ¢cirkisini baska ciha
10 |ANALOG SENSOR 3 Yaki t seviyesi s e
(YAKIT SEVIYE SENSORU) Sensdrkisgni baska
bagl amayini z.
11 |SENSOR TOPRAK Input Anal og sensodrl erin
ucu motor go6évdesind
yere baglayini z.
U¢ |Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
12 | DIJITAL GIRIS 1 Dijital gi|Bu giagrsandranabilir
0-30Vvdc Fabr i ka Dasula rYag Basinci
Kontak.
13 | DIJITAL GIRIS 2 Bu giris programlan
Fabr i k AAsiaHaesret Kontak.
14 |DIJITAL GIRIS 3 Bu giris programlan
Fabrika ayari Acil Stop.
15 | DIJITAL GIiRIS 4 Bu giris programlan
Fabr i k edekGirig-L.:
16 |DIJITAL GIiRIiS 5 Bu giris programlan
Fabr i k edekGirig-2.:
17 |DIJITAL GIiRIS 6 Bu giris proglrlaimjen
Fabr i k &edekGirig-8.:
18 | DIJITAL GIRIS 7 Bu giris programlan
Fabr i k ¥Yedek\Gixrig-4.
19 |DIJITAL GIRIS 8 Bu giris programlan
Fabri ka ayari1 Dusuk
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Ug¢ | Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
20 |MPU + Anal og gi-NBu uc¢clara manyetik
21 |MPU-/KORUMA TOPRAK |30V-AC baglayrini z. Bu is i
koaksiyal kabl o kul
CANBUS kablolarinin
girise baglayiniz.
22 | CANBUS-H Dijital Bu uclara elektroni
23 |CANBUS-L portu edilen motorlarda bulunan J1939 portu
uclar i1 ni bagl ayi ni z
sonlandirma direnci
mevcuttur. DI sari1 da
t akmayi ni1 z zeBourulutipte i ¢
kabl o kullanini z.
U¢ |Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
51 |JENERATOR KONTAKTOR |R61 e ¢ 1 #Cs |Bu cr ki s jeneratéor
verir. Eger jener a
veya frekansi ayaée
di s1 ndgaynsea at or kont
ilave emniyet ol ar
kontaktor dniun kap
geciril melidir.
52 |JEN-L1 Jenerator Jenerator fazlarini
54 |JEN-L2 0-300V-AC Jenerator faz geril
56 |JEN-L3 limitleri programlanabilir.
58 |JENERATOR NOTR gi r i360V-AQ Jeneratoér fazlari i
U¢ |Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
59 |AKIM_ 1+ Aki1 m traf (Aki1 m trafolaritnin t
5A-AC baglayiniz. fAsuindak
60 |AKIM 1- cihazlara baglant
- cihaz bozulabilir.
61 |AKIM 2+ Toprakl ama yapmayl
- trafosunun ucunu dgd
O6nde bagl amaya di
62 | AKIM_2- zalde hatgal| kyW Ve
¢I1 kaicrakt Eger 6l ¢ul
63 | AKIM_3+ cirkarsa her 3 akin
yonlerini degi stir
64 |AKIM_3- pri mer deger. her
ol mal 1 dir Sekonde
ol mal i1 dir (6rnegin
U¢ | Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
65 | SEBEKE NOTR Gi r i380V-A® Sebeke fazlari1i icin
67 | SEBEKE-L3 Sebeke faz|Sebeke fazlarini bu
69 |SEBEKE-L2 0-300V-AC Sebeke faz geril i ml
71 |SEBEKE-L1 limitleri programlanabilir.
72 | SEBEKE KONTAKTOR R6l e ¢ci1#Cs|Bu ¢ci1 ki's sebeke kon

Eder sebeke fazl ar
frekansi ayarl anan
sebeke kontaktoru ¢
olarak bu c¢i1 ki1's jenerat
kapali1 kontagindan
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8. TEKNIK OZELLIKLER

DC Besleme Gerilimi: 9.0 - 33.0 V-DC.
DC gii¢ tiiketimi:
250 mA-DC tipik @12V-DC
125 mA-DC tipik @24V-DC
500 mA-DC maks. @12V-DC
250 mA-DC maks. @24V-DC
Alternator gerilimi: 0 - 330 V-AC (F-N), 0 - 570V F-F
Alternatoér frekansi: 0-500 Hz.
Sebeke gerilimi: 0 - 330 V-AC (F-N), 0 - 570V F-F
Sebeke frekansi: 0-500 Hz.
Akim girigleri:a k1 m traf ol ari1 ndan. ..l 5A.
CT Araligi: 5/5A - 5000/5A
VT Araligi: 0.1/1 —6500.0/1
kW Araligi: 0.1kW - 65000 kW

Hassasiyet:
Gerilim: %0.5+1digit
Akim: %0.5+1 digit
Frekans: %0.5+1 digit
Giig(kW,kVAr): %1.0+2 digit
Gug faktorii: %0.5 +1digit

Dijital girigler: g i gdrilgni 0 - 36 V-DC.
Analog giris araligi: 0-5000 ohm.
Sebeke ve jeerator kontaktor gikiglari: 16AMp@250V
DCCikiglarrmosf et yari1iletken kor-D@nal i1 c¢1 ki sl ar,
Mars sirasinda gerilimdiusimii: 1 0 0ms sureyl e OV’ a dayanir.
Manyetik pikap gerilimi: 0.5 - 30V-RMS.
Manyetik pikap frekansi: 10 ... 10000 Hz.
Sarj alternatér uyartim: 100mA @12VDC, 200mA @24VDC
USB Device: USB 2.0t am h1 z
RS-232 Portu:ayar |l anabilir veri aktari m hi zi
Calisma ortam sicakhigi: -2 0 °.C+7 0 ° C
Depolama ortam sicakhgi: -4 0 °.C8 0 ° C
Maksimum bagilnem: %95 yogusmasi1 z.
IP Koruma Sinifi: | P54 6én panelden, | P30 arka panel den.
Boyutlar: 172 x 134 x 47mm (GxYxD)
Montaj Acikligi Boyutlari: 151 x 111 mm minimum.
Agirhk:300 g (yakl asi k)
Kutu malzemesi: | s1 ya day an RRHSwuyumly ABS/P& z
Montaj: Pl asti k br aket | lardanttaunuldrs mi yl a kenar
Cihaz asagidaki Avrupa Birligi direktiflerine uygundur
2006/ 95/ Egerilitnd G s Uk
-2004/108/EC (elektromanyetik uyumluluk)
Referans normlar:
EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)
UL Uyumluluk: UL 6200, Controls for Stationary Engine Driven Assemblies
(Certificate Number - 20140725-E314374)
CSA Uyumluluk: CAN/CSA C22.2 No. 14-2005 — Industrial Control Equipment

1Amp @2 8V
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9. KONTROL AGCIKLAMALARI

9.1. ON PANEL FONKSIYONU

Grafik LCD Mimik Diyagram
OTO hazJ ekan (sistem durumu)
. R
saretd DATAKOM

” QTS HWGIME SPEED
Hata durumu  GVAN

[ t 1l e )
Pt e ) 1494

Ayni gr u |9
sonraki ekrana X
geci s.

LAMBA TEST

Onceki %t Ayni tagr
ekr ani @@ bir oOnc
\ ekr ana

ALARM Sus

TEST

TEST modu
t usu

OTO mod
t usu

STOP mod
t usu

CALI STI F
mo d u t u

Mot or c¢al I sma saayaatril aynaacha de(jSERYIRZAMANllee @ir sgani gervisdner
zamani¢ 1 k1 s fonksiyonu aktif ol ur . Cihazda servis zamar
parametrelerinden ayarlanabilir.

Servis zamani @bl&éTanmlansalak 31 y@gmam par ametr esi kull ani | a
¢ I kvegleiir. Bu fonksiyon harici ro6le modiulinde de ayarl a

SERVIS ZAMANI ledini sondiirmek ve servis zamanini
resetlemek igcin, ALARM SUS ve LAMBA TEST tuslarini ayni

anda 5 sn basili tutunuz.
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9.2. TUS FONKSIYONLARI

TUS FONKSIYON
{l}@ TEST moduna gec¢cis. Jeneratoér calisir ve
o CAISITI RMA moduna gec¢is. Jeneratodor cal i1 s
@
OTO moda gecis. Gerekli durumda jenerat
Q KAPALI moda gec¢is. Jeneratodr durur.
Ay ni grupta bir sonraki ekrana geci s ya
LAMBA TEST tusu.
° Bir oOncegkriubeuknraangeci | ir .
° Bir sonraki ekran grubuna gec¢ilir.
Ay ni grupta bir o6nceki ekrana gecis yapgp
ALARM ROLESiIi resetlenir.
°° Bu i ki tusa 5 saniye basili1 tutulursa H
Fabrika ayarlarina doéonis. FABRImKie A
bakini z.
Bu i ki tusa ayni anda 5 saniye basi |
Ayrintili1 bilgi icin lutfen SERVI S SUR
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9.3. CIHAZ EKRAN GEGISLERI

Cihaz c¢cok fazla sayida elektriksel ve motor parametre
goéridntdl enmel er i PARAMETRE GRUPLARI " nda ve onlarin al
Farkli ekran grup |°NG° Aruasslranrdia  kguelgli dsninal ka raadk r .
°tuguna her basildiginda bir sonraki parametre grubu
sonraki ekran il k parametre grubu ekranidir.
°tusuna her basildigirnda bir &é&nceki parametane gr ubu

On&ké ekran son parametre grubu ekranidir.
Ayni ekran grubu o,veosiJgUaki gekbiahelrarak yapil1r.

Otuguna her basi | di
parametre goéridntdl en

[eN(e

deaomayaki gpapameerésekdaki doorau
t en

n
k sonra il k parametre ekrani

otusuna her basil digrnda ayni grup ic¢cerisindeki bir

goér unt telnermsdinkta son parametre ekranina gecilir.
Parametre gruplaritnin |istesi asagirdadir:

Jeneratér Parametreleri: J e n e rgariinilari, aki mlar, k W, k VA, k VAr , pf vb.
Motor Parametreleri: Anal og sensoér 061 ¢ 0 mdedimij motorrmaati, @br.. devr i, akid
J1939 Parametreleri:J 1939 parametresi aktif edilirse bu ekran a
parametrelerin uzun bir listesini goridant ol eyebil mekte

Haberl esme boél tmine g6z atini z.
Sebeke Parametreleri: S e b ederdimleri, aki mlar, k W, k VA, k VAr , pf vb.

parametrelerinin goéoridantidl enmesi icin akirm trafolarini
durumda sebeke akim ve giu¢ parametrel eri goridnt U0l enen
Senkronizasyon Ekrani: Gr af i ks el senkronoskop ekrani gordant ol eni
kez guncellenir.

Osiloskop Ekrani: Bu ekran grubunda geriimv e aki1 ml arin dalga sekill eri 0S i
Bt unné&tarz vazgéribmderi | e f az Odaskiemlidmekd edi r Bu d6zellik s
bozul mal ar 1 bozé@matlaragromcsreil kizlenekdir. a k

Grafiksel Harmonik Analiz Sonuglari: Bu erkan grubunda geriimv e ak i1 m har moni k|l er i go
But itnné&tarz wazgéribnderilefazak 1 ml ar | gosteril mektedir. Bu 6zel
yuklerin olusturduklI ar: har moni kl er izlenebilir. Ekr a
goridntidl enmesine izin weelrdrri.niBug dirnmmanka siagoinH &Ir istefva rk A n a

Ekrani1 n kull anini z.

Sayisal Harmonik Analiz Sonuglari: Bu ekran grubunda geriimve aki m har moni kl eri 0, 1
gosteril mekt endditrr. vBaei ¢é&iibmderF aizl e f az aki mlari1 goésteril me
sayesinde kar masiukk Iyairkil ehrairnmoonli ukslteurr d zI|1 enebi | i r .

Alarm Ekrani: Ci hazda ol usan butdan alarmlar bu ekran grubund
gosterilir. Gosterilecek alarm olmazsa “ALARM LI STE S
GSM Modem Parametreleri: Si ny al guciuglaayncdiuaumubal P adresl eri
Ethernet Parametreleri: Et her net bagl anti durumu, sayicilar, I P a
Durum & Sayici Gruplar: Bu grupta jenerator dursuanaut,, syearzviilsi ns avyel rcs
farkli1 parametrdaginupl ari yer al mak
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9.4. OTOMATIK EKRAN GECISi

Cihaz seb
gecis yap
secenekl e

ar .

r inabiire n

jenerataor
Ekranl ar
ayarl a

vV e

ar asi

motor
geci s

0l ¢im
s UMoslisl > Ekpaar amet r esi

ekranl

O Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.6)

File Tools Help

Scada

= Module
Functionality
Screen
Optiong
Timers
Exercize
Scheduler
Time
Generatar
Mainz
Engine
Analog Inputs
Digital Inputs
Digital Outputs

A Y R R

Ayni

Configuration

parametreyi

Screen

LCD Cortrast

Screen Scroll Timer

Screen

Genset Default Dizplay

Language

manuel

Konfigiirasyon > Ekran Gegis Siiresi.

ol

Functionality | Screen | Options | Timers | Exercise | Scheduler | Time

arak ci

33

L1

<

Status Prampts Enable [

Uzerinden

Eger Ekran Gegis Siresi parametresi 0 olarak ayarlanirsa,
ekranlar arasinda otomatik gegis ozelligi iptal edilmis olur.

Cihaz 6n panelinde bulunan tuslardan birine basilirsa

otomatik gecis 2 dakika siliresince durur.

Cihazda herhangi bir alarm yada uyari olusursa, ekran
otomatik olarak ALARM LISTESI sayfasina gecis yapar.
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9.5. OLCULEN PARAMETRELER

n

Cihaz AC o6l cumleri detayl.
Ma v i renkl i ol arak yazil a
durumunda gdsterilebilir.
Olciilen parametreler asagidadir:
Sebededmif az L1 ile NOotr ar
Sebededmif az L2 ile NOotr ar
Sebededmif az L3 ile NoOotr ar
Sebeke fgaiimiordttal ama deder
SebededimifazlLl-L2 ar as]|
Sebededimifazl2-L 3 ar as|
SebederilimifazlL3-L1 ar asi

Sebeke frekansi

Sebeke akim faz L1
Sebeke akim faz L2
Sebeke akim faz L3
Sebeke ortalama akirm deg
Sebeke kW faz L1

Sebeke kW faz L2

Sebeke kW faz L3

Sebeke toplam kW

Sebeke kVA faz L1

Sebeke kVA faz L2

Sebeke kVA faz L3

Sebeke kVAr faz L1
Sebeke kVAr faz L2
Sebeke kVAr faz L3
Sebeke pf faz L1

Sebeke pf faz L2

Sebeke pf faz L3

Sebeke toplam pf

Sebeke notr aki mi

Asadidaki motor parametreleri her zaman 6lciiliir:

Motor devri (rpm)
A k gerilimi,

Cihazda t amamen

konfigure

[ PR S SR S SR S SR S SR S SR SR S SR SR AR S SR S SR S SR SR SR SR S VR

e

—

D DMD®MD®DCDCDCODEB BB

D DDD®DDDDDDDDDD®D
0D 533 33305 05 353 3335 D5 355 S
D D®DDDDDDD®DD®DDDD

b
S
i

535S 3 03530333533 3
®D®D®D®D®D®DDDD D

>
)
=

edi

Analog sensérlerin tipik olarak bir listesi asaqidaki gibidir:

Sogut ma suyUuUAG, cAaKk) I g
Yag basinci (bar, kPa
Yakit seviyesi (%, |1t

)
)

eb
t f

atoart al

r sekil de

|l ebi lir 4

akim ve
det ayl

e ke
en

gicg
bil gi

rgaridinbif az L1 il e NOtr
rgariinbif az L2 il e NOtr
rgeriingi faz L3ileNO6t r ar as|
rat 6 gerifmaazr tnabltama deder
rgeriindifazL1-L 2 ar as|
rgerilindifazL2-L 3 ar as |
rgerilingifazL3-L 1 ar as|i

rator frekansi

raaktiomi f az
raakt 1 6nm1
raakt 1 6nmi

rksVifaa Il

r ksVifaa Ic2
rkeVifaa Ic3
rt@pkan kw
r kA fazrL1
r kA fézrL2
r kA fézrL3
r kAr faz L1
r kY Ar faz L2
r kAr faz L3
r phfaza
rphfaza 2

r pafaza 3
rta@pkan pf

rnaéttorr a k1 mi

adet sensor

Mavi renkli yazilan parametreler, sadece akim trafolari yiik

tarafinda olursa olgulur.
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9.6. LED LAMBALARI

JTATUS ENGINE SPEED

1494 m

ALARM A

Jener a
Kont ak
ledi

TEST modu
I saret.i modui s ar e

DURUM LEDLERI:
ALARM: Al arm yada yik at nbaledyanaru mu ol usur sa

UYARI:Uyar1 durumu olusursa bu |l ed yanar.

SERVISZAMANI:Servis sayicilarindan bir tanesinin siures
MOD LEDLERI: Ci hazin Gzerinden yada uzaktan modlardan biri
SEBEKE ve JENERATOR LEDLERI:

SEBEKEVAR: Sebeke faz gerilimlerdi ve frekans | imitler
parametrelerinden sebeke faz sirasi kontrol O akti
Eger dijital girislerden birliedUzga kr i Ga lni sdtuirru nmoul naur ay
Cihaza Sebeke Simiulasyonu sinyal:. uygulanirsa, se
Gec¢c girigi uygulanirsa, sebeke yok sayitilir.

SEBEKE KONTAKTORU: Sebeke kontaktoérid enerjilendi ginde bu
JENERATOR KONTAKTORU: Jener at 6r kontaktoriu enerjilendigind
JENERATORDEVREDE: Jener at 6r faz gerilimleri ve frekans
Eger jeneratoér faz sirasi kontrold aktif edilirse

Uzak Calistir girisi tanimlanirsa, $Sebeke ledi bu girigin
durumunu yansitir.

Sebeke Similasyonu ve Calisma Moduna Geg sinyalleri de bu
ledi etkiler.

-50 -



D-300 Kullanim Kilavuzu Firmware V-5.8

10. DALGA SEKLI EKRANI & HARMONIK ANALiz

Ci hazda sebekagerimesrej afkarmdtaédn i ¢cin hassas harmoni k anal
bul unmakt adnot r Hb envffalz gedlimieramaliz edilmektedir, bu nedenle toplamda 18 kanal
mevcuttur.

ﬁ Sebeke akimlarinin analizi igin akim trafolarinin yiik tarafinda
olmalar gerekmektedir.

Mevcut kanallar:
S e b ederdimleri: V1, V2, V3, U12, U23, U31

Sebeke akimlari: |1, | 2, I 3
J e n e rgerilindlari: V1, V2, V3, U12, U23, U3l
Jenerator akimlar: I 1, |l 2, I 3

MAINS U1 SCOPEMETER
3.9

e

oy
il

Dal ga kekl:i Ekrané
Dal ga sekli gor OOt Blreneek huazfundzausjilunldadi r ve 13 bit ¢o6zi
4096 Gamieke Bursayede, 50Hz sinyalin bir ¢evrimi 82 n
Dal ga seklini ,we hdah e kyrtaknssenkdac 6 zuntur |l 0kl e bil gisayar
programi n | kull anarak goérudantialeyebilirsiniz.
Harici cihazlar, ekran hafizasini modbus MOODBUSEs al anin
Haberlesmeleri” b 61 Umine bakini z.
Dal ga sekli ekrani sa1°;o,die1§illair|Iner(kugﬂllacmalrla(knikra.nalIa

yapabilirsiniz.
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Har moni k analizdr Hi zl Fio uk u kelr a DB illdasaniyédenikigep r i t ma s 1 n
hesap yapar.

Ornek hafizas! 1024 0o6rnek tyyzdminehkiusett@ r b/Saknbiiyte "cddzrdnidr |

Teoriye gore periyodik bir siknaytallar isnedsahipedabdirrBeikyaen s i1 ni1 n
nedenle 50Hz sebekede harmoni kler sadece 150, 250, 35
5

Cihaz 1800Hzve3 1. har moni ge kadar analiz yapabil mektedir.
har moni kl er godosterilebilir, ancak 60Hz sistemde 29’ a

400Hz sistemde, sadece 3h ar moni k goésterilebilir.

o
ale!

HARMOM IS

o | et

RN TEn])
31N )
2 n
YR
e’ euctl

T Ty T T
eoate? buu!
" L] b " " "

0T N |
LRI

N I RN IR I RN I )
1RO § R 10 4 s 1

=N
L

i
L

Grafiksel Harmonik Tablosu Sa y é slarrhonik Tablosu
Harmonikler, c¢ci haz ekraninda 2 farkli1 sekilde gdésterilebil.]
¢cOzUniur!l 0gu nedeniyle sadece 2% Uzerindeki har moni k1l e
i kinci gosterim sekli sayl sraldaha tdeetiandliir bviel il tsiang Ihaa
¢cobzundrl 0k il e go6sterilir.

Rai nbowpl us progr ami ndsae khialrlmeornii ktl eekr yibki ere #deaklirgaéinr d all kd ai hl ae
goésterilir.

Maing | Generators | Engine | Digital Inputs | Digital Outputs || Analog Inputs | Hamonics | Alarms | Counters | Event Log | User Page

Harmonics: THD=3 4% Scopemeter: 2202V

10
9
8
7
6
% 5
4
3
2
E] ; 0201010209 000000000000
Il] Harmonic Distortion E] millisecond
Harmonic Channel Selection Mains Yoltage L1-N hd
Rai nbowPl us Scada b°l ¢ mg: Har moni k Analiz ve I
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11. OLAY KAYITLARI

Cihaz, 400" den fazkamtivetloggm eaakiaydlaoimtdegéarl eriyle kay

Olay kayitlar sunlari icerir:

-0l ay si1rasi

olay tipi [/ hata tanim (farkli1 olay kaynaklari i
-tarih ve saat

cal I genal i

-calisma durumu (y8.Rte, marslaniyor,

-motor c¢ali1i sma saat.i

-s e b e k geriliméeiz L1-L2-L3
-sebeke frekansi

-j e ner agedlimlerif B1zL2-L.3
-jenerat o6r f a2l3aki mlar : L1
-ienerator frekans
-jeneratodor toplam aktif guc¢c (kW)
- enetatpdram gug¢ faktaorda
-yag basinci
-motor si1cakl 1 gi
-yakit seviyesi
-yag si1cakl i1 gl
-kabin sircakl 1 g1
-ortam si1cakIl 1 g
-motor devri
-a k gerilimi
-s a geyilimi
Cihazin hangi durumlarda kayit alacag!r secilebilir:

O Rainbow Plus (Version 2.4)

File  Tools Help

Scada Configuration Functionality | Screen | Options | Timers | Exercize | Scheduler | Time | Data Logging
= Module
Functionality Mizcelansous
Screen Warning Before Start Delayed Simulate Main: [ Secondary Yolt-Freq [
Timer§ Latch &llwarnings [ Ol Pressure Switch Priority ] Buzzer Enable []
Exercize
Seheduler Open With Last Mode Check Auto Mot Ready [] Check Unit Mot Tested
Time
['ata Logging
+- Generator Ewent Logs Enable
+- Maing s
— PGM Entrance Periodic tode Change [
O I a y k a ) ; Shut D'own Load Dump Warring
S e g | m m € tainz Fail [] Ergine Stated [ Genzet On Load []
7 Mains Flestore [ Engine Stopped [] Genset Off Load []
+- Synchramzation

Program meniisune girisolayi: s i f ranikludrirak program menitsiune her giri

Perivodik kayit:j ener at 6r c¢al 1 sirken her 30 dakikada bir peri
daki kada bir periyodi k kaytrt alinir.

Mod degisimiolayi: ¢ al 1 sma modu degi stiginde kayirt alinir.
Alarm/yiikatmal/uyan olaylari:i | gi I i ol ay olustugunda kayi1it alinir.
Sebeke kesildi/sebeke geldi olaylari: s ebeke durumu degi sti ginde kayit al
Jenerator calisti/durdu olaylari:j ener at 6r durumu dedgi stiginde kayi1rt al
Jenerator yiikte/yiksiiz olaylan:j ener at 6r yik durumu degisti ginde kay
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Ol ay kayitlari1i program menidsiunden goériantidalenir. Bu s a
ile kari1 smaz.

Olay kayitlarnme n s iine gi°rve°ﬁq$lnar|na 5 sanityiumuzayni anda b;q

Program moduna geciste, asagirdaki sifre ekrani goériant

GEH oL TAGES

2 tU§H 0
0
0

saniye L7
basi 3
tutunuz

Enter Your FPaszword

[Z] [#] (%] [#%]

°tu5una 4 defa basar ak Solafttablungn ekranggeldcektire mi ni  gec¢i ni z.

°tusuna tekr &ragbaditnirzsi mde gb6stleen | dlidy ag¢ibliagcakt isn
i1k sayfada olay sirassaabl iyl gilpéri hpem alimakvadtari

| e PRUGEHNMMING EVEMT RECORDS £1-1

[SPLAY EVENT LOGG.
k- : g EHGIHE SHUTDOMM

Fail To Start

12-63-2812 1

Ol ay kayitlarina bakilirken:

Otusuna basilirsa ayni ol ay ic¢cindeki bir sonraki bi l
otusuna basilirsa ayni ol ay ic¢cindeki bir o6nceki bilg
°tu5una basilirsa bir 6nceki olaydaki ayni bilgi gor
°tu5una basilirsa bir sonraki olaydaki ayni bil gi go
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12. iISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz, istatistik amacli1 kullanim i¢in bir dizi si1fir
Bu sayicilar sunlardir

toplam jeneratdr kWh

toplam jenerator kVArh endioktif

-toplam jenerator kVArh kapasitif

toplam jenerator eksport kWh

-topl am s kEWhe k e
-topl am kVArb ek e
topl am kA eke

-toplam motor saati
toplam mars adedi
tanka dol durul an toplam yakit miktar:

-servise kalan motor saati-1
servise KkKalan sire
-servise kalan motor saati -2
servise kalan sire
-servise kalan motor saati -3
servise kalan sidre

Sayrcilar, enerji kesintilerinden etkilenmeyecek seki

12.1. YAKIT DOLUMU SAYICI

Cihaz, ne kadar yakit doldurul dugunu sayabilme 6zelli
i1 gilielgrarametr
Parametre Tanimi Birim | Min | Maks Fabrika | Agtklama
Ayari
OCMPU girisi motor
MPU’ dan Yaki i 0 1 0 kull ant | 1r
Oku L:MPUgirisi yakeasi dog
debimetreden gelen darbeleri sayar
Yak 1 t d ol uimud ae sbniarsi 1
Birim Hacimdeki Darbe | - | 0 |65000 | 1000 |Uf €t il esmydasnbeyiril]
bil givyi debi 6l cer i
6dgrenebilirsiniz.
Yakit Saiy1 ci|Ltgal - - litre |[Yakit sayimi ic¢cin
Yakit tankinin girisinde Ikdulglua npallasn ede boik udnlacrearki nn el rkeat
dol durul dudgu o6grenilebilir. Debi o6lc¢cerin pals ¢1 ki sl a
Yakit dolumu sayaci, merkezi izleme sisteminde takip
yapi |l di giveg oyaHKietbimimrmrdniinekigaci | ir .
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12.2. YAKIT TUKETIM GOSTERGESI

Cihaz motorun yakit tdaketimini i ki farkli1 kaynaktan 6
A ECU’ d®W39 haberl esme Uzerinden gelen anli k yakit t
A MPU girisi 0z ketim dadedenni sayaralkk 1 t  t U

Eger motor J1939 haberlesme ldzerinden anli k yakit tuk

dogrudan godsterecektir.

Eger motorun depodan yakit emis hortumu {dzerine bir a

t ket iem edrairnbi de sayir p anl i1 k yakit toketi mini hesapl a

ilgili parametreler:

Par ametr e Ta|Birim Min Maks Dege|Ac1 kl ama |

O0MPU girisi motor

MPU’ dan Yaki i 0 1 0 kul lant |l 1r

Oku 1:MPU girisi y a kdat

debi 0l cerden gel ¢
Yakit dol umu esnas
Birim Hacimdeki Darbe - 0 65000 1000 hac! md e ureti lben
girilmelidir Bu &
tekni k dékiumani nda

Yakit Sayaci|Lt/gal - - litre Yaki sayi1 mi (litrefgalom) b i

Bu parametre yakit
amacla kullani | aca

Yakit Sayac i 0 1 0 OcYakit dolum darb

sayacini artir.
I:Yakit tioketim da
toketi mini goster.
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13. CIHAZ GALISMA SEKILLERI

13.1. HIZLI BASLAMA REHBERI

JENERATORU DURDURMA: STOP ot usuna basini z.

JENERATORU CALISTIRMA: RUN ot usuna basini z.

®
YUKTETEST:TEST@tusuna basiniz. Jeneratér devreye girer v

OTOMATiKCALISMA:AUTO@t usuna BUWMORBEADXY|l edi nin yandi dgirndan emi

Mod degisimi istenilen zamanda yapilabilir. Bu durumun cihaz
tizerinde higbir olumsuz etkisi yoktur.

Jenerator galisirken mod degistirilirse, cihaz yeni ¢caligsma
moduna gore hareket edecektir.

13.2. STOP MODU

otusuna basilarak cihaz STOP konumuna alinir.

Bu konumdayken, jenerator c¢cali smaz.

Ejger jenerator yiOuk altinda c¢al 1ywukiormbseme rS TatPa rk.o nlJuenmuenra
Sogutma Siiresik adar c¢al i1 sti ktan sonra durur .

Eger STOP tusuna tekrar basilirsa, jenerator sogut ma ¢

EJ eStopSiiresisonunda | ener DuraHatdsau ynarzissal, ol usur .

Bu modda, geelimerkvee ffarzek ans programlanan | imitler arasin
Eger sebeke faz sirasi kontrol parametresi aktif edili
STOP konumundayken cihaza Uzak Galisgtir yada Calisma Moduna Gegsinyall er i uygul anirsa | ¢
calismaz. Ancak cihaz OTO konumunda olursa c¢cali1si1r.
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13.3. OTO MODU

@tusuna basilarak cihaz OTO konuma ali1nir.

OTO mod, sebeke ve jeneratodor arasinda otomati & geci s
v

i
sebekeyi yok ol arak goéridrse, jeneratodéria calistiruir e

Eger panel kilitleme girigi tanimlanir ve cihaza bu giris verilirse,
mod degistirme yapilamaz. Ancak ekranlar arasinda gegcis
yapilabilir ve program parametreleri goriintiilenebilir.

Sebekenin var sayilmasi:

1T Sebeke fazl ar 1 mermy aedna afzr ebkiarnisnidne g er i programlanan
sebeke yok sayirli1r.

1T EGer Sebeke Similasyonu girisi uygulanirsa, sebeke

T Eger Cali stirma Moduna Geg¢ sinyali wuygulanirsa, se

1T Eger cihazda Uzak Calistir girisi tanimlanirsa, se

Sebekenin yok sayilmasi ve jeneratoriin devreye girmesi:

1T EGer cihazda Motor GCalisma Geci kmesi parametresi a
jeneratoéorin gereksiz yere devreye girmesini oénl eme
degerl eri bu sire isceer ijseinnedrea tndorr ndeelver edyden egri r me z .

1T Cihazda kontak ¢i1 kisit aktif olur ve eger program p
cihaz bu siure kadar bekl er.

1T Ayarl anan mars siUresi kadar mot or hememnkd saer .r . Devod yolr|
bilgi i ¢i MardKedsnfedbro | tmine g6z atini z.
Ayarl anan siure kadar motor ro6lantide c¢cali1sir.
Jenernaotndirnal dewoéeé o¢1 kantwea suresi kadar yuku al mad

Eger jengaimiergr ffreekxans ve faz si1r asor dsolgrreusyis ak, a djaern e
vebusire sonunda jenerator kontaktorio enerjilenir.

Sebekenin tekrardan var sayilmasi ve jeneratoriin durdurulmasi:

1T Sebederdimerini n stabil ol masi ic¢in; jeneratoér, sebeke
eder.

f Bu siroenmuinndas j eneratér kontaktorid acar ve sebeke ko
sonunda enetjilenir.

Eger cihazda sofgutma siGresi ayarlanirsa, jenerator
Sogutma suresi bitmeden, cihaz motor devrini roélan
Sogutma suresi sonunda kontak c¢i1 ki si kesilir ve st

enerjilenir, motor durur.

T Cihaz, bir sonraki sebeke hatasi i¢in hazir ol arak

Eger cihazda haftalik gcaligma ayarlanirsa OTO ledi yanip soner
ve cihaz STOP modundaki ¢aligsma seklini gosterir.
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13.4. MANUEL CALISTIRMA MODU

otU§una basilarak cihaz manuel c¢alistirma konumuna al
CALI STI RMA tusuna basildi g1 zaman, sebekeye baki |l madar

Jeneratoriin calismasi asadida aciklandigi sekilde olacaktir:

1T Cihazda kontak ¢i1kisi aktidériohdenvé&nedgert ma ogimaens ip
cihaz bu sure kadar bekl er.

1T Ayarl anan mars sitresi kadar motor marslanir. Motor
| 0t MaesKesme b 6| i mine godéz atini z.
Ayarl anan sure kadar motor ro6lantide calisir.
Baska bir mod secilene kadar jenerator yiuke girmede
Test moda al arak yuk jeneratoére aktaritlabilir.

~

Eger Acil Yedekleme modu segiliyse ve sebeke kesilirse,
sebeke kontaktoru birakir ve jenerator kontaktoru ceker.

Sebeke degerleri normale déndiigli zaman, kontaktorler
sebeke yoniinde degisir ancak jenerator calismaya devam
eder.

\. J

Jeneratord d@cﬂmj@manla b@ismni z yada baska bir c¢cali1 sma g

13.5. TEST MODU

@@

tugsa basilarak cihaz test konumuna al i1 nir
TEST modu, jeneratoérid yuk altinda test etmek ic¢cin kull
Cihaz test konumuna alindi g1 zaman, sebeke yok sayil ar
ve yuk sebekeden jeneratoére transfer edilir.
Cihazda baska bir mod secilene kadar jenerator yukid be
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14. KORUMALAR VE ALARMLAR

Cihazda 3 farkli1 seviyede koruma vardir; alarmlar, uy
1- ALARMLAR:Bunl ar en ¢énemli hatalardir ve asagidaki i
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jenerat 6ér kontaktorid hemen birrakir,
- Motor hemen durur,
- Alaamc¢i1 k1 s1 enerjilenir.
2- YUKATMALAR:Bu hatalar asagidaki islemlere yol acarl
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jeneratoér kontaktoru hemen birrakir,
- Motor so@urnama c¢alpitt ktan sonra durur,

- Alaarm¢i1 k1 s1 enerjil enir.

3- UYARILAR: Bu hatalar asagidaki islemlere yol acarlar
- UYARI ledi sabit olarak yanar,
- Alarmc¢i1 ki1 s1 enerjil enir.

Hata durumu olusursa, otomatik olarak ALARM LISTESI
sayfasi goriintiilenir.

Alarmlar ilk gelen esasina gore calisir:

-Eder herhan@girmbivarsa daha sonra gelen al,arm, yuk at ma
-Eger herhangi bir yuk atma varsa daha sonra gelen yuiOk
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyaril

basiniz. Bu tus alarmlar ortadan kaldirmaz.

o ALARM rolesini biraktirmak igin KORNA SUS tusuna
B

Programlamaya go6re alarmlar kilitlemeli veya kilitl eme
ortadan kalksa bile alarm 1si1klari1 yani k kalirlar ve |
Cihaz uzerindeki alarmlar kontrol butonlarindan herhangi birine
basilarak silinebilir:
@ O
» Q0 0O
Birkcdhata programlanabilir Iimitlere sahiptir. Bu | i mi
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14.1. KORUMALARI iPTAL ETME

Cihaz giris fonksi ytarumatam iptdl &Etiforksiyonh alamag ayarlbniabilii.
Bu fonksiyadm, yjammmgematvierya dilipalknadadhrdgaumbamadant sagl

Bu giris fonksayakuaydBémrheat) dkorumal ar iptal edi |l di
uyar |l mesajinit goérebiliriz.

Korumal ar iptal edil dil@ir 1z avnea ny,i kb Gattima | satro pc iahlaazrdna uy a |
jenerator c¢calismaya devam eder .

Gi rsiisnyal i kalici olarak uygulanabilecedgi gibi hari ci
iptal edilebilir.

Korumalan iptal etme girisi, jeneratorii zarar gorene kadar
calistirir.

Bu durum ile ilgili uyarilan jenerator odasinda yazi ile belirtiniz.

14.2. SERVIS ZAMANI ALARMI

Bu | ed jeneratoridn periyodik servisinin dizenli ol ar a
Periyodik servis belirl:i bir motor saati dolunca yap!
saati dolmasa bile belirlibir s tUr e sonunda mutl aka yapi Il maktadir (6rn
Cihaz, farkli1 alarm o6ncelikleri ile birbirinden farkl:
Far kIl servis zamanlarinda cihazda wuyar, yilils mas ma vy
sagl anabi lir.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri1 ayri progt
her hangi biri 0 olarak ayarlanOrsadi bum@demameaaei kaki
periyoduOayolarakver i | i rse sadece motor saati dolunca servis
rofl e fonksiyonu aktif olacaktir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani godst
zamanit ¢1 kis fonksiyonu aktif olu

Servis zamani RdleTaninilamalarspiryoogmrua,m par ametr el er i kull ani |
birine verilebilir. RO6le ¢1 ki s karti kullanili1yorsa,

Gostergeyi sondilrlip servis sliresini yeniden
baslatmak icin ALARM SUS ve LAMBA TEST butonla
5 saniye boyunca birlikte basili tutulmahidir.

Cihazin slkalvamr mgt or saat.i v esi esedirkesintderinden etkilenrkegelcek n s U r
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjivyi kesmek herhangi

Servise kal an mIENERATORDHRUMeke asii menisinden goériantiul enel
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14.3. ALARMLAR

Dijital giris ve analog sensor alarmlarinda alarmin adi, 6rnekleme
ve igslem programlanabilirdir.

Bu boliimde sadece dahili alarmlar agiklanacaktir.

JENERATOR DUSUK / Jeneratoér frekansinin programlanmi
YUKSEK FREKANS durumunda sonunda olusur. Jeneraté6
hata koruma siiresi sonrakontrol edi | meye basl ani i
alt ve Ust sinirlar ayri1 ayri1 tani
l'imitinin %12 fazl as! her dur umda
JENERATOR DUSUK / Mot or devrinin amr sgrnamllamrmins dals i n g
YUKSEK DEVIR sonunda olusur. Mot or dehatakorumasiiesir
sonra kontrol edil meye baslanir. U
ayri1 tani mlanabil mektedir. Yiuksek
kontrol edilir ve motoru hemen durdurur.
JENERATOR DUSUK / J e n e r a gebilimlerinia Gerilim Hata Siiresincepr ogr aml anm
YUKSEK GERILIM stnirlarin disina ¢ iBkmtasnotordnur umund
¢ al 1 s malata katuama siiresi sonra kontroledil mey e bas|l
DUSUK / YUKSEK AKU Ak geriliminn programlanmis olan sinirla
GERILIMI ol usur. Dius gekiime myi k®ek ayri1 ol ar a
geci kme silUuresi de programlanabilir
MARS HATASI Programlanan marglamaadedis onunda j ener at dr ¢ é

DUSUK SARJ GERILIMI

Sar j algerdmipao @raml anmi s ol an | i nBut
hat a, mot or un hatakonurmanséresi sordaakantrol ediimeye
basl anir .

J1939 ECU HATASI

Elektr oni k mot orun ECU Unitesinden 3
olusur. Bu alarm sadece kontak ac¢!

GERILiM DENGESIZLIGI

J e n e r a gedilimlerindaa herhangi biri Gerilim Hata siiresi boyunca
Gerilim Dengesizlik Limitd e Jer i  klaadmaar doergtear den f
gosterirBe baugur mot or uhlatakoauma slimesis |
sonra kontrol edil meye baslanir.

AKIM DENGESIZLIGi

Jenerat 6r f az ak 1 mAkarHata sligesi bdyiecallam g
Dengesizlik Limitde deri kadaegdger dahamar k]l 11
ol uBwr hat a, mot or uhatakauma simesisannad a n
kontrol edil meye baslanir.

ASIRI AKIM

Jenerat 6r faz aki ml ar 1 ndaAsirmeAkim kimit b i
dedgerinin Uzerine ¢i1 kars®B8e&deme sk
seviyesine gore degismektedir. Ege
altina diserse alarm olusmaz. LUOtf ¢

PIKAP SINYAL HATASI

Manyeti k pikap giri s iHzS&iayal HatascSiites n
boyunca Margs KesmeRPMde ger i nin altina diuse

hatasinda olusacak islem programla
SERVIS ZAMANI Servis sayicilarirddbarbarohugumir 8
resetleo\}teot;iuglarlna 5sn basi 1 t
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14.4. YUK ATMA ALARMLARI

Dijital giris ve analog sensor alarmlarinda alarmin adi, 6rnekleme
ve igslem programlanabilirdir.

Bu boliimde sadece dahili alarmlar agiklanacaktir.

GERILIM DENGESIZLIGI

J e n e r a gedilimlerfn@daa herhangi biri Gerilim Hata siiresi boyunca
Gerilim Dengesizlik Limitde Jeri kaddaegder dahafmar
gosterirBe baugur mot or ublatakouma slimesis |
sonra kontrol edil meye baslanir. H
programlanabilir.

AKIM DENGESIZLIK

Jenerator faz
Dengesizlik Limitde ger i
ol uBwr hat a,

a k 1 mAkanr Hata siligesi bdyunca lAlam g
kadar ortalama dege
mot or uhata koruma siimesisanma d a n

kontrol edil meye baslanir. Hata ol
programlanabilir.

ASIRI AKIM Jeneratdér faenakezmbir i ntBAgIn Ak Limis i
degerinin uUzerine ¢1 karsa asiri1 ak
seviyesine gore degismektedir. EQge
altina diserse alarm ol us madani nlel tbfag

ASIRI YUK Jener at 6r AgriydiKiyUK atnvd)limitinin Asin yik gecikme siiresi
boyunca Uzerin&ecil lKkares & GUglewss urb.i t me
altina inerse alarm olusmaz.

TERS GUC Jenerat 6r g U cséve(Térs\Gic Imdirgnal ers Gilic Gecikme

sliresiboyunca
degerin

Uzerin&geci Kkanes & Ua lewsd u rb.i
altina inerse alarm ol us ma

JENERATOR FAZ SIRASI
HATASI

Jenerator faz sirasi ters ise olus

SEBEKE CB AGMA
HATASI

Kont aktor
siUresi
ol usur.

gersiibesalneme agnitrr ve Kont é
icerisinde il gildi kontaktdr

JENERATOR CB
KAPANMA HATASI

Kont aktor
siUresi
ol usur.

geribesleme girisi tanim
i cerisdmdlel ddwrdan klowntaikrti s

PIKAP SINYAL HATASI

Manyeti k pikap giri s iHzS&iayal HatascSiites n
boyunca Margs KesmeRPMde ger i nin altina duse
hatasinda olusacak i sl emdgmurnadgr aymalpa

islem programlanabilir.
SERVIS ZAMANI Servis sayicilarindan birinin siiure
resetleo\#eogiurﬁlar|na 5sn basi i1 t
‘“Tamaml amdcia’'k tya .
CIHAZ KILITLENDI Cihaz kilitlendiginde olusur.
TOPOLOJi Otomati k toploji belirleme aktifke
BELIRLENEMEDI dol dugunda toploji belirlenememiss
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14.5. UYARILAR

Dijital giris ve analog sensor alarmlarinda alarmin adi, 6rnekleme
ve iglem istenilen sekilde programlanabilir.

Bu boliimde sadece dahili alarmlar agiklanacaktir.

Butiin uyanlar tek bir program parametresi ile kilitlemeli
yapilabilirler: Cihaz Konfigurasyonu >Biitiin Uyanlan Kilitle

© Rainbow Plus [Beta Version 1.0.0.6)

File  Tools  Help

Scada Canfiguration Functionality | Screen | Options | Timers | Exercise | Schedulsr | Time
= Module
Functionality Mizcelansous
ggt?nenr; ‘warring Befare Start Dielayed Simulate Mains [ Secondany Valt-Freq [
Timerg Latch All'Ww arnings il Pressure Switch Priority [ Buzzer Enable []
Emercize
Scheduler
Time Event Logs Enable
+- Generatar
3 Maing Periodic W arning
#- Engine Mode Change [ Ertrance
+- Analog Inputs
+- Digital Inputs Mains Fail []
+- Digital Dutputs
JENERATOR DUSUK / Jeneratdédr frekansinin programlanmi
YUKSEK FREKANS durumunda olusur. Jenerator Hataekan
korumasiresisonr a kontr ol edard mewe dlasmt
Ust sinirlar ayr. ayri1 tanimlanahbi
l'imitinin %12 fazlasi her durumda
JENERATOR DUSUK / Mot or devrinin programlammisg daluamn
YUKSEK DEVIR ol usur. Mot or devr i ,hatmkoruma siiresi gsoarh | S
kontrol edil meye baslanir. Uyari1 v
tanit ml anabil mektedir. Yiksek devir
edilir ve motoru hemen durdurur.
JENERATOR DUSUK / J e ner a gedlimlerina @erilim Hata Siiresincepr ogr aml anm
YUKSEK GERILIM stnirlarin disina ¢ iBkmtasnotordnur umund
cal 1 s malatakaummasiiresisonra kontrol edil
DUSUK / YUKSEK AKU Ak geriliminin programlanmis olan sinirla
GERILIMmI ol usur. Disgeklimve myikeek ayri ol ar a
geci kme slUresi de programlanabilir
DURMA HATASI Ejer (GtopSiresii ceri sindbudbamazshusur.
DUSUK SARJ GERILIMI Sarj algerimipaoraml anmi s ol an | i nBut
hat a, mot or un hatakonumanséresi sordaakontrol ediimeye
basl anir.
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J1939 ECU HATASI

El ektroni k
mot or u
durdurulur.

mot or una ElICdd u na ltswe.Bi mad & n
durdur maz. Mot orun dur mas.|

GERILiM DENGESIZLIK

J e n e r a gelilimlerindea herhangi biri Gerilim Hata siiresi boyunca
Gerilim Dengesizlik Limitde ger i kadar orédarallainal k
gésterirBe baugur mot or uhlatakoauma siimesis |
sonra kontrol edil meye baslanir.

AKIM DENGESIZLIK

Jenerat6r faz
Dengesizlik Limitde g er i
ol uBwr hat a,

a k 1 mAkar Hata siigesi bdyunca lAlam g
kadar ort aill mpo dtedgyre
mo t o r uhmata karuma stmesisanna d a n

kontrol edil meye baslanir.

ASIRI AKIM Jenerator faz aki ml ar i ndaAsinéAkim khimit b i
degerinin UGzerine ¢i1 karsa asiir1asalkr
seviyesine gore degi smektedir. Ege
altina diserse alarm olusmaz. LUt f ¢

TERS GUG Jenerat 6r g Uc UTefsGii¢)limitmie TeesGiicf Gecikene siiresi
boyuncae lUgilekdamsGe coilkungeurs.iir esi bitme
altina inerse alarm olusmaz.

SEBEKE FAZ SIRASI Sebeke faz sirasi ters ise olusur.

HATASI

JENERATOR CBAGCMA/ |Kont akt ér geribesleme girisi tanim

KAPAMA HATASI suresi icerisinde il gildi kontaktdr
ol usur.

SEBEKE CB KAPAMA Kont akt ér geribesleme girisi tanim

HATASI suresi icerisinde il gildi kontaktdr
ol usur.

SENKRONIZASYON
HATASI

Kesintisiz gec¢cis par Semednizasyn Hatak t i f
Siiresii ¢ er igeriim,dfer ekans ve faz esl esme
hata olusur.

PIKAP SINYAL HATASI

Manyeti k pikap giri s iHz®&iayal HatascSiiles n
boyunca Margs KesmeRPMde ger i nin altina duse
hatasinda olusacak islem programla
islem programlanabilir.

SERVIS ZAMANI

Servis sayicilarindan birinin siiure

resetleme k iowenotuglaﬂna 5sn basil
‘“Tamamlandi’ yazacakti1r.

EEPROM YAZMA HATASI | Dahi | i silinmez hafizaya yazma sor
MOTOR CALISIYOR Kont ak ¢ 1 kiysolknkdean emoetrojri cal 1 s1rsa |
CiHAZOTOMODDA Cihaz OTO modda dedgil ken, bir hata
DEGIL jeneratdérin calismasini engell erse
GPS BAGLI DEGIL GPS modul i ile data baglantilsuisuwar

GPS SINYAL KAYBI

GPS
¢cok

GP
kopmus v

ile data
zayl fsa

bagl ant i s var ken,
olusur. Anten
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14.6. GiZLi UYARILAR

1
Bu uyarilar cihaz ekraninda gosterilmezler ancak kullaniciya
SMS ve e-mail ile gonderilirler. Ayrica uzaktan izleme yaziiminda
da bu uyarilar gorebilirsiniz.
J

YAKIT CALINIYOR

Jeneratoriin calismadigi durumda:
Eger yakit seviyé&dglyadadahafaztaaiz a & Yakis a
Calinlyoruyar 1 si(getukme siresi 10sn V ¢
parametrelerdeh dedistirilemez
Jenerator calisiyorken:

Eger vy ak i "saatikeyakit tiiketim ylizdesi"de ger i ni n 2

dahafazlah1 z| a &akdQalmyprauy ar 1 s1 ol usur .
YAKIT DOLDURULUYOR |Edger yakit seviyé&g@lyadadahafaztaar ¢esi gb
Yakit Dolduruluyoruy ar 1 s1 ol usur ( geci kme
parametreler den dedi stiril emez ).
SERVIS YAPILDI Servis sayaclari mantuel ol arak res
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15. PROGRAMLAMA

15.1. FABRIKA AYARLARINA DONUS$

Fabrika ayar parametre degerlerine geri déniis igin:

-KAPALI (OFF), LAMBA TEST ve KORNASUS( ALARM MUTE) twuslarini 5sn
tutunuz,

-E k r a rFABRIKA AYARLARINADONUS" yazacaktir,

-SAGOKt usuna basininz ve 5sn sireyle basil i1 tutunu:

-Fabri ka parametrel eri hafirzaya yeniden programlan

KAPALI, LAMBA TEST ve KORNASUSt usl arini 5sn streyle basi |

RETURH TO FRACTORY £

assed MEHU+

==

SAGOKt usuna basi |1 tutunuz,
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Programlama konumu; stureleri, c¢calisma |imitlerini ve
Bitidn program parametreleribicl éd@aedid ngRpbbowePlus bilglsayars i zd e § i
yaziKulmiamdapdarraarthet re degi si kligi yapilabilir.

Yapilan parametre dedgisikligi ot orhentendevreydgmer.ak si | i nme :
Programlama konumuna gi r thikerkez.ci hazin c¢cali smasini e

15.2. PROGRAM KONUMUNA GIiRIS

Program konumuna girmek i ¢ i @MENUve MENUPt usl ar i1 n1 5sn sireyle basi |

Program konumuna girildiginde asagidaki sifre giris e

GEH FHA:

QGRAMT TN

Enter Your FPassword

oeectu5|ar| kull anilarak 4 haneli sifre girilmel:i

O,otuslaﬂ kullani | arak ba;ortaLksIdaerg|erk|LEIrIiardlelgarsaldrb'd
arasinda gec¢cis yaptlir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Seviye_1 sifre kullanil ar a
Seviye_2 sifresi, fabrikagdaiysapiclimaskiuldearnaldeam.aySaervli ayr
cihazda kalibrasyon parametrelerine giris yapilabilir

Seviye-l $il1234'e v'e -8eyg i9§7&e

A Sifreler cihaz 6n panelinden degistirilemezler.

Eder sifre yanlis girilirsebliramcakgredmspanmrametmreel eri. gor
Eger sifre “0000”" olarak girilirse, sadece OLAY KAYI T
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15.3. MENULER ARASI GEGIS

Program konumu 2 seviyelid bir menid sistemi olarak d
ol usur. Progr anm pplaarramme tirceilnedrei ygerr al 1 r .

Program konumuna girildiginde program grup|00|n i
butonl ar ile yapilir. Seci |l mis oleaynazg riugigahh @raba | ¢ i n.

gi rmeebgtnnuna basini z. Gruptanghatmeuhﬁebgenhlglkn

STATUS *HULHHM LG

Qrup . . FOISFLAY EVEMT LOGG.
I ¢ceril sir MRS 56
onceki EF COMFIG.

menu y e FARAMS .

GENSET

Grup i°i°:beutorhllaar|program parametrel eri arasinda

(

bant ic¢cinde ters renkdgiyah)goBuniprar@meyazninedieder i ni g
but onuna basini z. F@ aameomleadeyleaiartiril 1 p eksilti
degerler 101 u adi mlar |l a degi sir. Program par ametr

kaydedi | mi §°obl1taocnaukytllar .bir sonr akigﬂ)wtcmwlmanargmbaegerigegi i
dénul ar .

-~ PRUGHEHFF L HC
Ana men BLCD Contrast
donis Screen Scro

Parametre

Ayni gr
Onceki
parametreye

geci s

Ayni gr
sonraki
parametreye

geci s
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Pr
ci

0
h

15.4. PARAMETRE DEGERINi DEGISTIRME

STATUS % SUGRHMTING
READY CONTROLLER COMFIG.

LED Contrast

Parametre
degerin
diasdadr

Parametre

Onceki
parametre

Uzun Basis:
Ensit me 1

donuas

parametre

15.5. PROGRAM KONUMUNDAN CIKIS

gram
az 2

konumundan ¢1 kmak
daki ka

¢
i

i ci
sonra otomati k ol arak programl ama

STATUS RUGRRMITLNG

FOISFLAY EVEMT LOGG.
COHTROLLER COMFIG.

ELECTRICAL FARAHS.

WARNING !

SERVICE
REQUEST
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16. PROGRAM PARAMETRE LISTESI

16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

LCD Kontrast

30

50

31

Bu parametre LCDekr ani n kon
ayarl ar. En ivyi go
sekilde ayarl ayil nij

Ekran Degi sm

sn

250

Cihazin ekrani bu
nt mlanan sdidre ar
¢cum erkanlari1 ar
parameter 0 yap

Di | Seci mi

l i zce

Bu di |l ci
g 6 r e RhimbovkHlus
rami il e cihaz
|l enebi |l ir.

Standart Ekran

parametre jener
hazi n g oksrtaenrie cseedci
j e n e rgexilimberi

jenerator aki mlar
jenerator kW ve ¢
jenerator kVA ve
jenerator ortalam

Durum Pencer

nceresi k
nceresi a

Hata Engelle me S iur

Sn

120

12

parametre motor
kadar sonra al ar ml
girecegini belirle

Al arm RO6l e S

Sn

120

60

Her hangi bir uyar.:
zaman ALARMr 61 e s i bu s
enerjilenir. Eger
ayarlan1 r sa korna ¢1 ki
ekilir.

Fasi | al i Kor

csurekli
. kesikli (saniyede 1 aktif/pasif olur)

Acil Yedekleme Modu

CALI STI RMA modund
esi ginde jener
er g esmez.
"CAL TI RMA snedakda
esildiginde jener
erceklesir.

| di
e k|
(S

Otomatik Test Aktif

. otomatik test devrede

cotomati k test dev

Otomatik Test Periyot

: haftada bir test

: ayda bir test

Testin yapilcag!r g
SAATLERImibnédlen ayar

= O|lkr O X PQ X O|F OO

Yikte Ot omat

0: CALISTIRMA modunda test
1: TEST modunda test
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16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Geci kmel i Se|l 0 1 0 O:geci kmeli sebaekka
Si mil asyonu ligeci kmeli sebeke
0: modem yok / gps yok
1: Dabhili modem / gps yok
. | 2: Harici Datakom modem / gps yok
Modem/GPSSe¢i mf - 0 5 0 3: Harici generic modem / gps yok
4: Modem yok, RS-232 GPS var
5: Dahili modem, RS-232 GPS var
Harici Modem bps | 2400 | 115200 | 115200 Kul l ani | an tegarGPS8 ile
Haberl esme H haberl esme hiz1 se
Eger kullanilan GS
GSM Sim Kart Pin - | 0000 | 9999 o (Mumarasi varsa, pl
giriniz. Eger yanl
aktif ol mayacaktir
. . 0:SMS mesaj kapal.
SMS Gonderim - 0 1 0 1: SMS mesaj aktif
o 0:GPRS baglanti1 kap
GPRS Baglant| - 0 1 O |1.GPRS baglanti akt
. . Cihaz bu sire aral
Ping Atma Periyodu Sn 30 900 120 bagl ant 1 s nikantol edek t i {
RalanWScada ) sn 0 65535 5 Ci haz bu_ stire ar al
Yeni |l eme Suir i zl eme sistemine V¢
Rainbow Scada i 0 65535 0 Veri goénderil ecek
Adres-1 Port numar asi .
Rainbow Scada Veri goénderil ecek
Adres-2 Port i 65535 0 port numar asi .
E-posta Sunucu Portu - 0 65535 587 |E-mai | goénder i mi i ¢
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16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

RS-232 Devrede

1

0: RS-485portuka p al 1
1: RS-485 portu aktif

Modbus Adresi

240

1

Bu parameter cihaz

olur.

RS-485 Haber |

bps

2400

57600

9600

RS-485 Modbus portu

Yag Basing K
Oncel ik

O:mar s
kontak v e
bagl i

clrkirsinin ke
yag basing s
ol arak yapi|l
Imars c¢i1 kisinin ke
kontak girisine ba

Fl asér ROl e

dk

1200

Gecikmeli Sebeke Simiilasyonu:
Sebeke Simiulasyonu
sonramaks.jener at 6r c¢al i
ikili Jenerator Sistemleri: f | as r
AKTIF siresi

Fl asér ROl e

Sir esi

dk

1200

ikili Jenerator Sistemleri: f | as
PASIF sidresi

Saat Hassasiyet Ayar

255

117

Bu parametre cihaz
hassasiyetini ayarlar. Bu sayede saatin
il eri gitmesi
st firrl anabil
kadar ol an
adir mlarl a h
engeller. 12

ol an deger| r saat.
adnl arl a yavaslatir
engeller.

N @ —

d
[

7
e

Histeresis Gerilimi

V-AC

30

Bu parametre seb
gerilimlerinin h
ger ekl ol an his
sebeke geril i mi
parametreaeekacnar ¢
var kabul edilir. Bu sayede gerilimin
ki sa arali1klarl a
yapmasi eng

e k
at
t e
y o
i k

(¢']

Sadece Motor Kontrol

0:Jenerat o6r

]
—_

Al ternat@irf tKi

Bu parametr
dondsidmu i i
devir
devir

~ =

mo t

———g|=Z|= <

Frekanstan devir okuma

I
e
k
1.Mot or kontr
e
i
I
I
\Y;

3|7 TE€ ®p~=|5

i
o]

mot o

0: Mot or d

okunur.

1: Mot or

hesaplanir.

=

j eng

Vol anSBiysbki

244

30

Motorun 1 devrinde manyetik pikap
Unitesinden gelen
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16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Sebeke Degi s

CcC oo

o ®p 3T X

e kesi
[ ir.

kesildigin
| me z.

o

| P Degisince

>SS0S ™" T

glanti si1 sa
i sirsdr GPRSIPg
i ginde ci haz

oo 3w

| P Degi-mailnce

[
a
[

[
z
g
g
a

|0 oe

l ant 1 s s a
aiirlsegdender i
i n dreh acni ghia zb

[{e]4

l.

3

W =
Q¢

i-mdinlcegénder
i-mdinlcegénder

ODY TQAT|pp®» TQU|TT xT x< CcQO

Yakit Pompa

%

100

20

X-U-UC@(

Usirinden 0l
tin altina
cal i1 suir.

OSEY|———"® UDU——"® U TU|Ow Oup —"S ® @

> Voo 3wWw O

Yakit Pompa

%

100

80

<

Q

=

-1
~ |0 — —

misirinden 0l
bu |Iimitin Gzerine
POMPASI durur.

Basl ama Once

Bu parametr e,
6nce ALARM ¢l k
Geci kmesi” siures
ol masini sagl ar.

Ocbasl ama Yarcieskamal
lI:basl ama O6ncesi uy

j ene
I S

n
3
I

Uyar i1l ar Ki

OQuyar i1l ar ayarl ana
kilitlemeli/kilittemesiz olabilirler.

L.buotdn wuyari1 |l ar ki
kaynagr ortadan ka
Uzerinden resetleen
uyar.|l vermeye deva

Uzaktan Kontrol Aktif

Cihazin Rainbow, M
TCPI/IP ile uzaktan kontrol edilmesini
agl ar .

cuzaktan kontrol k
: uzaktan kontrol aktif

Anonscu Modd

'nor mal <c¢al 1 sma
: cihaz uzaktan izleme paneli gibi
ali1sir. Motor ve |
onksiyonlari1 c¢al.

O R OOV
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16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
OcAk1m trafolari1 je
Sebeke raikki1drlcau | me z |
Akitm Trafosul - Gen | Load Gen LAk m tfafo'.a“ y u
Kontaktoérl erin dur
sebeke hem de jene
6l cul ebilirler.
. Bu parametre aki m 1
Akim Yoniund i 0 1 0 terslenmesini sagl
Dahili buzzerkont r o45@ O( © e
Buzzer Aktif : 0 1 1 |kullani | maz)
Ocbuzzer kapal:
1: buzzer aktif
0cAMF fonksiyonu. S
gore jenerator oto
altrnir ve motor, al
yaptilir.
I:ATS fonksiyonu. $
Cihaz Calisn - 0 3 AvE |90reereidridn ¢al i sn
sinyali verir.
2UZAK CALI STI R fon
Disaritdan verilen
cali1si1r ve motor,
yapt |l i1r.

3:RESERVED. Kul | ani

Eger bu sire i dqerib
LCD Aydinl at| Dk 0 1440 60 tusa basi Il mazsa LC
sOner .

Yakit pompasi c1 ki
sonra, Yakit Pompa Ust Limitd e § e 1
ulasi I mazsa giuvenl.i
duracakti1r.

Ejger parametre 0 vy

Yakit Dol um Sn 0 36000 0

olur.
0:SMS komutl!l ari kab
SMS Komutl ar - 0 1 0 1:Ci haza kayirtli1 te

gelen komutlar kabul edilir.

0:Ci haz STOP modund
Son Gegerl:i - 0 1 0 1:Ci haz kapandi g ¢
acilir.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Eger bu parametre
deger e ayTaansfer Oncesk a
Sure¢1 ki s fonksiyonu
" gercekl esmeden 6nc¢

Transfer Onch Sn 0 60 0 aktif olur. Bu fonksiyon, transferden
Once asansdr siste
kata gel mesi ve ka
tasarl anmistir.
0:Sebeke dur umu -mhalg

<. gébnderil mez

Sebeke degis| - 0 1 O |lSebeke durumu -calg
goénderil mez
0:0TO Hazir Degil U

Oto Hazir De - 0 L O 11070 Hazir Degil U
O:MPU girigsi motor

MPU" dan Yak. i 0 1 0 kull ant |l 1r

Oku LMPU girisi yakit
debi 06l cerden gel e
Yakit dolumu esnasinda birim
hacimde liretilen darbe sayisi

Birim Hacimdeki Darbe - 0 65000 | 1000 |girilmelidir. Bu bilgiyi debi 6lgerin
teknik dokiimanindan
ogrenebilirsiniz.

Yakit Sayaci|Ltgal - - litre |[Yakit sayimi ic¢cin
Jeneratoriun c¢cal i1 sma
aninda SMS goénderil
Cihazda wuyari1 ol usit

Cal i1 sma/ Durm - 0 1 0 O¢calirsma/dur ma ani
goénderil mez.
1:Cal 1 sma/dur ma ani
gonder il ir.
Jeneratoérian cali1 sm
ani ngnalgednderi | mesi
ayarl anir. Ci hazda

Cal 1 sma/ bnailr m - 0 1 0 Oc¢cali sma/ dur-mal ani
gonderi |l mez.
1:Cal 1 sma/ dur mail ani
goénderilir.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parameter Definition

Unit

Min

Max

Factory
Set

Description

Yakit Sayac

ryakit
ani | aca
1 m dar be
clini artir.

1t tioketim dar
i mini gdster.

Dual Jenerat
Yasl andir ma

yasl andir ma
yasl andi r ma

Akt m Trafo S
Deger.

. XXX/5A
o XXX/1A

RPORQQTROLOODD
<
Q

Ot omat i k
Topolojisi Belirleme

bag

Bu parameter aktif edildiyse, motor
calisti g nda cihaz
otomatik olarak belirleyecek ve alarm
limitlerini topolojiye uygun olarak
sececektir.

0: otomatik belirleme pasif

1: otomatik belirleme aktif

Servi s
Aktif

Yapi |

Bu parameter aktif ise, cihaz servis
sayaclart si1firrlan
bir uyari1 olustur a
sonucunda SMSvee-ma i | me s &
gonderilecek ve “s
mer kezi izl emede

g
0:Servis wuyari si a
k

Status Ekran

0:Status ekranl ar

p
1:Servis uyari s a
I
1:Status ekranl ar i

Saat Dilimi

Dak.

-720

+720

Bu parametreci hazin bulu
bél genin saat dili
cihazirn dahil: zam

GSM Konum Bilgisi

senkron ol arak c¢al
0: GSM Uzerinden
edilir.

1: GSM Uzerinden k

Yiukt hAada Dur

rat orde
unda
t ma

y Uk
jener af
siresi

C QO

eratdrde Yiuk
gunda jener af
jenerator st
nea aderd
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU

Parametre Tanimi Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Akt m Traf o P Amp

5000

500

trafo primer ¢
orana sahip ol
ol g

i dai ma 5A

® = 3

o< X
—

GeriimTr af o Or ¢ -

0.0

5000.0

1.0

= Q> —

eriimt r af o or agerilimveBu
0 utmlerinde o
r Eger traf

yapi |l mal

= =0

Nominal Gerilim V-AC

300

230

0

r geriémlegireibre k
erignglimitleri bu

) aya

Nominal Frekans Hz

500

50

r
rrve seb
degeri

gobre ayarl

33@(3 35 Q= O

|
e
Fr g

o5 uosuaona lay >

® O DD O DD D

a
k
r

a

Nominal Gerilim-2 V-AC

300

120

| kigedinkecil di ginde
s e b egerdimlerin 1 n nomi nal
Geriim!l i mi t | er i bu de
ayarlanir.

Nominal Frekans-2 Hz

500

60

i kincil
sebeke
Frekans
ayarlanir.

fr
fre
i

Nominal Gerilim-3 V-AC

300

120

Ucgingeilimseci |l di
ve sedgesdlilerint n n
Geriim!|l i mi t | er i
ayarlanir .

Nominal Frekans-3 Hz

500

60

Ucincul frekans s
Ve beke frekans
de i Ftekanbul
anir.

o — 0

S e b e@edlim Alt Limit %

V-100

V+100

V-%20

fazl ari nda
dismesi se
nu dogdurur
a jenerator

SebeGedlimUst L %

V-100

V+100

V+%20

fazl ari nda
¢I1 kmas
u dogurur
jenerataor

W
O< ® S| < TS

30 "X|gJosx|—T 0O

S e b e&edlim Hata

Gecikmesi Sn

10

l'imitl eebd
algirl anir

e
n
a
geblimlereb u s Ur e
a
i
t6r ot omati k

- =5

Ani Sebeke D %

50

gelilimllerebu parametrede
anan toleran
¢l karsa, se
adan jedenat
er i nomi nal

ansferi gercg
u parametre

kesildigind ¢
birrakir.

O — - "D —TC "~ T"SToo|lcecCc T O ODOW

~ = X3 3

e
a
u
d
e
n
u
d
S
c
d
a
$
I
a
m
I

r
b
e

SWw M<K oo~ m—XxXomxXon cWnix
DO DQC: D — — QYD M OO O N DO
OO0 XQ~TW S OISO O®SSO®TSS ™ O

k
n
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Sebeke frekansinin
Sebeke Freka|l % |F100|F+00 | F9%1o dUsmesi sebekenin K
dogurur ve otomati Kk
transferi baslatir.
Sebeke frekansizer nrn
S'e_beke Freka % | E-100 | E+100 F+%109|I§ma5| §ebeken|n'k
Limit doJurur ve otomati K
transferi baslatir.
Eger sebeke frekan
ebeke Freka ['imitler di I na [
?—Jecikmesi sec 0 10 1 algrl anir vi OTOgm
otomatik olarak devreye girer.
Jenerator fazlarind
&;2?'{@5“}“”’”\“ % |V-100 | V+100 | V-%15 |al t 1 na dis mgedinuy @ n e
olusturur ..
J e n e rGetilidy Alt Jeneratij.r. faz!a[r_mrrd
Stop % | V-100 | V4100 | V-%20 |al t 1 na duUs me s igellimn g
aritzasit olusturur
Jenerator fazlari1nd
.lJJ)e/greeremllmUst % |V-100 | V+100 | V+%15 |asmas |1 | enegedlindy ay
ol usturur.
Jenerator fazlari1nd
étgpnerGemllmUst % | V-100 | V+100 | V+%20 l]as mas 1|1 | enegedlimdr 1 y g
olusturur ve motor
Eder | egedimeitb@r sir e
Je_nerG;emllmHata sn 0 10 1 bgyunjcagelimitler d
Gecikme :
j ene mgailinthrat as i ol us
Jenerator Fr J?nerafcij_r frekaQS|
Uyar | % F-100 | F+100 | V-%15 |[dusmesi jenerator f
ol usturur.
Jenerator Fr J?”e“a.tf?_f frekans)
Stop % F-100 | F+100 | F-%20 du5me5|oyehee_hans 3
olusturur ve jener 4
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Jeneratér Er T]eneratc‘jr frekansi
Uyar | % F-100 | F+100 | F+%15 |j ener at 6r y U ksiek fr
olusturur
Jeneratér Er Qeneratdr frekansi
Stop % F-100 | F+100 F+%201en§rat6r yiuksek fr
ve Jjenerator stop €
Jeneratér Er Eger jenerator fre
Gecikme Sn 0 10 1 boyunca ki mat cekad
jenerator frekans
. L Ak gerilimint n bu si1nir
Aku Diusuk Uy|Vv-DC| 50 35.0 12.0 DUSUKAKU uy ar i si ol us
Ak gerilimint n bu si1nir
Akl Dusik St|v-DC| 50 35.0 9.0 |DUSUKAKUal ar mi rod ust
jenerator stop ede
Ak gerilimint n bu si1nir
Akl Yiuksek UV-DC| 50 35.0 29.0 |¢1 k mMAUKSEKAKUuyar 1 s
olusturur .
Ak gerilimint n bu si1nir
. . ¢ k maAUKSEKAKUal ar mi ¢
Akl Yuksek S V-DC| 50 35.0 30.0 Ve | e nrederhal stop ditrimesine
neden olur.
- Eger gaiimibu slUre boy
é:cig’rﬁg“m Hata sn | 0 10 3 |[limitler disgeilimhat
ol usur .
Eger | en egeriintledndan birdsiz
buparamet rede tani ml a
kadar ortal ama deg ¢
J e n e rGetilid r % 0 100 0.0 gost egeliimdengesi zI| i}
Dengesizlik ' ol usur
Eger bu parametre
ayar | a@erlintdseangesi z| i
baki | maz.
Oi slem yapi |l maz
Gerilim Dengesizlik i 0 3 0 1: alarm
Seviyesi 2:y U &ma
ruyar |
Edger jenerator faz
bu parametrede tan
kadar ortal ama deg¢
Jenerator AKk % 0 100 0.0 gosterirse akim de
Dengesizlik ' ol usur .
Eger bu parametre
ayarlanirsaiakihkh d
baki |l maz.
Ocislem yapi | maz
. 1: alarm
AK1 m Dengesi - 0 3 0 >yiuk at ma
:uyar i
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Jenerat 6ér akti fbugid
Ters Guc¢ Uyal kw 0 50000 0 [imitin Gzerine ¢l
ol usur .
Jenerat6r aktif g
Ters Gug¢ Yuk| kw 0 50000 0 imitin OGzerine ¢l
atma alarmi olusur
Jeneratoér aktif g
. paramet r ede ayarl anari
Ters Gug¢g Hat| sec 0 120 5 limitin Gzerine ci
ol usur .
Akim bu siniri1 ast.i
Asi1ri1  Aki m L| Amp 0 50000 0 hatasi verilecektir
yapitlirsa asir. aki
| kigedink eci | daikgim dbeu
Asiri Akam L Amp| o |s0000| o [23t1 g1 taktirde ASI
verilecektir. Bu pg
asiri akim kontrol(
Uciungeilimsecildi gind
Asiri Ak3 m L Amp| 0 |s0000| o [S'ntrioasti gAKItMKit3d
verilecektir Bu p
asir.i akim kontrol
0: alarm
Astri1 Akim H - 0 3 0 1: yik at ma
Bu parametre asir.|
karsi reaksiyon hi i
Asiri Akim K 0 1 64 16 Eaha ylhksehadghbse
assasiyet anl amin
detayl i1 ac¢ci1i kl ama *
bol tminde yapi!i | makH(
Eger jenerator akt
lzerine ¢ci1 karsa je
Astiri1 Guc¢ Li| kw 0 50000 0 atma alarmi ol usur
0 olarak ayarlanir
yapl |l maz
Ejger jenerator akt
Asti1ri1 Gug¢ Hal sn 0 120 3 boyunca | imit dege
aslilri yiuk hatasi ol
EjJer jenerator agioc
Jenerator As| kw | 0 |so000| o |dUserse yik atma v
Det ayl i bil gi i ¢cin
bakini z.
Eger jeneratoér gic
Yik Atma Ust| kw | 0 |s0000| o |S'karsa yik atma
Det ayl i bil gi i ¢cin
bakini z.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Yik Al ma Gec

Sn

240

0

Gk alma tetik ¢
e. DetayYik bAtl g4
u

Umine bakini z.

Yik-YAtk Al Ge

Dk

120

y
r
I
Uk al matwma y ek i&
asinda gec¢cen sur ¢
At ma” bol dmidn

Sebeke Bekl e

Sn

50000

30

Sebeke gel di kten s
transfer etmeden 06
beklenir.

Sebeke Bagl a

Sebededimlerive aki m

baglanti1 sekl i s
¢iI kl amal ar “Bag
6l midnde yapti Il m

. 2faz, 3telli L1-L2

. 2faz, 3telli L1-L3

: 3 faz, 3telli

: 3faz, 3telli, 2CTs L1-L2

: 3faz, 3telli, 2CTs L1-L3

:3faz, 4teliy1 | di z

3 faz, 4 telli

: tek faz, 2 telli

Q

tr
€c
| a
I$

Jenerator B a

e n e rgeriindlerive ak
¢cin baglant

— o w —

6l minde yapl
. 2faz, 3telli L1-L2

. 2 faz, 3telli L1-L3

: 3 faz, 3telli

: 3faz, 3telli, 2CTs L1-L2

: 3faz, 3telli, 2CTs L1-L3
:3 faz, 4 tell
:3 faz, 4 tell
: tek faz, 2 telli

i v
i uc

Sebeke Kont a

sn

600

0.5

b
0
1
2
3
4
5
6
7
J
[
aclt kl amal ar “ B
b
0
1
2
3
4
5
6
7
J

eneratoér kontakto
k ontekrkesior U n
gecen sur {

sebeke
arasinda
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Sebeke salter diusdu
enerjilendi kten ve
Sebeke §a|t¢ sn 0 10 05 siresi nggsgotnirkat,e seb
Dar be Suresi kapama rodle ¢1 ki s
ol ur . Det a yMotorlbSaltey i
Kontrolii’ b6l Umine bak
Sebeke salter ac¢ma
Sebeke Salte kadar aktif olur.
Darbe SiOresi Sn 0 10 0.5 “Motorlu Salter Kontrolii” b 61 0 m
bakini z.
Sebeke salter kapa
L ol madan once sebek
ggzigke Dus 0k Sn 0 10 0.5 gerilim ¢irkisi bu
Det ayl 1 NototHwSalter ¢ i n
Kontrolii’ b6l imine bak
Ejger sebeke salter
Sgék_eKontakHata sn 0 600 20 tanit mlanirsa ve se
S U sie sonuna kadar pozi s)
hata ol usur.
O:stop al ar mi
Sebeke Kontal - 0 L 0 1.yuk atma al ar mi
0:Sebeke faz si1rasi
sebeke Faz S 0 1 0 1l:Sebeke faz sirasi
Kontrol @ . .
verilir ve sebeke
Jeneratér Ko Sebeke kontaktdrdn
N . Sn 0 600 05 |jeneratoér kontakto
Siresi .
arasinda gecen sir ¢
Jenerat 6ér salter d
enerjilendi kten ve
Jenerat@aluter .I sn 0 10 05 gerilim siuaresi gegi
Darbe SiOresi salter kapama r o6l e
aktif ol ur . DMotoaw | I
Salter Kontroli” 6lb t mine ba
Jeneratoér salter a
JenerSaatldtrer kadar aktif ol ur.
Darbe SiOresi Sn 0 10 0.5 “Motorlu Salter Kontrolii” b 61 0 m
bakini z.
Jeneratoér sal teki k
Jenerat 6r Diu olm_adfan bnce sebek
S i sie Sn 0 10 0.5 gerilim g|k|§|_bg
Det ayl 1 NototHlwSalter ¢ i n
Kontroli” b6l Umine bak
Eger jenerator sal{
Jgn_eratbr Ko sn 0 600 20 tanlmlanlrasta'jrve;;ajlet
S U sie sonuna kadar pozi s\
hata ol usur.
Jeneratér Ko O:stop al ar mi
L - 0 1 0 ST
Tipi L:yiagk atma al ar mi
0:Jenerator faz sir
Jenerator Fa l:Jenerat 6r faz sir
N - 0 1 0 N .
Kontrol @ yllt ma olusur ve |j
yaplp durur.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari
Jeneratoér aktif g
. ¢ | k aBes Kademe Yiik Yonetimi
Cokl u Yiuk At| kw 0 65000 0 bol Gmandedajo! kglidor
at maya basl ar.
Jenerat6ér aktif g
Coklu Yuk AI| kw | 0 |es000| o [9Us e BesKademe YikYonetimi
b6l iminde aci1 kl and
al maya basl ar.
. Eger yik degerCoklbu
gg ; : ; m;( Uk At Sn 0 36000 0 Yiik Atma Gii¢ Degeri parametresinin
lzerinde kalirsa,
Coklu Yiuk At| Sn | 0 |36000| O 'SE:rey”k atma islem
. Eger yuk degerGoklbu
g g l; : ; m;( Uk Al Sn 0 36000 0 Yuk Alma Gii¢ Degeri parametresinin
altinda kalirsa, 1
Coklu Yiuk Al|l sn 0 36000 0 l ki yiuk alma islem
Eger jenerator akt
Asiri1 Gug¢ Uyl kw 0 50000 0 Uzerine ¢1 karsa, ci
Verir.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERiI GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Mot or devrinin no-m
Nominal Devir rom 0 50000 | 1500 |yuksek devir | imit
hesaplanir.
| ki nci | cfirledkan sn dsee
Nominal Devir-2 mm | 0 [50000 | 1800 |d€VIinin nominglikd
devir Iimitler:i bu
hesaplanir.
Ucincul frekans se
Nominal Devir-3 mpm | 0 |50000 | 1goo [d€VIinin nomingliks
devir | imitlerdi bu
hesapl anir .
DisakviDr Uyal % |R-100|R+100|R910 |0t 0L devr . oU dege
enerator Diigiik Deviruy ar 1 s |
Mot or devri bu dege
Duisiuk Devir % R-100 | R+100 | R-%15 |Jenerator Dusiik Devira | ar mi1 veg
jeneratodor stop eder
Yiksek Devir| % |R100|R+100|R+%p10|MOtor devri bu degsg
Jenerator Yiiksek Deviruy ar 1 s |
Mot or devri bu dege
Yiksek Devir| % R-100 | R+100 | R+%15 | Jenerator Yiksek Devira | ar mi
ve jeneratodor stop e
Devir Hata Gecikmesi Sn 0 10 3 Motor devri bu sire
disinda kalirsa mot
Ejger motdiksekr Dé&vi
l'imitinin bu par ame
Asiri1 Hiz As| % HRSL- HRSL | HRSL degder karde rc 1ikemeraton
100 +100 | +%10 . .
Yiikksek Deviral ar mi ol usu
hemen stop eder.
O:ht1z sinyal:@ kontr
Devir Sinyal Kontrol - 0 1 0 lLLleger hiz sinyali
alarmi olusur ve p
parametresinde aya
0: alarm
Sinyal Yok Alarm Seviye - 0 2 0 L:yidk at ma
2Zzuyar |
Sinyal Yok Gecikme sn 0 240 0 Eger C|haz§1 bu sdr g
gel mezse sinyal vyok
Eger sar jgedimitbar daetd
Dis Uk G&iimiy a| V-DC 0 40 6.0 alti nae digarmjs garlimer
uyarisi olusur.
Eger sar jgedimitbar daetd
Diis U k G&itimi $top | V-DC | 0 40 40 |2l tina diser s gerilim a
alarmi olusur ve |j
eder
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
EJger sar jgerdmhd ed enrait ¢
S a G¢rilim Hata sure boyunca, ayarl
Gecikmesi Sn 0 120 1 altinda kal i rgerdimsar
hatasi olusur.
Mot or tahisbonka yiu
Mot or | si1tmal °C 0 80 0 Once 1 sItma ve st a
slUre kadar bosta ¢
Sebeke kesildikten
jeneratorin devrey
g'eocitkn?egi Calvsm o | o | 720 1 |Aku yedeklemeli si
j ener at 0Or (ntilerdk degreye k
girmesini engel |l em
Kontak aci I masi il
" . arasinda gecen sur
On Isittma Sq sn | 0 30 O | BN ISITMA fonksiyonu i
durumdadir.
Marsa en fazla kag
Mars SiUresi Sn 1 15 6 basilacagrinit belir
mar sl ama otomatiKk
Mot or il k marsta ¢
Mar s Ar as| B| Sn 1 240 10 slUre kadar bekl eni
mar sl anir.
Mot or <c¢al 1 st kt aeden
Mot or | si1 tmal Sn 0 240 4 d6nce 1 sItma ve sta
sire kadar bosta ¢
O:Mot or yiUke veMadatdrm
Isitma Siiresiboyunca bost
1:Mot or yuke wverilm
Mot or | si1tmal - 0 1 0 Motor Isitma Siiresi boyunca, daha
sonra Motor Isitma Sicaklik Limiti’ n €
gel ene kadar siures
calistiralr.
Jeneratoér yiukten ¢
Sogut ma Sir el Sn 0 600 120 |[sogutma amacliyla b
bosta calistiriliar
Mot orun dur mas.| irg
Stop fonksiyonu bu
Stop Suresi Sn 0 90 10 olur. Egdger motor b
dur ma mviGTOR DURMUYOR
uyari1si1 verilir.
Mars Aded:i i 1 6 3 Mot or c¢ali1isana kad
gecmeyecek sekilde
Bu siure jikle ¢1 ki
geci kmesi ni kontro
Ji kle Suresi| Sn 0 240 5 marsla birlikte ak
veya bu sitdre dol un
6nce ol ursa)
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Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Cal i1 sma ROl a

Sn

240

Mot or
rol esi

cali1sinca bu
fonksiyonu
rol esi ak tgerifink e rd Ui
frekans ve diosiuk d
yap!l |l maz.

Dur ma RO61l ant

Sn

240

Mot or sogutma sire
kadar r o6l ant iuaktibdlue
Ro6l anti r 61 e sgerilimk t
disiuk frekans ve d
yap! |l maz.

Ro6l ant i Kor u

Sn

30

10

Ro6l ant i cal 1 smas.i
sire dol dugunda ge
kontrolleri yeniden aktif olur.

Gaz Solenoid Gecikme

Sn

240

Gaz motoru yakit s
basl adi ktan bu siir

Mar s K &egilme

V-AC

65000

100

s1rasi ndagerlimin
ul asinca
ir ve ma

Mar € s ke

Fr ek

Hz

100

10

sirasinda jen
ulasinca mo
ve mar sl ama

Mar s

Kes me D

Rpm

65000

500

rasinda mot
a motorun ¢

S

Mar s Ke s @GailimS

V-DC

40

I
c

s kilama ke

| geelimirayatlatan

—
=

Yag

Basing M

sl nci il

P olawml< c Zo o
<<ooo —olao

QO o @
e |®

muisir

e
r
n
r
a
e gelince
b
b
d
i mitin

Yag
Gecikme

Basing M

Sn

30

Eger vy
par ame
i sl emi geci k
gerceklesir.

Sarj Girisi

0:Sar j il e mars kes
I:Sarj a | gerilmnia ted ri tn ¢
kesilir.

Yakit

Depo K

Lt

65000

Yakit tankinbun kap
parametreileayar |l ayi1 ni1 z.
parametre 0 ol arak
tanki nda kalan yak
gosteril mez.

Yakit Tuoketi

%

100

0.0

Bu parametre YAKIT
YAKIT DOLDURULUYOR sms

mesajlari1 ic¢cin e
Eger bu parametr
Yakit Caliniyor

sms mesajlari1 gé6
Eer bu SMS mesa
parametreyi jleinlk
tiUketi mine gor e

S|
e
\'
n

j
r
a

e
d
I
Y g
y
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Su Sogutucu | °c| o | 250 | 9o |EGEr su sicakligr &
clkarsa sogutucu r ¢
Su Sogutucu | °C| o | 250 | &0 59“ su - stcakligr 4
Userse sogutucu r.g
Su Isitici B °c| o | 250 | s0 |EGer su stcakligr
diserse 1s1tici1 rol
Su Isitici D °c| o | 250 | eo |E9€r su sdegé&iigi iz
clkarsa 1si1tici1 raél
F'alln le|§ma sn 0 240 0 ngutucu role c¢i1 ki
Siuresi aktif olur.

. o Eger kabin sicakl g
Kabin Fan Ba C 0 250 90 cikarsa fan role ¢l
Kabin Fan Durma °c| o0 250 gop |Eger kabin sicaklid

diserse fan rdéle ¢
Eger ortam sicakl 1@
Ortam Fan Bal °C 0 250 90 ¢l karsa ortam fan
ol acaktir.
Ortam Fan Durma cc| o | 250 | s |Egertam sicakligr I
diseorsteam fan rdle
Mot or ¢ al,sangeaviss aat
zamanindan sonra b
1.Servis Motor Saati Saat 0 5000 250 SI%RVIS ZAMANI ledi =y anmay g
Ejger bu parametre
servis s ir elsperiyot ¢i n
parametresine baki
Son servis zamanin
cal 1 sma saatine ba
parametrede ayarl a
1.Servis Periyodu Ay 0 24 6 zaman g SERVIS ZAMANI ledi
yanar . Eger bu kar
ayarl anirsa servls
cali sma saatine ba
Ocislem yapi | maz

. o 1: alarm
1.Servis Alarm Seviyesi - 0 3 3 2yik at ma

ruyar |
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

2.Servis Motor Saati

Saat

5000

250

Mot or c¢ali1l sma saat
zamanindan sonra b
SERVISZAMANI | edi yanma
Eger bu parametre
servis sur eXperiyot ¢i n
parametresine baki

2.Servis Periyodu

Ay

24

Son servis zamanin
cali1 sma saatine ba
parametrede ayarl a
zaman ¢ SERVISZAMANI ledi
yanar. E@ger bu par
ayarl anirsa serv2s
cal i sma saatine ba

3.Servis Alarm Seviyesi

Ocislem yapi | maz
1: alarm

22yuk at ma
uyar |

3.Servis Motor Saati

Saat

5000

250

Mot or c¢ali1 sma saat
zamani ndan sonra b
SERVISZAMANI | edi yanma
Eger bu parametre
servi si giim e3periyoti s
parametresine baki

2.Servis Periyodu

Ay

24

Son servis zamanin
cali1 sma saatine ba
parametrede ayarl a
zaman g SERVIS ZAMANI ledi
yanar . Eger bu par
ayar|l asrrwsa sUr eXsi

3.Servis Alarm Seviyesi

alil sma saatine ba
islem yap!1 |l maz
alarm

yiuok at ma

ruyar |

¢

0:
1:
2:

J1939 Devrede

0: J1939 portu dikkate alinmaz.

1: Analog degerler (1s1, yag, devir)
ECU’den alinir. ECU haberlegsmesi
kesilirse motor durur.

J1939 Motor

15

: GENERIC

: CUMMINS

: DETROIT DIESEL
: DEUTZ

: JOHN DEERE

: PERKINS

: VOLVO

: CATERPILLAR

: SCANIA

: IVECO

10: MTU-MDEC

11: BOSCH

Other values: Reserved. Do not use.

OO ~NOOUOITMWNEFO
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D-300 Kullanim Kilavuzu Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fab. Ayai Aciklama

GENERIC ENGINE BRAND
0: Generic
CUMMINS ENGINE
0: CM850
1: CM570
DETROIT DIESEL ENGINE
0: Generic
DEUTZ ENGINE
0: Generic
1: EMR2
2: EMR3
JOHN DEERE ENGINE
0: Generic
PERKINS ENGINE
0: Generic
1: ADEM3
2: ADEM 1.3
VOLVO ENGINE
0: Generic
1: without CIU unit
J1939 ECU Tipi - 0 7 0 2: EDC4
CATERPILLAR ENGINE
0: Generic
SCANIA ENGINE
0: Generic
1: S6 (Single Speed)
2: S8 (All Speed)
IVECO ENGINE
0: Generic
1: Vector
2: NEF/CURSOR
MTU-MDEC ENGINE
0: MDEC 302
1: MDEC 201
2: MDEC 303
3: MDEC 304
4: MDEC 506
BOSCH INJECTION SYSTEM
0: Generic
1: EDC 731
2: EDC 9.3
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.3. MOTOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Bu parametre 0 il e
J1939 Devir % -100 | +100 0.0 ayarlanir. ECU il e
motor devrine ince ayar yapar.
Eger ECU’ dan okuna
Hava Giris § °C 0 200 0 siakl 1 g1 bu degerin
hava giris si1cakl.
Eger ECU’ dan okuna
. o st cakli1 g1 bu dedger
Hava Giris S C 0 200 0 hava giris sicakl i
ol usur
Hava Giris § 0 1 0: alarm
Tipi L.yiak at ma
Eger ECU’  dan okuna
SoJutucu Sev|l % 0 100 0 seviyesi bu deger.i
sogutucu seviye uy
Eger ECU’  dan okuna
SoJutucu Sev|l % 0 100 0 seviyesi bu deger.i
sogouuseviye alarm
Sogutucu Sev| 0 1 0 0: alarm
Tipi LLyidk at ma
Eger gaibmide ger i bu p
Ak U Serilinji vboc| o |30 | o (3vyarlanan degerin
jeneratoér akuyiu sa
olarak devreye girer.
Eger gaibmide ger i bu A
Aki Sarj sur| d | o | 1200 | o |Ceiimidegerinin altun
jeneratodor akiuyiu sa
kadar otomatik olarak devreye girer.
Mar sa basi I madan 0
< bu deg ulasana kad
Yag Pompasi bar 0 20 0 ¢cIr kirs1 aktif ol ur.
Basi nci <
ayarlandiysa yag p
edilmez.
. Oi sl em yok
Service Reset-1 i 0 1 0 l:servis-1 sayicil arini
. Oi sl em yok
Service Reset-2 i 0 1 0 l1:servis-2 saylcil arini
Service Reset-3 - 0 1 0 Oj' §.I em yok
liservis-3 sayici |l ari ni
0:ECM Uzerinden oku
bil i sine 6re hi z
ECM Hiz Kont - 0 1 0 1:EC?\/I Uzeri?]den oku
Engelle b i . .
il gisine goére hi1z
brrakilir.
Bu parametreye gir
J1939 SPN Maskesi - 0 65535 0 ci haz tarafindan a
gosteril mez.
Bu parametreye gir
J1939 FMI Maskesi - 0 65535 0 ci haz tarafindan a
gosteril mez.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.4. TARIH-SAAT AYARLA

L PRUGRHMIMTING |
PHA St

Date

______PRUGHHNMING

Tarih-saat bi |l gisi <cihaz ic¢cindeki pil destekli gercgek
Parametre Tanimi Birim | Min Maks Aciklama

Gin - 01 31 Ayl n gund

Ay - 01 12 Ay bilgisi

Y | - 00 99 Yil1n son iKki rakami

Saat - 00 23 |Glniun saati

Dakika - 00 59 Saatin dakikas.i

Saniye - 00 59 Daki kanin saniyesi

16.5. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

L PRUGHHMMING

P HMONDRY

TLEZDARY

WEDNMESDRAY ]
Bircok uygul amada jeneratoéridn sadece mesai
¢c¢ali1 sma programi bu tidr wuygulamaya ol anak verir.
Haftali1 k ¢al 1 sma cpirhoagzrianmio tsoanyaetsiikn doel ar ak devreye
ayarlanabilir.
Cihazda7gir24saat =144 paramet.Hafb@ahummalktradamat i
modda ol masi seklinde secilebilir.

L PHUGHEHMMHING

A

OTO konumda eger jeneratoriin devreye girmesi
haftalik galigma programi tarafindan engelleniyorsa, bu
durumda OTO ledi yanip soner.
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D-300 Kullanim Kilavuzu Firmware V-5.8

16.6. OTO-TEST CALISMA PROGRAMI

L PHUGEHMMING |

WEEKLY SCHEDULE
PEXERCISER SCHEDULE
SENDER CONFIGURATION

o Schedule-

schedule=2

 Schedule=3

L PRUGEHMMING

| Exerciser Schedule-]]

HEEK @ DRY: Mo
L [IME  DURBHTION |

1 @gi - 06 Ak AlAm

\ =

Cihazda 7 farkli1 otomatik test programi bulunmaktadir
yapilabilir.

Eger ayli k test secilirse; hafta, gin ve saat herbir
Egert dwlafk test secilirse; gin ve saat herbir test c¢al
Otomati k test c¢alismasi yukte veya yiluksuz yaprilabilir
Bu sayede, jeneratoér hafta icerisinde istenen giun ve
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.7. MUSIR KONFIGURASYONU

Cihazda3adet anal og sensodr girisi bulunmaktadir. Asagi da
parametreleri ac¢i klanmistir. Diger sensdr girisleri d
Herbir sensoér 16 basamaeklasaltpirmptgirraml Qenmsdrl igi reiggiini n a
i stenilen sekiBlude ayyarel an aatmizliinr .her turl i sensodorl e uy!l
Her bir sensor asagi daki programlanabilir parametrele
Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Onceden tani mlanmi
. . . fonksiyonlari1 sec¢i
Sensor Tipl i 0 15 13-14-15ayar |l ani rsa, s
i stenildigi sekild
. 0: durma
Alarm Seviye - 0 1 Lyik atma
0: daima
AlarmKont r ol U - 0 3 1Emoto.r ¢alistigind
2: hata gecikme sonunda
3: rezerv durum
Edger sensodor direng
lzerindeyse, hata
parametre ile hata durumunda
N yapltlacak islem be
Sens 61 Act kAl - 0 3 Ockullani | maz
1: durma
2yiuk at ma
3iuyar |
Diusuk ,al‘aalmarm sevi
parametresindend u r ma ykaatina
Dusuak Al arm 0 0 1 ol arak secilebilir
Okapal
lrac1 k
o Ockapall
Disuk Uyar. 0 0 1 Lacik
Yiksek alarm, ‘ala
parametresindendur ma Yy ada
Yiksek Alarm O 0 1 ol arak secilebilir
Okapall
lraci k
. Okapal
Yiksek Alarm O 0 1 LTaci k
Eger disiok alarm k
Dusuk Al arm X 0 10000 disuk alarm degeri
ayarl anmal 1 dir.
Diusiuk Uyar. X 0 10000 Dislik wuyari1 degeri
Eger yliksek alarm
Yiksek Al arm x 0 10000 yiksek alarm deger
ayarlanmal i1 dir
Yiksek Uyar. X 0 10000 Yiksek uyari1 degdger
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
Senso6ér -1Blr i s| ohm 0 5000 Nokta-1 ohm deder.i
Sensoér -l1EdreigEg  x 0 10000 Nokta-1 61 ¢ U m
Senso6r 2B i s| ohm 0 5000 Nokta-2 ohm deder.i
Senso6r -2EdreigE x 0 10000 Nokta-2 61 ¢ U m
Senso6r -3BlTr i s| ohm 0 5000 Nokta-3 ohm dederi
Senso6r -BEd@reigE  x 0 10000 Nokta-3 61 ¢ U m
Senso6r 4Bl i s| ohm 0 5000 Nokta-4 ohm deder.i
Sensoér -4EdreigE X 0 10000 Nokta-4 61 ¢ U m
Senso6r -5BHT i s| ohm 0 5000 Nokta-5 ohm deder.i
Senso6r -5Ed@reigg  x 0 10000 Nokta-5 61 ¢ U m
Senso6r -6BHT i s| ohm 0 5000 Nokta-6 ohm deder.i
Senso6r -6Edreigg x 0 10000 Nokta-6 61 cUm
Senso6r -7Blr i s| ohm 0 5000 Nokta-7 ohm deder.i
Sensoér -7TEdreigg  x 0 10000 Nokta-7 61 cium
Senso6r -8Bl i s| ohm 0 5000 Nokta-8 ohmdeg e r i
Senso6r -8BEdreigE x 0 10000 Nokta-8 61 c U m
Senso6r 9B i s| ohm 0 5000 Nokta-9 ohm deder.i
Senso6ér -9EdreigE x 0 10000 Nokta-9 61 cim
Senso6r -1Eadhmi s| ohm 0 5000 Nokta-10 ohm deger.i
Sensoér -1BJ rdieg x 0 10000 Nokta-1 0 61 ¢im
Senso6r -1Eadhmi s| ohm 0 5000 Nokta-11 ohm deger.i
Sensoér -1AJ rdieg x 0 10000 Nokta-11 o611 ¢im
Senso6r -1Eahmi s| ohm 0 5000 Nokta-12 ohm deger.
Sensoér -1RgJ rdieg x 0 10000 Nokta-12 61 ¢im
Senso6r -1Eahmi s| ohm 0 5000 Nokta-13ohmde ger i
Sensdér -1Bg rdieg x 0 10000 Nokta-13 o1 ¢cim
Sensér -1&Edhmi s| ohm 0 5000 Nokta-14 ohm dedgeri
Sensdér -1Hg dieg x 0 10000 Nokta-14 o1 ¢cim
Sensdér -1&Edhmi s| ohm 0 5000 Nokta-15 ohm dedgeri
Sensdér -16g dieg x 0 10000 Nokta-15 o1 ¢cim
Sensér -1&Edhmi s| ohm 0 5000 Nokta-1 6 ohm dedgeri
Sensdér -1Bg rdieg x 0 10000 Nokta-1 6 o1 ¢cim
Eger sensor tipi p
Sensoér | smi - - - ayarl ansesadr okum
burada yazilan sat
Ejger sensor tipi p
Sensor Haayark| - i i ayarlarvnrsa, sensao
olustugunda al arm
yazilan satir gb6ri
Ejer sensor tipi p
Sensér Yiksel - i i ayarlanlrslasel§e(me@e
hatasi olustugunda
burada yazilan sat
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16.8. GiRi$ KONFIGURASYONU

£ (ol et o =N A
| U1l Fressura Switch |

1

Cihazda 8 adetdijitalgi ri s bul unmaktadir. Bu girislerin saylisi h
artirrailabilir.

Asagi da saddcpibal girisin parametreleri ac¢ci klanmi st
6zelliklerine sahiptirler

Giris fonksiyonunun ad:] istenilen sekilde girilebilir
kullanilabilirler.

Giris fonksiyonunun adi sadece RainbowPlus programi
kullanilarak girilebilir.

Her bir dijital giris asagidaki programlanabilir para

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Onceden tani mlanmi
fonksiyonlari1 secgi
Oolarakayar |l anir s a, gi
i smi istenildigi s
: alarm (motor durur)

:ylk at ma

uyar |

cislem yapi |l maz

: her zaman

:motor c¢alisirken
ckoruma siUresi son
. rezerv

kit | emesi z. Al arm
al ki nca hata sili
: kilittemeli. Al arm kaynagi
alksa bile cihaz
adar hata devam eder.

:Nor mal de ac1 k
:Normalde kapal

Ak d

CAkOo +

: Gecikmesiz

: Gecikme (1sn)

: Gecikme (10sn)

. Gecikme (1800sn)

Giris Fonksi - 0 99

sl em - 0 3

Ornekl eme - 0 3

Kilitleme - 0 1

Kontak Tipi - 0 1

Anahtarlama - 0 1

Gecikme Sir esi - 0 3

WNPFRPOPFRPOIRPOXXPXOWNREPOIWNEO
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Firmware V-5.8

GiRi$ FONKSIYON LISTESI

No | Agiklama No | Agiklama No | Agiklama
1 |[Kullanici F 41 |As1 r 1 Rezon 81 |-
2 |Yadg Basing 42 |K1 sa Devre 82 |-
3 |Asir1 Harar 43 | Servis 1 Reset 83 |-
4 | Su Seviye Kontak 44 | Servis 2 Reset 84 |-
5 |[Redresdr Ar 45 | Servis 3 Reset 85 |-
6 | Acil Stop Gir i s i 46 |Tam Kapasit 86 | -
7 |Alternator 47 |Jenerat or C 87 |-
8 |[Uyarti m Hat 48 |Jenerator Y 88 | -
9 |[Dusuk Yakit 49 | Program Kilidi 89 |-
10 |[Deprem Al ar 50 |Yangi n Devr 90 | -
11 |Jen. Yardi m 51 | Lamba Test 91 | -
12 |[Seb. Yardi m 52 |[Savas Modun 92 | -
13 |AUTO Moda G 53 |TepeTr as | aem 93 | -
14 |OFF Moda Ge 54 |Gug¢ Basmay.l 94 | -
15 | TEST Moda G 55 |Ug¢iincul Vol 95 | -
16 |Asi1ri1 Yuk 56 |[Takip ile G 96 | -
17 [Manuel Yaki 57 |Oncel i k+1 97 | -
18 [Oncel i k 58 |Oncel ik +2 98 | -
19 |[Uzak Qal 1 st 59 |Oncerti k 99 | -
20 |[Sebeke Var 60 |[Oncel i k +8 100 |[Kul I ani | maz
21 |Sebeke Yok 61 |Sebekeyi en

22 | Alarm Reset 62 |Devir Artir

23 | Korna Sustur 63 | Devir Azalt

24 | Panel Kilitle 64 |Par al el Cal

25 ([Yakit Pompa 65 | -

26 [l kincil Vol 66 | -

27 |Korumal ar i 67 | -

28 | OTO Transfer Engelle 68 | -

29 [Jen. Yiuk Al 69 |-

30 |Hava Kapag! 70 | -

31 | KabinKap1 Acgi 71 | -

32 |[istasyon Ka 72 |-

33 |istasyon As 73 | -

34 |Hava Kapal. 74 | -

35 |lHava Yagmur 75 | -

36 |YiI Il dirim DU 76 | -

37 |SoJutucu Fa 77 | -

38 (I si1t1ci Fan 78 | -

39 |[Kabin Fan A 79 |-

40 |[i stasyon Fa 80 | -

-97-




D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

16.9. GIKIS KONFIGURASYONU

Asagi daki parametrel er &ishaaoddlair 1dilj ibtedli rdiek 1. s IC
bulunmaktadir ve tamami programlanabilir dzell.i
Ci hazdaki r 6l e HaridiRotelMadiiik uhl aayl arak 40’ a kadar
Parametre Tanimi Fabrika | Terminal Aciklama
Ayari | numarasi
R O lO& 3 4 Fabri ka ayar. MARS c¢1 ki s
R 6 o2 1 5 Fabrika ayari YAKIT c¢i1 kis
R 6 08 2 6 Fabrika ayari Alarm c¢ci1 kis
RO 04 8 7 Fabrika ayari ON I SITMA ¢
RO 0B 4 8 Fabrika Ayari1 STOP c¢i1 ki s
R 6 08 7 9 Fabrika ayari ROLANTI «c¢1 k
R 6 0@ 6 72 Fabrika ayari SEBEKE KONT
R 6 tO8 5 51 Fabrika ayari JENERATOR K
RO 08 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO e 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO g 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO Hg 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO 18 1 - Yedek o@idki#d®E m
RO 14 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO 1B 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO 6 1 - Yedek c¢ci1 k+% modul i
RO & 1 - Yedek c¢ci1 k+3 modul @
RO 18 1 - Yedek c¢ci1 k+3 modul @
RO I8 1 - Yedek c¢ci1 k+3 modul @
RO 126 1 - Yedek c¢i1 K+3 modul
RO 2 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 28 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 128 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 124 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 126 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 126 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 128 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 128 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 128 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 136 1 - Yedek ¢1 k+3 modul @
RO 13 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 138 1 - Yedek c¢c1 k+3 modul @
RO 138 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul @
RO 134 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul d
RO 1-35 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul d
RO 36 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul @
RO 3@ 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul d
RO 38 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul @
RO 138 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul d
R 6 46 1 - Yedek c¢c1 k+4 modul d

A

Asagida c¢ikis fonksiyonlarinin kisa bir listesi bulunmaktadir. Tam
liste i¢cin RainbowPlus programini kullaniniz.
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D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

CIKIS FONKSIYON LIiSTESI

No | Aciklama No | Agiklama ONo | Aciklama
1 |[Yakit 46 | Program Modu 91 Kull anici1 Ci
2 | Alarm 47 |Mot or Cal 1 s1|]92 Kullanici Ci
3 |Mar s 48 |Jener at or Ge |93 Kullanici Ci
4 | Stop 49 | Alarm Kontrol Devrede 94 Kull anici1 Ci
5 |Jeneratoér K 50| Yag Basi nci 95 Kullanici Ci
6 |[Sebeke Kont 51 |Stop Al ar mi 96 Kullanici Ci
7 ROl anti 52 |[YUuk At ma Al &a |97 Coklu Yuk Al
8 |On I si1tma 53 |Uyari1 Al armi||98 |Coklu Yuk At
9 |Alternati f 54 |St op veya Y |99 Coklu Yuk Al
10 [Yakit Ana b 55 | St op+Yuk Atnm|[100 |[Cokl|l u YUk Af
11 Jen.$§1l Kapatma 56 | Test Modu 101 ([Cokl u Yuk Al
Darbesi 57 | Auto Modu 102 [Cokl u Yuk At
12 |Jen. Salter 58 | Manuel Modu 103 |Gokl u Yuk Al
Darbesi . 59 |[Kapal i1 Modu 104 |Cokl u Yiok At
13 |Jen. DuUs.Gel Mo Auto Modda D|105 |[Cokl u Yak Al
14 g;rbkeﬁs.ial ter Kg 61 | Motor Dinlenmede 106 |Co k!l u nmmaibk At
62 |[Mot or GCal 1 sn |107 | Tam Kapasite Aktif
15 g;bkeﬁs.ialter Ad 63 |On I sitma Ya |[108 |[ECU Ener il ¢
16 [Seb. Dus. Ge 64 |[Yad Basi nci 109 |AkU Sarj Mo
17 [Fl asor 65 |l st tma Yap1I]|[110 [Yang! n DeYre
18 [Gaz Vvalf Ci 66 | Senkronize Oluyor 111 Transfer On ¢
19 [Yakit Pompa 67 |[Motor Sogutu 112 [ Kincil Vol
20 | Jikle 68 | Motor Durduruluyor 113 | Lamba Test Aktif
21 Bl ok I si1t1c 69 |[Korumal ar De||114 | Korna Sustur Aktif
22 [Su Sogutucu 70 |Uzak Cal 1 sti||115 |[Savas Modu /4
23 |Su | s1t1ci 71 |Sebeke Var @ |116 [Seb. Dest ekl
24 | Fan Kontrol 72 |Sebeke Yok (G |117 |Seb. Gu¢ Bas
25 |[Hava Kapag! 73 | Oto Transfer Engelli 118 |Yet ki I i Sebe
26 | Kabin Fan Kontrol 74 1Jen. YUk Al m|119 |[Bara Hazir
27 | Ortam Fan Kontrol 75 |Giris Genisl|{|[120 |[Drup Modda (
28 [Uzak Cal i st 76 |Giris Genisl||121 |[U¢gcldnciul Vol't
29 |[Jeneratér H 77 |C1 k1 sGeni sl e 122 |[Aki I T 1 yuk Yy
30 |IBara Kont ak 78 |C1 k1 sGeni sl ¢ 123 quip il e yi
31 | Bara Kontak KapaPals 79 | Master Cihaz akuf -
32 |Bara Kontak 80 [Senkron Uzak[124 |[Yag pompa ¢!
33 |Bara Dius. Ge 8l |[Kul lanici Ci| |12 |HI z art_lr d g
2 IYik At ma 8 |Kul lanici Ci|[|126 |HI 7 eksilgr ¢
B Yk Al 83 |Kul lanicti Ci|[127 Vol t artir
% |Yik Azalt 84 |[Kul tanCi ki s 128 |Vol t eksilt
37 lServis 1 Za 8 |Kul lanicti Ci|[129 Senkron OK ¢
8 Servis 2 za 8 |Kul lanici ¢Cif|[130 Sirfrr Aki m ¥
30 [Sevis 3 Zami |87 |Kullanicr ¢i|18l jYakit Gekme
20 |[Sebeke Faz 8 |Kullanici ¢Ci||132 |Marl#
21 Jen. Faz S 89 |Kullanici ¢Ci||133 |Mar2
22 |OTO Hazit 9 |Kul lanici Ci||134
43 |Haf tali1 k Ca 135
44 | Oto-Test Aktif
45 |[Sebeke Kesi
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16.10. MOTOR YER ADI

Mot or yer adi, cihazier aitderti ndaeaibmdlavmaku wijnerkul | ant | |

Cihaz tarafi ndan gdmaielrlidreche SWMES’  wWeelr degyfeasi nda ci hazi
aylrt etmekicin basli k olarak cihaz yer adi yazmakt ad

16.11. MOTOR SERIi NUMARASI

Mot or seri numarasi, cihazin Gzerinde bulundudgu jener

Cihaz tarafindan-maéonderi wemh SMySf aes | basl i girnda motor

16.12. MODEM1-2/SMS1-2-3-4 TELEFON NUMARALARI

Bu telefon masmanasi6heaédkama kadar uzunlukta numara gi

izin veren bekl eme *“,k 7 karakter:i de kabul edi |l ir.
Eger modem segimi= Harici PSTN Modem:i | k 2 numara modem .ar amas | i ¢cin
Diger segimler:b it G n numar al aavri SMS ng&muddraint | 1 rl ar .

Telefon numaralarini ilk karakterden baslayarak giriniz
ve bosluk birakmayiniz.
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16.13. GSM MODEM PARAMETRELERI

Parametre Tanimi Aciklama
APN kullanitct adi, kullanilan GSM
APN Kull aniclbazi GSM operatorleri APNI kmétani A
adi icin dogru bilgiyi GSM operatd
Eger APN kullanitci adi kullanili1yo
. . sifresi de gerekebilir. Agctbthkilg$nazi
APN Sifresi gerektirmez. APNsfiesii ¢in dogru bilgiyi GSM
0grenebilirsiniz.
APN adi bilgisi, GSM operat o6r |IAPINi &
APN Adi icin dogru bilgiyi GSM operatdérden
SMS servis numarasaf | G&EMh ogperak &bi
GSM operatorl eri servis numar as.| g
SMS Servis Merkez No | verirler.
SMS servis numarasi i¢in dogru bi
Asagidaki modem ile ilgili parametreler Cihaz

Konfiglirasyonu grubu altinda bulunurlar.

A

Parametre Tanimi Birim | Min Maks Fabrika | Agiklama
Ayari
Eger kull anilan GS
GSM Sim Kart Pin - | 0000 | 9999 o (humarasi varsa, pl
giriniz. Eger yanl
aktif ol mayacaktir
. . 0:SMS mesaj kapal.
SMS Goénderim - 0 1 0 1: SMS mesaj aktif
o 0:GPRS baglanti1 kap
GPRS Bagl ant - 0 1 0 1.GPRS baglant i akt
Sebeke kesild|g|nde
gel di ginde SMS godn
durumu degistigind
L. bir uyari1 olusmaz.
$ebeke Degis - 0 1 0 O:sebeke kesil di §MSn
goénderilir
l:sebeke kesildigin
génderil mez.
GPRS baglantisi sa
| P degisirse SMS g
| P Degisincel - 0 1 0 degi stiginde ci haz
ol usmaz.
0:I'P degi since SMS
1l:IPdegi since SMS godl
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16.14. ETHERNET PARAMETRELERI

Parametre Tanimi Fabrika Ayari Aciklama
Cihazin tani mlanan sire a
Rainbow Adresi-1 wssl.datakom.com.tr serv e_r a dr esleri b.u parmam
Rainbow Adresi-2 Ci haz; ralnboyv_yenlleme S
adreslere verillghndgder mek:t
DATAKOM server adresi gir
Ci haz, tanit ml anan kull ani
E-posta Hesa d500_a goénderen ki smendadeugpaid
goéridnmektedir.
Kullanit |l an mail hesabi nin
E-posta Hesa d500_ 1234 girilmelidir.
. Kullani | an mail hesabi nin
E-post a Sun usmtp.mail.yahoo.com
bu parametreyleditra.nt ml anma
E-mail Adresi-1 - Cihaz 3 adet kullaniciya
E-mail Adresi-2 - gonderilecek adresler bu
E-mail Adresi-3 - girilmelidir.
Asagidaki ethernet ile ilgili parametreler Cihaz
Konfiglirasyonu grubu altinda bulunurlar.
Parametre Tanimi Birim | Min Maks Fabrika | Agiklama
Ayari
RalanWScada ) sn 0 65535 60 Cl haz bu_ stire ar al
Yenil eme Suir i zl eme sistemine V¢
Rainbow Scada i 0 65535 90 Veri goénderil ecek
Adres-1 Port numar asi .
Rainbow Scada i 0 65535 90 V e r i demjeak olan ikinci adresin
Adres-2 Port port numarasi .
E-posta Sunucu Portu - 0 65535 587 |E-mai | gbénder i mi i ¢ i
GPRS baglantisi sa
| P degingaiirlseg dender i
| P Degi-mailncel - 0 1 o |degistiginde cibypay
ol usmaz.
0:I P degi-mdinlc eg éender
1:1 P dedgi-mdinicegénder
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17. MARS GIKISININ KESILMESI

Mars c¢ir kisitnin hirzIli1 ve glivenli bir sekilde kesil mesi
al gir I ar .
Asagi dakin shairrt ltaandeasi sagldarardi g1 nda mar sl ama
- Mars Suresi:
Mar s sMbtoeParametreleri > Mars Siiresi program parametresinden ayarlanabilir. Bu
parametrenin deger.i maksi mum 15 saniye yapilabil:i

- Jenerator Gerilim Degeri:

Eger | energeiliide § &lator Patametreleri > Marg Kesme Gerilimide ger i ne
ulasitrsa marslama durur .

- Jenerator Frekans Degeri:

Eger jenerat or f diotorlParanietredeki 2 Mars Kbsme Erekanside Jer i ne
ulasitrsa marslama durur .

- Motor Devri:

Eger moit o r dMdatar Parametreleri>Mars KesmeRPMde Jer i ne ul asirsa
durur.

- Sarj Alternator Gerilim Degeri:

Yapi1 | mas 1 g e:MethrdParanzetrederi b @arj Girisi Bagh = 1

Eger s ar jgedimitMetorrParantetreleri > Mars Kesme Sarj Gerilimide dger i ne ul as|
mar sl ama durur

- Yag Basinci Degeri

Yap! | masi1 g e:rMethreParanzetraieri b ¥ag Basinci Marg Kesme = 1

Yag basincindan mars kesme i¢in program parametre
Motor Parametreleri > Yag Basinci Mars Kesme Gecikmesi. Bu par ametrenin fabri
saniyedir.

Yag basing kontak ve yag basing sensoér girislerin
Yag basing kontak girisi mar s kesil @ikazi icin her
Konfigiirasyonu > Yag Basing Kontak Oncelik parametresinden iptal edilebilir.

Eger aktif edilirse, yag basinci algilandi dgr zama
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18. ASIRI AKIM KORUMASI (IDMT)

Cihaz, alternatoriu asiriogkamdamalkiolfiumakDMMmatci yil ak @r u

IDMT (Inverse Definite Minimum Time)k or uma f onksi yonunun Kkorumaya geg¢me
gbre degi skendir. Bel irli bir akim degerinin Gzerinde
sUrede aksmagmar .

Korumaya gec¢cme siresi formilda asagidadir:

TMS

= | .
(i=-1)
|set
Formiilde:

TMS: IDMTzaman c¢arpaBu aymar i zdamanda %100 asiri1 yukl en
korumaya gec¢cme silUresidir.

len fazla yuklenen fazdan ¢ekilen akim
lsecprogramlanmi s astri akim [imit.@i

t:tsaniye cinsinden korumaya gec¢cme silUresi

t

Asiri1 akim |limitini gec¢cmeyen akimlar sidre siniri1 ol ma
siddetine bagli olarak degdgisen bir gecikme sonunda |TLC
nekadaryik sekse tetikleme o kadar hizl1 gerceklesir.

Korumayi1 tetiklemeyen bir asitri akim durumu olustugun
asir.i akitm olustugunda, cihaz bir o6nceki astri1 yukl en

normaldendaha k1 s sirede tetikler.

a
| DMT zaman c¢arpanit det ektCarmipranh ases kaidywet iknlig Ukyear, | ary.n |
o kadar c¢abuk gerceklesir.

Cihaz, birincil, ikincil ve UOg¢uncial geril iisundr.i z/ aki m
Birincil degerlerden ikincil veya Ug¢inciul degerlere g
ayarl|l ara gec¢cmesini sagl ar .

| DMT korumasi tetikleyince, olusacak hata YUK ATMA (s

olarak ayarlanabilir.

— Current Limit
Ower Current 1 J 0 o S
Ower Current 2 J 0 o S
Ower Current 3 J 0 o S
Ower Current IDMT Multiplier J a6 s
Ower Current Action ||_.;.a.;| Dump j

RainbowPlusk onf i gur asy o nlenematérgAkamioén 1iima e kr an goér dnt s
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Asadgidaki tabloda viik yiizdesine bagli olarak tetikleme gecikmesi goriilmektedir (TMS=36 ayarli)

%100 s1 ni1rsi z %170 73s %240 18s
%110 3600s %180 56s %250 16s
%120 900s %190 44s %260 14s
%130 400s %200 36s %270 12s
%140 225s %210 30s %280 11s
%150 144s %220 25s %290 10s
%160 100s %230 21s %300 9s

Asadidaki grafikte yiik yiizdesine bagh olarak tetikleme gecikmesi goriilmektedir (TMS=36 ayarl)

tripping delay in seconds
100000
10000 \
1000
100
10 —
overload level
(times x setpoint)
1 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
1 11121314 1516 1,7 1,8 19 2 2,1 22 23 24 25 26 2,7 28 29 3
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19. MOTORLU SALTER KUMANDASI

Cihaz her marka ve model motorlu saltere (MCB) kumand
Mot orl u salter kumandas]| 3 adet ¢1 kis fonksiyonu il e
(Close) ve Dusuk Geril i m ( DrGBiruydulathada busihyallardea 3adekelma nd al a
adedi kull ani |l 1r.
i stenen herhangi bir dijital ¢1kis, programlama menus
MCB CLOSE MCB OPEN
SEQUENCE SEQUENCE
CLOSE
OPEN | | ______ — _
uv __| —
,tuv L tcl N P top N

Motorlu salter KAPAMA (MCB CLOSE) islemi asagidadir:

DG ¢i1 ki si1 ni aMltiinf beotb,i nd (ssiirkav3gerkiadar bekl e
KAPAMA (CLOSE) ck&pamaidakhe fsietd s i kadar bekl
KAPAMA (CLOSE) c¢i1 ki sini deaktif et

Motorlu salter ACMA (MCB OPEN) islemi asadidadir:

DG ¢r ki sini deaktif et

ACMA (OPEN) c¢i1 ki si be asakitresiekdacmbettae (t
ACMA (OPEN) ¢1r ki sini deaktif et

Acma Darbe, Kapama Darbe ve Diislik Gerilim Bobin
sureleri program menusunden ayarlanir.

Eger Sebeke Salter Geri Besleme girisi tanimlandiysa
A ve Sebeke Salter Hata Siresi sonunda salter konum
degistirmediyse hata durumu olusur.
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Mot orlu salterler 2 farkli1 c¢al 1 sma
Asagidaki terminol oji Kull ani I mistir
M: hareket motoru (gear motor)

PE:“ kapatmaya hazir” kontagil

XE: kapatma bobini (close coil)

MX:a ¢ ma b opercnoil) (

MN:diusik gerilim birakma teti kIl eme

AUX: yedek kontaklar

AG-KAPA BOBIN KUMANDALI SALTER

CONTROLLER
OUTx OUTy
L+ L1

BAT+ E E BAT+
| |

L1 — — L1
RN
! !

Nxnv

tipinde ol abilirle

(ready to close contact)

(undervoltage trip

KAPA-DG BOBIN KUMANDALI SALTER

CONTROLLER
OUTx ouTy
L L1
| |
| |
| |
o |
I I
l | |
| |
J J

®
ﬁ\._ —
<]
il
[=]
=]

NXNv

Soldaki resimde role fonksiyon atamalar asagidaki gibi olmalidir:

OUTx:Sebeke veya Jener at GloselRusggat ma Dar besi

OUTy:Sebeke (veya Jener @pedPuse)Acma Dar besi

Saqgdaki resimde role fonksiyon atamalan asagidaki gibi olmalidir:

OUTx:Sebeke veya Jenerat or

Kapat ma Dar besi

OUTy:Sebeke (veya Jener at 0 Uhderipliagaidoil)Ger i | i m

(Close Pul sc¢
Bobini (
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20. J1939 MOTOR iZLEME VE KUMANDA PORTU

k komandh é@ditesidlehtandbnnkamokor]
una sahiptir.

Cihaz ECU (ele
6zel bir J1939

J1939 portu 2 terminal den olalsarrakv ea dluand dairr 131219r3.9 +Civhea
arasindaki baglanti burulu veya koiakxal ylhabkabkol i darei ly
0rgu tek -dytcarbaBAKWnmal 1 dir.

120 ohm  luk sonlandirma direnci c¢cihaz ic¢cinde mevcuttu

J1939 portu J1939 Devredepr ogr am par ametr esi 1 yapi1Jia3p bMdordigivr ey e
parametresi ile secilir. Mot or marka ve tiplerinin |i
motor | istesi icin DATAKOM il e temas kurunuz.

Eger J1939 poryagbasircy susidakhgisve motordevribi | gi |l erinIElCU’ den al

Mot ordan alitnan di ger o6l cumler Dbilgi amac¢li1 gosterild:i
Cihaz, elektronik motorun géndermesi durumunda asag:! d
Bircok motor bu parametrderfrerin sadece bazilari1ni gon

Gosterilen J1939 parametreleri:

PGN 65253/ SPN 247 Toplam Motor Saati
PGN 65257/ SPN250Mot or Toplam Yakit Kullani mi
PGN 65262/ SPN 110 Sogutma Suyu Sicakl 1 gi
/ SPN 174 Yakit Sircaklig:r 1
/ SPN 175 Magdg Sitcakl i1 g
PGN 65263 / SPN 100 Yag Basinci

/ SPN 94 Yak1it Basinci

/ SPN 98 Yag Seviyesi

/ SPN 101 Motor Karter Basi nci

/ SPN 109 Sogutma Suyu Basinci

/ SPN 111 Sogutma Suyu Seviyesi
PGN 65266/ SPN183Ya k1t Tuket i mi

/ SPN 184 Anl i1k Yaki1t Tuketi mi

/ SPN 185 Ortalama Yaki1t Tuketi mi
PGN 65269 / SPN 108 At mosfer Basinci

/ SPN 171 Ortam Hava Sicakl 1 g1

/ SPN 172 Emme Manifold Sitcakl 1 g1
PGN 65270/ SPN102Tur bo Basi nci

/ SPN 105 Emme Manifold Sicakl i1 gi

/ SPN 106 Emme Mani fold Baslinci

/ SPN 107 Hava Filtresi 1 Fark Basinci

/ SPN 173 Eksoz Gaz Sicakl i1 gl
PGN 65271 |/ SPN 158 AkuU Geril i mi

PGN 61443/ SPN92MotorAnl 1 k Yuk Yiozdesi
/ SPN 91 Gaz Pedal Pozisyonu
PGN 61444/ SPN 190 Motor Devri
/ SPN513 Anl 1 k Tork Yuzdesi
/ SPN 512 Sidridcu talep Tork Yuouzdesi

J1939 bilgileriMODBUS Gl zeri nden de okunabilirusDbebhbef hebmedbthyn
inceleyiniz.

Kontak ¢1 ki si aktifken, eger son 3 saniye i¢inde moto
HATASI verecek ve motoru stop edecektir. Bu 6zellik n
ECU ‘"den geéelegnlkatacbhaz tarafindan sadece UYARI ol ar
neden ol mazl ar . Mot orun ECU tarafindan korundudu ve g

varsaylt |l maktadir.

- 108 -



D-300 Kullanim Kilavuzu

Firmware V-5.8

ECU hata kodlari1 alarm
Asagida hata kodlarityla ilgili temel bir

SPN | FMI | ACIKLAMA

56 X Asiri1 devir stop

57 X Disik yagdg basinci stop

58 X Asiri1 si1cakli k stop

71 X Kazang¢g ayar pot ari1 zas|

75 X Jeneratdr hiz devresi ar |

79 X Frekans ayar pot ari1 zas|

80 X Droop ayar pot ari1 zasi

81 X Disik yag basing uyar.

82 X Astiri1 si1cakli k uyar.

91 X Gaz pedal deveresi ari1za

94 X Yakit fi,Vakesi baskalgi sen

97 X Yakitta su var

98 X Disuk yag Ys&siekeyiagYas@vi
seviye sensor ari1 zas.|

99 X Yag filtresi t1 kal i

100 X Disiuk yvagYd@sbhbasunng sensd

101 X Karter basinci aril zasi|

102 X Emme manifold 1 basing¢g a

103 X Turbo 1 devir ari zas.|

105 X Emme mani f ol d vy Hnkre enéinifold1 ¢ g
sicakli k sensériu ari1 zas.|

106 X Yuiksek turbo basincri, Tu
sensoru ari zas|

107 X Hava filHanesi filkall sens

108 X At mosfer basing sensdor

109 X Sogut massinen a1 zas.|

110 X Asirn8i cakl i1k sensdériu ar.

111 X Disiuk sogut ma So»igult mae \sil w
sensor ari1 zas.|I

153 X Karter havalandirma ari1z

158 X AKU gerilim hatal.

164 X Yiksek enjektoér calirstiar
Enjektdédr cakbi §tcmmasbashb

168 X AkKu 1 gerilim ari1 zas.|

172 X Yiksek giris,Yha&wa ks 1aararkel
hava s@iarkilg gmani fol d s @

173 X Eksoz gaz si1cakli k ariza

174 X Asiri1 yakW¥Yakstcaktallask

175 X Asi1ri1  yagYyasg csakclakiii,k sen

190 X Asir,g Hnz sensorHi gi agak
mekani k ari1 zasi

234 X Hat al i ECU yazil i1 mi

tabl o
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SPN | FMI | AGCIKLAMA

612 X Manyetik devir sensor ar
620 X ECU dahi li +5V ari1 zas.|
626 X On 1 sitma ro6lesi aril zasi|
627 X Enjektdr besleme ari1 zasi
629 X ECU donani m ari1 zas|

630 X ECU bellek ari zas.]

633 X Yakit enjektor valf ari z
636 X Eksantrik mil sensor ar.|
637 X Krank disli sensor ari1 za
639 X ECU bellek ari zas.]

644 X Haricch1 z bil gi haberl esme ¢
647 X Fan control devresi ar.i1 z
651 X Silindir #1 enjektdor ar.
652 X Silindir #2 enjektdr ar.
653 X Silindir #3 enjektdor ar.
654 X Silindir #4 enjektdor ar.
655 X Silindir #5 enjektdor ar.
656 X Siindi r #6 enjektodr ari1 zas.|
657 X Silindir #7 enjektdor ar.
657 X Silindir #8 enjektdor ar.
677 X Mars motor ré6lesi ari1 zas
723 X i kincil hiz sensor ari1 za
1075 X El ektrikli |l ift pompa de
1079 X ECU dahi li +5V ari1 zas.|
1111 X Program parametrelerini kontrol ediniz

1265 X Mot or yadg yakma valfi ar
1377 X Coklu senkron anahtar ar
1378 X Mot or yagdg degistirme zam
1384 X Komut ile motor dur mas.]|
2000 X ECU ari1 zas.|

2433 X Eksoz gaz si1cakli k (sag
2434 X Eksozgaz si1cakl i1k (sol man
2791 X Dahi | EGR ari1 zas.|
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Asagida FMI kodlariryla ilgili temel bir tablo ver
Bu kodlar motor marka ve tipine bazi farkIlili1klar

FMI | ACIKLAMA

0 Ol ciulen deger c¢ok yikmserkmalsl gail
i mitlerinin UGzerinde.

1 Ol ciulen deger c¢cok dusiuk, o6l c¢cum
i mitlerinin altinda.

2 HATALI Bi LGI Karasiz veya hat
kisa devre.

3 ELEKTRI KSEL HATAGgerilimyieryia elnk £ &k
AKU(+) ya kisa devre.

4 ELEKTRI KSEL HAT Agerilim\se ya arnijsdikt
AKU(+) ya kisa devre.

5 ELEKTRI KSEL HATA. Asiri dusuik

6 ELEKTRI KSEL HATA. Asir 1 -y ukkisseak

7 MEKANI K HATA. Mekamiek emi rh agiad t

8 MEKANIiIi K veya ELEKTRI KSEL HATA:

9 HABERLESME HATASI: Anor mal yen
enjektoér devresi aci k devre.

10 |[MEKANI K veya ELEKTRIKSEL HATA:

11 | Tespit edilemeyen hata

12 Komponenthatasi veya cihaz ari1zal .

13 HATALI KALIi BRASYON: kali brasyo

14 |Bilinmeyen ariza. Ozel komutl a

15 Bil gi gecerli fakat nor mal ¢al
tehlike seviyesi)

16 Bil gi gecerlgial i glmat | moi maler i ni
derecede tehlike seviyesi)

17 |Bil gi gec¢cerli fakat normal c¢al
tehlike seviyesi)

18 Bil gi gecerli fakat normal ¢al
derecede tehlike seviyesi)

19 Dat aekebinden gelen bilgi hat a

20 |[kullani I miyor (yedek)

21 kull ani Il miyor (yedek)

22 kull ani Il miyor (yedek)

23 |kull ani I miyor (yedek)

24 |kullani I miyor (yedek)

25 |kullani I miyor (yedek)

26 |kullani I miyor (yedek)

27 Kull ani I miyor (yedek)

28 Kul |l anfyddek) yor

29 |kullani I miyor (yedek)

30 Kullani Il myor (yedek)

31 Hata durumu gecerli
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21. GPS DESTEGiI

Cihaz RS-2 3 2
RS-2 3 2

Gzerinden
GPS modull eri

bagl anan

Dat akom

hari ci

tarafi ndan

DATAKOM RS-232 GPS MODULU

Related parameters are:

GPS modidll erini de

Uretil mektedir

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

0: modem yok

1: Dahili GSM modem

2: Harici Datakom modem
Modem / GSP i 0 5 0 3: Harici generic modem

4: Modem yok, RS-232 GPS var

5: Dahili modem, RS-232 GPS var
Harici Modem / GPS Kull ani |l an harici
Haberl esme H bps | 2400 | 115200 | 115200 haberl esme hizi1 se

GPS ekr ani

Modem ekranl ar i

HHEILT

grubu

alti nda

de

GPS EKRANI

: Bulunan
Lat1tude uydu
oA T tude B sayl s|
T LI

bul unur.
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GPS konum belirleme islemekteldonyany@PSngegsdiuhade  cddman 3
yaptlir. Yéridngede toplamda 24 adet GPS uydusu mevcut
zamana bagli1 ol arak degi sir.

Konum belirleyebilmek ic¢cin en az 3 adtertolu yidcui @G§<*kruelkllaind
ne kadar ¢ok uydu goéridrse konumu o kadar hassas belir
yazar.

GPS wuydulari ayni zamanda ¢ok hassas tarih ve saat bi
fakat b&wuKad aingtlenaz.

GPS'in konum belirleme hassasiyeti monte edildigi yer
kismini direct olarak goérebilecegi sekilde monte edil
binalardan yansi ylans ashiinyiarl [fearklaet dkeoncguam bel i rl eme hass:

belirlemeye oranla onceliklidir. Her iki kaynaktan

GPS tabanli konum belirleme, GSM tabanli konum
A konum belirleniyorsa GPS konumu kullanilir.

Cihaz takilan USB-GPS’i otomatik olarak tanir ve
kullanir. Herhangi bir ayar gerekmez.

Eger cihaza birden fazla GPS modilu baglanirsa hepsi
birden kullanilir.

Cografi konum saatte bir defa cihazin silinm&smplen haf.
cihaz en son konumunda goérinmeye devam eder. Buna kar
sinyal kaybi durumunda bir wuyar.| olusur ve merkezi iz
GPS kull ani Il masa bile cihaz i¢ine cogr arkeziizlkmedeum bi |l gi
dai ma programlanmi s konumda go6rinecektir. Konum ayar.
yapiti |l 1r.

Konum parametreleri: Ha b er | e Kk mek>Theunseul al t 1 ndadi r .

@ Rainbow Plus(¥ersion 3.4)

Fle Tools Language Help

Seada Configuration Basic |IP Settings | Email | DNS | GSM | Ethemet | RS485 |
—Madbus
Addiess = TCPAPPor [ 502 =

- Timer

web Refiesh Rate -B 0 = sec
i -
Raibow Fsfiesh flste. | 60 = sec
Ping Period J 120 = see
Intetnal - BaudRate [57600 = -
Site Id 500 v5 dles
Langituds | 0,000000
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22. GSM KONFIGURASYONU

L i t fDe5A0 ve D-700 igin GSM Konfigiirasyon Kilavuzu’ na bak i1 ni z.

23. JENERATORLERIN MERKEZI iZLEMESI

L i t Ranbow Scada Kullanim Kilavuzu’ na baki1 ni1 z

24. E-MAIL GONDERME

L U t fDe5@0 ve D-700 igin Ethernet Konfigiirasyon Kilavuzu’ na bak i1 ni1 z .
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25. SMS KOMUTLARI

: SMSmesajl ar HABEBEHRIE ROE>Mesaj Numar a lbar & mu p d

kayi1 tl numar al ardan kabul edi |l ir
SMS mesajlarina yanitlar, kayrirtli bt

SMSmesajlari1 bosluk birakmadaywataimmal pd
Sadece BUYUKHARFk ul | ani. | mal 1 dir

KOMUT ACIKLAMA CEVAP

GET IP Eger GPRS bagl s
alitnan | P bil gi‘ IP: 188.41.10.244

GPRS 1 GPRS baglant EEEPRSenabled!

GPRS 0 GPRS baglam'“rkEPRSdisabled!

RESET Cihaz Uzerinde

ALARMS alarmlar silini Elarms cleared!
degi s mez.

REBOOT Cihazin kapat I Cevapyok
sagl ar.

MODEM RESET |Modemi n kapat i || Cevap yok
sagl ar.

GET INFO Cihaz Uzerinde .
alarmlari ve 6l ALARMS (eger varsa)
gonderir. GEN: Vavg/lavg/kWtot/pf/Freq

MAINS: Vavg/lavg/kWtot
OIL_PR/TEMP/FUEL%
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KOMUT ACIKLAMA CEVAP
MODE STOP Cihaz STOP moda gecer .
bulunan alarmlar silinir. Ejn't forced to STOP!
MODE AUTO CihazAUTO moda gecer ve .
bulunan alarmlar silinir. Ejn't forced to AUTO!
MODE MANUAL |[Ci haz MANUEL moda geg .
Gzerinde bulunan aIarEn'tforcedtORUN!
MODE TEST Cihaz TEST moda gecer .
bulunan alarmlar silinir. Ejn't forced to TEST!
OUT1 ON Uzaktankont rol c¢1 ki1s #1 ¢
OUT 1 =0ON
OUT1 OFF Uzaktankont r ol ¢1 ki1 s #1
OUT 1 = OFF
OUTxx ON Uzaktan kontkolfcdhkrag
(xx 1 ve 16 arasinda OUT xx = ON
temsil eder)
OUTxx OFF Uzaktan kontrol ¢1 kis
(xx 1 ve 16 arasinda OUT xx = OFF
temsil eder)
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26. YAZILIM OZELLIKLERI

26.1. YUK ATMA / ASGARI YUK

Yik atma fonksiyonu, jenerator guci sinir deferine ya
devreden c¢ci1 kari1 Il masi ni sagl ar. Bu yiukler jenerator giu
otomati k ol arak devreye ali nacakti1r. Cihazin ic¢cindeki y U
taktirde dijital YiklAtma Rdesidodmarla&r hamg iml @inraibi | i r .

Bu fonksiyon ayni zamanda Asgar i Miikr .( Dusngnayr iL oyaldk) |oelna
yiUksiliz calismasini engellemek ic¢cin devreye sokulan re
At ma fonksiyonunun tersidir. Bu nedenl e ayni dijital
Daha karmasi k YK HALMAewmlee viUKi ATMA dijital c¢i kislarir
edebilirsiniz Dijital ¢l ki slardan her hangi biri bu f
Yiuk degeri Yiuk Atma Ust Limit dederinin Uzerine ¢i1 kt1

Yuk degera AXlik KAitmi t dedgerinin altina diastidgid zaman,

Yuk Atma oOzelligi ile il gildi parametreler Elektriksel
Yik Atma Alt Limit: Eger jeneratdr gucu bu degerin altina diuser
Yik Atma UstLimit: EGer jeneratdor gucl bu dederin UGUzerine ¢1 ka

HIGH LIMIT

1 F—’

LOW LIMIT
~—~— _J
LOAD LEVEL TIME

N
7z

LOAD SHEDDING
OUTPUT o

liiyuk degeri Yuk Atma Alt Limit dedgerinin UGUzerine ¢1 kt
l2.yik degeri Yiukdedemwai list WLdewiithbemacckki §1 Ba&tnfYoOkuA.

Issyuk degeri Yuk Atma Alt Limit dedgerinin UGzerine ¢1 kt
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26.2. YUK ALMA / ATMA

Yk al ma/atma c¢i1 kis fonksiyonlari1i c¢coklu yuk sistemler
Bu harici sistemletayakigwyaddgr usgik adi mlar seklinde
ol masi gerekenin altinda yuklerde ¢alismasi o6nl enmis
Ayni fonksiyon, jenerator kapasitesine gdére birinci s

Yk seviyesAltLiYinkt Adendgerinin altindaysa Yuk alma ¢1 kis
Gzerine ¢1 kana kadar sistem yuk almaya devam eder.

Ejger yik seviyelsmi YikeBdemanUstizerine ¢i1 karsa, Yuk At
l'imitinealt kmaladlioyiuk atma islemi devam eder .

i ki ¢irkis palsi arlaiduunwha koruma geci kme

Geci kme sireleri cihazin gereksiz yere yuk kademel eri

Yiik atma program parametreleri Elektriksel Parametrelerin altinda bulunmaktadir:
Yuk Atma AltLimit: Eg er | eanketriafb @y Gdkeig er i n al t Imaa r doktfcki se yuk a
Yik Atma UstLimit: E§er | eanketriaftody tdketd er i n Uzerine ¢1 karsa yuk a

Yiik Alma Gecikme: i ki y ik al ma ¢ 1 k imsbeklemea saisriensdiadkiir .miBiwi nsuiir e ayr
yiuk atma ¢1 ki s1 arasinda gec¢cen siuredir.
Yiik Atma-Alma Gecikme: Yk al ma ve yiuk atma c¢i1r ki sl ari arasinda
HIGH LIMIT
LOWLIMIT,—\
LOAD LEVEL TVE o
7
LOAD ADD Load Add Delay.
OUTPUT === -
LOAD SUBSTRACT | Load Substract-Add Dela& <Laad dd Delay,

OUTPUT === ===

t1 t2 ts ta ts te tr
f1:y O Xik Atma Alt Limitd e § enrail nit na diser, bu nedeurl e YUk Al ma ¢1 k
2.y XUk Atma AltLimitd e er i ni n GYziekr iAlemag ickiakri,s1 pasif ol ur.
13:y U Xiik Atma UstLimitd e Jer i nin Gzerine ¢i1 kar, Yuk Atma c¢i1 ki s
4.y U ¥iik Atma Ust Limitd e § e rail n i1 m aY idki strma ¢1 ki1 s1 pasif ol ur.

Is:y G XUk Atma AltLimitde ger i ni n fakatYiirka Ad ims&2rdil knme doU mediicifaz i ¢ i n
bu sidrdol masini bekl er.

Ile:Yik At ma/ Al ma Ge cviek mel ukAteiadltLinidd eger i nin altinda, Y
aktif olur.

7.y U Xik Atma AltLimitde ger i nin Gzerine ¢i1 kar, Yiuk Al ma c¢i1 ki s
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26.3. BES KADEME YUK YONETIMi

Cihaz onem sirasi rkamagdae @debi f mée hk@z smlbik@t i r. Yikllerin d
numar adan kyaiskisaerk 6ncel i k) mae 1deéav madnanr agdiakia rbtais! ar ( d

Geci kme siureleri cihazin gereksiz yere yuk kademel eri

E g er Cygkiukfiikk Alma Baglama Gecikmesis Ur e s i Qaklu YiikAAbBna Limitde ger i nin alt
kalirsa sisteme t.kademgiukik!l elal € 58i Goklu Yiik AlmzBeklalhm® g e ¢ e n
Gecikmesipr ogram parametresinden ayarlanmaktadir.

E§ er Cgklukyilkk Atma Baslama Gecikmesis (ir e s i Gakhu YikAtma Limitde ger i nin
Gzerinde kali1irsa si st enydiekn alt nkaa diesnee nyili kaGekiwYiikiAtma gl ekcie n
Bekleme Gecikmesipr ogr am parametresinden ayarl anmaktadir.

Devreye al ma vd@2srinsnaabiits Iseimleelrii dar beler il e yapilir.

Coklu Yiik Yonetimi parametreleri Elektriksel Parametreler grubu altindadir

Coklu Yiik Atma Limiti: Jener at 6r aktif giu¢ dedger.i bu dederin Gzer
Coklu Yik Alma Limiti: Jener at 6r aktif guc¢c deger.i bu dedgerin alt.
Coklu Yiik Atma Baslama Gecikmesi (fLsD): E§ e r dye fleaklu Yiik AtmaLimitde ger i n UGzerin
kalirsa sistemden 1 kademe yuk ati | 1r.
Coklu yiik Atma Bekleme Gecikmesi (tLsw): i ki yiuk atma islemi arasinda gecg¢
Coklu Yiik Alma Baslama Gecikmesi ({LAD): Eg er vy U KokdueYikeAlma Limita |l t 1 ndaa k al 1
sisteme 1 kademe yuk alinir
Coklu Yiik Alma Bekleme Gecikmesi (tLAW): | Kk i yiuk al ma i sl emi arasinda geg
SUBSTRACT LIMIT \\/,/\\_/\
ADD LIMIT —_/
LOAD LEVEL TVE
7
LOAD ADD_1
OUTPUT === —_— — —
tan | tiaw  tuao fuso | tisw tisp
LOAD SUBSTRACT_1 < 7S rd
OUTPUT === B B E— ——
LOAD ADD_2 -
OUTPUT === —— e —Y—YYY——.Y.——— —
LOAD SUBSTRACT 2 1 0.25 sec -

OUTPUT —_———— ———————————————— —
t t2 t3 ts ts te t7
liiyiok Coklu Yiuk Alma Limit degerin altina diuser.

22Cokl u Yiuk Al ma Basl ama Gecikme siresi doé¢gekitmanakobnnm
ve YUk Al nb®25sAdpalsatak.1 s 1

13:Cokl u yuk Al ma Baslama Geci kmesi ve Cokl uraygykikAl ma B
degeri hala Coklu Yuk Al ma Limit degmbsaan altinda ol du¢

laiyuok dedllra YUk Atma Limit dederin Gzerine ¢i1 kar.

Is:Cokl u Yiuk Atma Basl ama Gead kynelk i haslia e@ak Idw | Miuk t Atnma ol
UzeriYike , At ma pdlsatart k1 s 1

le:yuk Coklu yiok Atma Limit degderin UGzerine ¢i1kar.

I7.Cokl u Yuk | tnrea GRek kmesi dahakludoiNitk AommuBagtam@ Geci k
gecti kten sonra yik hala Coklu Yiuk Atma Lipasatardegerin
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26.4. UZAK GALISTIR (REMOTE START)

Cihaz otomati k konumdadr g echeevrad Yoa Ui rsmé<xik ewyer igne di1 sar
Calistir (Remote Start) sinyaliyle calisip durmasi sek

I stenen dJeakQGaligtits igniyrailsi ol ar ak t aQinigfRonksiyarbSe¢imiprograBiu i s | e
menidsindem.yapi |

Sinyalin 6zellikleri programla namanat a@rl ama kd lkampak 1 s &

Bu Uzak Cali1stir sinyalinden agliarigEM @stein) pararsetresii3 6 nl er
yapit Il mal i dir.

Uzak Caligtirc al 1 s males &Jklaikkn Cal 1 sti1r sinyali yoksa cihaz sebe
varsa sSebekeyi yok kabul eder ve buna go6ére islem yapar

26.5. GALISMAYI ENGELLE, SEBEKE SIMULASYONU

Ci haz s eGADISMAYIBNGELLEsi nyal girisi i mkanIiGAEISMAXIr . | stenen
ENGELLEs i nyal i ol ar &8k ti a@irigfdnksiyanbSedimipr ogr am menidsinden vy
Sinyalin 6zellikleri programla namanatl arel ama kd kampak 1 s &

CALISMAYI ENGELLE sinyalinden alarm verime s i ni onl emgikr iiS§¢EMmaramétresi 3 i
yapt Il mal i drir.

CALISMAYIENGELLEgi ri si tani mlanmissa ve sinyal aktifse, ci
SEBEKE VAR k a b u | edecektir. Bu durum jenerat 6r ting ned saisni b
engel l eyecektir. Sinyal uygulandi g1 anda jeneratodor ¢ a
yapltl dir ktan son sonra jenerator duracaktir. Sebeke si
di yagramda sebeke daima var goérinecektir

Sinyalk aybol dugunda ci haz kendiliginden normal g¢al i1 smas:i

UZAK CALISTIR islemi GALISMAYI ENGELLE ve
SEBEKEYi YOK GOSTER iizerinde éncelige sahiptir.
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26.6. AKU SARJ CALISMASI, GECIKMELi SEBEKE

SIMULASYONU
Geci kmeli sebeke similasyonu aki yedekli Telekom sist
kesise bil e akil efdr e Ulkdis Ibeerhd k lii¢cibn ryeterl i dir ve bu saur
yoktur . Jener a@driimk rsiatdiekc es emkitly eni n altina dusince akid
cali1si1p akiler sar jgerdrhimewywanbygékagl rcakaki. Etkili sar
ayarlanacak birsir e boyunca c¢ali smaya devam etmelidir.
Ak geriliminin hassas ol arak izl enmesi harici bir cihaz arac
similasyon sinyalini de dretir.
Ciha z s e ¢ rSEBEKE SIMULASYON (GALISMAYIENGELLE)s i nyal girisi imkani su
g i Bebeke Simiilasyonus i nyal i ol ar &8k ti a@irighdnksiyanbSiedini program
mendidsiunden yapitli1r.
Sinyalin 6zell ikl eriik/pkraopgarla mlkao nateankantavl eml red laligia/ @k ar ak s e
Sebeke Simiilasyonusi nyal i nden al arm v ergiilriigsEMparametiesiBe mek i ¢i n
yapt I mal i drir.
Gecikmeli Sebeke Simiilasyonp ar ametresi 1 yapi1i |l mi ssa Uvlea sjyeonne rsaitnoyra |
aktifse, cihaz sebekeSEBEKEIVARKk anb ulk oend & ©wd k teitrme dBBwn dur um
ol asi bir sebeke kesil mesi durumunda akuler bosal ana
Sinyal uygulandi g1 anda jee nseirmait! ddagoicBileuSigesicbhaytineay sa sebek
engell enecektir. Bu sure dolduktan sonra sebeke bekle
duracaktir Maetilimily eam d&ah &kati k seviyenin altina diasar
Sebeke similasyonpanalydd ki vmirrkieln dinyagramda sebeke da
kaybol dudgunda cihaz kendiliginden normal c¢ali1 smasina

( )
UZAK GALISTIR islemi GECIKMELI SEBEKE

SIMULASYONU uzerinde éncelige sahiptir. Ayni
anda Uzak Calistir ve Gecikmeli Sebeke Simulasyonu
parametreleri 1 yapilirsa UZAK CALISTIR (REMOTE
START) fonksiyonu secilmis olur.
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26.7. DUAL JENERATOR DEGISIMLI CALISMA

Dual jenerator degdisidnizermlail  gmal Okledddadi2 yjiknier at or

jenerator yerine 2 jeneratodér kullani I masi, jenerator
jeneratorden beslenmesi durumunda di ger | endabilat 6r e ba
Her jener at ¢r O FlagobaRole Simesipsatrraeneit,r esi  kul l ani | arak 0 il ¢
ayarl anabilir. Eger sire 0O saat olarak ayarlanirsa, g

ol acaktir.

Flagor Role Suiresi parametresi bir fl asdér ro6le ¢1 kisina kumanda ede
konum dedgi stirir.

Fl asdor r 01 eR6lée Tamrklamalaropnruo,gr am par ametr el eri kullani |l ara
birine verilebilir. ROddGr c¢critklie fkoarksi ywandd almu |k ayrotrtsaak i
Dual jeneraro6r degisimli c¢alisma o6zellidi ayni zamand

Dual Jeneratoér Degisimli Calismada Oncelik Atanmasi:
Dual jenerator si st eninnddee ,a yhneir jeelneekrtartiokr UOkne siilnkt iosl ar ak
i stenebilir. Bu calisma sekli ONCELIK sinyal girisiyl

i stenen Ohdeliksahygliigl ar &8k ti a@irigfdnksiyanbSiedimi program
mendidsiunden yapitli1r.

Sinyal khedtteprbgramla nor mal de aa&n &Hhtkarplad ma kolnarakk vee

Onceliksi nyal inden al arm v ergiilrrigkEMparametiesiBea@ k| mgl ndi t gi | i

Dijital girislerden biri Oreaneldink edii kilgi call arsana tsarkil mlr
Oncel ik sinyal:i uygulandiysa cihaz her sebeke kesinti
calirstiracaktir. Sinyal yoksa diger jenerator oncelik
[ )

Detayli uygulama kilavuzu icin DATAKOM ile
temasa geginiz.
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26.8. COKLU GERILIM VE FREKANS

Cihaz3setgerimve frekans koruma parametresine sahiptir. Ku
geci s yapabilir.

Bu 0 zel Igégrilkmvceoykal f r ekans c¢al i1 sabilen jeneratoérl erde kol
yapi |l abil mesgir.i¢in faydali1d

ikincil veya uigiinciil limit degerler setinegegisdi j i t al giris fonksiyonlari kul
i kincil Iimit deger i rGIRISFONKSIYONSECme nigs ii i p A2x@edlimmny ba r i
Frekans Segco |l arak tani mlanmal 1 dir.

Uclincutdefiemi he geci s iGIRISFONKBIYONSECmedéas i by a3 Geriim-y| a
Frekans Se¢o |l arak tani mlanmal 1 dir.

ikincilliigiinciil gerilim ve frekans secimi icin asadidaki parametreler mevcuttur:
Nominal Gerilim

Nominal Frekans

Nominal RPM

Jeneratdb r As 1 kimit ak i1 m

26.9. TEK FAZ CALISMA

Ejger cihaz tek fazli1 sebekée&khr2téllusielcainlimelyiodrisra., bagl ant

Bagl antlFazg@ewelkyapi1 | dir grnda ci haz AC el ektriksel paramet
L1f azinndd cer .

Ayni sgeldimvVdeasi ri akim korumalari1 sadece L1 fazi Uzer

L2vel3f azl ari1na ait o6l c¢cumler ekranda gorudl mez.

26.10. CIHAZIN DISARIDAN KUMANDA EDILMESI

Cihaz programlanabilir dijital girisl eme Uizekdmidesiurmnam
dijital giris asagirdaki fonksiyonlara programlanabilir

-STOP moda gecg

-OTO moda gec¢

-RUN moda gec¢

-TEST moda gecg

-Sebekeyi var godster

-Sebekeyi yok goster

-Ar1 za reset

- Korna sustur

- Panel kilitle
Har i ci maed nyead¢ hmer i cihazin Uzerindeki but onl ara oranl
secilmis ise cihaz Uzerinden degistirilemez. Eger har
ol an moda doéner .
Tamamen di sari1 dan kwmamdaeag anmedd! yklid idgil enebi | ir.
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26.11. OTOMATIK TEST

Cihaz jeneratdor grubunun otomati k olarak test edil me
ayli1 k olarak yapilabilir.

Otomati k testin yapitlacag!r gin verslhati proggeaemil meaaddi
veya bosta yapitlabilir

Otomatik test ile ilgili parametreler sunlardir:

Test baslangi ¢ gun ve saat.i
Test silUresi
Yikte / bost a
Ginl 0k / Haft

test
alirk /' Ayli1 k test
Daha fazla detay ic¢cin | Ot f end|biluntknitl a vnuczed ne yH O GRA ML AMA

Otomati k test giun ve saati gel i
u e

e nce cihaz kendiliginde
Bu durumda motor c¢ali1isi1r, yuiukt test secilmis ise yuk
Ykstuz test
jeneratore

t
aktive edil m

s1 rasi ndAcil YeeldklerkeeMo#uepsairlainrester,e seigelr yapi1 | mi s
ransfer edilecektir. Bu nedenle, yuksiuz o
esi c¢cok faydalidir.

Otomati k test siUresinin sonunda cihaz trasl angic¢ctaki ¢

Otomati k test sirasinda konum se¢me tuslarindan her ha
erer.
Gunl ok otomat ik

I yiuki sebeke elektrigin
besl emek amac:] | ilior .

<
QJI—P
o
QD
x O

26.12. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

Bircok uygul amada jeneratoérin sadece mesai saatlerind
¢c¢ali1 sma programi bu tidr uygul amaya ol anak verir.

Bu programlar jeneratdoriun sadece ikiolarakmevreye giimessnin -z a man d
sagl ar.

Haftal 1 k ¢ al sageoeaOTQ koouyndaadrervr ededir. Di ger c¢ali1 sma seki
etkilenmez.

OTO konumda eger jeneratorun devreye girmesi
haftalik galigma programi tarafindan engelleniyorsa,
bu durumda OTO ledi yanip soner.

Haftali k ¢ali sma programinda birbiri nBdparamdirelgfl msi1 z 144

haftanin her saat.i i¢cin calisma veya cali smama seklin
Bu 6zellik sayesinde jenerator sadece istenilen saat!/l
Cihazin i¢inde pil destekli hassas beivrr es aath adza wmr esnie r (]
kesilse bile dahild.i batarya Uzerinden c¢cal i1 $sm@agta devan
Hassas Ayarpr ogram parametr esi yardi myla diuzeltilebilir.
b6l dmini inceleyiniz.
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26.13. MOTOR ISITMA CALISMASI

Ozellikle blok 1sitticisi bulunmayan jeneratorlerde ve
belirli bir si1cakli1 gdga ulasmadan devreye girmemesi i st
sunmaktadir:
1. Suireye bagh olarak:
Bu ¢ al 1 sMotorlsitma Metodu parametresiOyapi1 | arak secilir. Bu dur umda
sonra 1 s1 t MatordsitmacSirgsippar amet r esi kadar beklenir, sduiure

2. Siireye ve sicakliga bagh olarak.

Bu ¢ al 1 sMotor Isitma Metodu parametresily ap1 | arak secil ir Bu dur umda
sonra 1 s1tma Motornlsitmg Siisesitmacdar bekl|l enir, sure dolunca sc
Motor Isitma Sicaklkpar amet r e s i ile belenkekadadegati smaya devz:
sicakli k degerine ulasilinca yiuk transfer edilir. Bu
kullanilabilir. Eger motor blogu sicaksa 1 si1tana c¢cal 1 s
cal i si1r.
26.14. ROLANTI CALISMASI

Jeneratdérin 1 si1tma ve son sogutma calismasini rolanti
Rélanti Siresipr ogr am parametresiyle ayarlanir. Motorun rol ar

aractili1gryla yapilacaktir.

Yedek digital ¢1 kRoleTanmthmatanpar amegireberiyle rolanti ¢ k

i stenirse genisleme kartindaki roélelere de bu fonksiyc
Rol ant i cal 1 smasi1 | enaenriantddar thne nh edne islokg uctamialr sgcnaal 1 $ ma s |
cali1sma sirasinda diusiuk hirz ve diuosiuk devir korumal ar

26.15. MOTOR BLOK ISITICISI

Cihaz motor blok 1si1ticir termostati yerine gec¢mek Ve
Gzere blok 1s1tici rodlesi fonksiyonu sunmaktadir.

Mot or go6évde si1cakli1 g1 analog sicakli k misiri UGUzerinde
Bl ok 1 s1 t maRole damimlamalanmmuogr am par ametrel eri kull ani | ar a

birine verilkbditirkuRBaer i kossa, blok 1si1tirc1 fonksi

Mot or g6 v dMotalsitmaBitakllkkpr ogram parametresi ile ayarl anir
I sitma amaciyla calistiri Il masinda da kullani |l maktadir
Mot or gdavkdiMotgrilsitma Sicakliki | e ayarl anan si1niri mleéktifder ece al
ol acaktir. Bu s olceakplasgiif goelcatciagkitnidre. r
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26.16. YAKIT POMPA FONKSIYONU

Cihaz yakit pompasini kumanda et mek UzerYakbitr pdimpiatsal
varsa) buyuk kapasitel:i ana yakit tankindan, genell ik
tankina yakit aktarmak ic¢cin kullanilir Bu o6zellik ge
jeneratorl erde kullanilir

Yakit seviye referansi analog yakit seviye Yakitsiri ize

PompaAltLimit’ i n al t 1 na d 0 ¥dkih RomparUstiLienit cee kL_l_aIra,sl nca birakir. E
ginl 0k tanktaki yakk PampasAdt\Limiy e ¥akit Bompatust Limit seviyeleri
arasinda tutul mus ol ur.

Yaki1t pompa RbleTammlamalarnpur,ogr am par ametrel eri kull ani |l ar
birine verilebilir. RO6le ¢1 ki s karttiakkiulrloa neilleiryeo rdsea ,a:

26.17. GAZ MOTORU YAKIT SOLENOID KONTROLU

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek a
Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorl ardaen far kil
sonra ac¢clil masit ve marslama aralarinda kapanmas!i ger ek

arasi nda dJGazSolenokl Siiresipar ametresiyle ayarlanir.

Gaz motoru yakit <Rolémnmlandblaipmd&egr agm npuar a méiakyedele r i kul |l
dijital ¢l ki slardan birine verilebilir. Ré6l e ¢1 kis ka
rolelere de atanabilir.

26.18. TRANSFER ONCESIi SURE

Cihaz, transfer islemi gerceklesmeden 6nce dijital ¢

Buf onksi yon, transferden 6énce asansodor sistemlerinde a
tasarl anmi stir.

Ayarl anan ¢1 ki s TransfarOncesi Qiitep@a iimediiresi nden ayar |l anmakt

Eger Transfer Oncesi Siire parametresi sifir degilse, her iki
transfer islemi de ayni surede gecikir.
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26.19. MOTOR AKUSUNUN SARJ EDILMESI

Cihaz otomati k ol arak akidnin sarj edil mesi 6zelligin
Ak gerimdederi distiuginde sarj edilmesi ic¢in jeneratdr
tanit mlanan sire boyunca c¢ali smaya devameedéedr| Bui saye
akidlerinin tamamen bosal masi o6énlenmis ol ur.

ilgili parametreler:

Akii sarj caisma gerilimi: EgGer bu parametre sifirdan f ar kgerilimibir de

bu degerin altina diserse, akiniedemrgaleiddilmesdeneri at
s U r AldiiSarj Calisma Suresipr ogram parametresi ile sinirlidir.

Akl Sarj Caisma Siiresi: Bu parametre, akunin sarj edilmesi i¢in |
tant mlar. Minimum c¢cali sma sidresi 2 dakikadir.

Acil Yedekleme:EgGer bu parametre aktif edilirse, akil sarj ¢a
yasandi ginda jenerator yiakda alr.

26.20. UZAKTAN KONTROL EDILEBILIR DIJIiTAL CIKISLAR

Cihazda 16 adet disaritdan kontrol edilebilir dijital
Bu fonksiyonlari n ci hazi n ¢ali smasi1 UOzerinde bir etkisi yoktu
Bu c¢c1r kirslarin uzaktan kont rRanbaw Sebaaliblues ,y avpoidl baubsi | TnCePk/tl ePd

1
Cikis fonksiyonlarinin durumlari enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizada tutulmaktadir.
y
1
A Detayl bilgi icin Modbus dokiimanina g6z atiniz.
y
26.21. SAVAS MODU
Cihazda SavagsfdMo#si giomiu bul unmaktadir.
Dijital girislerden biri Savas Modu ol arak ayarlanip
10sn sonra cihazin ledleri ve ekran arka 1s1dg1 soénece
Her hangi bir tusa basi |l 1 r6our,. aydinlatma 10sn sure ile
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26.22. CIHAZIN RESETLENMESI

Gerektiginde cihaz STOP butonunu 30 saniye siOreyle ba

Ell e resetleme cihazin donani mini bastan programl amas
Donanim konfigurasyonunu etkilkleni pdegramnparambéaern
resetlenmesi veya kapatil i1 p ac¢i Il masit gereklidir.

26.23. BAGLANTI TOPOLOJIiSINiN OTOMATIK BELIRLENMESI

Cihaz baglanti topol ojisisn-akigoitco naitmikt Ibeerliinrilne nbmue stio pv
ol arak otomati k sehdiptt. mesi ©6zelliklerine sa
i1lgili parametreler:

The controller offers the capability of automatically determining the connection topology and setting the
voltage checks in accordance.

Related parameters are:

Bu parameter aktif edildiyse, motor
cali1sti1 ginda cihaz
otomatik olarak belirleyecek ve alarm

- 0 1 0 limitlerini topolojiye uygun olarak
sececektir.

0: otomatik belirleme pasif

1: otomatik belirleme aktif

Ot omati k bag
Topolojisi Belirleme

Eger otomati k topol oji bhekitresesmei breb kit f pdogdamspar
“koruma sidresi” boyunca baglanti topolojisinin asag:!d
Eger 3 saniye boyunca ayno topol oji sitnirl ari i cinde
Eger korewsma ssoinruna kadar t oBRilmmeygniTopwmlejl”i ryli&kn emanas el “ar mi
ve motor sofutma siuresi sonunda stop eder.

Topoloji belirleme sirasinda RUN tusu basil tutulursa siire

sayllmaz ve tus basil tutuldugu siirece cihaz topoloji

belirlemeye devam eder.
Bu 6zellik yeni topoloji sec¢ildikten sonar gerilim ay

Belirlenebilen topolojiler:

TOPOLOGY Gerilim Asirt Akim Limiti Asin Yiik Limiti
High Wye 314V > L1&L2&L3 > 182V Overcurrent limit x1 Overload limit x 1
Low Wye 157V >L1&L2&L3 >92V Overcurrent limit x2 Overload limit x 1
High Zigzag 276 V> 1L1&L2 >204 V Overcurrent limit x1 Overload limit x 2/3
Low Zigzag 136 V>L1&L2>84V Overcurrent limit x2 Overload limit x 2/3
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26.24. BOSTA SIFIR AKIM CEKME

Manuel jeneratoérlerde cihazinsbekiamkadanudigdamelkkini
Boyl ece beklemede akilerin bosal masi engellenmis olur
“Bosta sifir akim ¢cekme” o6zelligini kull anabil mek i g¢i

Dijital c¢ir kislarin biri BOSAmalSil &1l R. AKaM™Mi dionkslig omw nsa
Rol e kontagi ci hazi Besl er .

i stenen herhangi -bi-Rkdinjoktadlak i &ygrlbasali | ir. Progr am
|l istesine bakini z.

CONTROLLER

SUPPLY  OUTX

Uyandi Si1fir 4
butonu.I “E R6| esi

BAT+—1 b

Cihaz “uyandirma butondnginttesuyanak. edeganpinecarhémen
aktif hale getirir. Har i ci si1firr akirm rdlesi c¢ceker ve
Eger motor c¢ali smazsa veya c¢alisirken durursa, 5 dak
sonunda ci hae 1 krsaki mkaphtir. R6l e birakir ve cihaz
Uyandirma butonuna tekrar basilana kadar cihaz hig¢ en
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27. MODBUS HABERLESME

f Bu boéliimde Modbus 6zellikleri kisa bir sekilde agiklanmistir.

Daha ayrintili bilgi i¢in “D-500 D-700 Modbus Uygulama
Dokiimani” na bakiniz.

Cihaz asagiedadkei MODBIUS sunmaktadir.
-RS232s er i port, ayarl anabilir ver.i aktarim hizi
-MODBUS-TCP/IP GPRS U z e r i (B5#42kh), sadece Rainbow Scadai | e gecer |l i.

Cihazin MODBUS o6zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seridata:ay ar | 1 b3diudata, ma parity, 1 bit stop

-Modbus-TCP/IP: Ethernet 10/100Mb veya GPRS Class 10.
-Desteklenen fonksiyonlar:

-Fonksiyon 3 (¢dklu kayrt okuma
-Fonksiyon 6 (tekl:i kayit yazma
-Fonksiyon 16 (¢oklu kayirt yazma

Her birregister2byte ( 1 6 bi t ) den olgeamak tveayiork.y apaihdagi stadgd ani r .

Modbus haberl esmede agdaflulkumadbbetradr e Ch dalzmal ndi1 r .
destekldea@disgia4elar @s.1 di1r

N\
RS-485 seri agda her cihaz farkli adrese sahip olmalidir. Aksi
taktirde Modbus haberlesme saglanamaz.

J

Y
Farkh |P_yada port’ da bulunan MODBUS TCPI/IP cihazlarin
adresleri ayni olabilir. Bu cihazlarin adresleri 1 olarak
ayarlanmasi tavsiye edilir.

V.
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27.1. RS-232 MODBUS GALISMA iCiN GEREKLi PARAMETRELER

Modbus Adresi: 1ve240ar asi nda bir deder ol arak ayarlanabilir.
RS-232 Devrede: 1ol ar ak aya(ryachhanagdardametre kuwtusunda secil mel
RS-232 Haberlesme Hizi: 2400 ve 57600 baudsar as 1 nda .Halgéed led$ & marzbl tatri na ycnith

haberl esme hizina sahip olmalidirlar.

Cihazlarda veri aktaritm hizinin artiri |l masi daha hi1 zl
kisali1r. Veri aktarit m hizinin azalti |l masi haberl es me

27.2. DATA FORMATLARI

16bit degiskenler: Bu dedi skenl er tek kitiokte saklanir. Bit_0 e
agrrl i1 kiMeB)ol andi r (

32 bit deqiskenler-Bu degi skenler sirali1 2 kiatiokte saknaani r . En
agrrl okl 16 bit ikinci kit idkte bulunur.

Bitalanlar: 16 bi tten daha buyuk alanlar c¢oklu kutuklerde s
Bit _O0‘dirr. 1l k kiotuogun en fazla agirrl 1kl 1 .biltkii nEiit _15
kdtidgin en fazla agirrl ikl biti Bit_ 31°'dir. Bu boyl ec
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Modbus UGzerinden okunabilen en.Deateamnyli1t kad/n dddb@ii700Ing il |i ert
Modbus Uygul ama .Notu’'na bakiniz

ADRES Yaz  Bilgi | Katsayi | Agiklama

(decimal) | Oku

8193 W 16bit x10 Tus basma

BI'T O. Stop tusu

BI'T 1. Manual tusu

BI'T 2. Auto tusu

BI'T 3. Test tusu

BI'T 4. Run tusu

BIT5. GCB tusu

BI'T 7. Menu+ tusu

BIT 8. Menu-t u s u

BI'T 9. Yukari1 tusu

Bl T10. Asag! tusu

Bl T14. Tusa uzun basma

BI T15. Tdga thigd sna
10240 R 32bit x10 Sebeke Faz L1 geril i mi
10242 R 32bit x10 Sebeke Faz L2 geril i mi
10244 R 32bit x10 Sebeke Faz L3 gerili mi
10246 R 32hit x10 Jenerator Faz |11 geril i mi
10248 R 32hit x10 Jenerator Faz L2 geril i mi
10250 R 32hit x10 Jener azla gerilifi
10252 R 32bit x10 Sebeke -E2gerilinhil
10254 R 32bit x10 Sebeke -E3gerilinhi2
10256 R 32bit x10 Sebeke -Elagerilinhi 3
10258 R 32bit x10 Jener at 6-k2gérimd L 1
10260 R 32bit x10 Jener at 0-k3géribma L 2
10262 R 32bit x10 Jener at 6-klgérimd L 3
10264 R 32bit x10 Sebeke Faz L1 aki mi
10266 R 32bit x10 Sebeke Faz L2 aki mi
10268 R 32bit x10 Sebeke Faz L3 aki mi
10270 R 32bit x10 Jeneratodor Faz L1 aki mi
10272 R 32bit x10 Jeneratodor Faz L2 aki mi
10274 R 32bit x10 Jeneratodor Faz L3 aki mi
10276 R 32bit x10 Sebeke noétr akim
10278 R 32bit x10 Jeneratdor notr akim
10292 R 32bit x10 Sebeke toplam aktif giig
10294 R 32hit x10 Jeneratodr toplam aktif gug
10308 R 32bit x10 Sebeke toplam reaktif gucg
10310 R 32hit x10 Jener at 6r toplam reaktif giuig
10324 R 32bit x10 Sebeke toplam gériandr gucg
10326 R 32bit x10 Jeneratdédr toplam gérianiar gucg
10334 R 16bit x10 Sebeke toplam guc¢c faktorda
10335 R 16bit x10 Jeneratoér toplam guc¢g faktodorda
10338 R 16bit x100 Sebeke frekansi
10339 R 16bit x100 Jenerfrek ams |
10341 R 16hit x100 A Kk gerilimi
10361 R 16bit x10 Yag basipsideglar icin 1¥.50 ile
10362 R 16bit x10 Mot or St qgaklcig@ 1.8 ile )arpil
10363 R 16bit x10 Yakit S®viyesi
10364 R 16bit x10 Yag S1i ¢CLRIFL gicin 1.8 il¥ carpi
10365 R 16bit x10 Kabin Ste€agkligin 1.8 il c¢carp
10366 R 16bit x10 Ortam Sicakli1 g1 °C ( °F)icgcin
10376 R 16bit x1 Motor devri
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ADRES Yaz @ Bilgi | Katsayr = Agiklama

(decimal) | Oku

10504- R 256bit - Alarm bitleri. Bi t t ani ml ar1 doékdmani n
10519
10520- R 256bit - Yk atma bitleri. Bit tani mla
10535
10536- R 256bit - Uyari1i biBiltertani mlari doékidman
10551
10604 R 16bit - Cihaz g¢alisma dur umu
O=j eneratér c¢ali smiyor
1=kont ak 6ncesi bekl eme
2=motor O6n 1 sI1tma
3=yag flas kapali1i bekl eme
4=mar s arasl! bekl eme
5=mar sl ani yor
6=motor ro6lanti c¢ali1 sma
7=motor 1 si1til1yor

8=yiuksituz calisiyor
9=sebekeye senkron oluyor
10=j enerat 6re yuk transferi
l1=j enerat 6r kontaktoérida aktif
12=j ener at 6r kontaktor siresi
13=masterj ener at,0r yukte

14= sebeke destekl eme
15=gl¢ basma
l6=yardi mci1 jeneratodr yukte
17=s e b e &gerysenkron oluyor
18=sebekeye yuk transferi
19= sebeke kontaktoriuo aktif
20= sebeke kontaktor siuresi
21=sogutma c¢calismasi ile dur ma
22=mot or sogutuluyor
23=r 6l anti hi1rzda dur ma
24= hemen durma
25= motor durduruluyor
10605 R 16bit - Cihaz modu
0= STOP modu
1= AUTO modu
2= MANUAL modu
3=TEST modu
10606 R 16bit x1 Jenerator durum siOresi Ci ha
stUre farklil 1k goésterir.
10610 R 16bit - Cihaz donanim versiyon bilgis
10611 R 16bit - Cihaz yazil i1 m versiyon bilggis
10616 R 32bit x1 Sayilgeneratdr cali sma sayl s
10618 R 32bit x1 Sayiljeneratdr marsl ama sayl sl
10620 R 32bit x1 Sayilgeneratdr yiukte kal ma sayl
10622 R 32bit x100 Sayimoit or c¢cal i1 sma saati.i
10624 R 32bit x100 S ay:leaogsonservistenberimotor ¢cal 1 sma saat
10626 R 32bit x100 Sayileml son servisten beri mot o
10628 R 32bit x10 Sayil cjileneratdor t&pWHam aktif el
10630 R 32bit x10 Sayicjieneratdor topl amkVAm-thd) k t i |
10632 R 32bit x10 Sayilecner gt 6r topl am k &pAshscap) i f
10634 R 32bit x100 Say 1 c 1 :1kaar motor smati
10636 R 32bit x100 Sayicil:lkadmawi snot or gind
10638 R 32bit x100 S a y iservis-2 kalan motor saati
10640 R 32bit x100 Sayisenvis-2kal an mot or gind
10642 R 32bit x100 S a y iservis-3 kalan motor saati
10644 R 32bit x100 Sayisenis-3 kal an motor gini
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28. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uyg
2006/ 95/ EC (Dusiuk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)
Referans Normlar:
EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu drdniun, guvenlik, sagli k, ¢cevrenin
standartlaritna uygunlugdgunu belirtir.
UL / CSA Onayt:

-UL 6200, Controls for Stationary Engine Driven Assemblies (Certificate # - 20140725-E314374)
-CAN/CSA C22.2 No. 14-13 — Industrial Control Equipment

29. BAKIM

DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek parga yoktur.

Cihazi temymmemek b¢rnnemli bezle siliniz, kimyasal mé

30. CIHAZIN ATILMASI

AB parlamentosu ve konseyinin 2002/96/ECs a y | R710cak 8003t ar i hl i WEEE karari1 na
genel c¢opten ayrayioglagmkelaitdilmal 1 ve

31. ROHS UYGUNLUK

AB ROHS direktifi bazi ki myasal maddel erin elektronik

AB parlamentosunun ve konseyinin 2011/65/EUs a y 1 B Hazinae2011t ar i hl i direkti fine
EK-l * de s ay iletedahildik @‘Manigpong and control instruments including industrial monitoring
and control instruments”) ve ROHS direktifinden muaftir.

I'l1 k Datakom dreti mde tamamen ROHS wuyuml
hi mnkbaguheic¢cermektedir. Kursunsuz | ehi ml eme

-134 -



D-300 Kullanim Kilavuzu Firmware V-5.8

32. ARIZA BULMA VE GIiDERME

Asagida sik¢a karsilasilan sorunlar anlatilmistir. Bazi
durumlarda daha detayli bilgi gerekebilir.

Sebeke kesilmedigi halde jenerator calisiyor veya geldigi halde jenerator calismaya devam
ediyor:

-Mot or go6vdaemsmi st oplrnagllt di r, kontrol ediniz.

-Se b ededimleripr ogramlanmi s | imitlerin disitna ¢i1 kmis
-MENU tusuna basar aérilinderichia zd ong rswe béelkget 1 guniu kontro
-Sebeke adgpetlimse nisd avier¢golmi garol abilir. BebekgGealimi m
Alt Limit ve Sebeke Gerilimi UstLimitpar amet rel er i ni kontrol edini
volttur.

-Histeresis geriimic ok yuksek verilmis ol abil i r .gerilinglattae k e K
yiukseltilir, deslimiklaidmirt dhiissitreirl disi.s St andart histe

Cihazda AC gerilimler hatali okunuyor veya jenerator frekansi hatali okunuyor:

-Mot or goévdesi topraklanmi s -pl mdler dN&t,r Uk obnitrriod s
dizel medi gi ni kontrol ediniz.

-Ok uma h aBwlstur. +/

-Eder sadece motor c¢alisirken hatal. 6l cumler o
ol abilir. Sarj alternadedeyiiz. bagl anti si1ni sokiup t
-Eger sadece sebeke wvarken hatal:] 6l cuml er ol u
sigortasini kapatarak kontrol edini z.

Akimlar dogru olciildiigii halde KW ve cos® degerleri hatali:

Akt m trafolar il giha dkRrmataabafbhanmdmnsbaei | g
defasinda bir adet akim trafosunu cihaza bagl
belirleyiniz, hepsi tamam olunca UuUclUnd birden b
DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin gikisglarini kisa
devre ediniz.

Sebeke kesilince cihaz kontadi aciyor, marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaji cikiyor:

Cihazin YAG BASI N@Imgdrri sine AKU(

-Yad basin¢g ucu bosta birraki I mis olabilir.

-Yag basing kablosunda kopuk ol abilir

-Yad basing musiri bozuk ol abilir.

-Yag badismgimcok gec¢ kapatiyor olabilir, kont ak
misiri degistirilebilir.
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Motor ilk marsta calismiyor, sonra marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaiji cikiyor:
-Yadg basing¢g miusiri ¢ 0 ka pgaen¢cl nkcaap antai rysoar , b aksoinltaacka kkt 1
degistirilebilir.

Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor
duruyor:

Jener atgédrimitahaza gel miyor. Jenerat ol atl & ageslimini
mot or cali1sirken o6l c¢cuniz. Jenerator faz sigort
ol abilir. Hersey tamamsa panodaki butidn sigort

basl ayarak hepseinnit eas¢ti ny avpel ny.eni d

Cihaz marsi gec kesiyor:

Al t er gedlimibgre ¢ yUkseliyor ve alternatéridn remana
jenerator frekansi il e keser ve frekans okuyabi
¢cOzkelk i steniyorsa tek vyol bir rol g iill eves aet mek
(Il amba) wucu arasinda ol acaktir. Cihazin mars ¢l
geciril melidir. BOoyl ectei mcaaea jmarl g ek ensait lémitus geelrurl .i

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasi nd&KkiemRKUE+ ev e Adilnsa | ngdiatkeriim DaBsa panodaki
biutidn sigortalar: kapati n, daha sonra DC besl em

yapl n.

Programlama konumuna girilemiyor:

PROGRAMKILITucundan) AKWI( ayirriniz. islem bittikten
engel ol mak i¢in bu baglanti yi yeniden yapini z.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Buprogramlarf abr i ka ayarl ar grubundadir ve kull ani c|

OTO 1s1g1 yanip soniiyor, sebeke kesildigi halde jeneratoér calismiyor:

Haftali k c¢al KAPAAz pmamgirrmdias | ni1 z . Lutf en cihaftabki n
caligma programi parametrelerini kontrol ediniz.

Jenerator calisiyor ancak ylike girmiyor:

Jenerator ledinin sabit ol arak sar i gedimdeifrégkanea d an
dedgerl erini ayarlayini z.
8 numar al 1 ‘dengratdr Kdntaktar'loll @armk ayarl andi gindan emi

Programlamadan “Jeneratér Kontaktor Siresi” parametresini control ediniz.
Dijital giris fonksi yJenedatérrYuknAdnea Engkllke'rol amr ik haiyrairr ia
emin olunuz.

- 136 -



