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TOPRAK KACAK GOSTERGESI

TANITIM OZELLIKLER
DKM-260 DC besleme sistemlerinde toprak e Toprak kacagini % olarak gosterir
kagagini 6lgmek lzere tasarlanmis ve ayni e DC analizér fonksiyonlari
zamanda cesitli elektriksel parametrelerin I
olclilmesini, gériintiilenmesini, uzaktan * Programlanabilir réle ¢ikisi
izlenmesini saglayan yuksek teknoloji Grinu e Gerilim él¢iim girisi
bir cihazdir.

e Cesitli akim giris opsiyonlari
Cihazda 32-bit ARM tabanli islemci bulunur.

Cihaz DC bara geriliminden beslenir. 19-
150VDC araliginda kullaniimaya uygundur.

e Demand kayitlari
e Tamamen izole RS-485 seri port

Cihazin akim girisi devrenin geri kalanindan * MODBUS-RTU haberlesme

izole edilmigtir ve akim okumasi igin birgok e On panelden programlama
opsiyonu bulunmaktadr. e Genis calisma sicaklik araligi
e Akim s$6ntU Uzerinden okuma (standart) o Tam kapali 6n panel (conta ile IP65)
e Dabhili akim $6ntl tUzerinden okuma e Ayrilabilir baglanti konnektérleri

e Hall Effect sensoér Gizerinden okuma

Cihazin réle ¢ikisi istenen fonksiyona
ayarlanabilir.

Cihazda hizi ayarlanabilen bir RS-485 MODBUS
RTU haberlesme portu bulunur. Bu port devrenin
geri kalanindan izole edilmistir ve toprak gerilimi

farklarindan etkilenmez. MODBUS portu =_.
tzerinden cihaza program parametreleri
bilgisayardan yuklenebilir, ayrica izleme ve

otomasyon sistemlerine veri akigi saglanir.
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4 - .
GUVENLIK UYARISI
Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi
yaralanma veya olume yol acabilir
\ J

 Elektrikli cihazlar sadece egitimli servis personeli tarafindan
monte edilebilir. Bu cihazin yetkisiz kisiler tarafindan veya
asagidaki talimatlara uygun olarak kullanilmamasi sonucunda
olusacak zararlardan uretici ve dagitici/saticilari sorumliu
tutulamaz.

« Cihazi nakliye sirasinda olusabilecek hasarlara karsi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

«Cihazin icini agcmayiniz. Cihaz icinde servis yapilacak parca
yoktur.

«Cihaz uzerinde calismadan dnce enerjiyi kesiniz.
»Cihaz enerjili iken terminallere dokunmayiniz.

«Cihaza uygulanan butun elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirtilen limitler dahilinde olmalidir.

«Cihazi solvent veya benzeri kimyasallarla temizlemeyiniz. Sadece
hafif nemli bir bez kullaniniz.

«Cihaza enerji vermeden 6nce baglantilarin dogru oldugunu
kontrol ediniz.

Akim 6lciimi mutlaka akim sonti Gzerinden
yapiimahdir.
Dogrudan akim baglantisi yapilamaz.
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1. KURULUM

Kurulumdan once:

e Kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz ve dogru montaj semasini belirleyiniz.

¢ Elektrik baglantilarini soketler cihaza takili degilken yapiniz. Baglantilar bittikten sonra
soketleri cihaza takiniz.

Asadqidaki sartlar cihazin bozulmasina vol acabilir:

e Hatali baglanti

¢ Uygun olmayan besleme gerilimi.

e Olcme uclarina limit Gizeri gerilim uygulanmasi.

e Olgme uglarina limit Gizeri akim uygulanmasi.

¢ Cihaz enerjili iken data baglantilarinin takilmasi veya gikariimasi.

e Haberlesme portuna agsiri gerilim uygulanmasi.

Akim 6lciimi mutlaka akim sonti Gzerinden
yapiimahdir.

Dogrudan akim baglantisi yapilamaz.

Asadidaki durum cihazin hatali calismasina vol acabilir:

e Minimum limitin altinda besleme gerilimi.
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1.1 ON VE ARKA PANEL GORUNUMLERI
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1.2 ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

Cihazi kontaktor, yiksek akimli bara, anahtarlamali
guc kaynaklari gibi yliksek elektromanyetik gurulti
yayan kaynaklara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik gurdltilere kargi korunmus olmasina ragmen asiri elektromanyetik
guraltt calismasini, élcim hassasiyetini ve veri aktarma kalitesini etkileyebilir.

e Tornavida ile kablolari sikistirirken MUTLAKA soketleri figlerinden cikariniz.
e Uygun sicaklik araligina sahip kablo kullaniniz.
¢ Uygun kesitte kablo kullaniniz. En diisiik kablo kesiti 0.75mm? olmalidir (AWG18).

e Akim trafo kablo uzunlugu 1.5 metreyi gecmemelidir. Daha uzun kablo
kullaniliyorsa kablo kesitini orantili olarak artiriniz.

e Kablolama icin ulusal kurallara uyunuz.

Akim 6lciimi mutlaka akim sonti Gzerinden
yapiimahdir.

Dogrudan akim baglantisi yapilamaz.
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1.3 BAGLANTI RESMi
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2. BUTON FONKSIYONLARI

Programlama ve &lcim ekranlarina 6én paneldeki 3 adet buton sayesinde ulasllir.

BUTON

FONKSIiYON

PROGRAMLAMA: Ayarlanan parametre degerini

kaydet ve cik.
Degeri ayarlamayi aktif yap.

Ustteki ekrana gec

PROGRAMLAMA: ilgili degeri artir.

e

MENU

Alttaki ekrana gec

PROGRAMLAMA: ilgili degeri azalt

E)
MENU MENU

2 SANIYE BOYUNCA BIiRLIKTE BASILI
TUTULURSA:

Programlama konumuna girer. Programlama
konumundayken basili tutulursa ana gosterge
ekranina doner.

1 DAKIKA BOYUNCA HiCBiR TUSA BASILMAZSA:
Ayarlanmis olan ana gdsterge ekranina doner.
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3. EKRANLAR ARASI GECIS

DATAKOM

TOPRAK KACAK GOSTERGESI

74 KA butonlar ile 6lgim degerleri arasinda gezilir.

1. Ekran Volt (V) biriminde gerilim, 2. Ekran Amper (A) biriminde akim, 3. Ekran ylzde (%)
biriminde kacak degerlerini gdsterir. Higbir led yanmiyorken o anki élcim degerleri, “DEM”
ledi yaniyorken demand degerleri gosterilir.

Akim dlciimleri gésterimi: Olcillen akim degerleri 0.1A hassasiyetle, ekranlarda gésterilir.
Akim 6lgtim degerleri MODBUS (zerinden okunursa stirekli 0.01A hassasiyetle okunur.

Gerilim dlciimleri gésterimi: Olciilen gerilim degerleri 100V’un altindaysa 0.1V
hassasiyetle, 1000V ile 10000V arasindaysa 1V hassasiyetle ekranlarda gésterilir. Gerilim
6lcim degerleri MODBUS Uzerinden okunursa sirekli 0.01V hassasiyetle okunur.

Kacak dlciimleri gdsterimi: Olciilen kacak ylizdesi %1 hassasiyetle ekranlarda gésterilir.
Kacak ylzdesi MODBUS (lizerinden okunursa slrekli %1 hassasiyetle okunur.

Alarmlarin gésterimi: Cihaz distk ya da ylksek gerilim alarmi verdigi zaman “V” ledini,
yUksek akim alarmi verdigi zaman “A” ledini, topraga artidan kagak oldugu zaman
“+KACAK?” ledini ve topraga eksiden kagak oldugu zaman “-KACAK” ledini yakar.
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4. PROGRAMLAMA

4.1 PROGRAMLAMAYA GiRi$

Kullaniciya maksimum esnekligi sunabilmek icin cihaz bircok programli parametreye

sahiptir.

e Olciim Ayarlan

» Demand resetlenmesi

» Demand periyot ayari

» Alarmlarin silinmesi

» Akim s6nt direnci ayari
> Alarm alt/Gst limit ayarlar

e Girig/Cikis Ayarlari
» Alarm ayarlar
» Modbus Parametreleri

e Cihaz kalibrasyonu

MENU MENU

PROGRAMLAMA menusiine girmek icin her iki
butonu 2 saniye sureyle basil tutunuz.

MENU MENU

PROGRAMLAMA menisiinden ¢ikmak icin her iki
butonu 2 saniye slireyle basil tutunuz.

Eger 1 dakika boyunca hicbir tusa basilmazsa cihaz
otomatik olarak PROGRAMLAMA menusinu kapatir.

MENU MENU

Parametrelerin degeri YUKARI ve ASAGI MENU
butonlariyla artirilir ve eksiltilir. Buton basili
tutulursa parametre degerleri daha buyiuk adimlarla
artar veya eksilir.

SET butonuna basilirsa ekrandaki parametre
degistirilebilir, eger yeni paramatre degeri
ayarlanmdiysa bu deger kaydedilir ve cikilir.

SET butonuna 5 saniye sireyle basili tutulursa
alarmlar silinir.

10
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4.2 DEMAND DEGERLERININ SIFIRLANMASI

Parametre degeri:
0: Islem yapilmaz
1: Demand degerlerini sifirla

Bu parametreye 1 degerini vermek demand ve maksimum demand
degerlerinin sifilanmasina yol agar.

Parametre degeri hafizaya kaydedilmez ve okundugunda daima 0 olarak
gorandar.

4.3 ALARMLARIN SIFIRLANMASI

Parametre degeri:
0: Islem yapilmaz
1: Alarmlar sil

Bu parametreye 1 degerini vermek alarmlarin silinmesine yol acar.

Parametre deg@eri hafizaya kaydedilmez ve okundugunda daima 0
olarak gérandar.

1
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4.4 AKIM OLCUM GIRISININ AYARLANMASI

Bu parametre akim élcimu icin kullanilacak sént direncin Gzerinden
gecirilebilecek maksimum akim degerini ayarlar.

Standart fabrika cikis degeri 40 A ‘dir.
Ayar araligi 1A ile 3200 A arasidir.

Bu parametre akim élcimu icin kullanilacak sént direncin Gzerinden
gecirilebilecek maksimum akim degerine karsilik sént ¢ikisinda
olusan gerilimi ayarlar.

Standart fabrika c¢ikis degeri 60 mV dir.
Ayar araligi TmV ile 100 mV arasidir.

Bu parametre toprak kagak igin toprak geriliminin giris gerilimine
oraninin Ust limitini ayarlar.

Standart fabrika ¢ikis degeri 70% ‘dir.
Ayar araligi 0 Vile 100 arasidir.

Bu parametre toprak kacgak icin toprak geriliminin giris gerilimine
oraninin alt limitini ayarlar.

Standart fabrika ¢ikis degeri 30 % ‘dir.
Ayar araligi 0 ile 100 arasidir.

12
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4.6 ALT VE UST GERILIM LIMITLERININ AYARLANMASI

Bu parametre yuksek gerilim alarmi igin gerilim st limitini ayarlar.
Gerilim izlenir ve alarm olusturulur.

Bu parametre 300 olarak ayarlanirsa yuksek gerilim kontrolu yapiimaz
ve alarm olusmaz.

Standart fabrika cikis degeri 300 V ‘dir.
Ayar araligi 0 V ile 300 V arasidir.

Bu parametre dusuk gerilim alarmi i¢in gerilim alt limitini ayarlar.
Gerilim izlenir ve alarm olusturulur.

Bu parametre 0 olarak ayarlanirsa dusuk gerilim kontrolu yapilmaz ve
alarm olugmaz.

Standart fabrika cikis degeri 0 ‘dir.
Ayar araligi 0 ile 300 V arasidir.

Bu parametre asiri akim alarmi i¢in akim Ust limitini ayarlar.

Bu parametre 2000 olarak ayarlanirsa yiksek akim kontrolu yapiimaz
ve alarm olugsmaz.

Standart fabrika ¢ikis degeri 2000 A ‘dr.
Ayar araligi 1 Aile 2000 A arasidir.

13
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4.8 DEMAND PERIYODUNUN AYARLANMASI

Bu parametre gerilim, akim ve gug¢ élgimleri icin kag dakikada bir
demand degeri hesaplanacagini belirler. Demand periyodu kadar sire
icerisindeki ortalama degerler hesaplanir ve demand periyodu
sonunda yeni demand degerleri olarak glincellenir.

Standart fabrika ¢ikis degeri 15 dakika ‘dr.
Ayar araligi 1 dakika ile 30 dakika arasidir.

Bu parametre réle fonksiyonun belirlenmesi igin ayarlanir. Rélenin
hangi alarm durumlarinda ¢ekilecegini hangi alarm durumlarinda
kullaniimayacagini belirler.

Standart fabrika cikis degeri 8'dir.

Parametre degerine gbre réleyi kullanacagi alarmlar asagidaki gibidir:
: Kagak (+)

: Kacgak (-)

: YUksek Gerilim

: Disik Gerilim

: Yiksek Akim

: Kagak (+) ve Kacak (-)

: Yiksek ve Dustk Gerilim
: YUksek ve Dusik Gerilim ve Yiksek Akim

0 N OO o A WO N = O

: Genel Hata
Ayar arahgi 0 ile 8 arasidir.

14
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4.10 ALARM AYARLARI

Bu parametre kagak durumu olustugunda alarm vermeden énce kag
saniye beklenecegini belirler.

Standart fabrika cikis degeri 10°dur.
Ayar arahdi 0 ile 255 saniye arasidir.

0: Kacak alarm kilidi devredisi
1: Kagak alarm kilidi aktif

Bu parametre aktif yapilirsa alarm durumu ortadan kalksa bile
alarmlar resetlenmeden alarm kaldiriimaz. Devre Digi yapilirsa alarm
durumu ortadan kalktiginda alarm da kaldirilir.

Standart fabrika cikis degeri 0’dir.
Ayar araligi 0 ile 1 arasidir.

Bu parametre giris geriliminin ylksek ya da disik oldugu durumlar
olustugunda alarm vermeden 6nce kag¢ saniye beklenecegini belirler.

Standart fabrika ¢ikis degeri 5°dir.
Ayar araligi 0 ile 255 saniye arasidir.

0: Yiksek veya dusitk alarm kilidi devredisi
1: Yiksek veya disik alarm kilidi aktif

Bu parametre aktif yapilirsa alarm durumu ortadan kalksa bile
alarmlar resetlenmeden alarm kaldiriimaz. Devre Digi yapilirsa alarm
durumu ortadan kalktiginda alarm da kaldirilir.

Standart fabrika ¢ikis degeri 0’dir.
Ayar araligi 0 ile 1 arasidir.

15
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Bu parametre yiksek akim durumu olustugunda alarm vermeden
6nce kag saniye beklenecegini belirler.

Standart fabrika cikis degeri 3'dir.
Ayar araldi 0 ile 255 saniye arasidir.

0: Yiksek akim alarm kilidi devredigi
1: YUksek akim alarm kilidi aktif

Bu parametre aktif yapilirsa alarm durumu ortadan kalksa bile
alarmlar resetlenmeden alarm kaldiriimaz. Devre Digi yapilirsa alarm
durumu ortadan kalktiginda alarm da kaldirilir.

Standart fabrika cikis degeri 0’dir.

Ayar arahgi 0 ile 1 arasidir.

16
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4.11 MODBUS PARAMETRELERI

odb)

R o,

Bu parametre Modbus haberlesmesi icin modbus agindaki her
cihazda farkli olarak bulunmasi gereken cihazin modbus nod adresini
belirler.

Standart fabrika ¢ikis degeri 1°dir.
Ayar araligi 0 ile 245 arasidir.

Bu parametre Modbus haberlesmesi icin kullanilacak iletisim hizini
(Baud rate, baud orani) belirler.

0: Baud rate = 2400

1: Baud rate = 4800

2: Baud rate = 9600

3: Baud rate = 19200

4: Baud rate = 38400

Standart fabrika ¢ikis degeri 2'dir.
Ayar arahgi 0 ile 4 arasidir.

Bu parametre 0’dan farkli bir degere ayarlanirsa, cihaza modbus ile
yazmak igin veya modbus Gzerinden cihaza komut vermek igin buraya
girilen deger sifre olarak istenecektir. 0 olarak ayarlanirsa sifre
sorulmaz.

Standart fabrika c¢ikis degeri 0’dir.
Ayar araligi 0 ile 9999 arasidir.

17
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4.12 YAZILIM VERSIYONUNUN GORULMESI

i

r d Yazilim versiyonu “End , End” ekraninda, 2. géstergede gorilir.

imalatgi firmaya herhangi bir bagsvuru mutlaka yazilim versiyonunu

(1] belirterek yapilmalidir.
L

4.13 KALIBRASYON

Cihaz fabrikadan kalibrasyonlu olarak ¢ikar.

Eger yeniden kalibrasyon gerekirse “End , End” ekraninda 3.
gostergeye “3282” sifresini giriniz ve “SET” butonuna basiniz.

Gerilim girisinden okunan gerilim icin kalibrasyon ekrani gérilecektir.
1. gOstergede “110V” yazar, 2. géstergede 6lctlen anlik gerilim (V)
degeri gosterilir, 3. gdstergede ise ilgili 6lcimin katsayisi gdsterilir.
(Katsay1 5 basamakli olabildigi ve 3. gbsterge 4 digit oldugu igin
katsayinin son rakami gésteriimez)

ASAGI VE YUKARI MENU butonlari ile anlik 8lgiim degeri dogru
okunacak sekilde katsayiyi ayarlayiniz.

Olciilen deger dogru oldugunda SET butonuna basiniz. 1CUR akim
girigi icin kalibrasyon ekranina gegilecektir.

18
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1. akim élcima icin kalibrasyon ekraninda 1. géstergede “1CUR”
yazar, 2. gbéstergede Olcllen anlik akim (A) degeri gdsterilir, 3.
gostergede ise ilgili 6lcimin katsayisi gOsterilir. (Katsayinin son
rakami gésterilmez)

ASAGI VE YUKARI MENU butonlari ile anlik élgim degeri dogru
okunacak sekilde katsayiyi ayarlayiniz.

Olciilen deger dogru oldugunda SET butonuna basiniz. 2. akim
Olcimu icin kalibrasyon ekranina gecilecektir.

2. akim élcimu kigik akimlar icin daha hassas élcim yapar, bu
nedenle kiglk akimlarda 2. akim 6lgimu kullanihir, 2. akim 6lgimu
belli bir akim limitinin Gstinde élcim yapamaz, bu nedenle biylk
akimlarda 1. akim élgimu dikkate alinir. Cihaz bu kademe gegisini
kendi icinde otomatik olarak saglar. Akim &lgiim girigine sént direng
vasitasiyla verilen OmV ile 10mV arasinda 2. akim élcimu kullanilir,
10 mV ile 60mV araliklarinda 1. akim élgima kullanihr.

2. akim 6lcimui icin kalibrasyon ekraninda 1. géstergede “2CUR”
yazar, 2. géstergede Olcllen anlik akim (A) degeri gésterilir, 3.
gbstergede ise ilgili 6lcimin katsayisi gosterilir. (Katsayinin son
rakami gdsteriimez)

ASAGI VE YUKARI MENU butonlari ile anlik 8lglim degeri dogru
okunacak sekilde katsayiyi ayarlayiniz.

Olciilen deger dogru oldugunda SET butonuna basiniz.

19



DKM-260 Kullanim Kilavuzu V-1.0

4.14 LAMBA TESTI

Programlama sona erdiginde ASAGI VE YUKARI MENU butonlarini 2
saniye sureyle basil tutunuz.

Bu durumda cihaz programlama konumundan gikacak ve lamba testi
amaciyla batin géstergelerini ve ledlerini yakacaktir.

Batln gbstergelerin ve ledlerin aktif oldugunu kontrol ediniz.

LAMBA TEST konumundan ¢ikip normal ¢alismaya dénmek igin
herhangi bir tusa basiniz.

20
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5. MODBUS HABERLESME

5.1. TANITIM

Cihaz otomasyon sistemlerine entegrasyonuna imkan verecek sekilde bir RS-485 seri
haberlesme portuna sahiptir.

Cihazin MODBUS ézellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: 2400-38400 bps arasi ayarli, 8 bit, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (Coklu kayit okuma, maksimum 120 kayit)
-Fonksiyon 6 (Tek kayit yazma)
-Fonksiyon 10h (¢oklu kayit yazma, maksimum 32 kayit)
-Gelen mesaja cevap, mesaj alinmasindan sonra en az 4.3ms bekleme slresi
sonunda goénderilir.

Her kayit 2 byte’tan olusur (16 bit). Daha blyUk data yapilari cok sayida kayit icerebilir.

Modbus protokolu hakkinda detayli bilgi su dokiimandan alinabilir: “Modicon Modbus
ProTocol Reference Guide”. Bu dokiiman su adresten indirilebilir:
http://www.modbus.org/specs.php

Data okunmasi

Data okuma icin 03 fonksiyonu (coklu kayit okuma) kullanilir. MODBUS master cihaz bir
sorgu gbénderir. Cevap asagidakilerden biri olabilir:

-istenen datayi iceren cevap mesajl

-okuma hatasi kodunu igeren bir hata mesaji
Bir mesaj ile okunabilecek kayit sayisi 120’ dir.Eger daha fazla kayit sorulursa cihaz sadece
ilk 120 kaydi gdnderecektir.
Sorgu mesajl baslangi¢c kaydini ve istenen kayit miktarini belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Aciklama Degeri |
0 Kontrolér adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 3

2 Baslangic adresi (Ust) Kayit listesi madde 10.2’de verilmistir.

3 Baslangic adresi (alt)

4 Kayit adedi (Ust) 0

5 Kayit adedi (alt) maks 78h (120 desimal)

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmigtir.

7 CRC Ust byte

20h (32 desimal) adresinden 16 kayit okumak icin érnek mesaj asagidadir:
01 03 00 20 00 10 45 CC (her byte 2 hexadecimal karakter olarak yazilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yénteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.
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Normal cevap sudur:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolér adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 3

2 Data uzunlugu, bytes (L) Kayit adedi * 2
3 1.kayit Ust byte

4 1.kayit alt byte

5 2.kayit Ust byte

6 2.kayit alt byte

L+1 Son kayit Uist byte

L+2 Son kayit alt byte

L+3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmigtir.
L+4 CRC Ust byte

Hata mesaji sOyledir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolér adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 131 (Fonksiyon kodu + 128)
2 Hata code 2 (gecersiz adres)
3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmigtir.
4 CRC (st byte
Data Yazma

Data yazma igin fonksiyon 06 (tek kayit yaz) veya fonksiyon 10h (coklu kayit yaz) kullanilir.
Bir defada en fazla 32 kayit yazilabilir.

MODBUS master cihazi yazilacak kaydi igceren bir mesaj génderir. Cevap asagidakilerden
biri olabilir:

- olumlu yazma islem sonucu bildiren normal cevap,
- yazma hatasi bildiren hata mesaji.

Tanimli kayitlarin sadece bazilarina yazilmasina izin verilmigtir. Yazma korumal bir kayda
yazilmaya ¢alisiimasi hata mesajiyla sonuclanir.

Sorgu mesajl kayit adresi ve yazilacak dederi belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Aciklama Degeri

Kontrolér adresi 1..254
Fonksiyon kodu 6
Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.

Kayit addres alt

Data Ust byte

Data alt byte

CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmigtir.

0
1
2
3
4
5
6
7

CRC Ust byte
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40h (64 desimal) adresli kayda 0010h degerini yazan mesaj 6rnegi asagidadir:
01 06 00 40 00 10 89 D2 (her byte 2 hexadecimal karakter olarak verilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yénteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.

Normal cevap sorgu ile aynidir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolér adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 6

2 Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.
3 Kayit addres alt

4 Data Ust byte

5 Data alt byte

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.

7 CRC Ust byte

Hata mesaji sdyledir:

Byte Aciklama Degeri
0 Kontrolér adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 134 (Fonksiyon kodu + 128)
2 Hata kodu 2 (gecersiz adres)
veya
10 (yazma korumasi)
3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.
4 CRC (st byte

CRC hesabi

CRC olusturmak igin érnek bir ydontem asagidadir:
1) 16—bit bir kaydi FFFF hex yUkleyiniz (bGtin bitler 1). Bu kayda CRC adini verelim.

2) Mesajin ilk byte’r (fonksiyon kodu) ile CRC’nin alt byte’ini Exclusive OR iglemine tabi
tutalim, sonucu CRC kaydina yazalim.

3) CRC kaydini 1 bit saga kaydiralim (LSB’ye dogru), MSB’ye 0 yazalim. Kaydirma islemi
oncesi CRC’nin LSB’sini inceleyelim.

4) Eger LSB 1 ise: CRC kaydini A001h degeri ile Exclusive OR iglemine tabi tutalim.

5) Kaydirma islemleri 8 adet olana kadar 3 ve 4 numarali adimlari tekrarlayalim. Béylece 8
bitlik bir byte islenmis olur.

6) Bir sonraki 8 bitlik byte icin 2’den 5’e olan adimlari tekrarlayalim. Batin byte’lar islenene
kadar buna devam edelim.

7) islemler bittiginde CRC kaydinda kalan deger mesajin CRC degeridir.

8) CRC'yi alt byte ilk gbnderilecek sekilde mesaja ekleyelim. Uygulanan algoritma
asagidaki mesajlar icin dogru CRC'yi vermelidir:

01 03 002000 1045CC
01 06 00 40 00 10 89 D2
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Hata kodlari
Sadece 3 hata kodu kullaniimaktadir:
01: gecersiz fonksiyon kodu
02: gecersiz adres
10: yazma korumasi (sadece okunabilen kayda yazmaya ¢alisma)

Data tipleri
Her kayit 16 bitten olusur (2 byte)

Eger data tipi byte ise sadece alt byte gecerli bilgi igerir. Ust byte’i dikkate almayiniz.

16 biti agan data uzunluklari icin ardigik kayitlar kullanilir. En az belirleyici (least significant)
kayit dnce gelir.

5.2. KOMUTLAR

Cihaza komut verme islemleri asagidaki adreslere yazilarak yapilir.

Eger “Modbusa Yazma Sifresi parametresi fabrika ayarlarinda oldugu gibi 0 olarak
birakilirsa, cihaz modbus Uzerinden komut verme ve yazma igin sifre istemez. Fakat
“Modbusa Yazma Sifresi” parametresi 0‘dan farkh herhangi bir degere ayarlanirsa cihaz
modbus Gzerinden komut verme ve yazma igin sifre ister.

Eger 7168 adresine sifre olarak “Modbusa Yazma Sifresi”’ parametresine kaydedilen
deger veya 3271 yazilirsa 10 dakika boyunca modbus Uzerinden yazma yapilabilir ve
asagidaki listede verilen diger komutlar da kullanilabilir. Sifre disindaki diger komutlar ilgili
adrese sifirdan farkli herhangi bir deger yazilarak calistirlabilir.

ADRES | ISiM ACIKLAMA vzuntuk |0’ |  pataTipi | KATSAY
7168 | Sifre Programlama sifresi 16 BIT W-O unsigned word 1
7169 | Talep sifirla Tdm demandlan sifirla 16 BIT W-O | unsigned word 1
7170 |Alarm sifirla | Tim alarmlari sifirla 16 BIT W-O unsigned word 1
7171 | Fabrika Fabrika ayarlarina donts 16 BIT W-O | unsigned word 1
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5.3. PROGRAM PARAMETRELERI

Cihazin program parametreleri asagidaki adreslerden okunabilir veya bu adreslere yazilarak program
parametreleri istenen degere getirilebilir.

ADRES | iSIM ACIKLAMA BovuT |5y’ | DATATIPI | KAT SAYI
Soént direnci
01 maksimum akim Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
degeri (A)
Soént direnci
02 maksimum ¢ikis Madde 4.4’te aciklanmigtir. 16 BIT | R/W | signed word 1
gerilimi (mV)
03 l':'r?]rthria(lz/l;agagl ust Madde 4.5°de agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
04 l':'r(:]rthria(lz/l;agagl alt Madde 4.5°'de agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
05 Toprak .k.a?ag' Madde 4.10°’da aciklanmistir. 1BIT | RW | signed word 1
alarm kilidi
Toprak kagagi
06 alarm gecikmesi Madde 4.10’da agiklanmigtir. | 16 BIT | R/W | signed word 1
sn)
07 Gerilim Gst limiti(V) | Madde 4.6'da aciklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
08 Gerilim alt limiti(V) | Madde 4.6’da agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
09 Gerilim alarm kilidi | Madde 4.10°da agiklanmistir. 1BIT | RW | signed word 1
10 Ger.'“m algrm Madde 4.10°da agiklanmistir. | 16 BIT | R/W | signed word 1
gecikmesi (sh)
11 Akim (st limit Madde 4.7°de aciklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
12 Akim alarm kilidi Madde 4.10°da agiklanmigtir. 1 BIT R/W | signed word 1
13 Ak|m alar_m Madde 4.10°da agiklanmistir. | 16 BIT | R/W | signed word 1
gecikmesi (sh)
14 I(?jir)nand periyodu Madde 4.8’de agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
15 Réle Fonksiyonu | Madde 4.9°da agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
Modbus iletisim , .
16 hizi (baudrate) Madde 4.11’de aciklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
17 Modbus nod adresi | Madde 4.11’de agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1
18 Modbasa yazma Madde 4.11°de agiklanmistir. 16 BIT | R/W | signed word 1

sifresi

25




DKM-260 Kullanim Kilavuzu V-1.0
5.4. OLCUM DEGERLERI VE KONTROLOR KAYITLARI
‘L OKU / i KAT
ADRES | ISIM ACIKLAMA BOYUT YAZ DATATIPI SAVI
8192 g;f;:'r:‘ (%/';@'”de” Olgtilen 32BIT | R-O |unsignedlong | 0.01
8194 | Akim dlcima (A) 32BIT | R-O |unsigned long 0.01
8196 |Toprak Gerilimi (V) 16BIT | RO | unsigned 0.01
word
Toprak Gerilimi ve unsianed
8197 | Besleme Gerilimi Orani 16 BIT | R-O gd 1
(%) wor
8198 | Gerilim Demand (V) 32BIT | R-O |unsigned long 0.01
8200 |Akim Demand (A) 32BIT | R-O |unsigned long 0.01
ilk 5 bit alarm durum unsianed
8202 | Alarmlar kaydi. Kalan bitler 16 BIT | R-O wgrd 1
Rezerve
8203 | Gihaz Modeli 16BIT | RO | Unsigned 1
word
8204 | Cihaz Yazilim Versiyonu 16BIT | RO | UnSgned 0.1
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Alarm durum kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir alarmi g&sterir.

BIT
NO:

ACIKLAMA

+ Kagakl (Alarm 0)

- Kacak(Alarm 1)

Yiksek gerilim (Alarm 2)

Disik gerilim (Alarm 3)

Asiri akim (Alarm 4)

alrnlolnlZ2|d|o|lo|N|lo|alsw|vd| =0
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6. TEKNIK OZELLIKLER

Besleme Girigi: 19-150VDC
Gii¢ Tiiketimi: < 4W
Gerilim Olgme Girisi:
Olciim Arahigi: 0-150V.
Olciim Hassasiyeti: 0.1V
Akim Olcme Girisi:
Olciim Arahigi: 0-100mV.
Hassasiyet: % 0.2
Dahili Akim $éntii Opsiyonu:
Olciim Arahg: 0-15A
Seri Port:
Sinyal tipi: RS-485
Haberlesme: Modbus RTU
Data Hizi: 2400-38400baud, ayarli
izolasyon: 1000V AC, 1 dakika
Calisma Ortam Sicakhgi: -20°C...+70 °C
Maksimum Bagil Nem: %95 yogusmasiz.
Koruma Derecesi: IP 65 (On Panel, conta ile)
IP 30 (Arka panel)
Cihaz Kutusu: Alev séndlren, ROHS uyumlu, yliksek isiya dayanikh ABS/PC (UL94-V0)
Montaj Sekli: Panel montajli, arkada tutucu plastik braketler.

Boyutlar: 102x102x53mm (GxYxD)
Pano Kesim Olgiileri: 92x92mm

Agirhik: 200 gr

AB Direktifleri: Referans Standartlar:
2014/35/EC (LVD) EN 61010 (glivenlik)

2014/30/EC (EMC) EN 61326 (EMC)
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