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DKG-255, motor devrini, yuk degisimine hizli ve
hassas tepki vererek ayarlayan mikroislemci
kontroll bir dijital governér kontrol cihazidir.

DKG-255 dogrusal kumandali lineer elektrikli
aktuatér ve manyetik devir sensoriine baglanir.
Cihaz cok cesitli motorlar sabit hiz (izokron) veya
droop (yukte disen hiz) modunda kontrol edebilir.

DKG-255 rélanti ve nominal hizlari ayarlamak igin
programlanabilir parametreler sunar. Rélanti devir
modu harici anahtarla segilir.

Otomatik PID devir diizenleme fonksiyonu dinamik
performansi kontrol eder ve ¢ogu motor tipinde
stabil calisma saglar.

Cihaz PID ayarlarini otomatik olarak degistirerek
programlama surecini kolaylastirir ve dinamik tepki
kalitesini arttirir.

Harici devir trimpotu cihaza baglanarak uzaktan
kumandaya olanak verir.

Yedek devir ayar girisi, senkronize galistirma ve
yuk paylasimi uygulamalari igin gerilim kontrollG
devir ayarlamaya imkan saglar.

Eger cihaza yeterli bir devir hizi sinyali
saglanmazsa, hiz sinyali izleme devresi bu
durumu belirleyip hasarin 6niine gegmek amaciyla
aktuator cikisini kapatir.

Cihaz 10 A’ya kadar akttator akimi tGretme gliciine
sahiptir. Ancak ¢ikis akimi sinirlama devresi cihazi
cikisinda kisa devre ve asiri yiklemeye karsi
korur.

Ters akl baglanmasi ve gegici asiri gerilim
korumasi bulunmaktadir.

Cihazin farkh bir versiyonu devir hizi sinyalini
alternator geriliminden de okuyabilir, boylelikle
manyetik pikap cihazina ihtiyaci ortadan kaldirir

DKG-255
DIJITAL
GOVERNOR
KONTROL CIHAZI

OZELLIKLER

* Otomatik PID ayar fonksiyonu

* Mikroigslemci kontrollii

* 12 ve 24V calisma

* Cesitli motorlara kumanda edebilme
* Normalde kapali aktiiator c¢ikisi

* Hizli ve hassas tepki

* Baglangi¢ yakit miktari ayari

* Hiz rampasi ayari

* Ayarli nominal ve rélanti devirleri
 Sabit devirli ve droop ¢alisabilme
* Kazancg ve stabilite ayarlan

* Harici hiz ayari imkani

» Senkronizasyon / yiik paylasim girisi
* Anahtarlamali ¢cikis devresi

* 10 Amper siirekli akim c¢ikisi

* Hiz sensérii hata korumasi

e Ters akii baglantisi korumasi

* Cikis kisa devre korumasi

e Dayanikli tasarim

* Lak kapli elektronik devre

e Kiigilik boyutlar (130x110x27mm)

* Diigiik maliyet
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TEKNIK OZELLIKLER

DC Akii Limitleri: 10.0ila 36.0 V-DC Aktiiator cikisi: 10 Amper surekli maks

Akim tiiketimi: 100mA maks (akttator bagh Caligsma sicakhigi: -20°C (-4°F)ila 70 °C (158°F).
degilken) Depolama sicakhg: -30°C (-22°F) ila 80 °C

Hiz girig limitleri: 40 Hz ila 8000 Hz. (176°F).

Hiz sinyal genligi: 1.5 ila 300 VAC-RMS
Hiz sinyali giris empedansi: 2 M- ohm
Harici hiz ayar:

G ve J uglarn arasina 5 K-ohm trimpot
Harici hiz trim limitleri: £ 6% min @3000Hz
Aux (yedek) giris (M ucu):

Giris gerilim limitleri: 0 ila 10VDC

Giris empedansi: 150 k-ohm.

Ayar limitleri: £25% min @3000 Hz
Stabil calisma hiz hassasiyeti: +0.2 %
Droop ayar limitleri: 1 ila 5% minimum

Maksimum bagil nem: 95% yogusmasiz.
Boyutlar: 130 x 110 x 27 mm (ExYxD)

Agirhik: 350 g (yaklasik)

Montaj: herhangi bir pozisyon, dikey tercih edilir
Montaj delikleri: 116.5x96mm (M6)

AB Direktifleri:
2014/35/EC (LVD)
2014/30/EC (EMC)

Standart Referanslar:
EN 61010 (glvenlik)
EN 61326 (EMC)
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