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ALARMS
LOW OIL LOW / HIGH
PRESSURE BATTERY
HIGH ENGINE CHARGE
TEMPERATURE ~ ALTERNATOR

LOW COOLAN
FAIL TO START LEVEL

OVER / UNDER EMERGENCY
SPEED STOP

LOW / HIGH
VOLTAGE SPARE

OVERLOAD SERVICE

REQUEST

OZELLIKLER

Maniiel ¢alistirma ve durdurma
Kapali konumda akim ¢ekmez

Uzak c¢alistir imkani

Motor kumandasi

Jeneratér korumalari

Dahili alarm ve uyarilar

3 faz jeneratér voltaj girigleri

1 faz jenerator akim girisi

Motor yag basing él¢iimii

Motor sogutma sivisi sicaklik 6l¢iimii
Jenerator aktif gii¢ 6l¢iimii (1 faz)
Jenerator cos® Sl¢iimii (1 faz)

Servis zamani géstergesi

Motor ¢aligma saati

Hata kayitlari tutma

istatistik kayitlar tutma

Cihaz iizerinden degistirilebilir parametreler
Lojik seviyeli seri port ¢ikisi

Opsiyonel RS-232 adaptérii
Ucretsiz MS-Windows bazli uzaktan izleme
yazilimr:
-lokal, LAN, IP ve modem baglanti imkani
-izleme, parametrelerin yiiklenmesi
LED gdstergeler
Konfigiire edilebilen analog girisler: 2
Konfigiire edilebilen dijital girigler. 5
Konfigiire edilebilen role cikiglari: 2
Toplam role gikisr. 4
Mars sirasindaki gerilim diismesinden
etkilenmez
Tam kapali 6n panel
Ayrilabilir baglanti konnektorleri
Kiigiik boyutlar (130x100x39mm)
Diistik maliyet
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1. MONTAJ

1.1 Kontrol Paneline Giris

Cihaz jeneratérlerde kullaniimak (izere tasarlanmis bir kumanda ve koruma panelidir. Olgtiigi
degerleri ekraninda gosterir. Cihaz hem jeneratér imalatcisina hem de kullaniciya kolay kullanim saglar.
Programli parametreler cogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle secildiginden genelde programlama ¢ok
az gerekir. Buna karsilik programli parametreler cihazin her tirli jeneratér uygulamasina uyum
saglamasina imkan verir. Programli parametreler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmez bir
hafizaya kaydedilir.

Olclilen parametreler sunlardir:

Jenerator volltaji faz U ile Notr arasi
Jenerator volltaji faz V ile Notr arasi
Jenerator volltaji faz W ile No6tr arasi
Jenerator akimi faz U

Jenerator frekansi

Jeneratér KW faz-U

Jeneratdr cos® faz-U

AkU voltaji

Sogutma sivisi sicakligi

Yag basinci

1.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek (zere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n
panel disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi diizguin yuzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 116x86 milimetre boyutlarinda bir panel
yuvasina gecer. Montaj 6ncesinde ayrilabilir klemensleri sokinuz. Cihazi panel yuvasindan gegirip montaj
braketlerini takiniz ve vidalar yumusakgca sikarak sabitleyiniz.

Cihazin dogru calisabilmesi icin motor govdesi
mutlaka topraklanmis olmalidir. Aksi halde hatali
voltaj ve frekans ol¢climleri meydana gelebilir.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafosunun ¢ikisi 5 Amperlik olmalidir. Akim trafo giris akimi
istenen degerde secilebilir. (10/5 ile 9000/5 arasi) Akim trafo ¢ikisi bir ¢ift kablo ile cihazin ilgili giriglerine
g6tartlmelidir ve baska hicbir yere baglanmamalidir. Akim trafosu topraklanmamalidir. Akim trafosunun gici
en az 5 VA olmalidir. %1 hassasiyette trafo kullaniimasi tavsiye edilir.

Isi ve yad basin¢ musirleri cihaza baglanmis ise panoda ayrica I1sI veya yad basin¢ gdstergesi
kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eger panoda isi veya yagd basing gostergesi varsa cihaz tUzerindeki
girigleri bos birakiniz. Cihaz fabrika ¢ikisi olarak standart tipteki Olgiisan (VDO) miisirlere gére ayarlanmistir.
Eger farkl tipte musirler kullaniliyorsa programlama kismini inceleyiniz.

Hata kontak giriglerine baglanacak misirler Normalde Acik veya Normalde Kapali tipte, ayrica AKU(-)
veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla digaridan lamba baglamaya
gerek yoktur.
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1.3 Cihazin Baglantilari

r

CIHAZIN iCINDE SIGORTA YOKTUR. \
Asagidaki girislere harici sigorta takiniz:
Sebeke Faz Girigleri: R-S-T
Jenerator Faz Girigleri
Akii Girigi: BAT(+).
Sigortalar kullanicinin kolayca ulagabilecegi sekilde ve cihaza mimkiin
oldugunca yakin monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir. )

/ DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR \

Cihaz baglantilarini yapmadan 6nce
MUTLAKA ENERJIYI KESINIZ.

1) Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA
klemensleri yuvalarindan soékiiniiz.

2) Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman
(6rnegin otomatik sigorta) yer almalidir.

4) Ayirici eleman kablo iizerine monte edilemez.

5) Bina sebeke tesisati MUTLAKA en az 1500A kesme
kapasitesinde bir sigorta veya kisa devre koruyucu eleman

(

icermelidir.
6) Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm2)
\ ve Isi derecesinde (80°C) kablo kullaniniz. /
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2. GIRISLER VE GIKISLAR

SERI PORT: Bu konnektér bilgisayar veya modem baglantisinda kullanilimak (izere seri data saglarir. Bu
baglanti sayesinde uzaktan izleme ve program girisi islemleri yapilabilir. Bu girisin bilgisayara baglanabilmesi
icin opsiyonel olan RS-232 adaptériiniin alinmasi gerekir.

Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

1

2 U Jenerator faz girisileri, | Jeneratér fazlarini bu uclara baglayiniz.

3 V 0-300V-AC Jenerator faz voltajlarinin alt ve st limitleri

4 W programlanabilir.

5 JENERATOR NOTR Girig, 0-300V-AC Jenerator fazi igin nétr ucu.

6 bos birakiniz

7 bos birakiniz

8 bos birakiniz

9 UZAK CALISTIR Girig Bu girige AKU+ gerilimi uygulandiginda
jeneratdér calisacak ve  senkronizasyon
kontrolu yapilacaktir.

UYARI: Bu girige AKU+ ‘dan
daha yiiksek bir voltaj
vermeyiniz. Aksi halde
cihaz bozulacaktir.

10 YAG BASING SENSORU Girig, 0-5000 ohm Analog yag basing sensdr baglantisi. Sensorii
bagka cihazlara baglamayiniz. Giris her turll
sensoOre uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

11 SICAKLIK SENSORU Girig, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensorii baglantisi. Sensorii
bagka cihazlara baglamayiniz. Girig her turll
sensOre uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

12 AKU(+) +12 veya +24VDC Akunun pozitif ucunu bu girise baglayiniz.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

13 AKU() O VvDC Akunudn negatif ucunu bu girise baglayiniz.

14 ROLE-1 (STOP) Cikis 10A/28VDC Bu rdlelerin fonksiyonu bir listeden secilerek
programlabilmektedir.

15 MARS Cikis 10A/28VDC Bu rdéle mars motoruna kumanda eder.

16 KONTAK Cikis 10A/28vDC Bu rdle yakit yolunu a¢an solenoide kumanda
eder. Ayrica dahili olarak 17 numarali uca
baglidir ve sarj alternatériine uyartim akimi da
sagdlar.

17 SARJ Giris ve ¢ikis Sarj alternatérintn D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu u¢ sarj alternatériine uyartim
akimini saglar ve gerilimini dlger.

18 ROLE-2 (KORNA) Cikis 10A/28VDC Bu rdlelerin fonksiyonu bir listeden secilerek

programlabilmektedir.
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Ug Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

19 DUSUK YAG BASINCI Dijital girigler Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

20 ASIRI SICAKLIK Her giris Normalde Acik veya Normalde

5> ACIL STOP baglanarak. suruleblllr.. _$|nyal Uzerine
yapilacak islem de secilebilir. Daha detayl

23 |YEDEK _ bilgi icin  PROGRAMLAMA  balimiinii

24 PROGRAM KILIT inceleyiniz.

25 AKIM_U+ Akim trafo girisleri, | Jeneratér akim trafosunun terminallerini bu

5A-AC

26 AKIM_U-

uglara baglayiniz. Ayni akim trafosundan
bagka cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi
halde cihaz bozulabilir. Ortak ug
kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Akim
trafosunun ucunu dogru girise ve dogru yonde
baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde hatali KW
ve cos® odlglimleri ortaya ¢ikacaktir. Eger
Olgulen glg negatif ¢cikarsa akim trafosunun
yonlnu degistiriniz. Sekonder akim 5 Amper
olmalidir. (6rnegin 200/5 A)

3. GOSTERGELER

3.1 Led Gostergeler

Cihazda 4 grupta 16 adet led bulunur:

-Grup_1: Durum: Jenerator voltajlarinin durumunu gosterir.
-Grup_2: Uyarilar ve alarmlar: Calisma sirasinda karsilasilan anormal durumlari gésterir.
-Grup_3: Birim: Alt gbstergede gorilen degerin birimini belirtir.

Fonksiyon Renk

Aciklama

JENERATOR Sarl

Jeneratériin galismasi istendiginde yanip sénmeye
baglar. Butuin jeneratdr faz voltajlar ayarlanmis olan
sinirlarin igine girince sabit yanar.

UZAK CALISTIR Sari

UZAK CALISTIR sinyalinin aktif olmasi durumunda
sabit yanar.

SERVIS ZAMANI Kirmizi

Periyodik servis zamani gostergesi. Motorun 6nceden
ayarlanmis olan motor saati veya zaman dénemi
dolunca yanip sdnmeye baslar. Sadece uyari
amagclidir, cihazin galismasina bir etkisi yoktur.

ALARM GRUBU Kirmizi

Motorun durdurulmasini gerektiren bir hata olustugu
taktirde ilgili led sabit olarak yanar. Motorun
durdurulmasini gerektirmeyen bir hata olustugu
zaman ilgili led yanip s6ner. Alarmlar ilk gelen
esasina gore ¢alisir. Herhangi bir alarmin gelmesi
ayni tirden bagka alarmlari engeller, boylece
motorun durdurulmasina ilk neden olan ariza tesbit
edilmig olur.

BIRiIM GRUBU Kirmizi

Gostergede gorilen degerin birimini gosterir.
Gostergede jeneratér frekansi gorinir. Ayrica MENU
tusuna basilarak ¢esitli degerler taranabilir.
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3.2 Dijital Gosterge

Cihazda 7 segment led tipte 3 haneli bir gosterge bulunur. Bu géstergede asagidaki bilgiler okunur:
-Olglilen parametreler,
-Olgiilen parametreleriin adlari,
-Servis sayicilari,
-Program parametreleri.

Géstergelerin dlgilen degerleri taramasi MENU tusuna basilarak yapilir. Asagidaki degerler MENU
tusuna basilarak okunabilir:

- jenerator faz-U voltaji

- jenerator faz-V voltaji

- jenerator faz-W voltaj

- jenerat6r faz-U akimi

- jenerator frekansi

- jenerator faz-U cos®

- jenerator faz-U aktif glict (KW)

- yag basinci (bar)

- sogutma sivisi sicakhgi (°C)

- akl gerilimi (V-DC),

MENU tusu 1 saniye siireyle basili tutulursa servis sayicilarina gegilir:
- toplam motor saati,

- servise kalan motor saati,

- servise kalan sire.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyarilar jeneratdérde anormal bir duruma isaret ederler ve 2 farkli dncelik kategorisinde
degerlendirilirler:
1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- llgili alarm ledi sabit olarak yanar,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm ve Alarm+Uyari ¢ikislar enerjilenir (programdan segilmis ise)

2- UYARILAR: Bu hatalar daha az 6nemlidirler ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- llgili alarm ledi yanip sénmeye baslar,
- Korna ve Alarm+Uyari cikislari enerjilenir (programdan segilmis ise)

Korna rélesini biraktirmak icin KORNA SUS tusuna basiniz. Bu tus alarmlari ortadan
kaldirmaz.

Alarmlar ilk gelen esasina gore galisir, buna gore:
-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm ve uyarilar igsleme alinmaz.
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilittemeli veya kilittemesiz tipte olabilir. Kilittemeli alarmlar igin, alarm
sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklar yanik kalirlar ve jeneratérin galismasina engel olurlar. Alarmlan
silmek i¢in calisma sekli (RUN / STOP) tuslarindan herhangi birine basiniz.

Birgcok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak igin programlama bdlimund
inceleyiniz.

YAG BASINCI: Diisiik yag basinci kontagindan sinyal gelince veya yag miisirinden okunan yag basing
degeri ayarlanmis olan limitin altina dustince olusur. Migirden okunan deger igin uyarn (P_015) ve alarm
(P_016) sinirlari ayri ayn tanimlanabilmektedir. Bu alarm motorun c¢alismasindan hata koruma siresi
(P_023) saniye sonra kontrol edilmeye baglanir.

Ayrica marsa basilacagi zaman yag basing kontadi acgik ise marsa basiimaz ve bu uyari 15181 yanip séner. Yag
basing kontagi kapaninca normal ¢alismaya donalir.

ASIRI _SICAKLIK: Asin sicaklik kontagindan sinyal gelince veya sicaklik misirinden olgilen deger
ayarlanmis olan limiti asinca olusur. Misirden okunan deger icin uyarn (P_017) ve alarm (P_018) sinirlari
ayri ayri tanimlanabilmektedir.

FREKANS: Jeneratdr devrinin programlanmis olan sinirlarin disina ¢ikmasi (overspeed/underspeed)
durumunda sonunda olusur. Jeneratér frekansi motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi (P_023) saniye
sonra kontrol edilmeye bagslanir. Uyari ve alarm igin alt ve Ust sinirlar ayri ayri tanimlanabilmektedir.
(P_008/P_009/P_010/P_011)

MARS HATASI: Programlanan marglama adedi (P_035) sonunda jeneratér calismazsa bu alarm olusur.
ASIRI YUK: Jeneratér faz akimi (P_002) veya jenerator fazi aktif giictiniin (P_003) programlanmis olan
sinirin Gzerine gikmasi durumunda ve gecikme siiresi (P_024) sonunda olusur. Gecikme stresi bitmeden
akimlar veya gig¢ sinir degerin altina inerse alarm olusmaz. Eger P_002 veya P_003 parametresi O olarak
ayarlanirsa ilgili alarm kontrol edilmez.

VOLTAJ: Jeneratdr faz voltajlarindan herhangi birinin sinirlar (P_006/P_007) disina ¢ikmasi durumunda
olusur. Jeneratdr voltajlari motorun calismasindan hata koruma siiresi (P_023) saniye sonra kontrol
edilmeye baslanir.

AKU: Ak voltajinin programlanan seviyelerin stiine ¢ikmasi veya altina diismesi sonucunda olusur.
Marslama sirasinda bu hata kontrol edilmez. Yuksek aki voltaji icin uyari (P_013) ve alarm (P_014)
seviyeleri ile dusUk aku voltaji icin uyari (P_012) seviyeleri tanimlanabilmektedir.

SARJ: Sarj alternatorli arizasi veya kayis kopmasi durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyari
olugsmasi program yardimiyla segilebilmektedir (P_038).

SU SEVIYESi: Su seviye kontak girisinden sinyal gelince olusur.

ACIL STOP: Acil stop kontagindan sinyal gelince olusur.

YEDEK: Yedek ariza kontagindan sinyal gelince olusur.
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5. CALISMA SEKILLERI

Cihaz 6n paneldeki RUN butonuna basilinca ¢galismaya baslayacaktir. Bu konumda STOP butonuna
basilirsa kapanir. Eger hicbir tusa basiimazsa yaklasik 5 dakika sonra kendiliginden kapanir. Eger istenirse
Otomatik Kapanma 6zelligi P_050 program parametresi ile engellenebilir.

Cihaz galisirken RUN butonuna tekrar basilirsa JENERATOR (sari) ledi yanip sénmeye baglayacak
ve jeneratdr calisacaktir. Jenerator faz voltajlarinin hepsi ayarlanmis sinirlar igine girince led sabit olarak
yanacaktir. Bu konumda STOP tusuna basilirsa jeneratdr duracak fakat cihaz kapanmayacaktir. EGer STOP
butonuna tekrar basilirsa veya 5 dakika boyunca higbir tusa basiimazsa cihaz kapanir.

Herhangi bir galisma konumunda alarm olusursa jeneratér duracak ve ilgili alarm 1$1§1 sabit olarak
yanacaktir. STOP tusuna basilarak alarm silinmedigi stirece cihaz ¢alisir durumda bekleyecektir.

UZAK CALISTIR (9) girisi daima aktiftir ve herhangi bir programlama gerektirmez. Uzaktan ¢alistirma
icin bir sonraki bolimu inceleyiniz.

CiHAZ DEVRE DISI

RUN Y A STOP

CiHAZ DEVREDE

RUN Y A STOP

JENERATORU GCALISTIR
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6. DIGER OZELLIKLER

6.1 Uzak Calistir

Cihaz jeneratorin disaridan verilen bir Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle ¢alisip durmasina izin
verir. UZAK CALISTIR (9) girisi daima aktiftir ve herhangi bir programlama gerektirmez.

Uzak galistir sinyali daima AKU+ olarak kullanilir. Kapali konumda akim gekmeme 6zelligi nedeniyle,
cihazi uyandirabilmek igin bu girise enerji verilmesi gereklidir.

Eger P_042 parametresi 1 yapilirsa cihaz Remote Start calisma sekline geger. Bu durumda Remote
Start sinyali yoksa sebekeyi var kabul eder, Remote Start sinyali varsa sebekeyi yok kabul eder ve buna gére
islem yapar.

Remote Start sinyali YEDEK (22) ucundan girilir. Sinyalin 6zellikleri programla normalde
acik/kapali kontak ve aki+/akii- anahtarlama olarak segilebilir.

Bu girise AKU+ ‘dan daha yiiksek bir voltaj vermeyiniz. Aksi
halde cihaz bozulacaktir.

UZAK CALISTIR sinyali RUN butonuna arka arkaya 2defa basilmasina esdegerdir, yani sinyal
gelince cihaz:

- devreye girer

- jeneratora gahstirir

6.2 Musir Tipi Segimi

Cihaz her tir 1s1 ve yag musiriyle galisma imkanina sahiptir. Endlstri standardi olarak en gok
kullanilan musirler dogrudan secilebilir sekilde hafizaya kaydedilmistir. Buna ilave olarak standart listede
yer almayan fakat karakteristikleri bilinen musirler de degerleri tabloya girilerek kullanilabilir.

Yag Basin¢ Miisiri Secimi:
Yag basing musiri tipi P_019 parametresi ile secilir. Parametre degerlerine gére musgir tipleri asagidadir:

: MUsir karakteristigi P_131’den P_142’ye kadar olan parametreler ile tanimlanir.
: OLCUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

: OLCUSAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm)

DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NoOUAWNREO

Sicaklik Miisiri Secimi:
Sicakhk musgiri tipi P_020 parametresi ile secilir. Parametre degerlerine gére musir tipleri asagidadir:

0: Musir karakteristigi P_143’den P_154’e kadar olan parametreler ile tanimlanir.
1: OLCUSAN (VDO)
2: DATCON DAH tipi
3: DATCON DAL tipi

-10 -
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6.3 Motor Isitma Calismasi

Ozellikle blok isiticisi bulunmayan jeneratérlerde veya bu isiticinin bozulmasi ihtimaline kargi
jeneratérin belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farkl sekilde motor isitma
imkani sunmaktadir:

1. Siireye bagh olarak:
Bu calisma sekli P_037 parametresi O yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra 1sitma
amaciyla P_029 parametresi kadar saniye beklenir, siire dolunca yik kontaktoéru (opsiyonel) geker.

2. Siireye ve sicakliga bagh olarak.

Bu calisma sekli P_037 parametresi 1 yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra isitma
amaciyla énce P_029 parametresi kadar saniye beklenir, siire dolunca sojutma sivisi sicakligi P_022
parametresi ile belirlenen degere gelene kadar galismaya devam edilir. istenen sicaklik degerine ulasilinca
yuk kontaktori (opsiyonel) geker. Bu galisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla da kullanilabilir.
Eger motor blogu sicaksa isitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa 1sinana kadar motor bosta ¢alisir.

6.4 Servis Zamani Gostergesi

Bu led jeneratdrin periyodik servisinin diizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla kullanihr.
Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni zamanda bu motor saati
dolmasa bile belirli bir sire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay).

SERVIiS ZAMANI géstergesinin jeneratoriin
calismasi uzerinde higbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
adimlarla (P_044), servis periyodu ise 1 aylik adimlarla (P_045) segilir. E§er herhangi bir parametre ‘0’ olarak
girilmigse bu parametre kullanilmamig olur. Ornedin motor saati 200 saat ve bakim periyodu O ay olarak
verilirse sadece motor saati dolunca servis zamani gostergesi yanacaktir. Her iki parametre 0 olarak veriimigse
servis zamani kontrol edilimeyecektir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani gostergesi (kirmizi) yanip sdnmeye baglar.

Gostergeyi sondiiriip servis siiresini yeniden baslatmak igin KORNA SUS ve LAMBA TEST
butonlari 5 saniye boyunca birlikte basili tutulmalidir. Bu durumda dijital géstergede “SER” yazisi okunur.

Cihazin servis icin kalan motor saati ve servis icin kalan sure enerji kesintilerinden etkilenmeyecek
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve siire MENU tusunu 1 saniye basili tutarak gegilen istatistik meniisiinden
gorulebilir.

MENU tusuna basilinca motor saati igin dijital géstergede “HtS” (hours to service) yazisi okunur, tug
birakilinca kalan motor saatinin ilk 3 hanesi okunur. MENU tusuna tekrar basilinca dijital géstergede “HtS”
(hours to service) yazisi okunur, tus birakilinca kalan motor saatinin son 3 hanesi okunur.

MENU tusuna tekrar basilinca dijital gdstergede “ttS” (time to service) yazisi okunur, tus birakilinca
servise kalan giin sayisinin ilk 3 hanesi okunur. MENU tusuna tekrar basilinca dijital géstergede “ttS” (time to
service) yazisi okunur, tus birakilinca servise kalan giin sayisinin son 3 hanesi okunur.
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6.5 Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor ¢alisma saati bulunmaktadir. Motor ¢alisma
saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutimaktadir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi
kaybina yol agmaz.

Motor calisma saati MENU tusunu 1 saniye basili tutarak gecilen istatistik mentsiinden gériilebilir.

Motor saati icin Ustteki dijital gostergede “EnH” (engine hours) yazisi okunur, motor saatinin ilk 3
hanesi orta gostergede, son 3 hanesi ise alt géstergede okunur.

6.6 Modem Baglantisi

Cihaz modem baglantisi sayesinde, telefon hatlar Gzerinden uzaktan izleme ve programlama
imkani verir. Kullanilacak olan program seri porttan baglanti i¢in kullanilan programin aynisidir.

Eger modem bagliysa, cihazda P_043 parametresi 1 yapilmalidir. Aksi taktirde hatali galisma
meydana gelecektir.

6.7 Uzaktan izleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundugu seri port baglantisi sayesinde uzaktan izleme ve programlama
imkani vermektedir.

Uzaktan izleme ve programlama yazilimi www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesinden
indirilebilir.

Yazilim, cihazin 6lgtigl tim parametrelerin ekranda gosteriimesini ve diske kaydedilmesini saglar.
Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazicidan ¢iktisi alinabilir. Yazilim ayni
zamanda cihazin programlamasini, program parametrelerinin PC’ye kaydedilmesini veya kaydedilmis
parametrelerin cihaza geri yiklenmesini de saglar.

RS-232 seri portu olmayan PC'ler i¢in asagidaki USB-SERI PORT adaptdrleri test edilmis ve
onaylanmistir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)
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7. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz istatistik amagcli kullanim igin bir dizi sifilanamayan sayici sunar.
Bu sayicilar sunlardir:

-toplam mars adedi,

-toplam jeneratér ¢calisma adedi,

-toplam jenerator yike girme adedi.

Sayicilar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.

istatistik sayicilar sadece bilgisayar lizerinde ve Uzaktan izleme ve Programlama yazilimi
aracihgiyla gorilebilir, cihaz Gzerinde gorilemez.

8. BAKIM

CIiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek igin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.
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9. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, sdreleri, ¢alisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak igin kullanilir.
Program konumuna girmek igin 5 saniye siireyle MENU tusunu basili tutunuz. Bu sirada cihazin 24
numarali PROGRAM KILIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna girmeyecektir.
Programlama disinda cihazin PROGRAM KILIT ucunu daima AKU(-)'ye bagh olarak birakiniz. Bdylece
yetkisiz kisilerin programlara ulagsmasi engellenecektir.

Programlama konumuna girmek cihazin g¢alismasini etkilemez. Bu sayede jenerator galisirken de
program degisikligi yapilabilir.

Program konumuna girildiginde MENU tusu basiliyken gostergede program numarasi okunur, ilk
programin numarasi (000) ‘dir. Tus birakilinca program parametresinin degeri goérilir. MENU tusuna her
basildiginda bir sonraki programa gegilir. MENU tusu basili tutulursa programlar 10’ar 10’ar atlanir. Boylece
bitlin program parametreleri taranir. (A) ve (V) tuslan kullanilarak deger artirihp eksiltilir. Bu tuslar basili
tutulursa degerler 10’lu adimlarla degisir.

Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Program
konumundan ¢ikmak icin mod segme tuslarindan birine basiniz. Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 1 dakika
sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

Pgm | Tanimi Bir. Std Aciklama

Akim trafo primer degeri. Sekonder degeri
daima 5A olarak Kabul edilmistir.990A’dan daha
blylk degerleri 10’a bélerek yaziniz. Bu
degerler birinci haneden sonra nokta koymak

0 Akim trafo dederi A 500 suretiyle kiloamper olarak gosterilecektir.
(6rnegin 1.85KA) 100A’den kigiik degerler 10
ile garparak da kullanilabilir. Bu durumda akim
0.1A hassasiyetle gosterilecektir. (6rnegin
35.7A)

Bu parametre akim ve aktif gliciin kagla
carpilarak gosterilecegini belirler:

1 Akim trafo nokta 0 0: 000-999 arasi

1: 0.00-9.99 arasi

2:00.0-99.9 arasi

Akim bu siniri agtigi taktirde P_024 gecikme
siresi sonunda ASIRI YUK alarmi verilecektir.
2 Asirt akim limiti A 0 Bu bilgiyi akim trafo dederiyle ayni formatta
giriniz. Bu parametre O olarak girilirse agiri akim
kontrolu yapilmaz.

Aktif gu¢ bu sinin astigi taktirde P_024 gecikme
siresi sonunda ASIRI YUK alarmi verilecektir.
3 Asiri gug limiti KW 0 Bu bilgiyi akim trafo dederiyle ayni formatta
giriniz. Bu parametre O olarak girilirse asiri gi¢
kontrolu yapiimaz.

N

Kullaniimiyor

5 Kullaniimiyor

Jenerator fazinin bu sinirin altina diigsmesi
jenerator voltaj arizasi olusturur ve jenerator stop

6 Jenerator voltaj alt limiti V 180 S o o
ettirilir. Jeneratdriin ¢calismasindan itibaren
P_023 saniye slreyle bu sinir kontrol edilmez.
Jenerator fazinin bu siniri agmasi jenerator voltaj
7 Jeneratér voltaj tist limiti Vv 270 arizasi olusturur ve jeneratdr stop ettirilir.

Jeneratoriin galismasindan itibaren P_023
saniye sureyle bu sinir kontrol edilmez.
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Pgm

Tanimi

Bir.

Std

Aciklama

Frekans durdurma alt
limiti

Hz

30

Jeneratorlin ¢alismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina diismesi FREKANS
alarmi olusturur ve jeneratériin derhal stop
ettiriimesine neden olur. Jeneratdriin
c¢alismasindan itibaren P_023 saniye slreyle bu
sinir kontrol ediimez.

Frekans uyari alt limiti

Hz

40

Jeneratériin galismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina digsmesi FREKANS
uyarisi olusturur. Jeneratérin ¢calismasindan
itbaren P_023 saniye sureyle bu sinir kontrol
edilmez.

10

Frekans uyari Ust limiti

Hz

54

Jeneratériin galismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin Uzerine ¢gikmasi dismesi
FREKANS uyarisi olusturur. Jeneratoriin
c¢alismasindan itibaren P_023 saniye slreyle bu
sinir kontrol ediimez.

11

Frekans durdurma Ust
limit

Hz

57

Jeneratoriin ¢alismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin Uzerine ¢ikmasi
FREKANS alarmi olusturur ve jeneratérin derhal
stop ettirilmesine neden olur. Jeneratérin
¢alismasindan itibaren P_023 saniye slireyle bu
sinir kontrol ediimez.

12

AkU dusik voltaj uyari
limiti

9.0

Ak voltajinin bu sinirin altina digmesi AKU
uyarisi olusturur. Marslama sirasinda bu sinir
kontrol edilmez.

13

AkU yiksek voltaj uyari
limiti

31.0

Ak voltajinin bu sinirin (izerine cikmasi AKU
uyarisi olusturur.

14

AkU yiksek voltaj
durdurma limiti

33.0

Ak voltajinin bu sinirin (izerine cikmasi AKU
alarmi olusturur ve jeneratériin derhal stop
ettiriimesine neden olur.

15

Dusuk yag basinci uyari
limiti

Bar

1.5

Musirden o6lcilen yag basincinin bu sinirin
altina diismesi YAG uyarisi olusturur.
Jeneratérin ¢alismasindan itibaren P_023
saniye sureyle bu sinir kontrol ediimez.

16

Dusuk yag basinci
durdurma limiti

Bar

1.0

Musirden 6l¢ilen yag basincinin bu sinirin
altina diismesi YAG alarmi olusturur ve
jeneratdrin derhal stop ettiriimesine neden olur.
Jeneratoriin galismasindan itibaren P_023
saniye sureyle bu sinir kontrol edilmez.

17

Yuksek sicaklik uyari
limiti

°C

90

Musirden o6lclilen sogutma sivisi sicakhdinin bu
sinirin Uzerine gikmasi IS| uyarisi olusturur.

18

Yuksek sicaklik durdurma
limiti

°C

98

Musirden o6lclilen sogutma sivisi sicakhdinin bu
sinirin Uzerine gikmasi IS| alarmi olusturur ve
jeneratdrin derhal stop ettiriimesine neden olur.

19

Yag basing musir tipi

Bu parametre yag basing musir tipini belirtir.
TiP 0: Karakteristigi girilen yag basing miisiri.
Musir karakteristigi P_131'den P_142’ye kadar
olan parametreler ile tanimlanir.

TiP 1: OLCUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
TiP 2: OLCUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
TiP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

TiP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

TiP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

TiP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

TiP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)
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Pgm Tanimi Bir. Std Aciklama

20 Sicakhk musgir tipi 1 Bu parametre sicaklik musir tipini belirtir.

TiP 0: Karakteristigi girilen sicaklik miisiri.
Mdasir karakteristigi P_143'den P_154’e kadar
olan parametreler ile tanimlanir.

TiP 1: VDO

TiP 2: DATCON DAH tipi

TiP 3: DATCON DAL tipi

21 Histeresis voltaji \% 8 Bu parametre bara ve jenerator gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi igin gerekli olan
histeresis ‘i saglar. Ornegin bara gerilimi
yokken alt limitin bu parametre kadar Gzerine
ciktigi taktirde var kabul edilir. Bu sayede
voltajin kisa araliklarla VAR/YOK gegisi
yapmasi engellenir.

22 | Motor 1sitma sicaklik limiti °C 50 Eger motor ilk ¢calistigi zaman belirli bir
sicakliga gelene kadar ylke girmeden
calismasi isteniyorsa bu parametre motor
sicakhginin alt limitini belirler.

23 Hata koruma suresi sn 8 Bu parametre motor galistiktan ne kadar sonra
alarmlarin devreye girecegini belirler.

24 | Asirt akim / asin gug / sn 3 Jeneratériin akim veya gug limitlerinden birinin
frekans gecikme suresi asllmasindan kag saniye sonra alarm

olusacagini belirler.

Ayni zamanda generator frekansinin limitler
(P_008/P_011) digina ¢gikmasiyla HIZ alarmi
olusmasi arasinda gegen suredir.

25 Kullaniimiyor

26 On 1sitma siiresi sn 1 Kontak agiimasi ile ilk marsa basiimasi
arasinda gegen siire. Bu slire zarfinda ON
ISITMA ¢ikisi aktif durumdadir.

27 | Mars suresi sn 6 Marsa en fazla kag saniye sireyle basilacagini
belirler. Motor g¢alisinca marglama otomatik
olarak kesilir.

28 Mars arasi bekleme sn 10 Motor ilk marsta calismadidi taktirde bu sire

suresi kadar beklenir ve yeniden marglanir.

29 Motor isitma siresi sn 3 Motor c¢alistiktan sonra yuke veriimeden 6nce
Isitma ve stabilizasyon i¢in bu siire kadar bosta
cahstinlir.

30 | Kullaniimiyor

31 | Sogutma suresi dak 1.0 Jeneratdr yukten ¢iktiktan sonra sogutma
amaciyla bu sure kadar daha bosta calistirilir.

32 | Kullaniimiyor

33 | Kullaniimiyor

34 | Stop suresi sn 10 Motorun durmasi i¢in gereken siredir. Stop
solenoidi bu slre buyunca ceker.

35 Mars adedi - 3 Motor ¢alisana kadar bu adedi gegmeyecek
sekilde marslanir.

36 | Korna suresi sn 10 Herhangi bir uyari veya alarm olustugu zaman

korna ¢ikigi bu stre boyunca enerijilenir. Eger
bu sire 0 (sifir) olarak ayarlanirsa korna ¢ikisi
suresiz olarak cekilir.

37 Motor 1sitma yontemi - 0 0: Motor yuke verilmeden dnce P_029 ile
belirlenen siire boyunca bosta calistirilir.

1: Motor yike verilmeden énce dnce P_031 ile
belirlenen sire boyunca, daha sonra P_022 ile
belirlenen sicaklija gelene kadar stiresiz olarak
bosta calistirilir.
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Pgm Tanimi Bir. Std Aciklama

38 | Sarj girisinden durdurma - 0 0: Sarj arizasi SARJ uyarisi verdirir, motoru
durdurmaz.
1: Sarj arizasi SARJ alarmi verdirir ve motoru
durdurur.

39 | Kullaniimiyor

40 | Kullaniimiyor

41 | Kullaniimiyor

42 | Kullaniimiyor

43 | Modem devrede - 0 Bu parametre seri porta bilgisayar veya modem
baglantisi yapildigini belirler.
0: Bilgisayar baglantisi.
1: Modem baglantisi.

44 | Servis periyodu (motor saat 200 Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu

saati) parametre 0 (sifir) olarak verilirse motor

saatinden SERVIS ZAMANI gostergesi aktive
olmaz.

45 Servis periyodu Ay 6 Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre
0 (sifir) olarak verilirse servis periyodundan
SERVIS ZAMANI géstergesi aktive olmaz.

46 | Kullaniimiyor

47 | Kullaniimiyor

48 | Kullaniimiyor

49 | Kullaniimiyor

50 | Otomatik kapanmayi 0 0 0: eger alarm yoksa, STOP konumunda 4

engelle

dakika sonra cihaz otomatik olarak kapanir.
1. cihaz otomatik kapanmaz..
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P_051 ve P_052 cihazdaki programli rolelerin fonksiyonlarini belirler. Cihaz iginde 2 adedi
programl olmak Uzere 5 réle bulunur. Sabit fonksiyonlu réleler Kontak, Mars ve Senkronizasyon Kontrol
réleleridir. Programli fonksiyonlara sahip réleler ROLE-1 ve ROLE-2 ‘dir.

Programli rdlelerden her birine asadidaki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir tanesi verilebilir.

ROLE FONKSIYON LISTESI

Pgm | Tanimi Std 00 | Kontak 24 | Yag sensor alarm
51 ROLE-1 fonksiyonu 03 01 | Korna 25 | Sic. sensoér alarm
52 ROLE-2 fonksiyonu 01 02 | Mars 26 | Hizalarm
03 | Stop 27 | Marglama hatasi
04 |- 28 | Sarjalarm
05 | - 29 | Asiri yuk alarm
06 | Jikle 30 | Voltaj alarm
07 | On Isitma 31 | Akl yiiksek alarm
08 | Alarm 32 | Yag kont. uyari
09 | Uyar 33 | Sic. kontak uyari
10 | Alarm+Uyari 34 |-
11 | - 35 | -
12 | - 36 | Acil Stop uyari
13 | - 37 | Yedek uyari
14 | Senkronizasyon 38 | -
Kontrol Rdlesi 39 |-
15 | - 40 | Yag sensor uyari
16 | Yag kont.Alarm 41 | Sic. Sensor uyari
17 | Sic. kontak alarm 42 | Hiz uyari
18 | Ter Gig Alarmi 43 | -
19 | - 44 | Sarj uyari
20 | Acil Stop alarm 45 | AKU dusidk uyari
21 | Yedek Alarm 46 | -
22 | - 47 | AKU yuksek uyari
23 | -

P_053 'den P_088 ’a kadar olan programlar dijital girislerin dzelliklerini belirler. Giriglerin
programlanabilir 6zellikleri sunlardir;

-sinyal gelince yapilacak islem (alarm, uyari vs..)

-hatalarin ne zaman kabul edilecedi,

-kilitleme yapilip yapiimayacagi

-kontak tipi (nhormalde acik, normalde kapali)

-anahtarlama (aku-, aki+)

-gecikme suresi

YAG HATA KONTAK GIRISI

Pgm | Anlami Std
53 islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
54 | Hata kabul 1 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
55 Kilitteme 1 0: Kilitlemesiz
1. Kilitlemeli
56 | Kontak tipi 0 0: Normalde acik
1. Normalde kapali
57 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1: Aki+
58 | Gecikme siresi 1 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)

-18 -



DKG-227 Kullanim Kilavuzu

V-01.01 (16.06.2008)

SICAKLIK HATA KONTAK GIiRiSi

Pgm | Anlami Std
59 islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna calar))
2 Uyari (korna calar)
3 islem yapilmaz
60 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
61 | Kilitteme 1 0: Kilittlemesiz
1: Kilitlemeli
62 | Kontak tipi 0 0: Normalde acik
1: Normalde kapali
63 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1: Aka+
64 | Gecikme siresi 1 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
DUSUK SU SEVIYESI GIRISI
Pgm | Anlami Std
65 | lislem 3 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
66 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
67 Kilitteme 0 0: Kilittemesiz
1: Kilitlemeli
68 | Kontak tipi 0 0: Normalde acik
1. Normalde kapali
69 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1. Aki+
70 | Gecikme siresi 1 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
ACIL STOP GIRISI
Pgm | Anlami Std
71 islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
72 Hata kabul 0 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
73 Kilitleme 0 0: Kilittemesiz
1: Kilitlemeli
74 Kontak tipi 0 0: Normalde agik
1. Normalde kapali
75 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1: Aki+
76 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1. Gecikmeli (4sn)
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YEDEK ARIZA GIRISI

Pgm | Anlami Std
77 islem 0 0: Alarm (motor durur ve korna calar))
2: Uyar (korna galar)
3: Islem yapilmaz
78 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
79 | Kilittleme 0 0: Kilittlemesiz
1: Kilitlemeli
80 | Kontak tipi 0 0: Normalde acik
1: Normalde kapali
81 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1: Aka+
82 | Gecikme siresi 1 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)
PROGRAM KILIT GIRISI
Pgm | Anlami Std
83 | lIslem 3 0: Alarm (motor durur ve korna ¢alar))
2: Uyari (korna calar)
3: islem yapilmaz
84 | Hata kabul 0 0: Her zaman
1. Koruma zamani sonunda
85 Kilitteme 0 0: Kilittemesiz
1: Kilitlemeli
86 | Kontak tipi 0 0: Normalde acik
1. Normalde kapali
87 | Anahtarlama 0 0: Aku-
1. Aki+
88 | Gecikme siresi 0 0: Gecikmesiz
1: Gecikmeli (4sn)

P_089 ile P_100 arasindaki parametreler yag basing sensorinin ohm-bar karakteristigini tanimlar.
Sensor karakteristigi en fazla 6 adet nokta ile tanimlanir. Degerler tabloya artan direng sirasiyla girilmelidir.
Kullaniimayan noktalarin ohm degeri 0 girilmelidir. Ornek bir tablo asagida verilmistir. Bu tabloda kullanilan
sensorin dzellikleri sdyledir:

0.0 bar....... 240 ohm

1.0 bar........ 218 ohm

5.0 bar........ 153 ohm

10.0 bar......103 ohm

Pgm | Anlami Birim Deger
89 | Nokta 1 direng ohm 103
90 | Nokta 1 basing bar 10.0
91 Nokta 2 direng ohm 153
92 | Nokta_2 basing Bar 5.0
93 Nokta 3 direng Ohm 218
94 Nokta 3 basing Bar 1.0
95 Nokta 4 direng Ohm 240
96 Nokta 4 basing Bar 0.0
97 | Nokta_5 direng Ohm 0
98 Nokta 5 basing Bar 0.0
99 Nokta 6 direng Ohm 0
100 | Nokta_6 basing bar 0.0
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P_101 ile P_112 arasindaki parametreler sicaklik sensériiniin ohm-derece karakteristigini tanimlar.
Sensor karakteristidi en fazla 6 adet nokta ile tanimlanir. De@erler tabloya artan direng sirasiyla girilmelidir.
Kullanilmayan noktalarin ohm degeri 0 girilmelidir. Ornek bir tablo agagida verilmistir. Bu tabloda kullanilan
sensdrun ézellikleri séyledir:

38 °C........ 342 ohm

82°.......... 71 ohm

104 °C........ 40 ohm

121 °C........ 30 ohm

Pgm | Anlami Birim Deger
101 | Nokta 1 direng ohm 30
102 | Nokta 1 sicaklik °C 121
103 | Nokta 2 direng ohm 40
104 | Nokta 2 sicaklik °C 104
105 | Nokta 3 direng ohm 71
106 | Nokta 3 sicaklik °C 82
107 | Nokta 4 direng ohm 342
108 | Nokta 4 sicaklik °C 38
109 | Nokta 5 direng ohm 0
110 | Nokta 5 sicaklik °C 0
111 | Nokta 6 direng ohm 0
112 | Nokta 6 sicaklik °C 0

P_113ile P_118 arasindaki parametreler tarih ve saati ayarlar.

Pgm | Tanim Birim Std. Aciklama

113 | YiIl - 00-99 Yilin son 2 rakami.

114 | Ay - 01-12

115 | Ayin ginu - 01-31

116 | Haftanin glinu - 0-6 0=Pazartesi, 1=Sali, 2=Carsamba,
3=Persembe 4=Cuma, 5=Cumartesi, 6=Pazar

117 | Saat - 00-23

118 | Dakika - 00-59
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10. ARIZA BULMA VE GIDERME

Cihazda AC voltajlar veya frekans hatali okunuyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile Nétrii birlestirerek hatanin diizelip
dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor calisirken hatali élgimler oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektor arizasi
olabilir. Sarj alternatori baglantisini soklp tekrar deneyiniz.

-Eger sadece sebeke varken hatali dlgimler oluyorsa akl sarj redresorl arizali olabilir. Redresér
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Akimlar dogru olciildiigii halde KW ve cos® degerleri negatif okunuyor:

-Akim trafosunun yonu ters baglanmis. Uglari yer degistiriniz.

& DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin gikislarini kisa devre ediniz.

Motor calisacagi zaman cihaz kontadi aciyor fakat marsa basmiyor ve YAG ALARM isidi yanip

soniyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basing ucu bosta birakilmig olabilir.

-Yag basing kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basing musiri bozuk olabilir.

-Yag basing miisiri gok geg kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing
musiri degistirilebilir.

Motor ilk marsta calismiyor, daha sonra tekrar marsa basmiyor ve YAG ALARM isigi yanip

soniiyor:

-Yag basing miisiri ok gec kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing misiri
degistirilebilir.

Motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor duruyor:

-Jenerator faz voltaji cihaza gelmiyor. Faz-U ile jeneratdr nétr uglari arasindaki voltaji motor galigirken
Olgliniz. Jenerator faz sigortasi atmis veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi olabilir. Hersey
tamamsa panodaki bitlin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini
acin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternator voltaji ge¢ ylkseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jenerator frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek igin en az 20 volta ihtiya¢ duyar. Eger sorun mutlaka
cozilmek isteniyorsa tek yol bir réle ilave etmektir. Bu rélenin bobini AKU(-) ile sarj alternatériinin D+
(lamba) ucu arasinda olacaktir. Cihazin mars ¢ikisi bu rdlenin normalde kapali kontagindan seri olarak
gecirilmelidir. Boylece sarj alternatori gerilim Uretince mars kesilmis olur.
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Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki klemenslerden 12 ve 13 numarali uglar arasindaki DC voltaji él¢liiniiz. Voltaj varsa
panodaki butiin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve
yeniden test yapin.

Programlama konumuna girilemiyor:

Program kilit ucundan AKU(-) ‘yi ayiriniz. islem bittikten sonra, izinsiz program degisikliklerine engel
olmak i¢in bu baglantiyi yeniden yapiniz.

11. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Duguk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)
Referans Normlar:
EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Gruntn, guvenlik, saglik, cevrenin korunmasi ve kullanicilarin korunmasi
konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.

12. TEKNIK OZELLIKLER

Alternatér voltaji: 15 - 300 V-AC (Faz-Notr)

Alternatér frekansi: 0-100 Hz.

Akim girisi: akim trafosu Uzerinden, .../5A. Azami yuk faz basina 0.7 VA.

Dijital girigler: giris gerilimi O - 30 V-DC. Dahili olarak 4700 ohm direng tizerinden AKU(+) ‘ya baglidir.
Analog girigler: 0 - 5000 ohm’luk direng girisi. Direncin diger ucu AKU(-) ‘ye bagli olmalidir. AKU(-) ‘ye kisa
devre edildiginde 10mA akim akitir.

Olgiim kategorisi: CAT ||

Hava kategorisi: Pollution degree Il

DC Besleme gerilimi: 9.0 V-DC ile 33.0 V-DC arasi.

Mars sirasinda gerilim diigimii: 100ms sureyle 0 volta dayanir.

Tipik bekleme akimi: 0 mA-DC

Maksimum akim harcamasi: 300 mA-DC (Roéle ¢ikislar bosta)

Role cikiglar: 10A /28 V.

Sarj alternator uyartim akimi: 54 mA-DC @ 12 V-DC.

Seri baglanti: Lojik seviye. 2400 baud, no parity, 1 stop bit.

Caligma ortam sicakligi: -20°C ile +70°C arasi.

Depolama ortam sicakhgi: -30°C ile +80°C arasi.

Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

IP koruma sinifi: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.

Boyutlar: 130 x 100 x 39mm (GxYxD)

Montaj a¢ikhgi boyutlari: 116 x 86mm minimum.

Montaj sekli: On panel montajli, arkada tutucu plastik braketler

Agirhik: 270 g (yaklasik)

Kutu malzemesi: Yuksek istya dayanikli, alev séndiren ABS (UL94-V0, 110°C)
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13. BAGLANTI SEMASI
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