DKG-225

OTOMATIK TRANSFER
VE AKU SARJ CiHAZI

DKG-225, 12 Volt benzinli ve dizel jeneratérler igin
tasarlanmis bir otomatik kontrol cihazidir. Aku sarj
redresorl ve 40 amperlik kontak ve mars roleleri cihaz
icinde yer alir.

Cihaz 3 adet akim trafo girisine sahiptir ve detaylh
sebeke/jeneratdr gug olgiimleri yapar.Standart cihaz
1A ve 5A cikigli akim trafolarini destekler.

Cihazin dahili aki sarj redreséri 12V / 1A gucindedir.
Bu gii¢ motor akistnun sarji ve sarjli tutulmasi igin
yeterlidir.

Cihazdaki sureler, esik seviyeleri ve giris ve ¢ikis
konfiglirasyonlari dijital olarak programlanmaktadir.
Programlar 6n paneldeki butonlar yardimiyla
degistirilir ve ilave bir tnite gerektirmez.

ONCE GUVENLIK !

KURULUM

Kurulumdan o6nce:

= Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun
baglanti seklini belirleyiniz.

= Ayrilabilir konnektorleri ve montaj braketlerini
cihazdan sokunuz, cihazi panel yuvasindan
gegciriniz.

= Montaj braketlerini takiniz ve vidalar sikarak

sabitleyiniz. Cihaza zarar vermemek igin ¢ok fazla
sikmayiniz.

= Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile
sikmadan énce klemensleri sékinuz.

= Ortam sicakhiginin her durumda maksimum ¢alisma
sicakhdinin Gzerine gikmayacagindan emin olunuz.

Elektrik baglantilarini soketler
cihaza takili degilken yapiniz. Aksi

halde konnektorler bozulabilir.

Kurulum sirasinda:

GUVENLIK UYARISI
Asagidaki talimatlara
uyulmamasi ciddi yaralanma
veya olume yol agabilir

= Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman
kisiler tarafindan yapilimalidir. Talimatlara
uyulmamasi durumunda olusabilecek zarardan
Uretici firma sorumlu degildir.

= Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara kargi
cihazi kontrol ediniz. Hasarl cihazi monte
etmeyiniz.

= Cihazin igini agmayiniz. Cihaz iginde degisebilecek
parca yoktur

= Faz girislerine harici sigorta takiniz. Sigortalari
kullanicinin kolayca ulagabilecegi sekilde ve cihaza
mumkun oldugunca yakin monte ediniz.

= Sigortalar hizl tip (FF) ve en fazla 6 Amper
kapasitede olmalidir.

= Cihaz uzerinde ¢alismadan 6nce enerijiyi kesiniz.

= Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra
terminallerine dokunmayiniz.

= Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler
kullanim kilavuzunda belirlenen limitler arasinda
olmahdir. Limitleri asan zorlamalar cihazin ¢alisma
omrunl azaltabilir, calisma hassasiyetini bozabilir
yada cihaza zarar verebilir.

= Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak
temizlemeye calismayiniz. Sadece yumusak, nemli
bir bez kullaniniz.

= Enerji vermeden 6nce baglantilari kontrol ediniz.
= Cihaz panele monte edilmek uzere tasarlanmistir.

DIKKAT :

Akim o6l¢iimii, akim trafolan
tizerinden yapilir.

Direkt baglanti yapmayiniz.

¢ Uygun sicaklik araligina sahip ve uygun kesitte
kablo kullaniniz. En digtk kablo kesiti 0.75mm?
olmalidir.

Asagidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

= Yanhsg baglantilar.
= Hatali akd gerilimi.
= Ters aku gerilimi

= Uclara belirtilen degerlerin tGzerinde gerilim
uygulanmasi.

= Uclara belirtilen degerlerin Gzerinde akim
uygulanmasi.

= Dijital giriglere, belirtilen degerin Uzerinde gerilim
uygulanmasi.

= Role ¢ikislarinda asiri yuk yada kisa devre
olusmasi.

= Asini titresim, titresen pargalar tizerine montaj
yapilmasi.

Asagidaki durumlar hatali calismaya neden
olabilir:

= Minimum kabul edilebilir dederin altinda aki gerilimi.
= Belirtilen limitlerin disinda frekans.

= Eksik topraklama.

7

Cihazi, yuksek elektromanyetik
glrulta yayan kontaktor, yiiksek

A akim barasi, anahtarlamali mod
glii¢c kaynag gibi cihazlara yakin
monte etmeyiniz.
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Cihazin dogru caligabilmesi i¢in
motor govdesi mutlaka

A topraklanmig olmalidir. Aksi halde
hatali gerilim ve frekans olgiimleri
meydana gelebilir.
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Alternator gerilimi: 0-300 V-AC (Faz-Notr)

Alternator frekansi: 0-100 Hz.

Sebeke gerilimi: 0-300 V-AC (Faz-Notr)

Sebeke frekansi: 0-100 Hz.

Topoloji: 1 veya 3 faz nétrlu

Mars sirasinda gerilim diigiimii: 100ms sureyle 0
volta dayanir.

Kontak ve mars role ¢ikiglar: 40 A/ 12V-DC

Alarm role ¢ikisi: 10A /12 V-DC

SKve JK réle gikiglarn: 16A / 250V-AC

Sarj uyartim: min 2 W.

Ak sarj akimi: min 1A / 13.7V-DC (195-300V-AC)
Akim girigleri: akim trafosu zerinden. xxx/5A (opsiyon
xxx/0.1A)

Analog miisir girigleri: 0-5000 ohm

Dijital girigler: 0-36V-DC

Aklinlin eksi ucu topraklanmalidir WL“

TEKNIK OZELLIKLER

Calisma ortam sicakhgi: -40°C ile +70°C arasi.
Depolama ortam sicakhgi: -55°C ile +80°C arasi.
Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.
Boyutlar: 133x 107 x 46 mm (GxYxD)
Panel Kesim Olgiileri: 117 x 87mm minimum.
Agirlik: 200 g (yaklasik)
Kutu malzemesi: Isiya dayanikli, yanmaz ABS/PC
(UL94-Vv0)
IP koruma sinifi: IP65 (0nden, conta ile), IP30 arkadan.
AB Direktifleri:
-2006/95/EC (dusuk gerilim direktifi)
-2004/108/EC (elektromanyetik uyumluluk direktifi)
CE Uyumluluk referans standartlar:
-TS-EN 61010 (glvenlik istekleri)
-TS-EN 61326 (EMC istekleri)



BUTON FONKSIYONLARI
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TUS | FONKSIYON

Jeneratér caligir ve yuku almadan
bekler.

Gerekli durumda jenerator calisir ve
yuku alr.

Jenerator durur.

Eger 10 saniye basili tutulursa servis
sayicilarini resetler.

Bir sonraki gisterge degerine gegilir.
Eger bu tus basili tutulursa 6nce
lamba testine, daha sonra
programlama konumuna gegilir.

MOD LEDLERI: Cihazin iizerinden ilgili mod
secildiginde yanar.

STOP: Bu konumda sebeke faz gerilimlerinin hepsi
ayarlanmis sinirlar icindeyse sebeke kontaktori
enerjilenir. Motor ¢calismaz.

AUTO: Sebeke fazlarindan en az biri ayarlanmig
sinirlarin disina gikarsa sebeke kontaktérl birakir
ve motor galigir. Jenerator faz gerilimleri ve frekansi
sinirlar igine girince jeneratdr kontaktoru enerjilenir.

RUN: Bu konumda motor hemen galisir, sebeke
kontaktort birakmaz ve jenerator yiike girmez.

SEBEKE ve JENERATOR LEDLERI:

Eger bu iki tus 5 saniye basil
tutulursa yiksek seviyeli
parametrelerin de ayarlanabildigi
PROGRAMLAMA moduna girilir.

lodl o i -

SERVIS RESETLEME: Géstergeyi sondlirlip servis
suresini yeniden baslatmak icin KAPALI tusu 10
saniye sureyle basili tutulmalidir. Ekranda “Srv”
gOrundigu zaman servis suresi resetlenmis olur ve
Servis Zamani uyarisi ortadan kalkar.

SEBEKE: Sebeke faz gerilimleri ve frekans limitler
arasindaysa bu led flas yapar. Yik sebekeden
beslendiginde bu led sabit yanar.

JENERATOR: Jenerator faz gerilimleri ve frekans
limitler arasindaysa bu led flag yapar. YUk
jeneratdrden beslendiginde bu led sabit yanar.



PROGRAMLAMA

Programlama konumu, sureleri, galisma limitlerini ve
konfiglirasyonu programlamak igin kullanilir.

Program konumuna girmek icin MENUtusunu 10
saniye sureyle basil tutunuz.

Program konumuna girildiginde gdstergede MENU
tusu basiliyken program parametre numarasi gérindar.
MENU tusu birakilinca parametre degeri gériinr.

Programlama konumuna girmek cihazin galismasini
etkilemez. Program yapilirken enerji kesilmesi
durumunda jeneratér otomatik olarak devreye girecektir.

Program parametreleri arasinda MENU butonuyla
gezilir. Eger buton basil tutulursa parametre
numarasi daha hizh artirilir.

Parametre degeri RUN ('¥V)ve AUTO(A) butonlariyla
artirilip eksiltilir. Bu tuslar basih tutulursa degerler daha

hizli degisir. Program parametresi degistirildigi anda
kendiliginden hafizaya kaydedilmis olacaktir.

MENU butonuyla bir sonraki parametreye gegilir.

Programlanan degerler enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ikmak igin STOP tusuna
basiniz. Herhangi bir islem yapilmazsa cihaz 1 dakika
sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.

Program parametreleri algak ve yuksek olmak tizere 2
farkl 6ncelik seviyesinde gruplanmigtir. MENU
butonunu basil tutarak program konumuna
girildiginde sadece algak seviyeli parametreler
gorintilenecektir. Yiksek seviyeli parametreleri
gOruntilemek icin STOP ve MENU butonlarini birlikte
basili tutarak program konumuna giriniz.

PGM Parametre Tanimi

Birim Std.

Aciklama

Akim Trafo Primer A 50

Akim trafo primer degeri. Bitlin trafolar ayni orana sahip
olmalidirlar. Sekonder degeri daima 5A olarak kabul
edilmistir.

Kontak ¢ikis tipi - 0

0: gcekerek calistiran 1. gekerek durduran

Yag misir tipi -

0: yag basing musiri 1: yagd seviye musiri

o|o

Monofaze galisma -

0: trifaze 1: monofaze

Asiri akim limiti A 0

Akim bu siniri astigi taktirde Asin Yiik Gecikme siresi
sonunda ASIRI YUK hatasi verilecektir. Bu parametre 0
yapilirsa asiri akim kontrolu yapilmaz.

P_05 | Asiri gig limiti kw 0

Aktif glig bu sinin astig taktirde Agiri Yitk Gecikme
suresi sonunda ASIRI YUK hatasi verilecektir. Bu
parametre 0 yapilirsa asiri gig kontrolu yapiimaz.

Asiri akim / asin guig /
frekans / gerilim gecikme sn 5
suresi

P_06

Jeneratorun akim, gug, frekans, gerilim limitlerinden
birinin asilmasindan kag saniye sonra alarm
olugsacagini belirler.

P_07 |On isitma siiresi sn 1

Kontak agiimasi ile ilk marsa basiimasi arasinda gegen
slre. Bu sirada ON ISITMA fonksiyonu aktiftir.

P_08 | Jikle Siresi sn 5

Bu siire jikle gikisinin birakma gecikmesini kontrol
eder. Jikle ¢ikisi marsla birlikte aktif olur. Motor
¢alisinca veya bu sure dolunca birakir. (hangisi 6nce
olursa)

P_09 | Motor 1sitma suresi sn 4

Motor calistiktan sonra ylke verilmeden dnce Isitma
ve stabilizasyon igin bu sure kadar bosta calistirilir.

P_10 | Stop siresi sn 10

Motorun durmasi igin gereken suredir. Stop fonksiyonu
bu sire boyunca aktiftir. Eger motor bu siire sonunda
durmamigssa MOTOR DURMUYOR uyarisi verilir.

P_11 | Sebeke bekleme sliresi dak 0.5

Sebeke geldikten sonra yiki sebekeye transfer
etmeden Once bu sire kadar beklenir.

P_12 | Sogutma slresi dak 1.0

Jeneratér yukten ciktiktan sonra sogutma amaciyla bu
sire kadar daha bosta calistirilir.

P_13 | Sebeke gerilim alt limiti \% 170

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina digmesi
sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratore transferi baglatir.

P_14 | Sebeke gerilim Ust limiti \% 270

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin Gizerine gikmasi
sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baglatir.

A

grubundadir.

Bundan sonraki parametreler “yiiksek” oncelik seviye




