DKG-114-J Kullanim Kilavuzu V-01 (15.04.2008)

o Tel: 0-216-466 84 60

(D) DATAKOM Faks: 0-216 364 65 65
datakom@datakom.com.tr
http://www.datakom.com.tr

DKG-114-J MANUEL VE UZAKTAN CALISTIRMA
CIHAZI (J1939 CANBUS PORTLU)

() DATAKOM DKG 114

REMOTE
START

OZELLIKLER
Hem maniiel hem uzaktan kontrollu motor Led géstergeler
calistirma ve durdurma, Jumper ile secilen calisma sekilleri
J1939 CANBUS iizerinden ECU kontrolu Mars sirasindaki voltaj diismelerine dayanikli,
J1939 CANBUS iizerinden ECU alarm Kapali 6n panel, IP65 koruma,
goésterme Ayrilabilir baglanti konnektoérleri,
Volvo motorlarda CIU linitesine gerek Diigtik maliyet,
birakmaz Kiiclik boyutlar,
Kapali konumda hi¢ akim cekmez Standart panelmetre boyutlari 72x72mm,

Cesitli motor marka ve modellerine uyumlu
Ariza durumunda otomatik stop etme
Dabhili alarmlar
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1. TANITIM

DKG-114-J, ECU ile elektronik olarak kontrol edilen motorlari mantel veya uzaktan ¢alistirmayi ve
durdurmayi saglayan mikroislemci kontrollu ve diistik maliyetli bir cihazdir. Maniel kontrol cihaz Gzerindeki
tuslara basilarak yapilir. Uzaktan ¢alistirma ve durdurma ise UZAK CALISTIR girisine uygulanan sinyal ile
gerceklestirilir.

Cihaz elektronik ECU kontrollu motorlara Gzerindeki J1939 CANBUS portundan baglanir. Bu port
Uzerinden, ilave sensorlere gerek duymadan motor kumandasi ve hata izlemesi yapar. J1939 portu Uzerinden
motora start/stop komutlari verebilir. ECU alarmlari ilgili ledler ile gésterilir.

J1939 CANBUS komutlari ile motor ¢alistirma/ durdurma 6zelligi pahal CIU (nitesine gerek
birakmaz.

STOP konumunda cihaz tamamen devreden ¢ikar ve akiiden cekilen akim sifir olur. Bu sayede bu
cihazin kullanildig1 motorlarda redresér gerekmez ve ilave bir ekonomi saglanir.

) Cihaz CALISTIR (RUN) butonuna basildiginda veya UZAK CALISTIR (REMOTE START) girisine
AKU(+) verildiginde enerijilenir. Bu durumda KONTAK c¢ikisi da enerjilenecek ve motor ¢alisana kadar 3 defa
otomatik olarak marsa basilacaktir.

Motor calisinca cihaz ECU alarmlarini izlemeye baslar, alarm olustugunda motoru durdurur ve ilgili
alarm ledini yakar.

STOP tusuna basilirsa veya UZAK CALISTIR (REMOTE START) sinyali ortadan kalkarsa motor
durur.

Cihaz jumper segiciler ile ayarlanabilen galisma parametrelerine sahiptir. Bu sayede ¢esitli motor
marka ve modelleri ile kullanilabilir.

Cihaz standart 72x72mm panelmetre yuvasina takilir ve motor kumandsi igin diisiik maliyetli ve az
yer kaplayan bir ¢dziim sunar. Tamamen kapali én paneli sayesinde 6n taraftan IP65 koruma derecesine
sahiptir. Baglantilar ayrilabilir konnektérler ile yapiimaktadir.

Cihaz hem 12V hem de 24V motorlarla kullaniimaya uygundur.

2. MONTAJ
2.1 Kontrol Paneline Girig

Cihaz hem imalat¢iya hem de kullaniciya kolaylik saglayacak sekilde tasarlanmistir.

Cihaz jumper segiciler yardimiyla konfigiire edilmektedir.

2.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmigtir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin én panel
disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi diizgiln ylzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 68x68 milimetre boyutlarinda standart bir
panel yuvasina gecger. Montaj 6ncesinde montaj braketlerini sékiinlz. Cihazi panel yuvasindan gegirdikten sonra
braketleri takiniz ve vidalari sikarak sabitleyiniz.

CANBUS J1939 baglantilari igin 120 ohm’luk koaksiyal kablo veya burulu kablo kullaniniz. Koaksiyal
kablonun blendaji tek ugtan topraklanacaktir.

Sarj alternatér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan lamba baglamaya
gerek yoktur.
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2.3 Cihazin Baglantilan

DIKKAT: CiHAZIN iCINDE SiGORTA YOKTUR.

Aku (+) girisine harici sigorta takiniz.

Sigortalari cihaza miimkiin oldugunca yakin monte ediniz.
Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir.

2.4 Girisler ve cikislar

Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
1 Dijital haberlesme | Bu uclara elektronik beyinle kumanda edilen

J1939 +

J1939 =

portu

motorlarda bulunan J1939 portu uglarini
baglayiniz. 120 ohm degerindeki sonlandirma
direnci cihaz icinde mevcuttur. Disaridan
sonlandirma direnci takmayiniz. Paraleldeki
bir cihazda sonlandirma direnci varsa JP1 ‘i
sbkerek cihaz icindeki direnci iptal ediniz.
Baglantilar icin koaksiyal veya &ézel burulu tipte
kablo kullaniniz.

AKU(-)

0vDC

AkUnin negatif ucunu bu girigse baglayiniz.
Baglantiyr dogru yapmaya dikkat ediniz. Ters
akl baglantisi durumunda cihaz
calismayacaktir. Cihaz 12 veya 24 voltluk
sistemlerle calismaya uygundur.

MARS

Réle cikis!
10A/28VDC

Bu réle mars motoruna kumanda eder. Motor
devri 300 rpm’ulaginca réle birakir.

UZAK CALISTIR

Dijital giris

A battery positive connection to this terminal
will initiate a REMOTE START cycle. If the
signal is disconnected, this will stop the engine
after cooldown cycle. If STOP key is pressed
during Cooldown, the engine will stop
immediately.

ACiL STOP

Dijital giris

Bu girise AKU(-) verilirse motor hemen
duracaktir.

LAMBA TESTi

Dijital giris

Bu girise AKU(-) verilirse control amaciyla
bitin 1giklar yanacaktir.

AKU(+)

+12 veya 24VDC

AkUnin pozitif ucunu bu girigse baglayiniz.
Baglantiyl dogru yapmaya dikkat ediniz. Ters
akl baglantisi durumunda cihaz
galismayacaktir. Cihaz hem 12 hem de 24
voltluk sistemlerle ¢calismaya uygundur.

KONTAK

Role ¢ikisi
10A/28VDC

Bu réle yakit yolunu agan solenoide kumanda
eder. Dahili olarak 11 numarali uca baghdir ve
sarj alternatdriine uyartim akimi da saglar.

10

KORNA

Role ¢ikisi
10A/28VDC

Herhangi bir hata durumu olustugunda bu role
1 dakika slreyle ceker.

11

SARJ

Giris ve ¢ikis

Sarj alternatodriiniin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug sarj alternatdriine uyartim
akimini saglar ve gerilimini dlcer. Eger jumper
ile CANBUS devre disi birakildiysa bu ug
MOTOR GCALISTI sinyali olarak kullanilir.
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3. GOSTERGELER

DEVREDE (POWER): (yesil) Cihaza enerji verildigi zaman yanip séner. Motor calisirken sabit olarak yanar.
UZAK CALISTIR (REMOTE START): (sari)) UZAK CALISTIR sinyali varken yanar.

4. ALARMLAR

Alarmlar jeneratérde anormal bir duruma isaret eder ve sunlara sebep olurlar:
- ligili alarm ledi sabit olarak yanar,
- Motor hemen durur,
- KORNA roélesi 1 dakika sireyle ceker,
- llgili alarm sebebi ledi yanip sénmeye basglar.

Alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklari yanik kalirlar ve jeneratérin ¢alismasina engel olurlar.
Alarmlari silmek i¢cin STOP tusuna basiniz.

HABERLESME KOPTU (COMMUNICATION LOST): Motorun ECU (nitesinden 3 saniye boyunca bilgi
gelmezse olusur. Bu hata sadece KONTAK agikken control edilir.

ECU HATASI (ECU FAIL): Motorun ECU Unitesinden hata kodu geldigi zaman olusur. Eger gecerli ise YAG
(OIL), ISI (TEMP) veya HIZ (SPEED) ledlerinden biri yanip sénerek hatanin sebebini gésterecektir.

YAG (OIL): Motorun ECU iinitesinden yag basinci ile ilgili bir hata kodu alindiginda yanip sénecektir.
ISI (TEMP): Motorun ECU Unitesinden sogutma sivisi harareti ile ilgili bir hata kodu alindiginda yanip sénecektir.

HIZ (SPEED): Motorun ECU Unitesinden motor devri ile ilgili bir hata kodu alindiginda yanip sénecektir.

5. CALISMA SEKILLERI

Galisma sekilleri cihazin 6n panelindeki tuslara basilarak segilir.

MANUEL CALISTIR / UZAK CALISTIR: Maniiel calistir modu 6n paneldeki GALISTIR (RUN) tusuna basilarak
segilir. Uzak galistir modu UZAK CALISTIR girisine AKU(+) gerilimi verilerek segilir.
Her iki konumda da motor calisana kadar en fazla 3 defa marslanir. Motor ¢alisinca mars rélesi hemen birakir.

MANUEL STOP / UZAK STOP: Maniiel stop modu 6n paneldeki STOP tusuna basilarak secilir. Uzak stop
modu UZAK CALISTIR girisindeki AKU(+) gerilimi kesilerek segilir.

Stop istegi geldiginde 30 saniyelik sogutma ¢alismasi yapilir. Sogutma slresi sonunda motor stop eder. Eger
alarm yoksa cihaz kendi igindeki akli baglantisini agar. Bdylece bekleme konumunda aktiden hi¢ akim ¢ekilmez.
Eger alarm varsa cihaz enerjisini STOP tusuna basilana kadar kesmez.
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6. J1939 MOTOR iZLEME VE KUMANDA PORTU

Cihaz ECU (elekronik kontrol tnitesi) tarafindan kumanda edilen elektronik motorlarla haberlesmek
icin 6zel bir J1939 portuna sahiptir.

J1939 portu 2 terminalden olusur ve bunlar J1939+ ve J1939- olarak adlandirilir. Cihaz ve ECU
arasindaki baglanti burulu veya koaksiyal kablo ile yapiimalidir. Eger koaksiyal kablo kullaniliyorsa distaki
6rgl tek ugtan AKU- ‘ye baglanmalidir.

120 ohm’luk sonlandirma direnci cihaz icinde mevcuttur. Disaridan ayrica direng takmayiniz. Direng
istenirse JP1 jumper sdkilerek devre digi birakilabilir.

J1939 portu JP2 takilarak active edilir. Eger motor mesajla calistirilan tipteyse JP3 de takili
olmaldir.

Motor marka ve tiplerinin glincel listesi icin DATAKOM ile temas kurunuz.

Kontak ¢ikisi aktifken, eger son 3 saniye iginde motordan herhangi bir bilgi alinmadiysa cihaz
HABERLESME HATASI (COMMUNICATION LOST) verecek ve motoru stop edecektir. Bu 6zellik motorun
kontrolsuz olarak ¢alismasini engeller.

ECU ‘den gelen hata bilgileri de motorun durmasina neden olurlar. Bu durumda ECU HATASI (ECU

FAIL) olusacaktir. E§er ECU hatasi yag basing, hararet veya motor devrinden kaynaklaniyorsa ayrica ilgili
alarm ledi de yanip sénmeye baslar.

7. JUMPER SECICILER

FONKSIYON JUMPER AYARLAR

TAKILI: 120 ohm sonlandirma direnci devrede

Sonlandirma direnci | JP1 BOSTA: Sonlandirma direnci yok

CANBUS JP2 TAKILI: CANBUS haberlesme aktif
aktivasyon BOSTA: CANBUS haberlesme kapal

TAKILI: Mesajla ¢alisan motor (bazi Volvo tipleri)

Mesajla galigtirma. | JP3 BOSTA: Mars rélesiyle ¢alisan motor (en sik rastlanan tip)

8. BAKIM

DIKKAT: CIHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek i¢cin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.




DKG-114-J Kullanim Kilavuzu V-01 (15.04.2008)

9. HATA BULMA VE GIDERME

RUN tusuna basilinca cihaz HABERLESME HATASI (COMUNICATION LOST) veriyor:

- CANBUS J1939 kablolarinin dogru sekilde ECU’nin ilgili uglarina takili oldugunu control ediniz.
- Sonlandirma direnci gerekip gerekmedigini inceleyiniz ve JP1’i uygun sekilde ayarlayiniz.

- Kablolarin sirasinin dogru oldugunu control ediniz.

- Cihazin AKU(-) ucunu ECU’nlin AKU(-) ucuna baglayiniz.

- Koaksiyal kablo kullaniniz, blendaji bir ugtan AKU(-) ‘ye baglayiniz.

- ECU’niin ¢aligir vaziyette oldugunu control ediniz.

Motor calisirken cihaz HABERLESME HATASI (COMUNICATION LOST) veriyor:
- Bu durum asir elektromanyetik gurdltiden kaynaklanir:

- Cihazin AKU(-) ucunu ECU’niin AKU(-) ucuna baglayiniz.
- Koaksiyal kablo kullaniniz, blendaji bir ugtan AKU(-) ‘ye baglayiniz.
- Sonlandirma direnci gerekip gerekmedigini inceleyiniz ve JP1’i uygun sekilde ayarlayiniz.

10. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Grinin, givenlik, saglik, gevrenin korunmasi ve kullanicilarin korunmasi konularindaki
Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.
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11. TEKNIK OZELLIKLER

DC Besleme Gerilimi: 9 ile30V-DC arasi.

Mars sirasindaki gerilim diigiimleri: 100ms sireyle 0 volta dayanikli.
Bekleme akimi: 0 ma-DC kapali konumda.

Azami calisma akimi: 250 mA-DC maksimum (Rdle ¢ikiglari bogsta)
Réle Cikiglari: 10A /28 V-DC.

Sarj uyartim akimi: 150mA min @ 10 - 30 V-DC

Dijital girigler: 0 — 30 V-DC. Dabhili olarak 4700 ohm direng lizerinden AKU(+) ‘ya bagldir.
Mars adedi: 3

Mars siiresi: 8 sn.

Marsg arasi bekleme: 10 sn.

Sogutma siiresi: 30 sn.

Korna siiresi: 1 dakika

Koruma gecikmesi: 8 sn.

Calisma sicakhigi: -20°C (-4°F) ile 70°C (158°F) arasi.

Depolama sicakhgi: -40°C (-40°F) ile 80°C (176°F) arasi.
Maksimum bagil nem: %95 yogusmasiz.

Boyutlar: 72 x 72 x 43mm (GxYxD)

Panel kesim boyutlari: 69 x 69mm.

Olcme kategorisi: CAT I

Hava kirlilik kategorisi: Pollution degree |

Agirlik: 180 g (yaklasik)

IP Koruma derecesi: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.

Kutu malzemesi: Alev geciktirici, yiiksek isiya dayanikli ABS (UL94-V0, 100°C)

12. BAGLANTI RESMi

1 2 3 5 8 4 10 9 1 7 6
SIGORTA . 2 _ il 3
4 £ £ s ns @
I
e I r ]
"L - 1000 X
T AN
J1939 . : S A
CANBUS AKU
12/24V Mars Sarj
Motoru Altern.
' 'S > 5 & & & —




