DKG-109 Kullanim Kilavuzu V-27 (23.08.2013)
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RUN OFF AUTO

OZELLIKLER
True RMS dlgiimler Cihaz iizerinden degistirilebilir

Otomatik calistirma ve durdurma parametreler

Otomatik sebeke izleme
Otomatik yiik transferi

3 faz sebeke voltaj girisi

1 faz jeneratér voltaj girisi
1 faz jeneratoér akim girisi
Yag basing¢ miisir girisi
Sicaklik miisir girigi

Yakit Seviye miigir girigi
Jenerator aktif gli¢ 6l¢iimii
Jenerator cos @ blgiimii
Motor devri géstergesi
Gaz motoru destegi
Roélantide 1sitma ¢aligsmasi
Jenerator korumalari
Dahili alarm ve uyarilar
Uzak calistir girigi

Sebeke simiilasyonu

Cift jenerator yedekli calisma

Yiik atma / yedek yiik ozelligi

Motor saati sayicisi
Istatistik kayitlari tutma
Servis zamani izlemesi

Olgiim degerli olay kayitlari tutma

100 adet olay kaydi hafizasi
3 seviyeli sifre korumasi

Fabrika ayarlarina geri déniis imkani
Lojik seviyeli seri port ¢ikisi
Seri port lizerinden yazilim yiikleme
Ucretsiz MS-Windows uzaktan izleme
yazilimi:

-izleme ve kontrol

- parametrelerin yliklenmesi
Alarm durumunda SMS mesaj
goénderme
Alarm durumunda modem aramasi
yapma
MODBUS haberlesme
Grafik LCD gésterge (128x64 piksel)
Kolay okunan grafik géstergeler
Uglii dil destegi (tiirkge, ingilizce, gince)
Firma logosu goésterme imkani
Korumali yariiletken dijital ¢cikiglar
Konfigiire edilebilen analog girisler: 3
Konfigiire edilebilen dijital girigler: 5
Konfigiire edilebilen dijital ¢ikiglar: 2
Toplam dijital ¢ikis: 6
Mars sirasindaki gerilim diismesinden
etkilenmez
Tam kapali 6npanel
Ayrilabilir baglanti konnektorleri
Boyutlar (96x96x53mm)
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1. MONTAJ

1.1 Kontrol Paneline Giris

Cihaz jeneratérlerde kullaniimak lizere tasarlanmis bir kumanda ve koruma panelidir. Olgtiigi
degerleri ekraninda gdsterir. Cihaz hem jeneratér imalatcisina hem de kullaniciya kolay kullanim
saglar. Programl parametreler cogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle segildiginden genelde
programlama ¢ok az gerekir. Buna karsilik programli parametreler cihazin her tirlG jenerator
uygulamasina uyum saglamasina imkan verir. Programli parametreler enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizaya kaydedilir.

Olciilen parametreler asagidadir:
Sebeke voltaji faz L1 ile N6tr arasi

Sebeke voltaji faz L2 ile No6tr arasi Jeneratér faz L1 cos®
Sebeke voltaji faz L3 ile Notr arasi AKU voltaji,

Sebeke voltaji faz L1-L2 arasi Sogutma suyu sicaklii
Sebeke voltaji faz L2-L3 arasi Yag basinci

Sebeke voltaji faz L3-L1 arasi Yakit seviyesi

Jenerator volltaji faz L1 ile Notr arasi
Jeneratér akimi faz L1

Jenerator frekansi

Sebeke frekansi

Motor devri (devri)

Jeneratér faz L1 KW

1.2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Uizere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n
panel digindaki kisimlarina ulagsamamalidir.

Cihazi duzglin yluzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 92x92 milimetre boyutlarinda bir
panel yuvasina gecger. Montaj 6éncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir klemensleri sokiiniz. Cihazi
panel yuvasindan gegirdikten sonra braketleri takiniz ve vidalari sikarak sabitleyiniz.

DIKKAT: Cihazin dogru ¢alisabilmesi igin motor
govdesi mutlaka topraklanmig olmalidir. Aksi halde
hatali voltaj ve frekans ol¢glimleri meydana gelebilir.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafolarinin ¢ikisi 5 Amperlik olmahdir. Akim trafo giris
akimi istenen degerde segilebilir. (10/5 ile 9000/5 arasi) Akim trafo ¢ikislari her trafo icin ayri bir gift kablo
ile cihazin ilgili girislerine goéturdlmelidir. Akim trafolarinda bir ucun ortak kullaniimasi veya bir ucun
topraklanmasi gibi islemler kesinlikle yapiimamalidir. Akim trafolarinin glici en az 5 VA olmalidir. %1
hassasiyette trafolar kullaniimasi tavsiye edilir.

Isi ve yag basing misirleri cihaza baglanmis ise panoda ayrica isI veya yag basing gostergesi
kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eger panoda isi, yad basing veya yakit seviye gostergesi
varsa cihaz Uzerindeki ilgili girisleri bos birakiniz. Cihaz fabrika gikigi olarak standart tipteki Olglisan
(VDO) miusgirlere gore ayarlanmistir. Eger farkli tipte musirler kullaniliyorsa programlama kismini
inceleyiniz.

Hata kontak girislerine baglanacak musirler Normalde Agik veya Normalde Kapali tipte, ayrica
AKU(-) veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatdér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan lamba
baglamaya gerek yoktur.
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1.3 Cihazin Baglantilari

-

DIKKAT: CIHAZIN iCINDE SiGORTA YOKTUR. \
Asagidaki girislere harici sigorta takiniz:

Sigortalar kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde

ve cihaza mumkun oldugunca yakin monte ediniz.
Sigorta kapasitesi 6 Amper olmahdir. j

Sebeke Faz Girigleri: L1-L2-L3
Jenerator Faz Girisleri: L1-L2-L3
Aku Girisi: BAT(+).

\(

DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR!
Cihaz baglantilarini yapmadan once MUTLAKA
ENERJIYI KESINIZ.

1

2)
3)

4)
5)

6)

Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensleri
yuvalarindan sékiiniiz.

Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.
Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman (6rnegin otofhatik
sigorta) yer almalidir.

Ayirici eleman kablo iizerine monte edilemez.
Bina sebeke tesisati MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesinde bir si§orta
veya kisa devre koruyucu eleman icermelidir.

Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm?) v
derecesinde (80°C) kablo kullaniniz.

Isi
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2. GIRISLER VE GIKISLAR

RS-232 SERI PORT: Bu konnektére bilgisayar, PLC veya modem baglanir. Bu baglant sayesinde
uzaktan izleme ve program girigi islemleri yapilabilir.

GENISLEME KONNEKTORU: Bu konnektdr ilave role cikislari saglayan genisleme modiillerine
baglantiyi saglar. Opsiyonel olan Réle Cikis Modiili 8 adet programli 16 Amperlik role ¢ikisi saglar. Cihaz
en fazla 2 adet modiil baglanmasina izin verir.

Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

1 SEBEKE KONTAKTORU Roéle ¢ikisl, 16A-AC Bu cikis sebeke kontaktérine enerji verir.
Eger sebeke fazlarinin voltajlari ayarlanan
sinirlarin  disindaysa sebeke kontaktori
cekmez. ilave emniyet olarak bu c¢ikis
jeneratdr kontaktoriinin kapali kontagindan
gegiriimelidir.

2 SEBEKE L1 Sebeke faz girigleri, Sebeke fazlarini bu uglara baglayiniz. Sebeke

3 SEBEKE L2 0-300V-AC faz  voltajlannin  alt ve Ust limitleri

4 SEBEKE L3 programlanabilir.

5 SEBEKE NOTR Girig, 0-300V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

6 DUSUK YAG BASINCI Dijital girigler Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.
Her giris Normalde Agik veya Normalde

! ASI_RI SICAKLIK Kapali kontakla, Aku(+) veya Aku(-)ye

8 ACIL sTOP baglanarak  strllebilir.  Sinyal  (zerine

9 YEDEK-1 yapilacak islem de segcilebilir. Daha detayl
bilgi icin PROGRAMLAMA  bdliminu

10 YEDEK-2 inceleyiniz.

11 JENERATOR NOTR Girig, 0-300V-AC Jeneratdr fazi icin nétr ucu.

12 JENERATOR L1 Jenerator faz girigleri, | Jenerator fazini bu uca baglayiniz. Jenerator

0-300V-AC faz voltajinin alt ve UGst limitleri

programlanabilir.

13 JENERATOR Roéle ¢ikisl, 16A-AC Bu ¢ikis jeneratdr kontaktdriine enerji verir.

KONTAKTORU Eger jeneratdr fazlnin voltaj veya frekansi

ayarlanan sinirlarin disindaysa jenerator
kontaktérii gekmez. ilave emniyet olarak bu
cikis sebeke kontaktoérinin kapali
kontagindan geciriimelidir.
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Uc

Fonksiyon

Teknik bilgi

Aciklama

14

AKU(+)

+12 veya +24VDC

Akundn pozitif ucunu bu girigse baglayiniz.
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

15

MANYETIK PIKAP

16

MANYETIK PIKAP

Girig, 0-30V
0-8KHz

Manyetik pikap sinyalini bu girislere
baglayiniz.

17

AKO()

O VDC

Akundn negatif ucunu bu girise baglayiniz.

18

AKIM+

19

AKIM-

Akim
5A-AC

trafo girisleri,

Jenerator akim trafosunun terminallerini bu
ucglara baglayiniz. Ayni akim trafosundan
baska cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi
halde cihaz bozulabilir. Ortak ug
kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Akim
trafosunu dogru yonde baglamaya dikkat
ediniz. Aksi halde hatali KW ve cos® olgtuimleri
ortaya ¢ikacaktir. Eger 6l¢ilen gii¢ negatif
cikarsa akim trafosunun yoniini degistiriniz.
Sekonder akim 5Amper olmalidir. (6rnegin
200/5 A)

20

YAKIT SEVIYE SENSORU

Girig, 0-5000 ohm

Analog yakit seviye sensoér baglantisi.
Sensorl bagka cihazlara baglamayiniz.
Sensor direng degeri programlanabilmektedir.

21

SICAKLIK SENSORU

Girig, 0-5000 ohm

Analog sicaklik sensori baglantisi. Sensori
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirlQ
sensére  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

22

YAG BASING SENSORU

Girig, 0-5000 ohm

Analog yag basing sensor baglantisi. Sensori
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her turld
sens6re  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

23

SARJ

Giris ve ¢ikis

Sarj alternatérinin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug sarj alternatériine uyartim
akimini saglar ve Voltajini dlcer.

24

KONTAK

Cikis 1A/28VDC

Bu rdle yakit yolunu a¢an solenoide kumanda
eder.

25

MARS

Cikis 1A/28VDC

Bu réle mars motoruna kumanda eder.

26

ROLE-1 (KORNA)

27

ROLE-2 (STOP)

Cikis 1A/28VDC

Bu rolelerin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlabilmektedir.
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3. GOSTERGELER

3.1 Led Gostergeler

Cihazda 2 grupta 5 adet led bulunur;
-Grup_1: Calisma sekli: Jenerat6riin fonksiyonunu gosterir.
-Grup_2: Uyarilar ve alarmlar: Calisma sirasinda karsilasilan anormal durumlar gosterir.

Fonksiyon Renk Aciklama

CALISTIR Sari ilgili caligma konumu segildiginde yanar. Bu
isiklardan daima biri yanik durumdadir ve cihazin

STOP Sari hangi calisma konumunda oldugunu belirtir. Eger

OTOMATIK Sarl jeneratérin galismasi haftalik galigma programi
tarafindan engellenmekte ise OTO ledi yanip séner.

SERVIS ZAMANI Kirmiz Periyodik servis zamani gdstergesi. Motorun énceden

ayarlanmis olan motor saati veya zaman dénemi
dolunca yanar. Sadece uyari amagchdir, cihazin
calismasina bir etkisi yoktur.

ALARM Kirmiz Motorun durdurulmasini gerektiren bir hata olustugu
taktirde bu led sabit olarak yanar. Uyari olustugu
zaman led yanip séner. Alarmlar ilk gelen esasina
gore c¢alisir. Herhangi bir alarmin gelmesi ayni tlirden
baska alarmlari engeller.
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3.2 Dil Segimi

Cihaz bilgileri ekraninda 3 farkli dilde gésterebilir. Dil segimi CIHAZ KONFIGURASYONU>DIL
SECIMI parametresi ile yapilir. Asagidaki secenekler miimkiind(ir.

0: Ingilizce

1: Tarkge

2: Cince

3: enerji verildiginde sor.
Eger dil secimi 3 yapilmissa enerji verildiginde asagidaki ekran gorulecektir:

¥ Enalizh
1 Turkce

NS drin

Sol / Yukari / Asag@i butonlari ekran dilini seger. Her eneriji verildiginde cihaz tekrar dil segimi
yaptiracaktir.

Eger dil secimi parametresi 0, 1 veya 2 yapiimis ise bu ekran goérilmeden secilmis dil aktif
olacaktir.

3.3 Dijital gosterge

Cihaz 128x64 piksel genislikte grafik LCD gostergeye sahiptir. Gostergede sunlar goérdlir:
-Olgllen parametreler,
-Firma logosu
-Alarm listesi
-Yazihm versiyonu
-Istatistik sayicilar
-Olay kayitlari
-Program parametreleri

Ekranlar arasinda gecis 4MENU ve MENUP butonlari ile yapilir. MENU P butonuna her
basildiginda bir sonraki ekran gériilir, «AMENU butonuna her basildiginda bir 6nceki ekrana gegilir.

Calisma sirasinda cihaz otomatik olarak en gerekli ekrana gegecek ve bulunulan durum igin
en gerekli bilgileri gosterecektir.

Programlama konumu diginda iken bir alarm olustugunda cihaz otomatik olarak ALARM
LISTESI konumuna gegecektir.

Eger birden fazla alarm varsa AMENU ve MENU P butonlarina basilarak bir sonraki alarm
ekrana getirilir. Baska alarm yoksa ekranda ‘ALARM LISTESi SONU’ mesaiji goriinecektir.

KORNA rolesi aktif oldugu siirece gosterge sadece ALARM LISTESI konumunda kalacaktir.
Gosterge taramasini agmak igin once AMENU KORNA SUS (ALARM MUTE) butonunu basili
tutarak KORNA rolesini biraktiriniz.
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Ekran | Tanitim Aciklama
1 Sebeke dlgiimleri Jenerator durumu
(faz-nétr) Sebeke Voltaji L1, Sebeke Frekansi
Sebeke Voltaji L2, Aku Voltaji
Sebeke Voltaji L3, Su Sicakhgi
2 Sebeke dlgimleri Jeneratér durumu
(faz-faz) Sebeke Voltaji L1-L2, Sebeke Frekansi
Sebeke Voltaji L2-L3, Aku Voltaji
Sebeke Voltaji L3-L1, Su Sicakhgi
3 Jeneratoér olgiimleri Jenerat6ér durumu
Motor devri, Jenerator Frekansi
Jenerator Akimi L1, Jeneratdr Voltaji L1
Jenerator cos®, Jenerator Aktif Gug (KW)
4 Motor dlglimleri Jenerator durumu
Yag Basincl, Motor devri
Su Sicakhgt, Akl Voltaj
Yakit Seviyesi,
5 Detayli Jenerator Jeneratér durumu
olcimleri Motor devri, Jenerator Frekansi,
Jen. Voltaji L1 Yag Basinci
Jen. Akimi L1 Su Sicakhgi
Jenerator Aktif Glg (KW), Yakit Seviyesi
Jeneratér cos®, Akl Voltaji
6 Grafiksel Jenerator Jeneratér durumu
olcimleri Jeneratdr Voltaji L1
Jeneratdr Akimi L1
Jenerator Aktif Glic (%), Jenerat6r Frekansi
Yag Basinci
Su Sicakhgi
Yakit Seviyesi
7 | Firma Logosu (p DATAKO M
8 Alarm Listesi Hicbir alarm yoksa ‘ALARM LISTE SONU’ gérulecektir.
Varolan alarmlar, yik atmalar, uyarilar herbiri bir ekran
sayfasinda gosterilecektir. Bir sonraki ekrana gegis ¥
butonuyla yapilir.
9 Yazilim versiyonu Cihaz isletim yazilimi versiyonu
10 istatistik Sayicilar 1/3 | Motor Calisma saati
Toplam Jeneratdr Aktif Gig (KW-h)
11 istatistik Sayicilar 2/ 3 Servise kalan motor saati
Servise kalan sire
12 istatistik Sayicilar 3/ 3 Toplam mars adedi
Toplam motor ¢alisma adedi
13 Olay Kayitlari Cihaz son 100 olayin detayli kayitlarini tutar.

Olay kayitlari hakkinda detayli bilgi icin madde_10’u

inceleyiniz.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyarilar jeneratdérde anormal bir duruma isaret ederler ve 3 farkh 6ncelik kategorisinde
degerlendirilirler:

1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol acarlar:
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Jeneratdr kontaktori hemen birakir,
- Motor hemen durur,
- Korna, Alarm, Alarm+Yiik_atma ve Alarm+Yiik_atma+Uyarn cikiglari enerjilenir
(programdan segilmis ise)

2- YUK ATMALAR: Bu hatalar agagidaki islemlere yol agarlar:
- ALARM ledi yanip sdnmeye baslar,
- Jeneratdr kontaktéri hemen birakir,
- Motor sogutma galismasi yaptiktan sonra durur,
- Korna, Alarm+Yiik_atma ve Alarm+Yiik_atma+Uyarn cikislari enerjilenir
(programdan segilmis ise)

3- UYARILAR: Bu hatalar daha az énemlidirler ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- UYARI (UYARISI) ledi yanar,

- Korna ve Alarm+Yiik_atma+Uyan cikislar enerjilenir (programdan secilmis ise)

Korna rélesini biraktirmak icin (program konumundan segilmis ise) KORNA SUS
tusunu 1 saniye siireyle basili tutunuz. Bu tus alarmlar ortadan kaldirmaz.

Alarmlar ilk gelen esasina gore ¢alisir, buna gore:

-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm, yik_atma ve uyarilar isleme alinmaz.
-Eger herhangi bir yik_atma varsa daha sonra gelen yuk_atma ve uyarilar igsleme alinmaz.
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilittemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilittemeli alarmlar igin,
alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklar yanik kalirlar ve jeneratoriin calismasina engel olurlar.
Alarmlan silmek i¢in ¢alisma sekli (OTO-KAPALI-TEST) tuslarindan herhangi birine basiniz.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak icin programlama balimuna
inceleyiniz.

-10 -
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YAG BASINCI: Diisiik yag basinci kontagindan sinyal gelince veya yag miisirinden okunan yag basing
degeri ayarlanmis olan limitin altina dustince olusur. Musirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari
ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarm motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi saniye sonra
kontrol edilmeye baslanir.

Ayrica marsa basilacagi zaman yag basin¢ kontagi acik ise marsa basilmaz ve “Yag Basinci Var!”
mesajl gostergede gorulur. Yag basing kontagi kapaninca normal galismaya déndldr.

ASIRI SICAKLIK: Asiri sicaklik kontagindan sinyal gelince veya sicaklik mugirinden dlglilen deger
ayarlanmis olan limiti aginca olusur. Mugirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari ayri ayri
tanimlanabilmektedir.

DUSUK SICAKLIK(uyar): Sicaklik miigirinden élgiilen deger Motor Isitma Sicakh@: altina diisiince
olusur.

DUSUK YAKIT SEVIYESI: Yakit seviye miisirinden élgiilen deger ayarlanmis olan limitin altina diigiince
olusur. Misirden okunan deger igin uyari ve alarm sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir.

ACIL STOP: Acil stop kontagindan sinyal gelince olusur.
YEDEK-1 / YEDEK-2: Yedek ariza kontaklarindan sinyal gelince olusur.

DUSUK/YUKSEK HIZ: Jenerator frekansinin programlanmig olan sinirlarin  disina  ¢ikmasi
(overhiz/lunderhiz) durumunda sonunda olusur. Jeneratér frekansi motorun galismasindan hata koruma
suiresi sonra kontrol edilmeye baslanir. Uyari ve alarm igin alt ve st sinirlar ayrn ayr
tanimlanabilmektedir. Yiksek frekans durdurma limitinin %12 fazlasi her durumda kontrol edilir ve
motoru hemen durdurur.

MARS HATASI (alarm): Programlanan marglama adedi sonunda jeneratér ¢galismazsa olusur.

DURMA HATASI (uyari): Motor ayarlanmis olan stop siiresi sonunda durmazsa olusur.

ASIRI YUK (yiik atma): Jenerator faz akiminin programlanmis olan sinirin (izerine gikmasi durumunda
ve asin yiik gecikme siiresi sonunda olusur. Gecikme siresi bitmeden akim sinir degerin altina inerse
alarm olusmaz.

ASIRI GUC (yiik atma): Jeneratér L1 fazi aktif giiciiniin programlanmis olan sinirin lizerine ¢gikmasi
durumunda ve asin yiik gecikme siiresi sonunda olusur. Gecikme suresi bitmeden gug¢ sinir degerin
altina inerse alarm olusmaz.

DUSUK VOLTAJ (alarm): Jeneratdr L1, L2, L3 faz voltajlarindan en az birinin sinirin altina diismesi
durumunda olusur. Jeneratdr voltaji motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol
edilmeye baglanir.

YUKSEK VOLTAJ (alarm): Jeneratér L1, L2, L3 faz voltajlarindan en az birinin sinirin {izerine gikmasi
durumunda olusur. Jeneratdr voltaji motorun ¢alismasindan hata koruma siiresi saniye sonra kontrol
edilmeye baglanir.

DUSUK AKU VOLTAJI (uyan): Akii voltajinin programlanan seviyenin altina diismesi sonucunda
olusur. Marslama sirasinda bu hata kontrol edilmez.

YUKSEK AKU VOLTAJI (uyari/alarm): Aki voltajinin programlanan uyari veya alarm seviyelerinin
Uzerine gikmasi sonucunda olusur.

SARJ: Sarj alternatori arizasi veya kayis kopmasi durumunda yanar. Bu durumda alarm veya uyari
olusmasi program yardimiyla secilebilmektedir.

SEBEKE FAZ SIRA HATASI (uyan): Sebeke faz sira kontrolu agiksa, sebeke fazlari limit igcindeyse ve
faz sirasi hatal ise olusur. Bu hata sebeke kontaktérinin kapanmasini engeller.
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5. GALISMA SEKILLERI

Calisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak secilir. Jeneratdr calisirken konum
degistirmek jeneratériin bu konuma uygun davranisa gegcmesine yol agacaktir. Ornedin RUN konumda
jeneratdr calisirken OTO konumuna gegilirse ve sebeke varsa jenerator duracaktir.

STOP: Bu konumda sebeke fazlari programl limitler icindeyse sebeke kontaktorli geker. Jenerator
calisiyorsa hemen durdurulur.

OTO: Jeneratdrin ve sebekenin otomatik transferi icin kullanilir. Sebeke fazlarindan en az birinin sinirlar
disina ¢ikmasi durumunda sebeke kontaktorl birakir. Bekleme sliresi sonunda motor programlanmis
adede kadar marglanir. Her marglama arasinda bekleme slresi kadar beklenir. Jenerator calisinca
hemen marglama kesilir. L1 faz gerilimi sinirlar arasina girince 6nce motor Isitma stiresi, sonra jeneratér
kontaktor suresi kadar beklenir ve jeneratdr kontaktorl enerjilenir.

Sebeke fazlarinin tamami sinirlar igine girince, sebeke bekleme siresi kadar beklenir. Daha sonra
jenerator kontaktori birakir ve sebeke kontaktorli geker. Sogutma siresi verilmisse jeneratdr sogutma
suresi kadar daha calisir. Sure bitiminde KONTAK cikisinin enerijisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni
bir sebeke kesintisinde jeneratdrl devreye sokmak lzere hazir bekler.

RUN: Sebeke varken jeneratorii denemek veya jeneratérl acil yedekleme konumunda bekletmek igin
kullaniir. Her sey OTO konumunda oldugu gibi calsir. Ancak sebeke var oldugu slrece jenerator
kontaktori cekmez, sebeke kesilirse sebeke kontakttdri birakir ve jenerator kontaktori geker (acil
yedekleme segilmis ise). Sebeke geldidinde yik yeniden sebekeye aktarilir fakat jeneratér calismaya
devam eder. Jeneratdri durdurmak igin OTO veya STOP konumlarina geginiz.

6. DIGER OZELLIKLER

6.1 Uzak Caligtir (REMOTE START)

Cihaz otomatik konumda, jeneratoriin sebekeye gore devreye girmesi yerine disaridan verilen bir
Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle ¢alisip durmasi seklinde programlanabilir.

istenen dijital giris Uzak Galigtir sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon
Sec¢imi program menusinden yapilir.

Sinyalin dzellikleri programla normalde agik/kapal kontak ve aki+/akl- anahtarlama olarak
segilebilir.

Bu Uzak Calistir sinyalinden alarm verilmesini 6nlemek icin ilgili girisin ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimaldir.

Uzak Galistir calisma seklinde Uzak Calistir sinyali yoksa cihaz sebekeyi var kabul eder, Uzak
Calistir sinyali varsa sebekeyi yok kabul eder ve buna gdre islem yapar.
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6.2 Musir Tipi Segimi

Cihaz her tir 1s1 ve yagd musiriyle gcalisma imkanina sahiptir. Endustri standardi olarak en ¢ok
kullanilan musirler dogrudan segilebilir sekilde hafizaya kaydedilmistir. Buna ilave olarak standart
listede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen musirler de degerleri tabloya girilerek kullanilabilir.

Yag Basin¢ Miisiri Secimi:
Segilebilen musir tipleri asagidadir:

: Misir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
- OLCUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

: OLCUSAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm)

DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

. DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

- DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

- DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

NOURWNREO

Sicaklik Miisiri Secimi:
Secilebilen musir tipleri agagidadir:

0: Musir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
1: OLCUSAN (VDO)
2: DATCON DAH tipi
3: DATCON DAL tipi

Yakit Seviye Miisiri Secimi:
Yakit seviye musiri ohm degeri programlanabilmektedir.

6.3 Motor Isitma Calismasi

Ozellikle blok isiticisi bulunmayan jeneratérlerde veya bu isiticinin bozulmasi ihtimaline karg!
jeneratorin belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2 farkl sekilde motor
Isitma imkani sunmaktadir:

1. Siireye bagli olarak:

Bu calisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi O yapilarak segcilir. Bu durumda motor c¢alistiktan
sonra Isitma amaciyla Motor Isitma Siresi parametresi kadar beklenir, sire dolunca jeneratér yuku
alir.

2. Sureye ve sicakliga bagh olarak.

Bu calisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi 1 yapilarak segilir. Bu durumda motor galistiktan
sonra Isitma amaciyla 6nce Motor Isitma Siiresi kadar beklenir, sire dolunca sogutma sivisi sicakligi
Motor Isitma Sicaklik parametresi ile belirlenen degere gelene kadar galismaya devam edilir. istenen
sicaklik degerine ulasilinca yuk transfer edilir. Bu galisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla
da kullanilabilir. Eger motor blodu sicaksa i1sitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar motor
bosta galisir.

-13 -



DKG-109 Kullanim Kilavuzu V-27 (23.08.2013)

6.4 Rolanti Calismasi

Jeneratériin 1sitma ve son sogutma calismasini rolanti devrinde yapmasi istenebilir. Rolantide
calisma suresi Rolanti Siresi program parametresiyle ayarlanir. Motorun rélanti hizina dasurdlmesi
governdr kontrol Unitesi araciligiyla yapilacaktir.

Yedek digital ¢ikislardan herhangi biri R6le Tanimlamalari parametreleriyle rélanti ¢ikisi haline
getirilebilir. istenirse genisleme kartindaki rélelere de bu fonksiyon atanabilir.

6.5 Motor Blok Isiticisi

Cihaz motor blok isitici termostati yerine gegmek veya bu termostatin arizasina karsi1 koruma
saglamak uzere blok isitici rélesi fonksiyonu sunmaktadir.

Motor gévde sicaklhigi analog sicaklik musiri Gzerinden 6lglilmektedir.

Blok 1sitma fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek dijital
cikislardan birine verilebilir. Réle gikis karti kullaniliyorsa, blok isitici fonksiyonu bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Motor gévde sicakhdi Motor Isitma Sicaklik program parametresi ile ayarlanir. Ayni
parametre motorun 1sitma amaciyla ¢alistiriimasinda da kullaniimaktadir.

Motor gévde sicakhdi Motor Isitma Sicaklik ile ayarlanan sinirin 4 derece altina disiince role
aktif olacaktir. Bu sicakhdi gegtiginde role pasif olacaktir.

6.6 Yakit Pompa Fonksiyonu

Cihaz yakit pompasini kumanda etmek Uzere bir dijital ¢ikis fonksiyonu sunmaktadir. Yakit
pompasi (eger varsa) buylk kapasiteli ana yakit tankindan, genellikle jeneratér sasisi icinde bulunan
gunlik yakit tankina yakit aktarmak igin kullanilir. Bu 6zellik genellikle yakininda insan bulunmayan,
uzak bolgelerdeki jeneratorlerde kullanilir.

Yakit seviye referansi analog yakit seviye musiri tizerinden 6lglilmektedir. Olglilen yakit
seviyesi Yakit Pompa Alt Limit'in altina disiince role ceker, Yakit Pompa Ust Limit'e ulasinca
birakir. Bu sayede giinliik tanktaki yakit seviyesi daima Yakit Pompa Alt Limit ve Yakit Pompa Ust
Limit seviyeleri arasinda tutulmus olur.

Yakit pompa fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek dijital
cikislardan birine verilebilir. Role ¢ikis karti kullaniliyorsa, yakit pompa fonksiyonu bu karttaki rélelere
de atanabilir.
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6.7 Sebeke Simulasyonu (Caligmayi Engelle)

Cihaz segmeli bir SEBEKE SIMULASYON (GALISMAYI ENGELLE) sinyal girii imkani sunar.
istenen Dijital giris Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon Segimi
program menusudnden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapali kontak ve aku+/aki- anahtarlama olarak
segilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimahdir.

Sebeke Simiilasyon girisi tanimlanmissa ve sinyal aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol
etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu durum jeneratériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda
calismasini engelleyecektir. Sinyal uygulandi§i anda jeneratér calismaktaysa sebeke bekleme ve
sogutma islemleri yapildiktan son sonra jenerator duracaktir. Sebeke similasyon sinyali varken 6n
paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var goériinecektir.

Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal calismasina dénecek ve sebekeyi
izleyecektir.

UZAK CALISTIR iglemi SEBEKE SIMULASYONU ve
SEBEKEYI YOK GOSTER uzerinde oncelige sahiptir.
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6.8 Gecikmeli Sebeke Simulasyonu, Aku Sarj Caligmasi

Gecikmeli sebeke simiilasyonu akii yedekli Telekom sistemleri icin hazirlanmistir. Bu
sistemlerde sebeke kesilse bile akuler yuku belirli bir sure beslemek igin yeterlidir ve bu surede
jeneratorin galismasina gerek yoktur. Jenerator sadece aku voltaji kritik seviyenin altina disince aki
sarj amagcli ¢alisir. Jeneratdr calisip akuler sarj olmaya baslayinca aku voltaji hemen yikselecektir.
Etkili sarj icin jeneratdr ayarlanacak bir sure boyunca galismaya devam etmelidir.

Ak voltajinin hassas olarak izlenmesi harici bir cihaz aracilhidiyla yapilir. Bu cihaz ayni
zamanda sebeke simulasyon sinyalini de Uretir.

Cihaz segmeli bir SEBEKE SIMULASYON (GALISMAYI ENGELLE) sinyal girii imkani sunar.
istenen Dijital giris Sebeke Simiilasyonu sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Fonksiyon Segimi
program menusinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde agik/kapali kontak ve aki+/aki- anahtarlama olarak
segilebilir.

Sebeke Simiilasyonu sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin ISLEM (iglem)
parametresi 3 yapiimalidir.

Gecikmeli Sebeke Simiilasyon parametresi 1 yapiimissa ve jeneratér calismazken
similasyon sinyali aktifse, cihaz sebeke fazlarini kontrol etmeden SEBEKE VAR kabul edecektir. Bu
durum jeneratériin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda akiler bosalana kadar galismasini
engelleyecektir.

Sinyal uygulandigi anda jenerator ¢calismaktaysa sebeke similasyonu Flagor Réle Siiresi
boyunca engellenecektir. Bu sure dolduktan sonra sebeke bekleme ve sogutma iglemleri yapilarak
motor duracaktir. Motor ancak akl voltaji yeniden kritik seviyenin altina disince calisir.

Sebeke simulasyon sinyali varken 6n paneldeki mimik diyagramda sebeke daima var gérunar.
Sinyal kayboldugunda cihaz kendiliginden normal galismasina donecek ve sebekeyi izleyecektir.

f

UZAK CALISTIR islemi GECIKMELi SEBEKE
SIMULASYONU uzerinde dncelige sahiptir. Ayni and
Uzak Caligtir ve Gecikmeli Sebeke Similasyonu
parametreleri 1 yapilirsa UZAK CALISTIR (REMOTE
START) fonksiyonu secilmis olur.
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6.9 Dual Jenerator Degisimli Calisma

Dual jeneratdr degisimli galisma 6zelligi yukun dizenli araliklarda 2 jeneratdr arasinda
aktariimasidir. Tek jeneratdr yerine 2 jeneratér kullaniimasi, jeneratér arizasina kargi koruma amaciyla
veya yukun surekli jeneratérden beslenmesi durumunda diger jeneratore bakim yapabilmek amaciyla
tercih edilmis olabilir.

Her jeneratérin ¢alisma suresi, Flagor Roéle Siiresi parametresi kullanilarak 0 ile 144 saat
arasinda ayarlanabilir. Eger siire 0 saat olarak ayarlanirsa, gercgek sire (testlerde kolaylik agisindan) 2
dakika olacaktir.

Flagor Role Siiresi parametresi bir flagér réle ¢ikisina kumanda eder. Sirenin her dolusunda
réle ¢ikisi konum degistirir.

Flasor réle fonksiyonu, Réle Tanimlamalar program parametreleri kullanilarak yedek dijital
cikislardan birine verilebilir. Réle gikis karti kullaniliyorsa, flasor réle fonksiyonu bu karttaki rélelere de
atanabilir.

Dual jeneraror degisimli calisma 6zelligi ayni zamanda Sebeke Similasyonu 6zelligini de
kullanir. Bu konuda daha detayh bilgi i¢in 6.7 numarali bélimu inceleyiniz.

Dual Jeneratdr Degisimli Calismada Oncelik Atanmasi:
Dual jeneratér sisteminde, her elektrik kesintisinde ayni jeneratorin ilk olarak galismaya
baslamasi istenebilir. Bu calisma sekli ONCELIK sinyal girisiyle saglanir.

istenen Dijital giris Oncelik sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Giris Fonksiyon Segimi
program menusinden yapilir.

Sinyalin dzellikleri programla normalde acgik/kapali kontak ve aku+/aki- anahtarlama olarak
segilebilir.

Oncelik sinyalinden alarm verilmesini énlemek igin ilgili girisin ISLEM (iglem) parametresi 3
yapiimalidir.

Dijital giriglerden biri Oncelik girisi olarak tanimlandiysa sistem éncelikli calisma sekline
gececektir. Eger Oncelik sinyali uygulandiysa cihaz her sebeke kesintisi sonrasi ilk olarak kendi
jeneratorini galistiracaktir. Sinyal yoksa diger jeneratér oncelikli calisacaktir.

Detayli uygulama kilavuzu icin DATAKOM ile temesa
geginiz.
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6.10 Periyodik Servis Zamani Gostergesi

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni zamanda bu
motor saati dolmasa bile belirli bir siire sonunda mutlaka yapilmaktadir (6rnegin 12 ay).

Servis zamani gostergesinin jeneratorun ¢calismasi
tzerinde higbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 50 saatlik
adimlarla, servis periyodu ise 1 aylik adimlarla segilir. E§er herhangi bir parametre ‘0’ olarak giriimisse bu
parametre kullaniimamis olur. Ornegin motor saati 200 saat ve bakim periyodu O ay olarak verilirse
sadece motor saati dolunca servis zamani uyarisi aktif olacaktir.

Servis zamani réle fonksiyonu, Réle Tanimlamalar program parametreleri kullanilarak yedek
dijital ¢ikiglardan birine verilebilir. Role ¢ikis karti kullaniliyorsa, fonksiyon bu karttaki rolelere de
atanabilir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani uyarisi olusur ve gdsterge ALARM LISTESI
moduna geger.

Servis suresini yeniden baglatmak icin KORNA SUS
ve OFF butonlan 5 saniye boyunca birlikte basili
tutulmahidir.

Cihazin servis icin kalan motor saati ve servis igin kalan slre enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve siire SAYICILAR 2/3 ekranindan gérulebilir.

6.11 Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor ¢calisma saati bulunmaktadir. Motor
calisma saati enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutimaktadir. Enerjiyi kesmek
herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Motor ¢calisma saati SAYICILAR 1/3 ekranindan gordilebilir.
6.12 Yazilim Versiyonu Gostergesi

Her yeni yazilim versiyonuyla yeni 6zellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan hatalar
dizeltiimektedir. Elinizdeki cihazda bulunan 6zellikleri tam olarak belirleyebilmek i¢in yazilim
versiyonunu bilmelisiniz.

Yazihm versiyonu cihaza yukli bulunan igletim yazilimi versiyonudur.
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6.13 SMS gonderme

GSM SMS gonderimi SMS Gonderme Agik parametresi 1 yapilarak aktive edilir.

Eger SMS Gonderimi Agik veya MODBUS Adres
parametreleri O degilse lokal PC baglantisi
calismayacaktir.

Herhangi bir hata durumu olustugunda, cihaz bir SMS mesaji olusturarak bunu 6 adede kadar

SMS telefon numaralarina génderir.

Cihaz ayrica asagidaki durumlarda goriintste hata durumu yaratmadan SMS mesajlari
gonderebilir:
Sebeke Kesildi, Sebeke Geldi (Sebeke Degisince SMS program parametesi ile aktive edilir)

Yakit Galindi, Yakit dolduruldu (Yakit Tiiketim/Saat parametesini 0’dan farkli ayarlayarak aktive edilir)

SMS goénderimi sirasinda ekranin sag-ust kdsesinde (SMS) simgesi ¢ikacaktir.

Bir SMS mesajinda iletilebilecek ariza adedi en fazla 4 adettir. Bu sinirlamanin nedeni GSM SMS

mesaijlarinin en fazla 160 harften olusmasidir.

Ornek bir GSM SMS mesaiji asagidadir:

DKGxxx <SITE-ID>
STOP :DUSUK YAG BASINCI
ALARM LISTE SONU

ik satir cihaz tipi ve yer ad! ile ilgili bilgileri igerir. Bu satir alarm mesaji génderen jeneratdriin

belirlenebilmesi icin gereklidir.

izleyen her satir bir adet hata bilgisi igerir. Mesaj daima “ALARM LISTE SONU” satiriyla biter.

Mesaj gonderildigi zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA ¢ikisinin aktif

durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj génderilmesini engeller. Mesajla iletilenlerden farkli yeni bir alarm
olusmasi durumunda yeni bir mesaj gonderilir. Génderilen mesajda o anda var olan tim arizalar yer alir

(daha 6nce mesajla gonderilmis olsa bile).

Cihazi modeme baglamak icin lojik seviyeden
RS-232’ye donusturicu gereklidir.

Cihazin GSM modeme baglanmasi i¢in gereken kablo DATAKOM’dan temin edilecektir. Bu

kablo kablolu modem i¢in kullanilanin aynisidir.
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6.14 Uzaktan izleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundugu lojik seviyeli seri port baglantisi sayesinde uzaktan izleme ve
programlama imkani vermektedir.

Cihazi modeme baglamak i¢in lojik seviyeden
RS-232’ye donlisturucu gereklidir.

Uzaktan izleme ve programlama yazilimi RAINBOW olarak adlandiriimakta ve
www.datakom.com.tr adresindeki internet sitesine gifreyle baglanarak indirilebilmektedir.

PC baglantisi SMS ve modem modlariyla uyumlu degildir. Eger seri porta PC baglanmak
isteniyorsa Modem Devrede, SMS Gonderimi Agik ve MODBUS Adres parametreleri 0 yapiimaldir.

Yazilim, cihazin 6I¢tigu tim parametrelerin ekranda gosterilmesini ve diske kaydedilmesini
saglar. Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazicidan ¢iktisi alinabilir.
Yazihim ayni zamanda cihazin programlamasini, program parametrelerinin PC’ye kaydedilmesini veya
kaydedilmis parametrelerin cihaza geri yuklenmesini de saglar.

RS-232 seri portu olmayan PC’ler icin asagidaki USB-SERI PORT adaptorleri test edilmis ve
onaylanmistir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

Cihazin PC’ye baglanmasi i¢in gereken kablo DATAKOM’dan temin edilecektir. Kablo
uzunlugu en fazla 3metre olmalidir.

6.15 Cihazin Digsaridan Kumanda Edilmesi

Cihaz programlanabilir dijital girigler Gzerinden tamamen harici sinyallerle kumanda etme imkani
sunar. Her dijital giris asagidaki fonksiyonlara programlanabilir:

- KAPALI moda ge¢

- OTO moda geg

- TEST moda geg

- Sebekeyi var goster

- Sebekeyi yok goster

- Ariza reset

- Korna sustur

- Panel kilitle

Harici mod se¢gme sinyalleri cihazin tzerindeki butonlara oranla éncelige sahiptir. Eger mod harici
sinyal ile secilmis ise cihaz Uzerinden degistirilemez. Eger harici mod segme sinyali kalkarsa, cihaz en son
segilmis olan moda doéner.

Tamamen disaridan kumanda amaciyla cihazin paneli kilitlenebilir.
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6.16 Fabrika ayarlarina donlis

Fabrika ayar parametre dederlerine geri dénds icin:

-KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBA TEST tuslarini 5 saniye slireyle
basil tutunuz

-Gotergede “FABRIKA AYARLARINA DONUS” okunacaktir.

-ALARM MUTE tusuna tekrar basiniz ve 5 saniye sureyle basili tutunuz.

-Fabrika parametreleri hafizaya yeniden programlanacaktir.

Daha onceki parametre degerlerine geri donus
mumkun degildir.

6.17 Gaz Motoru Yakit Solenoid Kontrolu

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek amaciyla 6zel bir fonksiyona sahiptir.

Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorlardan farklidir. Solenoidin marslama basladiktan
belirli bir stire sonra agilmasi ve marslama aralarinda kapanmasi gerekir. Marslama baslangici ve
solenoidin agilmasi arasinda gecen sure Gaz Solenoid Siiresi parametresiyle ayarlanir.

Gaz motoru yakit solenoid fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri
kullanilarak yedek dijital ¢ikislardan birine verilebilir. Réle ¢ikis karti kullaniliyorsa, yakit solenoidi
fonksiyonu bu karttaki rélelere de atanabilir.

6.18 Yuk Atma / Asgari Yuk

YUk atma fonksiyonu, jenerator giic sinir dederine yaklasinca hayati olmayan yuklerin
otomatik olarak devreden ¢ikarilmasini saglar. Bu ylkler jeneratér glici programlanan limitin altina
inince yeniden otomatik olarak devreye alinacaktir. Cihazin igindeki ylik atma fonksiyonu daima aktiftir.
ihtiyag duyuldugu taktirde dijital gikiglardan herhangi biri Yilk Atma Rélesi olarak tanimlanabilir.

Bu fonksiyon ayni zamanda Asgari Yuk (Dummy Load) olarak da kullanilabilir. Asgari yik
jeneratorin ylksuz ¢alismasini engellemek igin devreye sokulan rezistanslardan olusur. Asgari Yik
fonksiyonu YUk Atma fonksiyonunun tersidir. Bu nedenle ayni dijital fonksiyon her iki amag igin de
kullantlir.

ilgili parametreler:
Yiik Atma Alt Limiti: EGer aktif gl¢ bu limitin altina duserse yuk atma rélesi birakacaktir.
Yik Atma Ust Limiti: Eger aktif gi¢ bu limiti asarsa yik atma rélesi gekecektir.

Alt limit ile Ust limit arasindaki fark atilan ylkten daha fazla olmalidir. Aksi halde yikun surekli
olarak atilip yeniden alinmasi seklinde hatali calisma meydana gelebilir.
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6.19 Yakit Calinma / Yakit Doldurma Mesajlari

Cihaz yakit galinma veya yakit doldurulma durumlarinda programlanmis telefonlara SMS
atabilir.
SMS mesajlari gortinir bir hata durumu olusturmadan atilir.

Bu mesajlar Motor Parametreleri > Yakit Tiiketimi / Saat parametresi %0 ‘dan farkli bir
degere ayarlanarak aktive edilir.

Yakit Tiiketimi / Saat parametresi motorun saate harcayabilecedi azami yakittan net olarak
daha buyuk bir degere ayarlanmalidir.

Musgir girisinden Olgllen yakit seviyesi 1 saatlik ddnemde bu parametreden daha fazla digme
gosterirse YAKIT CALINDI mesaji programlanmis telefon numaralarina génderilecektir.

Musir girisinden olgilen yakit seviyesi 1 saatlik ddonemde bu parametreden daha fazla

yukselme gosterirse YAKIT DOLDURULUYOR mesaji programlanmis telefon numaralarina
gonderilecektir.

6.20 Yazilim Yukleme

Cihaz igletme yaziliminin sahada yuklenmesine de izin vermektedir. Yazilim yikleme
RAINBOW programi veya 6zel bir DOS programi kullanilarak seri port Gzerinden yapilr.

Cihazi modeme baglamak i¢in lojik seviyeden
RS-232’ye donusturucu gereklidir.

PC’den gonderilen 6zel bir komutla cihaz ylikleme konumuna alinir. Bu konumda ekranda
“DL-V1.00” gdrunecektir.

Yazihm yikleme sirasinda islemin hangi asamada oldugu bir cubuk grafik Uzerinden
izlenebilir. Yazilim yikleme islemi yaklasik 3 dakika surer.

6.21 Motor Kumanda Calismasi

Motor kumanda ¢alismasinda cihaz alternatdrsiiz bir motoru kumanda eder.

Motor kumanda ¢alismasi CIHAZ KONFIGURASYONU grubunda bulunan bir program
parametresi ile devreye alinir.

Motor kumanda calismasi aktive edildigi zaman:

-Cihaz jeneratériin AC parametrelerini gdstermez (volt, amp, kW, cos)

-Jeneratdr voltaj ve frekans korumalari devre digi kalir. Motor RPM korumalari galismaya
devam eder.

Motor devir korumasini saglamak igin dogru alt-ust Daha
RPM limitlerinin girilmesi siddetle tavsiye edilir. mumt
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6.22 Cift Voltaj ve Frekans

Cihaz 2 set voltaj ve frekans koruma parametresine sahiptir. Kullanici bu 2 set arasinda
istedigi anda gecis yapabilir.

Bu 6zellik cift voltaj veya frekans galisabilen jeneratorlerde konumlar arasinda hizl gegis
yapilabilmesi igin faydaldir.

ikinci limit degerler setine gecis 2 farkli sekilde yapilabilir:

-ikincil Volt/Frekans program parametresini 1 yaparak
-dijital girise sinyal uygulayarak.

Bdylece kullaniciya manuel veya harici gegis yapabilmesi igin maksimum esneklik saglanmig
olur.

Eger gecis dijital sinyalle yapiliyorsa, girislerden biri GIRIS FONKSIYON SEG meniisii
yardimiyla 2. Voltaj-Frekans Seg olarak tanimlanmalidir.

ikincil voltaj ve frekans segimi igin agagidaki parametreler mevcuttur:

Sebeke Voltaj Alt Limiti Jeneratoér Voltaj Alt Durdurma Limiti
Sebeke Voltaj Ust Limiti Jeneratdr Voltaj Alt Uyari Limiti
Sebeke Frekans Alt Limiti Jeneratér Voltaj Ust Uyari Limiti
Sebeke Frekans Ust Limiti Jeneratdr Voltaj Ust Durdurma Limiti

Jenerator Frekans Alt Durdurma Limiti
Jenerator Frekans Alt Uyari Limiti
Jeneratdr Frekans Ust Uyari Limiti
Jeneratér Frekans Ust Durdurma Limiti
Jenerator RPM Alt Durdurma Limiti
Jeneratér RPM Alt Uyari Limiti
Jeneratér RPM Ust Uyari Limiti
Jeneratér RPM Ust Durdurma Limiti

6.23 Tek faz Calisma

Eger cihaz tek fazli sebekede kullaniliyorsa, CIHAZ KONFIGURASYONU mendisiindeki Tek
Faz Caligma program parametresinin 1 yapilmasi tavsiye edilir.

Tek faz galigma parametresi 1 yapildiginda cihaz AC elektriksel parametreleri sebeke ve
jeneratorin sadece L1 fazindan olger.

Ayni sekilde voltaj ve asiri akim korumalari sadece L1 fazi Gzerinden yapillir.

L2 ve L3 fazlarina ait 6lgimler ekranda gorilmez.
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7. MODBUS HABERLESME

Cihaz lojik seviyeli seri port tizerinden MODBUS haberlesme imkani sunmaktadir.

Cihazi modeme baglamak i¢in lojik seviyeden
RS-232’ye donlisturucu gereklidir.

Modbus baglantisi 3 farkli sekilde yapilabilir:

1) Cihaz Gzerindeki seri portu kullanarak dogrudan RS232 baglanti,
2) Harici RS422/485 gevirici kullanarak RS422/485 baglanti,
3) Harici modem kullanarak modem baglantisi.

MODBUS modu, MODBUS Adres program parametresi ile cihaza bir kontrolér adresi
atanarak aktive edilir. Kullanilabilen adres araligi 1 ile 144 arasidir. Adresi O olarak ayarlamak
MODBUS modunu kapatacak ve RAINBOW protokolu altinda haberlesme yaptiracaktir.

Cihazin MODBUS 6zellikleri:

-Data transfer modu: RTU

-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop

-Desteklenen fonksiyonlar:

-Fonksiyon 3 (¢oklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tek kayit yazma)

MODBUS protokolu hakkinda detayli bilgi su dokiimanda bulunmaktadir: “Modicon Modbus

Protocol Reference Guide”. Web adresi: www.modbus.org/docs/PI MBUS_300.pdf

Modbus Uzerinden okunabilen en énemli kayitlarin listesi asagidadir. Detayli Modbus
Uygulama Kilavuzu ve tam adres listesi icin DATAKOM ile temasa geginiz.

ADRES Yaz  BILGI INEINT ACIKLAMA

(hex) Oku

0000 O 16bit x1 Sebeke Faz L1 gerilimi

0001 O 16bit x1 Sebeke Faz L2 gerilimi

0002 O 16bit x1 Sebeke Faz L3 gerilimi

0003 O 16bit x1 Jeneratér Faz |1 gerilimi

0006 O 16bit x1 Jeneratér Faz L1 akimi

000C O 16bit x1 Sebeke Faz L1-L2 gerilimi

000D O 16bit x1 Sebeke Faz L2-L3 gerilimi

000E O 16bit x1 Sebeke Faz L3-L1 gerilimi

0012 0O 16bit x10 Sebeke frekansi

0013 @) 16bit x10 Jeneratdr frekansi

0016-0017 O 32bit X256 Jenerator aktif glic. 24 bitlik bu kayit jenerator aktif

gucunun 256 katini tutar. Alt 16 bit 16h adresli kayittadir.
Ust 8 bit 17h adresli kaydin alt baytinda yer alr.

0018 O 8hit x100 Cos® degerinin 100 kati (signed byte). Negatif degerler
reaktif cos® belirtir.

002A O] 16bit x0.1 Motor devri (rpm)

002B O] 16bit x10 Bar olarak yag basinci.

002C O] 16bit x1 Derece olarak motor sicakligi.

002D O] 16bit x1 % olarak yakit seviyesi.

002F O] 16bit x10 AKU gerilimi.

003D 0] 8bit - bit_4: otomatik konumu
bit_5: stop konumu
bit 6: run konumu
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8. OLAY KAYITLARI

Cihaz servis gorevlisine bilgi vermek igin en son 100 olayin kaydini tutar.

Olay tipi, jeneratdr durum bilgisi ve detayli jeneratdr/sebeke dlcim parametreleri olay kaydi
hafizasinda saklanir.

Olay kayitlari dairesel bir hafizada saklanir. Yani yeni olay en eski olay kaydini silecektir. Ayni
sekilde olay kayitlari en yeniden baslayip eskiye dogru ekrana getirilir.

Olay kayitlari eneriji kesintilerinden etkilenmeyen bir hafizada saklanir.

Olay kayitlari incelenirken AMENU butonu bir 6nceki sayfaya gider. Olay kaydinin son
sayfasindan sonra bir dnceki olay kaydinin ilk sayfasina gider.

MENU P> butonu ise bir énceki sayfaya gider. ilk sayfadan sonra bir sonraki olay kaydinin son
sayfasina gider.

Olay kaydi sayfalarindan ¢ikmak icin 4«MENU veya Cihaz
MENU» butonunu basili tutunuz. RS-22

Her olay kaydi 3 sayfa kaplar. Olay ve sayfa numaralari ekranin sag st kosesinde gorilir. Olaylar en
yeni olan 1 numara olacak sekilde numaralandirilir. Sayfalar A’dan C’ye adlandiriimistir.

Kaydedilen olaylar sunlardir:
-Alarmlar, yik atmalar, uyarilar
-Calisma konumu degisiklikler (STOP, OTO, RUN)
-Periyodik kayitlar.

Olay kayitlari sunlari icerir:
Kayit tipi (hata kaydi, konum degisikligi, periyodik, vs...)
Jeneratdr konumu (STOP, OTO, RUN)
Jeneratdr calisma konumu (marslama, sojutma vs...)
Jenerator faz Voltaji L1
Jeneratér faz Akimi L1
Jeneratdr Frekansi
Jenerator Aktif Gig (KW)
Jenerator cos®
Motor devri
Yag Basinci
Su Sicakhgi
Yakit Seviyesi
Aku Voltaji
Sebeke faz Voltajlari L1-L2-L.3
Sebeke Frekansi
Digital girislerin durumlari
Sarj girisi durumu
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9. iISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz istatistik amagli kullanim igin bir dizi sifiranamayan sayici sunar.

Bu sayicilar sunlardir:
-toplam motor saati

-toplam jeneratér kW-saat
-servise kalan motor saati
-servise kalan slre

-toplam mars adedi

-toplam jeneratdr calisma adedi

Sayicilar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.

10. BAKIM
[ )
DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek parga yoktur.
. J

Cihazi temizlemek icin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.
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11. PROGRAMLAMA

Programlama konumu, sureleri, galisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak icin kullanilir.

Program konumuna girmek igin AMENU ve MENU P> tuslarini 1 saniye sireyle basili tutunuz.
Bu sirada cihazin PROGRAM KILIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde cihaz program konumuna
girmeyecektir. Programlama disinda cihazin PROGRAM KILIT ucunu daima AKU(-)'ye bagh olarak
birakiniz. Béylece yetkisiz kisilerin programlara ulagsmasi engellenecektir.

Program konumuna girildiginde asagidaki sifre giris ekrani gikacaktir.

ENTER PRSSWORD:
(g1(elral(a)

d
V., A , MENUD ve AMENU tuglar kullanilarak 4 haneli sifre girilmelidir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Her sifre farkli seviyedeki parametrelere ulagsmaya izin verir.

Seviye-1 ile sahada degistiriimesi gerekebilecek parametrelere ulasilir. Seviye-2 ile fabrika
ayar parametrelerine ulasilir. Seviye-3 Datakom ‘a 6zgudur ve kalibrasyon parametreleri igindir.

éa )

Fabrika ¢ikisinda sifre-1 ‘1234’ olarak ayarhdir.

Fabrika ¢ikisinda sifre-2 ‘9876’ olarak ayarhdir.

Sifre degisikligi sadece Rainbow programi ile yapilir, cihaz tGzerinden degistirilemez.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez. Program yapilirken ener;ji
kesilmesi durumunda jeneratdr otomatik olarak devreye girecektir.

Program konumu 2 seviyeli bir meni sistemi olarak diizenlenmistir. Ana menul program
gruplarindan olusur. Program parametreleri gruplarin i¢inde yer alir.

Program konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gortlecektir. Gruplar arasinda gecis A
ve ¥ butonlari ile yapilir. Segilmis olan grup bant iginde ters renkte gorinir (beyaz tzerine mavi). Gruba
girmek igin press MENU P> butonuna basiniz. Gruptan ana meniye geri gikmak igin <AMENU
butonuna basiniz.

Grup iginde ¥ ve A butonlari ile program parametreleri arasinda gezilir. Segilmig olan
parametre bant icinde ters renkte gérindr (beyaz Uzerine mavi). Bu parametrenin degerini gérmek /
degistirmek icin MENU P> butonuna basiniz. Parametre dederi ¥ ve A butonlariyla artirilip eksiltilir. Bu
tuslar basili tutulursa degerler 10’lu adimlarla degisir. Program parametresi degistirildigi anda
kendiliginden hafizaya kaydedilmis olacaktir.

MENU P> butonuyla bir sonraki parametreye gegilir. MENU P> butonuyla ana gruba geri donldr.
Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.

Program konumundan ¢ikmak i¢in mod se¢me tuslarindan birine basiniz. Herhangi bir islem
yapilmazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.
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Program Grup: Cihaz Konfigiirasyonu

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Acgiklama
(Sifre seviyesi)
(1) LCD Kontrast i 22 Bu parametre LCD ekranin kontrastini ayarlar. En iyi
gorls elde edilecek sekilde ayarlayiniz.
0: ingilizce
1: Turkge. Bu dil cihazin kullanilacagi Glkeye gore farkli
(2) Dil Segimi - 0 olabilir.
2: Cince
3: Cihaz eneriji verildiginde dil segimi yaptirir.
T 0: Birinci voltaj/frekans limitlerini kullan
(2) lkincil Volt/ Frekans i O | 1. ikinci voltaj/frekans limitlerini kullan
0: 3-faz sistem
(2) Tek Faz Galigma i O | 1. Tek faz sistem
. 0: Faz-nétr voltaj ekranina geger
(2) Faz-faz voltajlar i 0 1: Faz-faz voltaj ekranina gecger
Bu parametre jenerator yike girdiginde cihazin
gOsterecegi ekrani seger.
0: ekran 3 elektriksel, buylk karakterler
(1) Jenerator Ekrani Segimi - 0 1: ekran 4 motor parametreleri, blyuk karakterler
2: ekran 5 maksimum bilgi, kiiguk karakterler
3: ekran 6 analog yuk gdstergesi
Her ekranin detayl konu_3.2’de agiklanmistir.
(2) Motor Kumanda i 0 0: Jeneratdr kontrol
Calismasi 1: Motor kontrol (alternatérsiz)
(2) Hata koruma siiresi sn 12 Bu parametre motor galistiktan ne kadar sonra
alarmlarin devreye girecegini belirler.
Herhangi bir uyari veya alarm olustugu zaman korna
(1) Korna suresi sn 60 | cikisi bu slire boyunca enerijilenir. Eger bu siire 0
olarak ayarlanirsa korna gikigi suresiz olarak ¢ekilir.
- O:surekli
(1) Kesikli korna ¢ikisi - 0 1-kesikli
0: Sarj arizasi SARJ uyarisi verdirir, motoru
Co durdurmaz.
(2) Sarj giriginden durdurma i 0 1: Sarj arizasi SARJ alarmi verdirir ve motoru
durdurur.
0: RUN konumunda sebeke kesilirse jenerator yike
. girmez.
(1) Acil yedekleme caligmasi i 0 1: RUN konumunda sebeke kesilirse jenerator yiike
girer, sebeke gelince yukten gikar.
(2) Gecikmeli Sebeke i 0 0: Gecikmeli sebeke simulasyonu kapali
Simulasyonu Aktif 1: Gecikmeli sebeke simulasyonu aktif
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Program Grup: Cihaz Konfigiurasyonu (devam)

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(2) SMS génderme

0:SMS gonderimi kapall
1:SMS goénderimi acik

(2) MODBUS kontroldr
adresi

0: RAINBOW haberlesme protokolu
1-144: MODBUS haberlesme protokolu (bu parametre
ayni zamanda cihazin MODBUS adresi olur).

(1) Yag Basinci psi

0: Yag Basinci bar olarak gosterilir
1: Yag Basinci psi olarak goésterilir

(1) Sicaklik °F

0: sicakhk santigrat derece olarak gosterilir
1: sicaklik fahrenhayt olarak gésterilir.

(2) Flagér role siresi, Motor
calisma suresi

saat

Bu parametre dual jeneratérlerde kullanilan azami
¢alisma suresini tanimlar. Motor bu sure kadar
¢alistiktan sonra role konum degistirecektir.

Bu parametre ayni zamanda Gecikmeli Sebeke
Simulasyonu galismasinda da kullanilir.

(2) Histeresis voltaji

Bu parametre sebeke ve jenerator gerilimlerinin
hatasiz algilanabilmesi i¢in gerekli olan histeresis ‘i
saglar. Ornegin sebeke gerilimi yokken alt limitin bu
parametre kadar Gzerine ¢iktigi taktirde var kabul edilir.
Bu sayede voltajin kisa araliklarla VAR/YOK gegisi
yapmasi engellenir.

(2) Frekanstan devir okuma

Bu parametrenin degerine gére motor devri géstergesi
manyetik pikap girigini veya jenerator frekansini
kullanabilir.

0: Motor devri manyetik pikap girisinden okunur.
Manyetik pikap frekansi krank dis adedine bolinerek
motor devri elde edilir.

1: Motor devri jeneratdr frekansindan hesaplanir.
Jenerator frekansi katsayi ile ¢arpilarak motor devri
bulunur.

(2) Krank dis sayisi / Carpim
katsayisi

30

Motorun 1 devrinde manyetik pikap tnitesinden gelen
darbe adedidir.

Bu parametre ayni zamanda motor devrinin jenerator
frekansindan hesaplanmasi durumunda devir/frekans
katsayisidir.

(2) Sebeke Degisince SMS

Bu parametre sebeke konum degisikliklerinde SMS
gonderimini kontrol eder. SMS gdnderimi alarm veya
uyari olusturmadan yapilir.

0: sebeke degisiminde SMS gonderilmez.

1: sebeke kesilince veya gelince SMS gdnderilir.

(2) Yakit Pompa Alt Limit

%

20

Yakit musirinden o6lgililen yakit seviyesi bu limitin altina
distnce YAKIT POMPASI caligir.

(2) Yakit Pompa Ust Limit

%

80

Yakit musirinden 6lgilen yakit seviyesi bu limitin
Uzerine gikinca YAKIT POMPASI durur.

(2) Yagbasing Musir Hata

0: alarm verilmez
1:uyarn verilir
2:yuk atma verilir

(2) Sicakhik Musir Hata

0: alarm verilmez
1:uyar verilir
2:yUk atma verilir

(2) Yakit Seviye Musir Hata

0: alarm verilmez
1:uyar verilir
2:yUk atma verilir
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Program Grup: Elektriksel Parametreler

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Aciklama
(Sifre seviyesi)

(2) Akim trafo degeri A 500 Akim trafo primt_ar d_egeri. Sekonder degeri daima 5A
olarak Kabul edilmigtir.
Akim bu siniri astigi taktirde Asin Yik Gecikme suresi

(2) Asiri akim limiti A 0 sonunda ASIRI AKIM hatasi verilecektir. Bu parametre O
yapilirsa agiri akim kontrolu yapilmaz.

(2) Giig x 3 i 0 B_l_J r_)_arametre 1 yaplllrs_g _t_elg faz lizerinden olglilen
glcun 3 kati ekranda goérundir.
Aktif gli¢ bu sinirn astigi taktirde Agin Yiik Gecikme

(2) Asiri gug limiti KW 0 suresi sonunda ASIRI GUC hatas! verilecektir. Bu
parametre 0 yapilirsa asiri gu¢ kontrolu yapilmaz.
Jeneratdriin akim veya gug limitlerinden birinin
asiimasindan kag¢ saniye sonra alarm olusacagini

(2) Asirt akim / asiri gug / belirler. . . .

frekans / voltaj gecikme sn 5 Ayni zamanda jenerat6r frekansinin limitler d|§|na__ _

siiresi ¢cikmasiyla HIZ alarmi olugsmasi arasinda gegen suredir.
Ayni zamanda generatér voltajinin limitler disina
¢cikmasiyla VOLTAJ alarmi olusmasi arasinda gegen
suredir.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi

(1) Sebeke voltaj alt limiti \% 170 | sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratore transferi baslatir.
Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin tizerine gikmasi

(1) Sebeke voltaj Ust limiti \% 270 | sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratore transferi baslatir.
Sebeke frekansinin bu sinirin altina diismesi sebekenin

(1) Sebeke frekans alt limiti | Hz 45 kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratdre transferi baglatir.

. Sebeke frekansinin bu sinirin lizerine gikmasi sebekenin

I(#T)]itsi'ebeke frekans dst Hz 55 kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratdre transferi baglatir.

(2) Jeneratdr voltaj Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi

- \% 170 |jenerator duslk voltaj arizasi olusturur ve motor stop

durdurma alt limiti ettirilir.

(2) Jenerator voltaj uyari alt Vv 180 Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi

limiti jeneratdr voltaj uyarisi olusturur.

(2) Jenerator voltaj uyari Jeneratdr fazlarindan birinin bu siniri agsmasi jenerator

R Y 260 N .

Ust limiti yuksek voltaj uyarisi olugturur.

(2) Jenerator voltaj Vv 270 Jenerator fazlarindan birinin bu sinir asmasi jenerator

durdurma Ust limiti

yuksek voltaj arizasi olusturur ve motor stop ettirilir.
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tanimi, Birim Std. | Agiklama
(Sifre seviyesi)
. e . Akl voltajinin bu sinirin altina dilsmesi DUSUK AKU
Ii(ri)itf\ku distik voltaj uyari \% 9.0 uyarisi olusturur. Marslama sirasinda bu sinir kontrol
edilmez.
(2) Aku yuksek voltaj uyari Ak voltajinin bu sinirin (izerine gikmasi YUKSEK
el Y 31.0 -
limiti AKU uyarisi olugturur.
(2) Akil yiiksek voltaj AkU voltajinin bu sinirin tzerine gikmasi YUKSEK
YUKSEK J \ 33.0 | AKU alarmi olugturur ve jeneratériin derhal stop
durdurma limiti s .
ettirimesine neden olur.
(1) Sebeke bekleme siiresi dak 05 Sebeke ggldlkten sonra yuku §ebek§ye transfer
etmeden 6nce bu sure kadar beklenir.
(2) Jenerator kontaktor sn 1 Sebeke kontaktérinin birakmasiyla jenerator
suresi kontaktorinin ¢cekmesi arasinda gegen suredir.
Jeneratér kontaktérinin birakmasiyla
(2) Sebeke kontaktor siresi | sn 1 sebeke kontaktérinin gekmesi arasinda gegen
suredir.
0: Sebeke faz sirasi kontrol edilmez.
(2) Sebeke Faz Sira - 0 1: Sebeke faz sirasi hataliysa uyar verilir ve sebeke
Kontrolu o
kontaktori gekmez.
(2) Ters Giig Uyari Limiti KW 0 Jenerator aktif glic negatifse ve bu limitin Gzerine
cikarsa Ters Gig uyarisi olusur.
(2) Ters Gug Yuk Atma Jenerator aktif glici negatifse ve bu limitin Gzerine
L KW 0 2
Limiti cikarsa Ters Gig yik atma alarmi olusur.
(2) Yiik atma alt limiti KW 0 J_(_ane!'ator aktif gict bu limitin altina diserse yik atma
rélesi birakacaktir.
(2) Yiik atma dst limiti KW 0 Jeneratdr aktif giict bu limitin Gzerine ¢ikarsa yik atma

rélesi gekecektir.

-31-




DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Elektriksel Parametreler (devam)

Parametre Tanimi, Birim Std. | Agiklama
(Sifre seviyesi) ]
Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
I Akim bu siniri astigi taktirde Asin Yik Gecikme siresi

(2) 2. Agint akim limiti A 0 sonunda ASIRI AKIM hatasi verilecektir. Bu parametre 0

yap|l|rsa asiri akim kontrolu yapilmaz.
Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugqunda:

(1) 2. Sebeke voltaj alt limit Vv 84 Sebeke fazlanpd_alr_w birinin bu sinirin altina dugm_eS|
sebekenin kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik
konumda jeneratdre transferi baslatir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke voltaj Ust Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin tizerine gikmasi

) \% 136 . 0 N .

limiti sebekenin kesildigi sonucunu dodurur ve otomatik
konumda jeneratére transferi baglatir.

Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke frekans alt Sebeke frekansinin bu sinirin altina dismesi sebekenin

L Hz 55 L s 2 .

limiti kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
eneratotre transferi baglatir.

kincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

(1) 2. Sebeke frekans Ust Sebeke frekansinin bu sinirin Gizerine gikmasi sebekenin

) Hz 65 N 9 .

limiti kesildigi sonucunu dogurur ve otomatik konumda
eneratotre transferi baslatir.

kincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Jenerator voltaj Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin altina dismesi
S V 90 . s e .

durdurma alt limiti jenerator dusuk voltaj arizasi olusturur ve motor stop
ettirilir.

(2) 2. Jeneratr voltaj uyar, ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

alt Iirﬁiti ) Uy \% 94 Jenerator fazlarindan birinin bu sinirin altina diismesi
enerator voltaj uyarisi olusturur.

(2) 2. Jeneratdr voltaj uyari kincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

MR ) Uy \% 130 | Jenerat6r fazlarindan birinin bu siniri agmasi jenerator

ast limiti - X
yuksek voltaj uyarisi olusturur.

(2) 2. Jeneratdr voltaj Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:

’ I \% 136 | Jeneratdr fazlarindan birinin bu siniri agsmasi jenerator

durdurma Ust limiti

yuksek voltaj arizasi olusturur ve motor stop ettirilir.
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Motor Parametreleri

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(2) Frekans durdurma alt
limiti

Hz

30

Jeneratorin gcalismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratdr derhal stop eder.

(1) Frekans uyar alt limiti

Hz

35

Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin altina diismesi JENERATOR DUSUK Hiz
uyarisi olusturur.

(1) Frekans uyari Ust limiti

Hz

54

Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin iizerine gcikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
uyarisi olusturur.

(2) Frekans durdurma ust
limit

Hz

55

Jeneratoriin calismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
degerin Uzerine gcikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratdr derhal stop eder.

(1) DUsuk yag basinci uyari
limiti

bar

1.4

Musirden 6lcllen yag basincinin bu sinirin altina
dismesi DUSUK YAG BASINCI uyarisi olusturur.

(2) DUsuk yag basinci
durdurma limiti

bar

1.0

Musirden 6lcllen yag basincinin bu sinirin altina
dismesi DUSUK YAG BASINCI alarmi olusturur ve
jeneratdrin derhal stop ettiriimesine neden olur.

(1) YUksek sicaklik uyari
limiti

°C

95

Musirden o6lgllen sogutma sivisi sicakhginin bu sinirin
uzerine ¢cikmasi ASIRI ISI uyarisi olusturur.

(2) Yuksek sicaklhk durdurma
limiti

°C

98

Mdasirden oélgllen sogutma sivisi sicakhdinin bu sinirin
uzerine ¢ikmasi ASIRI ISI alarmi olusturur ve
jeneratdrin derhal stop ettirilmesine neden olur.

(2) Yag basin¢ musir tipi

Bu parametre yag basing musir tipini belirtir.
TiP 0: Miisir karakteristik tablosu kullanilir.
TiP 1: OLCUSAN-VDO 0-7 bar (10-180 ohm)
TiP 2: OLCUSAN-VDO 0-10 bar (10-180 ohm)
TiP 3: DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

TiP 4: DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

TiP 5: DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

TiP 6: DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

TiP 7: DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

(2) Sicaklik musir tipi

Bu parametre sicaklik musir tipini belirtir.
TiP 0: Miisir karakteristik tablosu kullanilir.
TiP 1: VDO

TiP 2: DATCON DAH tipi

TiP 3: DATCON DAL tipi

(2) Motor i1sitma sicaklik limiti

°C

Egder motor ilk ¢alistigi zaman belirli bir sicakliga
gelene kadar yike girmeden ¢alismasi isteniyorsa bu
parametre motor sicakliginin alt limitini belirler.

Eger motor sicakhgi bu parametrenin altina diserse
Motor Diisiik Sicaklik uyarisi olusur.

(2) Calisma gecikmesi

sn

Sebeke kesildikten kag saniye sonra jeneratériin
devreye girecegini belirler. Akl yedeklemeli
sistemlerde jeneratorin kisa kesintilerde devreye
girmesini engellemek igin kullanilir.

(2) On 1sitma siiresi

sn

Kontak acilmasi ile ik marsa basiimasi arasinda gegen
sure. Bu slre zarfinda ON ISITMA fonksiyonu aktif
durumdadir.
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(2) Mars suresi

sn

10

Marsa en fazla kag saniye sireyle basilacagini belirler.
Motor galisinca marglama otomatik olarak kesilir.

(2) Mars arasi bekleme
suresi

sn

10

Motor ilk marsta ¢alismadigi taktirde bu sire kadar
beklenir ve yeniden marslanir.

(1) Motor I1sitma suresi

sn

4

Motor calistiktan sonra ylke veriimeden énce 1sitma
ve stabilizasyon igin bu sUre kadar bosta calistirilir.

(1) Sogutma suresi

dak

1.0

Jenerator yukten giktiktan sonra sogutma amaciyla bu
sure kadar daha bosta galistirilir.

(1) Stop suresi

sn

10

Motorun durmasi igin gereken siiredir. Stop fonksiyonu
bu silire buyunca aktif olur. E§er motor bu siire
sonunda durmamigssa MOTOR DURMUYOR uyarisi
verilir.

(2) Mars adedi

Motor ¢alisana kadar bu adedi gegmeyecek sekilde
marslanir.

(2) Jikle Siresi

sn

Bu sdure jikle ¢ikisinin birakma gecikmesini kontrol
eder. Jikle ¢ikisi margla birlikte aktif olur. Motor
¢alisinca veya bu stuire dolunca birakir. (hangisi 6nce
olursa)

(2) Motor 1sitma yontemi

0: Motor ylke veriimeden dnce Motor Isitma Siiresi
boyunca bosta galistirilir.

1: Motor yuke veriimeden 6nce 6nce Motor Isitma
Siiresi boyunca, daha sonra Motor Isitma Sicaklik
Limiti’ne gelene kadar suresiz olarak bosta galistirilir.

(1) Servis periyodu (motor
saati)

saat

50

Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu parametre
0 (sifir) olarak verilirse motor saatinden SERVIS
ZAMANI gbstergesi aktive olmaz.

(1) Servis periyodu

ay

Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre O (sifir)
olarak verilirse servis periyodundan SERVIS ZAMANI
gOstergesi aktive olmaz.

(2) Rolantide galisma suresi

sn

Motor galisinca ve sogutma suresi sonunda bu stire
kadar rélanti rolesi fonksiyonu aktif olur.

(2) Gaz motoru yakit
solenoid gecikmesi

sn

Gaz motoru yakit solenoidi marslama basladiktan bu
sure kadar sonra agllir.

(1) Dusuk Yakit Uyari Limiti

%

20

Analog yakit musiri Gzerinden Olculen yakit seviyesi bu
bu limitin altina dustiginde, DUSUK YAKIT SEVIYE
uyarisi olugacaktir.

(2) Dusuk Yakit Durdurma
Limiti

%

10

Analog yakit musiri Uzerinden olculen yakit seviyesi bu
bu limitin altina distigiunde, DUSUK YAKIT SEVIYE
alarmi olusacak ve motor hemen duracaktir.

(2) Saatlik Yakit tiketimi

%

Bu parametre YAKIT CALINMA ve YAKIT DOLUMU
sms mesajlarinin atilma esigini belirler.

Eger bu parametre 0 yapilirsa YAKIT CALINMA ve
YAKIT DOLUMU sms mesaijlari atilmaz.

Sms gerekli ise bu parametreyi jeneratoérin saatlik
yakit tiketiminin Gzerinde bir degere ayarlayiniz.

(2) Yakit Seviye Musiri Ohm

Ohm

180

Yakit seviye misirinin maksimum degeri. 180 ve 300
ohm musirler en sik rastlanan tiplerdir.
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Motor Parametreleri (devam)

Parametre Tanimi, Birim | Std. |Agiklama
(Sifre seviyesi)
(3) Mars kesme frekansi Hy 10.0 Mars swasmdajeneratbr f(gkan5| bu degere u!agmca
motorun galistigl kabul edilir ve marslama kesilir.
0: Yag basinci ile mars kesilmez.
(2) Yag basinci ile mars i 0 1: Yag basing salteri agilinca veya musirden dlgilen
kesme yag basinci durdurma limitinin Gzerine gikinca mars
kesilir.
. 0: Sarj ile mars kesilmez.
(2) Sarj ile marg kesme i 0 1 $ar} alternatdri voltaj Uretince mars kesilir.
(2) Diisiik Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin altina duserse JENERATOR
DUSUK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
. . . Motor devri bu limitin altina diserse JENERATOR
(2) DUguk Devir Uyar pm 0 DUSUK HIZ uyarisi olusur.
. . Motor devri bu limitin Gzerine ¢gikarsa JENERATOR
(2) Yuksek Devir Uyari pm O | YUKSEK HIZ uyarisi olusur.
. . Motor devri bu limitin Gzerine ¢gikarsa JENERATOR
(2) Yuksek Devir Stop pm 0 YUKSEK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
(2) Fan devreye girig o Motor harareti bu sicakligin tizerine ¢ikarsa fan role
- C 90 . .
sicakhg fonksiyonu aktif olacaktir.
(2) Fan devreden cikis o Motor harareti bu sicakhgin altina distince fan réle
- C 80 . )
sicakhg fonksiyonu pasif olacaktir.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Frekans durdurma alt Hy 40 Jeneratorin calismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
limiti degerin altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratdr derhal stop eder.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
o Jeneratorin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
(1) 2. Frekans uyan altlimiti | Hz | 45 | 40400 altina dismesi JENERATOR DUSUK HIZ
uyarisi olusturur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
e Jeneratériin galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
(1) 2. Frekans uyari Gstlimiti | Hz | 65 | 4o400in izerine cikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
uyarisi olusturur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Frekans durdurma Ust Hy 69 Jeneratorln calismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu
limit degerin Uzerine gikmasi JENERATOR YUKSEK HIZ
alarmi olusturur ve jeneratér derhal stop eder.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Duguk Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin altina diserse JENERATOR
DUSUK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Duguk Devir Uyari rpm 0 Motor devri bu limitin altina diserse JENERATOR
DUSUK HIZ uyarisi olusur.
Ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. Yiksek Devir Uyari rpm 0 Motor devri bu limitin (izerine ¢ikarsa JENERATOR
YUKSEK HIZ uyarisi olugur.
ikincil volt/frek limitleri aktif oldugunda:
(2) 2. YUksek Devir Stop rpm 0 Motor devri bu limitin (izerine gikarsa JENERATOR

YUKSEK HIZ alarmi olusur ve motor hemen durur.
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Musir Karakteristikleri (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama

Yag Basing Misir Ohm -1 ohm 10 Yag Basing Musir nokta 1, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -1 bar 0.0 |Yag Basing Musir nokta 1, bar Degeri
Yag Basing Misir Ohm -2 ohm 52 Yag Basin¢ Musir nokta 2, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -2 bar 2.0 | Yag Basin¢ Musir nokta 2, bar Degeri
Yag Basing Musir Ohm -3 ohm 90 Yag Basing Misir nokta 3, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -3 bar 4.0 |Yag Basing Musir nokta 3, bar Degeri
Yag Basing Musir Ohm -4 ohm 140 | Yag Basin¢ Musir nokta 4, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -4 bar 7.0 |Yag Basing Misir nokta 4, bar Degeri
Yag Basing Musir Ohm -5 ohm 156 | Yag Basin¢ Musir nokta 5, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -5 bar 8.0 | Yag Basing Musir nokta 5, bar Degeri
Yag Basing Misir Ohm -6 ohm 184 | Yag Basing Musir nokta 6, ohm Degeri
Yag Basing Degeri -6 bar 10.0 |Yag Basing Musir nokta 6, bar Degeri

Program Grup: Musir Karakteristikleri (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Acgiklama

Sicakhk Misir Ohm -1 ohm 38 Sicaklik Misir nokta 1, ohm Degeri
Sicaklk Degeri -1 °C 100 | Sicakhk Misir nokta 1, °C Degeri
Sicakhk Misir Ohm -2 ohm 51 Sicaklik Misir nokta 2, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -2 °C 90 Sicaklik Misir nokta 2, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -3 ohm 134 | Sicakhk Musir nokta 3, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -3 °C 60 Sicaklik Misir nokta 3, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -4 ohm 322 | Sicaklik Misir nokta 4, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -4 °C 39 Sicaklik Misgir nokta 4, °C Degeri
Sicaklik Migir Ohm -5 ohm 650 | Sicaklik Misir nokta 5, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -5 °C 20 Sicaklik Migir nokta 5, °C Degeri
Sicakhk Misir Ohm -6 ohm 1630 | Sicakhk Musir nokta 6, ohm Degeri
Sicaklik Degeri -6 °C 02 Sicaklik Migir nokta 6, °C Degeri
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Girigs Konfigurasyonu (Dusuk Yag Basing Salter)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

islem

: Alarm (motor durur ve korna galar))

: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna galar)
: Uyari (korna calar)

. Islem yapilmaz

Ornekleme

: Her zaman
Koruma suresi sonunda
Sebeke varken

Kilitteme

. Kilitlemesiz
: Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde agik
: Normalde kapall

Anahtarlama

AKU -
AKU +

Gecikme slresi

. Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

P OlPrOolPrOoOlRPOIdNREROWNE O

Program Grup: Girig Konfigurasyonu (Yuksek Sicaklik Salter)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Agiklama
0: Alarm (motor durur ve korna calar))
islem 0 1: YUk Atma (motor sodutup durur ve korna galar)
$ 2: Uyari (korna calar)
3: Islem yapilmaz
0: Her zaman
Ornekleme 1 1: Koruma suresi sonunda
2. Sebeke varken
- 0: Kilittlemesiz
Kilitleme b |1 ilitleme
.- 0: Normalde agik
Kontak Tipi 0 1. Normalde kapali
0: Ak -
Anahtarlama 0 1- AKil +
Gecikme siiresi 0 (1): Gecikmesiz

. Gecikmeli (4sn)
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Girig Konfigurasyonu (Acil Stop) (Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Aciklama
0: Alarm (motor durur ve korna galar))
islem 0 1: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna galar)
$ 2: Uyari (korna calar)
3: Islem yapilmaz
0: Her zaman
Ornekleme 0 1: Koruma suresi sonunda
2: Sebeke varken
- 0: Kilittemesiz
Kilitleme O |1 Kilitleme
. 0: Normalde acik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: AKkQ -
Anahtarlama 0 1- Akl +
Gecikme siiresi 0 (1): Gecikmesiz

. Gecikmeli (4sn)

Program Grup: Girig Konfigurasyonu (Yedek-1 Girisi)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi Birim | Std. |Acgiklama
0: Alarm (motor durur ve korna galar))
islem > 1: YUk Atma (motor sodutup durur ve korna galar)
$ 2: Uyari (korna calar)
3: Islem yapilmaz
0: Her zaman
Ornekleme 0 1: Koruma suresi sonunda
2. Sebeke varken
. 0: Kilittemesiz
Kilitleme O |1 kilitleme
_ 0: Normalde agik
Kontak Tipi 0 1: Normalde kapali
0: AKkQ -
Anahtarlama 0 1: Akii +
Gecikme siiresi 0 2: Gecikmesiz

: Gecikmeli (4sn)
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DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Girig Konfigurasyonu (Yedek-2 Girisi)

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Tanimi

Birim

Std.

Aciklama

islem

: Alarm (motor durur ve korna galar))

: YUk Atma (motor sogutup durur ve korna galar)
: Uyari (korna calar)

. Islem yapilmaz

Ornekleme

: Her zaman

Koruma suresi sonunda
Sebeke varken

Kilitleme

. Kilitlemesiz
: Kilitleme

Kontak Tipi

: Normalde agik
: Normalde kapall

Anahtarlama

AKU -
AKU +

Gecikme siiresi

P OlPrOolPrOoOlRPOIdNREROWNE O

. Gecikmesiz
: Gecikmeli (4sn)

Asagidaki parametreler cihazdaki dijital ¢ikiglarin fonksiyonlarini belirler. Cihaz iginde 2 adedi
programli olmak Gzere 6 dijital ¢ikis bulunur. Sabit fonksiyonlu ¢ikislar Kontak, Mars, $ebeke
Kontaktoru ve Jeneratdr Kontaktori’'dir. Programli fonksiyonlara sahip ROLE-1 ve ROLE-2 cihaz

icindedir.

Programli rdlelerden her birine asagidaki tablodaki fonksiyonlardan herhangi bir tanesi

verilebilir.

Program Grup: Role Fonksiyonlan (Sifre seviyesi-2)

Roéle 01 Fonksiyonu

1

ROLE-1 fonksiyonu

Réle 02 Fonksiyonu

3

ROLE-2 fonksiyonu
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Programli réle ¢ikiglarinin fonksiyonu asagidaki listeden segilir:

00 | Kontak 32 | Yag Bas.(kontak) alarm 80 | Yag Kontak uyari
01 | Korna 33 | Sic. (kontak) alarm 81 Sic. Kontak uyari
02 | Mars 34 |- 82 -
03 | Stop 35 |- 83 |-
04 | Jen. Kontaktéru 36 | Acil Stop alarm 84 | Acil Stop uyari
05 | Sebeke Kontaktéri 37 | Yedek-1 Alarm 85 | Yedek-1 uyarisi
06 | Jikle 38 | Yedek-2 Alarm 86 | Yedek-2 uyarisi
07 | Onlsitma 39 |- 87 |-
08 | Stop alarmi 40 | Yag Musir alarm 88 | Yag Musir uyari
09 | Stop veya yuk atma 41 | Sic. Misgir alarm 89 | Sic. Musir uyari
alarm 42 | DisuUk hiz alarm 90 Dusuk hiz uyarisi
10 | Stop veya yik atma 43 | Yuksek hiz alarm 91 | Yiksek hiz uyarisi
veya uyari 44 | Dusuk Voltaj alarm 92 -
11 | Otomatik hazir 45 | Yuksek Voltaialarm 93 Dusuk sic. uyarisi
12 | - 46 | Marslama hatasi alarm 94 Durma hatasi uyarisi
13 | - 47 | DisUk Yakit Seviye 95 Duislk Yakitl Musir
14 | Yuk atma alarm Musir alarm uyarisi
15 | - 48 | - 96 Servis zamani uyarisi
16 | Sebeke kesik 49 | - 97 Sebeke faz sira uyari
17 | Blok Isitici 50 | - 98 Dusuk Ak uyarisi
18 | Servis zamani 51 | Yuksek Aku Voltaji 99 | Yuksek Aku uyarisi
19 | - alarm 100 | Sarj hata uyarisi
20 | Yik atma gikisi aktif 52 | Sarjalarm 101 | -
21 | Flasor role 53 |- 102 | -
22 | Gaz motoru solenoid 54 | - 103 | -
23 | Yakit pompasi 55 | - 104 | Jen dusik voltaj uyari
24 | Sebeke Faz sira hatasi 56 | Yag Kontak yuk atma 105 | Jen yuksek voltaj uyari
25 | - 57 | Sic. Kontak yuk atma 106 | Ters gug uyari
26 | Rélanti rdlesi 58 |- 107 | -
27 | Sogutma fani 59 |- 108 | -
28 | ikincil voltaj-frekans 60 | Acil Stop yuk atma 109 | -
29 | Mars1/Mars2 segimi 61 | Yedek-1 yik atma 110 | -
30 |- 62 | Yedek-2 yik atma 111 | -
31 | - 63 | - 112 | Yag basing musir
64 | Yag basing misir bosta bosta uyari
ylk atma 113 | Sicaklik misir bosta
65 | Sicaklik mUsir bosta uyari
yuk atma 114 | Yakit musir bosta
66 | Yakit seviye musir uyari
bosta ylk atma 115 | -
67 |- 116 | -
68 | - 117 | -
69 |- 118 | -
70 | - 119 | -
71 | -
72 | Asin Akim yik atma
73 | Asin gug yuk atma
74 | -
75 |-
76 | -
77 |-
78 | -
79 |-
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Asagidaki parametreler dijital girislerin fonksiyonunun listeden segilerek belirlenmesini saglar.
12 ile 23 arasindaki fonksiyonlar ayni zamanda ilgili galisma modunu da aktive ederler.

Giris tanimlamalari bitin fonksiyonlar igin gecerlidir. Boylece her sinyal normalde agik/kapali
ve aku+/akl- anahtarlamali olarak kullanilabilir.

Program Grup: Girig Fonksiyon Sec¢imi (Sifre seviyesi-2)

Parametre tanimi Zabrlka Aciklama
yari
Giris 01 Fonksiyon Secimi 0 Yag Basin¢ Kontak

Giris 02 Fonksiyon Secimi 1 Asiri Hararet Kontak
Giris 03 Fonksiyon Secimi 4 Acil Stop

Giris 04 Fonksiyon Segimi 11 Yedek-1 Girig

Giris 05 Fonksiyon Secimi 10 Yedek-2 Giris

Giris Fonksiyon Sec¢imi Listesi

Number Description
0 Yag Basing Kontak
1 Asiri Hararet Kontak
2 Su Seviye Kontak
3 Redresor Ariza
4 Acil Stop
5 Alternator Asiri Isi
6 Kapi Acik
7 Dusuk Yakit Seviye Kontak
8 Deprem Alarmi
9 Yedek-3 Girig
10 Yedek-2 Girig
11 Yedek-1 Girig
12 OTO Moda Geg
13 KAPALI Moda Geg
14 TEST Moda Geg
15 YUKTE TEST Moda Geg
16 2. Volt-Frek Segimi
17 Oncelik Girisi
18 Uzak Calisgtir Girigi
19 Sebeke Var Goster
20 Sebeke Yok Gdster
21 Alarm Reset
22 Korna Sustur
23 Panel Kilitle

-41 -




DKG-109 Kullanim Kilavuzu

V-27 (23.08.2013)

Program Grup: Jenerator adi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Jeneratdr adi yazisi

DATAKOM SITE
ID

Bu parametre her SMS mesajinin basinda yer alan
ve mesajl gonderen jeneratdriin belirlenmesini
saglayan satirdir. 20 karakter uzunlukta istenen yazi
girilir.

Program Grup: Modem-1 / SMS-1 Telefon Numarasi

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Modem-1 / SMS-1 telefon
numarasi

Bu telefon numarasi hafizasina 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral Gzerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramasinda
kullanilacak ilk telefon numarasidir.

Modem devrede degilse: ilk SMS telefon
numarasidir.

Program Grup: Modem-2 / SMS-2 Telefon Numarasi

(Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

Modem-2 / SMS-2 telefon
numarasi

Bu telefon numarasi hafizasina 16 rakama kadar
uzunlukta numara girilebilir, santral Gizerinden
aramaya izin veren bekleme “,” karakteri de kabul
edilir.

Modem devrede ise: Modem aramasinda
kullanilacak ikinci telefon numarasidir.

Modem devrede degilse: ikinci SMS telefon
numarasidir.

Program Grup: SMS-3 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-3 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-4 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-4 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-5 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-5 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.

Program Grup: SMS-6 Telefon Numarasi (Sifre seviyesi-2)

Parametre Fonksiyonu

Fabrika ayari

Aciklama

SMS-6 telefon numarasi

Bu SMS telefon numarasi hafizasina 16 rakama
kadar uzunlukta numara girilebilir.
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12. ARIZA BULMA VE GIDERME

Sebeke kesilmedigi halde jenerator calisiyor veya geldigi halde jenerator calismaya devam
ediyor:

-Motor govdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke voltajlari programlanmig limitlerin digina ¢gikmis olabilir, faz gerilimlerini dlgtiniiz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini dogru élgtiigiini kontrol ediniz.

-Sebeke alt ve Ust voltaj sinirlari gok dar verilmis olabilir. Program moduna gecerek Sebeke Voltaji
Alt Limit ve Sebeke Voltaji Ust Limit parametrelerini kontrol ediniz. Standart degerler 170 / 270
volttur.

-Histeresis voltaji cok yiiksek verilmis olabilir. Sebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar
yukseltilir, Gst limit histeresis voltaji kadar disUrilir. Standart histeresis degeri 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatali okunuyor veya jeneratér frekansi hatali okunuyor:

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile Nétri birlestirerek hatanin dizelip
dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor galisirken hatali élgimler oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektor arizasi
olabilir. Sarj alternatdri baglantisini sékip tekrar deneyiniz.

-Eger sadece sebeke varken hatali dlgiimler oluyorsa akl sarj redreséri arizali olabilir. Redresér
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Akimlar dogru 6lciildiigii halde KW ve cos® degerleri hatali:

-Akim trafo uclar ters baglanmis, diger yonde baglayiniz.

Sebeke kesilince cihaz kontadi aciyor, marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaji cikiyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor.

-Yag basin¢ ucu bosta birakilmis olabilir.

-Yag basin¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basin¢ musiri bozuk olabilir.

-Yag basing misiri gok geg kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag
basing musiri degistirilebilir.

Motor ilk marsta calismiyor, sonra marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaiji cikiyor:
-Yag basin¢g musiri gok gec¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. Istenirse yag basing
musiri degistirilebilir.
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Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor
duruyor:

-Jeneratdr faz voltaji cihaza gelmiyor. Jeneratér L1 fazi ile jeneratér nétr uglari arasindaki voltaji
motor galisirken él¢inuz. Jeneratdr faz sigortasi atmis veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi
olabilir. Hersey tamamsa panodaki bitlin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan
baslayarak hepsini acin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternator voltaji gec¢ yikseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jenerator frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek icin en az 20 volta ihtiyag duyar. Eger sorun
mutlaka ¢dzilmek isteniyorsa tek yol bir réle ilave etmektir. Bu rolenin bobini AKU(-) ile sarj
alternatorinin D+ (lamba) ucu arasinda olacaktir. Cihazin mars ¢ikisi bu rélenin normalde kapali
kontagindan seri olarak gegirilmelidir. Bdylece sarj alternatéri gerilim Uretince mars kesilmis olur.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki AKU+ ve AKU- klemensleri arasindaki DC voltaji élgliniiz. Voltaj varsa panodaki
bltin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve yeniden
test yapin.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistirilemez.
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13. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Dusiik Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE igareti, bu triinln, givenlik, saglk, ¢evrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki
Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.

14. TEKNIK OZELLIKLER

Alternator voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Notr)
Alternator frekansi: 0-100 Hz.

Sebeke voltaji: 0-300 V-AC (Faz-Notr)
Sebeke frekansi: 0-100 Hz.

Akim Olgme Araligi: 0.1-6 AAC

Gerilim Yiiklemesi: < 0.1VA faz basina
Akim Yiiklemesi: < 0.5VA faz basina @ 5A AC
Olgiim Hassasiyeti:

Gerilim: 2.0%+1digit

Akim; 2.0%+1 digit

Frekans: 0.5%+1 digit

Giig (KW, kVAr): 3.0%+12digit

Gii¢ Faktori: 3.0%+1 digit

DC Besleme gerilimi: 9.0 ile 30.0 V-DC arasi.

Mars sirasinda gerilim diisiimii: 100ms sureyle 0 volta dayanir.
Tipik bekleme akimi: 100 mA-DC.

Maksimum akim harcamasi: 200 mA-DC.

Jenerator/sebeke kontaktor role ¢ikiglari: 16 A/ 250 V.

DC cikiglar: 1A/ 28 V korumali yariiletken cikiglar.

Sarj uyartim akimi: min 150 mA-DC, 10-30 V-DC arasi.
Manyetik pikap voltaj: 1 — 30 Vac.

Manyetik pikap frekans: 8KHz maks.

Akim girigleri: akim trafosu tzerinden, .../5A. Azami yik faz bagina 0.7 VA.
Dijital Girigler: 0-30V-DC. Dahili 4700 ohm tizerinden AKU+'ya baghdir.
Analog girigler: 0 - 5000 ohm.

Seri baglanti: lojik seviye, 9600 baud, no parity, 1 stop bit.
Calisma ortam sicakhigi: -20°C ile +70°C arasi.

Depolama ortam sicakligi: -40°C ile +80°C arasi.

Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

Boyutlar: 96x96x53mm (GxYxD)

Montaj agikhigi boyutlari:92x92mm minimum.

Agirhk: 200 g (yaklasik)

Kutu malzemesi: Isiya dayanikli, yanmaz ABS/PC (UL94-V0)
IP koruma sinifi: 6n panelden IP65 , arkadan IP30.
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15. BAGLANTI RESMi
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