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DKM-046, Ug farkh ortamdaki sicaklik ve
bagil nem degerlerini okuyabilen, bunlar
Uzerinden koruma yapabilen ve 4 adet role
cikigl bulunan yuksek hassasiyetli, DIN ray
montajli bir cihazdir.

Cihazin algilayici sensorleri ayri moduiller
halindedir ve kablo ile uzaga tasinirlar.
Cihazla birlikte 1 adet sensor verilmektedir.
ilave sensdr gerekiyorsa ayrica satin alinir.

Cihaz Universal besleme girisine sahiptir. 85-
305VAC arasi ve 19-400VDC arasi c¢alisir.
Cihaz izole RS-485 Modbus portu lizerinden
otomasyon, uzaktan izleme ve kontrol
sistemlerine veri saglar.

Cihazin programlanmasi kendi tzerindeki
ekran ve tuslar yardimiyla yapilir.

Algilayici moduiller SENSIRION marka
SHTC3 polimer dielektrik dlizlemsel kapasitor
sensorler igerir.

Role cikislari gesitli fonksiyonlar igin listeden
secilerek programlanmaktadir.
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OZELLIKLER

o 3 adet sicaklik-nem sensériinii destekler

e Universal besleme araligi: 24VDC...305VAC
e Programlanabilir 4 adet réle gikigi

e Sicaklik ve nem kontrolii

e Her sensér igin ayri sogutma, isitma, nem
azaltma ve nem artirma réle fonksiyonlari

e Sicaklik 6l¢iim araligi -40...+80°C

e Bagil nem él¢iim araligi: %0 ... %100

e Nem ol¢gum dogrulugu: £2% , 20 ... +80%

e Sicaklik 6lgim dogrulugu: * 0.2°C, 0 ... +60 °C
¢ Fabrika cikigi kalibre edilmis sensorler

e On panelden programlama

e Modbus iizerinden programlama

e DIN ray montajli, montaj kolayligi

e Calisma sicakuk araligi: -20°C ... +70 °C

e Ayrilabilir baglanti konnektorleri
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4 .- .
GUVENLIK UYARISI
Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi
yaralanma veya olume yol acabilir
\_ J

« Elektrikli cihazlar sadece egitimli servis personeli
tarafindan monte edilebilir. Bu cihazin yetkisiz kisiler
tarafindan veya asagidaki talimatlara uygun olarak
kullanilmamasi sonucunda olusacak zararlardan uretici ve
dagitici/saticilari sorumlu tutulamaz.

« Cihazi nakliye sirasinda olusabilecek hasarlara karsi
kontrol ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

e Cihazin igini agmayiniz. Cihaz igcinde servis yapilacak
parca yoktur.

«Besleme gerilim girigine seri sigorta takilmahidir.
Sigortalar cihaza yakin olmalidir.

e Sigortalar hizli tip ve maksimum 6A degerinde olmalidir.
«Cihaz uzerinde caligmadan once enerjiyi kesiniz.
« Cihaz enerji altinda iken terminallere dokunmayiniz.

e Cihaza uygulanan butun elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirtilen limitler dahilinde olmalidir.

«Cihazi solvent veya benzeri kimyasallarla temizlemeyiniz.
Sadece hafif nemli bir bez kullaniniz.

« Cihaza enerji vermeden 6nce baglantilarin dogru
oldugunu kontrol ediniz.
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1. KURULUM

Kurulumdan once:

e Kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz ve dogru montaj semasini belirleyiniz.
¢ Cihazi DIN raya takiniz.

e Elektrik baglantilarini soketler cihaza takili degilken yapiniz. Baglantilar bittikten sonra
soketleri cihaza takiniz.

Asadqgidaki sartlar cihazin bozulmasina yol acabilir:

e Hatali baglanti

¢ Uygun olmayan besleme gerilimi.

¢ Cihaz enerijili iken data baglantilarinin takilmasi veya cikarilmasi.
¢ Cihaz enerjili iken sensorlerin takilmasi veya cikariimasi.

e Role cikislarinin asiri yuklenmesi veya kisa devre edilmesi.

e Haberlesme portuna asiri gerilim uygulanmasi.

Asaqgidaki sartlar cihazin hatali calismasina yol acabilir:

e Minimum limitin altinda besleme gerilimi.

e Besleme frekansinin limitler disinda olmasi.
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1.1 ON PANEL GORUNUMU
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1.2 ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

Cihazi kontaktor, yiiksek akimli bara, anahtarlamali
guc¢ kaynaklar gibi yuksek elektromanyetik gurultu
yayan kaynaklara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik gurdltilere kargi korunmus olmasina ragmen asiri elektromanyetik
guraltd calismasini, dlgim hassasiyetini ve veri aktarma kalitesini etkileyebilir.

e Tornavida ile kablolar sikigtirnken MUTLAKA soketleri figlerinden ¢ikariniz.

e Besleme gerilim girisine seri olarak sigorta baglayiniz. Sigortalar cihaza miumkiin
oldugunca yakin olmalidir.

e Sigortalar hizli tip ve en fazla 6A anma akimina sahip olmalidir.
e Uygun sicaklik araligina sahip kablo kullaniniz.
e Uygun kesitte kablo kullaniniz. En diisiik kablo kesiti 0.75mm? olmalidir (AWG18).

e Kablolama i¢in ulusal kurallara uyunuz.
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1.3 BAGLANTI RESMi
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2. BUTON FONKSIYONLARI

Programlama ve 6lgum ekranlarina 6n paneldeki 3 adet buton sayesinde ulasilir.

FONKSIYON

ilgili parametreyi seg, parametre degerini kaydet
(programlama konumu)

Bir onceki ekrana geg¢ (6lcim ekranlari)
veya
ilgili degeri artir (programlama konumu)

Bir sonraki ekrana ge¢ (6lcum ekranlari)
veya
ilgili degeri azalt (programlama konumu)

2 SANIYE BOYUNCA BIRLIKTE BASILI TUTULURSA:
Programlama konumuna girer.

()

(9

1 DAKIKA BOYUNCA HiCBIR TUSA BASILMAZSA:
Ayarlanmis olan ana gosterge ekranina doner.

3. EKRANLAR ARASI GEGI$

butonlari ile gesitli lgum degerleri gezilir. (1. sicakhk degeri, 1. nem degeri, 2.
sicaklik degeri, 2. nem degeri, 3. sicaklik degeri, 3. nem degeri,alarmlar)

Ekranda o an gosterilen degerlerle ilgili olan ledler yanar, diger ledler soner.

Sicaklik gosterimi: 0.1 °C hassasiyetle gosterilir. Modbus ile okumalarda 0.01 °C

hassasiyetle bildirilir.

Bagil nem gosterimi: % 1 hassasiyetle gosterilir. Modbus ile okumalarda % 0.01

hassasiyetle bildirilir.

3.1 LAMBA TESTI

2 SANIYE BOYUNCA BASILI TUTULURSA:

Lamba testi konumuna girer. Buton birakildiginda normal
calismaya doner.
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4. PROGRAMLAMA

4.1 PROGRAMLAMAYA GIRIi$

Kullaniciya maksimum esnekligi sunabilmek igin cihaz birgok programli parametreye
sahiptir.

e Girig/Cikis Ayarlan
> ROle ayarlari
> Alarm gecikmesi

e Cihaz konfigurasyonu
» Baslangi¢ ekrani ayarlari

e Olgiim Ayarlar > Modbus Parametreleri
» Alarmlarin silinmesi
» Alarm alt/Gst limit ayarlari e Cihaz kalibrasyonu

Olgtimler icin offset parametreleri

e Fabrika ayarlarina donme

PROGRAMLAMA menisine girmek i¢in her iki butonu 2 saniye
sureyle basih tutunuz.

PROGRAMLAMA meniisunden ¢ikmak igin her iki butonu 2

saniye sureyle basil tutunuz.
Eger 1 dakika boyunca higbir tusa basilmazsa cihaz otomatik

olarak PROGRAMLAMA menisiinu kapatir.

@ @ Yukari ve asagi ok butonlariyla 6nceki ve sonraki parametre
isimleri ekrana getirilir.

NS SET butonuna basilirsa ekranda kisa ismi gosterilen
parametrenin degeri gosterilir.

Parametrelerin degeri yukari ve agsagi ok butonlariyla artirilir ve
eksiltilir. Buton basili tutulursa parametre degerleri daha biyiik

adimlarla artar veya eksilir.

Parametrenin degeri ayarlandiktan sonra SET butonuna
basilirsa parametre degeri kaydedilir ve tekrar parametrenin
ismi gosterilir.

-10-



DKM-046 Kullanim Kilavuzu V-1.0

4.2 ALARMLARIN SILINMESI

Parametre degeri: 0: islem yapilmaz

1: Alarmlar sil
Bu parametreye 1 degerini vermek alarmlarin silinmesine yol agar.
Parametre degeri hafizaya kaydedilmez ve okundugunda daima O
olarak gorundur.

I
--l
l
I

Cihazin ekraninda gorulebilen alarm kodlarinin agiklamalari
asagida verilmistir:

Alarm Kodu | Alarm Aciklamasi
AL1 Sensor-1 duslk sicaklik
AL2 Sensor-1 yuksek sicaklik
AL3 Sensor-1 dusuk bagil nem
AL4 Sensor-1 yuksek bagil nem
AL5 Sensor-2 dusuk sicaklik
AL6 Sensor-2 yuksek sicaklik
AL7 Sensor-2 dusuk bagil nem
AL8 Sensor-2 yuksek bagil nem
AL 9 Sensor-3 dusuk sicaklik
Al10 Sensor-3 yuksek sicaklik
All Sensor-3 dusuk bagil nem
Al2 Sensor-3 yuksek bagil nem
Al3 T1-T2 veya T2-T1 sicaklik fark alarmi olustu
Al4 T2-T3 veya T3-T2 sicaklik fark alarmi olustu
Al5 T3-T1 veya T1-T3 sicaklik fark alarmi olustu

Herhangi bir alarm olustugunda 6l¢gum ekranlari konumunda ekranda alarm kodu gosterilir,
herhangi bir tusa basilirsa 6lgim ekranlarina donalur.

4.3 BASLANGIG EKRANININ SEGIMi

Bu parametre, cihazin higbir tusa basiimadigi durumda 1 dakika
sonra kendiliginden donecegi baslangi¢ ekranini seger.

\___4 \___/
-' - '-' Param. | Ekran
,_ ’ _’ , degeri

e/

Ekranlari otomatik tara

1. Sicaklik dlgim degeri

1. Bagil Nem 6lgum degeri
2. Sicaklik élcim degeri

2. Bagil Nem 6lcum degeri
3. Sicaklik élcum degderi

3. Bagil Nem dlcum degeri

OO WINIFLIO

-11-
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4.4 ALT VE UST SICAKLIK ALARM LIMITLERiININ AYARLANMASI
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Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in dusuk
sicaklik alarm limitlerini ayarlar.

Ayar arahgi -20°C ile +80°C arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri olarak alarm pasiftir.

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in yuksek
sicaklik alarm limitlerini ayarlar.

Ayar araligi -20°C ile 80°C arasidir.
Standart fabrika c¢ikis degeri olarak alarm pasiftir.

4.5 ALT VE UST BAGIL NEM ALARM LiMITLERININ AYARLANMASI
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Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in dusuk
bagil nem alarm limitlerini ayarlar.

Ayar araligi % 1 ile % 99 arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri olarak alarm pasiftir.

Bu parametreler sirasiyla 1. , 2. ve 3. algilayicilar igin yuksek
bagil nem alarm limitlerini ayarlar.

Ayar araligi % 1 ile % 99 arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri olarak alarm pasiftir.

-12-
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4.6 SENSORLERIN AKTIF EDILMESIi VEYA DEVRE DISI
BIRAKILMASI

—-— -— Parametre degeri:
’ 0: Sensor devre digi
L) D C___ )

’ , ’ , 1: Sensor aktif
— Bu parametreler sirasiyla 2. ve 3. sensorlerin (algilayicilar) aktif

edilmesini veya devre digi birakilmasini saglar.
-, Standart fabrika ¢ikis degeri 0 ‘dir.
p— -' Bir sensor devre digi birakildiginda, sensor ile ilgili alt - Ust
il

e/

sicaklik ve nem parametreleri gosteriimez.

A 1 numaral sensor devre disi birakilamaz, hep aktiftir.

13-
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4.7 ROLE GIKISLARININ KONFIGURE EDILMESI

",- ” Cihazda 4 adet role bulunur. Her role gikigl 4 adet fonksiyonun
birlesimi ile aktive olur.
( =1 Yani toplam 16 adet role fonksiyonu parametresi vardir, bu
- parametreler cihazda sol yanda gosterildigi gibi gortnur.
_ Bu parametreler 6rnegin, 1r4: 1. r6lenin 4. fonksiyonu, 3r2: 3.
’l,_ _,l rolenin 2. fonksiyonu seklinde anlasiimalidir.
(0 1r1: 1. rOlenin 1. Fonksiyonu
" ! 1r2: 1. r6lenin 2. fonksiyonu
o 1r3: 1. rélenin 3. fonksiyonu
L I 1r4: 1. r6lenin 4. fonksiyonu
=1 =1 2r1: 2. rélenin 1. fonksiyonu
I 2r2: 2. rélenin 2. fonksiyonu
- 2r3: 2. r6élenin 3. fonksiyonu
I 2r4: 2. rélenin 4. fonksiyonu
- 1y 3rl: 3. roélenin 1. fonksiyonu
[ | 3r2: 3. rolenin 2. fonksiyonu
- 3r3: 3. rdlenin 3. fonksiyonu
:”,- " 3r4: 3. rolenin 4. fonksiyonu
- - 4rl: 4. rélenin 1. fonksiyonu
-,’,- ,-’ 4r2: 4. rolenin 2. fonksiyonu
4r3: 4. rélenin 3. fonksiyonu
-,’,- -" 4r4: 4. rolenin 4. fonksiyonu
=L
S |
N R
[
o _
[N
o
M _
[
[
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DKM-046 Kullanim Kilavuzu V-1.0

Her bir rdle igin 4 adet fonksiyonun birlestiriime mantig1 asagida
aciklanmisgtir.

Her fonksiyon agsagidaki listeden secgilir. Kullaniimayan
fonksiyonlarin degerini 0 olarak birakiniz.

O
D
Q«
D
-

Role Fonksiyonu

Sensor-1 dusiUk sicaklik

Sensor-1 yuksek sicaklik

Sensor-1 dusuk bagil nem

Sensor-1 yuksek bagil nem

Sensor-2 dusik sicaklik

Sensor-2 yuksek sicaklik

Sensoér-2 dusuk bagil nem

Sensor-2 yuksek bagil nem

Sensor-3 dusuk sicaklik

10 | Sensor-3 yuksek sicaklik

11 | Sensor-3 dusuk bagil nem

12 | Sensor-3 yuksek bagil nem

13 Herhangi bir alarm varsa fonksiyon aktif
14 | Modbus Uzerinden;

1. role i¢in: 72 adresine

2. role igin: 73 adresine

3. role igin: 74 adresine

4. role igin: 75 adresine

0’dan farkli herhangi bir deger yaziimigsa
fonksiyon aktif olur, O yazilirsa fonksiyon
pasif olur.

O O|INOO|OTA|WINF|O

15 | T1-T2 sicaklik fark alarmi

16 | T2-T3 sicaklik fark alarmi

17 | T3-T1 sicaklik fark alarmi

18 | T1 sicakhidi i¢in sogutma foksiyonu

19 | T1 sicakhdi icin isitma foksiyonu

20 H1 bagil nemi igin nem azaltma fonksiyonu
21 H1 bagil nemi i¢in nem artirma fonksiyonu
22 | T2 sicakhgi icin sogutma foksiyonu

23 | T2 sicakhgdi igin i1sitma foksiyonu

24 H2 bagil nemi i¢in nem azaltma fonksiyonu
25 H2 bagil nemi i¢in nem artirma fonksiyonu
26 | T3 sicakligi icin sogutma foksiyonu

27 | T3 sicakligi i¢in isitma foksiyonu

28 H3 bagil nemi i¢in nem azaltma fonksiyonu
29 H3 bagil nemi icin nem artirma fonksiyonu

Batln réle fonksiyonlarinin standart fabrika c¢ikis degeri O ‘dir ve
ayar araligi O ile 14 arasidir.

-15-
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Her role cikisi yukarida anlatildigi gibi 4 adet fonksiyonun
birlesimi ile aktive olur. Boylece role gikiglarina karmasik
islemler yaptirilabilir.

Yandaki parametreler sirasiyla 1., 2., 3. ve 4. rolelerin ¢alisma
mantigini ayarlar. Her bir role igin 4 adet fonksiyonun réle
cikislari olusturmak Uzere nasil birlestirilecegi bu parametreler
ile ayarlanir.

0: Fonksiyonlar mantiksal VEYA iglemi ile birlegtirilir.
Fonksiyonlarin herhangi biri aktifse role ¢ikisi aktif olur.
1: Fonksiyonlar mantiksal VE iglemi ile birlestirilir. Ancak
fonksiyonlarin hepsi birden aktifse role ¢ikigi aktif olur.

Bu parametre rélenin aktif olmasini saglayacak kosullar
olustugunda role gekmeden 6nce kag saniye beklenecegini
belirler.

Standart fabrika c¢ikis degeri 0 'dir.
Ayar arahgi 0 ile 999 saniye arasidir.

4.8 ALARM GECIKMESI

—_—

-—
<’

)
I
.\

Bu parametre bir alarm durumu olustugunda alarm vermeden
once kag saniye beklenecegini belirler, ayrica alarm verilmig

durumdayken alarm durumu ortadan kalktiginda alarmin kag
saniye sonra kaldirilacagini da belirler.

Standart fabrika ¢ikis degeri 0 “ dir.
Ayar araligi 0 ile 999 saniye arasidir.

-16-
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4.9 ALARM KiLiDi

Parametre degeri:

' ‘- ‘ 0: Alarm verilmis iken alarm kosullari ortadan kalktiginda alarm
- kaldirilir

, , , 1: Alarm verilmis iken alarm kosullari ortadan kalktiginda alarm

Y (Y (Y

kaldiriimaz, sadece 6n panel Uzerinden veya modbus Uzerinden
alarmlar silinirse, alarm kaldirilir.

4.10 MODBUS PARAMETRELERI

Bu parametre Modbus haberlesmesi icin modbus agindaki her
cihazda farkli olarak bulunmasi gereken cihazin modbus nod
adresini belirler.

.
-_I
' .
- e

,- Standart fabrika ¢ikis degeri 1°dir.

-—,

Ayar arahgi 0 ile 255 arasidir.

Bu parametre Modbus haberlesmesi igin kullanilacak iletigim
hizini (Baud rate, baud orani) belirler.

0: Baud rate = 2400
Baud rate = 4800
Baud rate = 9600
Baud rate = 19200
Baud rate = 38400
Baud rate = 57600
Baud rate = 115200

N

L
L
-—

amm
)
- e

l
.\
-—

Standart fabrika ¢ikis degeri 2’dir.
Ayar araligi 0 ile 6 arasidir.

-17-
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4.11 SICAKLIK OFFSET DEGERLERININ AYARLANMASI
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Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in olgilen
sicaklik degerine eklenecek ofset dederlerini ayarlar.

Standart fabrika ¢ikis degerleri O ‘dir.
Ayar arahgl — 9.9 ile + 9.9 arasidir.

4.12 BAGIL NEM OFFSET DEGERLERININ AYARLANMASI

I
b
N
-

- e

[
e
[

‘)
I
-l

I

-_——

I
)
L)

-—
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Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar igin dlgtlen
bagdil nem dederine eklenecek ofset degerlerini ayarlar.

Standart fabrika ¢ikis degerleri O ‘dir.
Ayar arahgi — 9.9 ile + 9.9 arasidir.

-18-
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4.13 FARK SICAKLIKLARI ALARM LIMITLERiININ AYARLANMASI

,—' Bu parametreler sirasiyla T1-T2, T2-T1, T2-T3, T3-T2, T3-T1,
-— T1-T3 fark sicakliklari igin yliksek fark sicaklik alarm limitlerini

ayarlar.
Ayar arahgi 0°C ile 100°C arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri O’dir ve alarm pasiftir.

N
- e

N
]

-l
- e

L 11 Bu parametre 0 olarak ayarlanirsa fark sicaklik alarmi kontrol
[ edilmez.

[

I I

N
- amm

1l
= e
-L

4.14 SOGUTMAYA BASLAMA SICAKLIK UST LIMITLERININ
AYARLANMASI

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in
sogutmaya baslama sicaklik Ust limitlerini ayarlar.

Olglilen sicaklik sogutmaya baslama sicaklik limitinin (izerine
ciktiginda ilgili sogutma réle fonksiyonu aktif olur, dlgllen
sicaklik histerezis degeri kadar limit sicakhdin altina dugerse
'_ '_’ ilgili sogutma role fonksiyonu pasif olur.

Ayar aralgi -21°C ile 80°C arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri 40°C’dir.

I
-_— e
)

B ¥ N

N
Ll
-—
-

i
N
I
¥ N
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4.15 ISITMAYA BASLAMA SICAKLIK ALT LiMITLERININ
AYARLANMASI

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in isitmaya

,'. ,' ,'.’ baslama sicaklik alt limitlerini ayarlar.
- - Olgllen sicaklik 1sitmaya baslama sicaklik limitinin altina
- dustiginde ilgili Isitma réle fonksiyonu aktif olur, élgtlen
[ sicaklik histerezis deg@eri kadar limit sicakligin Uzerine gikarsa
'_ '_ '_’ ilgili Isitma role fonksiyonu pasif olur.
Ayar arahgi -21°C ile 80°C arasidir.
,’— —" ,’—’ Standart fabrika ¢ikis degeri 20°C’dir.

4.16 SOGUTMA VE ISITMAYI DURDURMA HISTEREZIS (FARK)
SICAKLIKLARININ AYARLANMASI

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar igin sogutma
ve i1sitmayi durdurma histerezis (fark) sicaklik degerlerini

ayarlar.
Ayar arahgi 0°C ile 100°C arasidir.

Standart fabrika ¢ikis degeri 5°C’dir.

4.17 BAGIL NEM AZALTMAYA BASLAMA UST LIMITLERININ
AYARLANMASI

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in bagil nem

i azaltmaya baslama (ist limitlerini ayarlar.
bl ) o
Olgulen bagil nem, nem azaltmaya baglama limitinin Gzerine
- ciktiginda ilgili nem azaltma réle fonksiyonu aktif olur, dlgtlen
{_0 1 bagil nem histerezis degeri kadar limit degerin altina diiserse
) “_ '_l ilgili nem azaltma réle fonksiyonu pasif olur.
Ayar aralgl % 0 ile % 100 arasidir.
,’-" -" ,’ " Standart fabrika cikis degeri % 70'tir.
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4.18 BAGIL NEM ARTIRMAYA BASLAMA ALT LIMITLERININ
AYARLANMASI

!
b Y
I

-.'
)

‘)

-——

!
<

-
-— ey
L
‘)

\—

<’

L
L)
I

I
)

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in bagil nem
artirmaya baslama alt limitlerini ayarlar.

Olglilen bagil nem, nem artirmaya baslama limitinin altina
dustiginde ilgili nem artirma réle fonksiyonu aktif olur, élgllen
bagdil nem histerezis degeri kadar limit degerin Ustune gikarsa
ilgili nem artirmama réle fonksiyonu pasif olur.

Ayar aralgi % 0 ile % 100 arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri % 30°dur.

4.19 NEM AZALTMA VE ARTIRMAY| DURDURMA HISTEREZIS
(FARK) DEGERLERININ AYARLANMASI

o
rooL
L
.
[
e

Bu parametreler sirasiyla 1., 2. ve 3. algilayicilar i¢in nem
azaltma ve artirmayi durdurma histerezis (fark) degerlerini
ayarlar.

Ayar araligi % 0O ile % 100 arasidir.
Standart fabrika ¢ikis degeri % 5'tir.

4.20 YAZILIM VERSIYONUNUN GORULMESI

L

)

=

Yazilim versiyonu PGV (program version) parametresinin
altinda gorulur, yazihm versiyonu on panel tzerinden kullanici
tarafindan degistirilemez.

imalatci firmaya herhangi bir bagsvuru mutlaka yazilim
versiyonunu belirterek yapiimalidir.
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4.21 FABRIKA AYARLARINA DONME

Parametre degeri:
57: Cihaz fabrika ayarlarina déner
Diger degerler: Herhangi bir iglem yapiimaz

\__4 \__4

-' '- '- Bu parametreye 57 degerini vermek cihazin fabrika ayarlarina

, ' , , donmesini saglar.

() (Y . i . i
Parametre degeri hafizaya kaydedilmez ve okundugunda daima
0 olarak gorundar.
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5. MODBUS HABERLESME

5.1. TANITIM

Cihaz otomasyon sistemlerine entegrasyonuna imkan verecek sekilde izole bir RS-485 haberlesme portuna
sahiptir.

Seri port RS-485 standardindadir.

Cihazin MODBUS o6zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: 2400-115200 bps, 8 bit, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (Coklu kayit okuma, maksimum 120 kayit)
-Fonksiyon 6 (Tek kayit yazma)
-Fonksiyon 10 (¢oklu kayit yazma, maksimum 32 kayit)

Her kayit 2 byte’'tan olusur (16 bit). Daha buiyilik data yapilari ¢ok sayida kayit igerebilir.

Modbus protokolu hakkinda detayli bilgi su dokiimandan alinabilir: “Modicon Modbus ProTocol Reference
Guide”. Bu dokiiman su adresten indirilebilir: http://www.modbus.org/specs.php

Data okunmasi

Data okuma igin 03 fonksiyonu (goklu kayit okuma) kullanihir. MODBUS master cihaz bir sorgu gdnderir.
Cevap asagidakilerden biri olabilir:

-istenen datayi iceren cevap mesaiji

-okuma hatasi kodunu igeren bir hata mesaiji
Bir mesaj ile okunabilecek kayit sayisi 120’ dir.E§er daha fazla kayit sorulursa cihaz sadece ilk 120 kaydi
gbnderecektir.
Sorgu mesaji baslangi¢ kaydini ve istenen kayit miktarini belirtir. Mesaj yapisi agagidadir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 3

2 Baslangi¢ adresi (Ust) Kayit listesi madde 10.2’de verilmistir.
3 Baslangi¢ adresi (alt)

4 Kayit adedi (Ust) 0

5 Kayit adedi (alt) maks 78h (120 desimal)

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmistir.

7 CRC Ust byte

20h (32 desimal) adresinden 16 kayit okumak igin 6rnek mesaj asagidadir:
01 03 00 20 00 10 45 CC (her byte 2 hexadecimal karakter olarak yazilmigstir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yénteminin dogrulanmasi i¢in kullanilabilir.
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Normal cevap sudur:

0 Kontroldr adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 3

2 Data uzunlugu, bytes (L) Kayit adedi * 2
3 1.kayit Ust byte

4 1.kayit alt byte

5 2.kayit Ust byte

6 2.kayit alt byte

L+1 Son kayit Ust byte

L+2 Son kayit alt byte

L+3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.
L+4 CRC ust byte

Hata mesaji soyledir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni

1 Fonksiyon kodu 131 (Fonksiyon kodu + 128)

2 Hata code 2 (gegersiz adres)

3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmistir.
4 CRC ust byte

Data Yazma
Data yazma igin fonksiyon 06 (tek kayit yaz) veya fonksiyon 10 (¢oklu kayit yaz) kullanilir. Bir defada en fazla
32 kayit yazilabilir.

MODBUS master cihazi yazilacak kaydi igeren bir sorgu génderir. Cevap asagidakilerden biri olabilir:

- olumlu yazma islem sonucu bildiren normal cevap,
- yazma hatasi bildiren hata mesaijl.

Taniml kayitlarin sadece bazilarina yazilmasina izin verilmistir. Yazma korumali bir kayda yazilmaya
calisiimasi hata mesajiyla sonuglanir.

Sorgu mesaji kayit adresi ve yazilacak degeri belirtir. Mesaj yapisi agagidadir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi 1..254

1 Fonksiyon kodu 6

2 Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi agsagidadir.
3 Kayit addres alt

4 Data Ust byte

5 Data alt byte

6 CRC alt byte CRC hesabi agagida anlatiimistir.

7 CRC ust byte

40h (64 desimal) adresli kayda 0010h deg@erini yazan mesaj 6rnegi asagidadir:
01 06 00 40 00 10 89 D2 (her byte 2 hexadecimal karakter olarak verilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yonteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.
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Normal cevap sorgu ile aynidir:

Kontrol6r adresi 1-254
Fonksiyon kodu 6
Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.

Kayit addres alt
Data Ust byte
Data alt byte
CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.
CRC ust byte

N OO~ WIN|IFLIO

Hata mesaji séyledir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 134 (Fonksiyon kodu + 128)
2 Hata kodu 2 (gegersiz adres)
veya
10 (yazma korumasi)
3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.
4 CRC ust byte
CRC hesabi

CRC olusturmak igin érnek bir ydntem asagidadir:
1) 16-bit bir kaydi FFFF hex yukleyiniz (butun bitler 1). Bu kayda CRC adini verelim.

2) Mesajin ilk byte'i (fonksiyon kodu) ile CRC’nin alt byte’ini Exclusive OR iglemine tabi tutalim, sonucu CRC
kaydina yazalim.

3) CRC kaydini 1 bit saga kaydiralim (LSB’ye dogru), MSB’ye 0 yazalim. Kaydirma islemi éncesi CRC’nin
LSB’sini inceleyelim.

4) Eger LSB 1 ise: CRC kaydini A001h degeri ile Exclusive OR islemine tabi tutalim.

5) Kaydirma iglemleri 8 adet olana kadar 3 ve 4 numaral adimlari tekrarlayalim. Bdylece 8 bitlik bir byte
islenmis olur.

6) Bir sonraki 8 bitlik byte icin 2’den 5’e olan adimlari tekrarlayalim. Batlun byte’lar islenene kadar buna devam
edelim.

7) islemler bittiginde CRC kaydinda kalan deger mesajin CRC degeridir.

8) CRCyi alt byte ilk gdnderilecek sekilde mesaja ekleyelim. Uygulanan algoritma asagidaki mesaijlar igin
dogru CRC'yi vermelidir:

0103 0020001045CC
01 06 00 40 00 10 89 D2

Hata kodlari
Sadece 3 hata kodu kullaniimaktadir:
01: gegersiz fonksiyon kodu
02: gecersiz adres
10: yazma korumasi (sadece okunabilen kayda yazmaya c¢alisma)

Data tipleri
Her kayit 16 bitten olusur (2 byte)

Eger data tipi byte ise sadece alt byte gegerli bilgi igerir. Ust byte’i dikkate almayiniz.

16 biti asan data uzunluklari icin ardisik kayitlar kullanilir. En az belirleyici (least significant) kayit 6nce gelir.
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5.2. KOMUTLAR

Cihaza komut verme islemleri asagidaki adreslere yazilarak yapilir.

Eger 76 ve 77 adresleri fabrika ayarlarinda oldugu gibi 0 olarak birakilirsa, cihaz modbus lizerinden okuma ve
yazma i¢in sifre istemez, fakat 77 adresine 0‘dan farkli herhangi bir deger yazilirsa cihaz modbus lGzerinden
yazma igin sifre ister, 76 adresine 0‘dan farkh herhangi bir deder yazilirsa cihaz modbus Uzerinden okuma igin
sifre ister.

Eger cihaz sifre istiyorsa 16384 adresine 76 veya 77 adresine kaydedilen deger yazilirsa veya modbus
Uzerinden okumaya izin veren 3261 sifresi yazilirsa 10 dakika boyunca modbus lGzerinden izin verilen
parametreler ve dl¢cimler okunabilir.

Eger sifre olarak 77 adresine kaydedilen deger yazilirsa veya 3271 veya 3282 yazilirsa 10 dakika boyunca
modbus Uzerinden hem okuma hem de yazma yapilabilir ve asagidaki listede verilen diger komutlar da
kullanilabilir. Diger komutlar ilgili adrese sifirdan farkli herhangi bir deger yazilarak ¢alistirilabilir.

ADRES |iSiM AGIKLAMA VALV pataTipi | KATSA
16384 | Sifre Programlama sifresi 16 BIT | W-O | unsigned word 1
16385 | Alarm sifirla Tdm alarmlari sifirla 16 BIT | W-O | unsigned word 1
16386 | Fabrika ayarlari Fabrika ayarlarina donls 16 BIT | W-O | unsigned word 1
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5.3. PROGRAM PARAMETRELERI

Cihazin program parametreleri asagidaki adreslerden okunabilir veya bu adreslere yazilarak program
parametreleri istenen degere getirilebilir.

s OKU/ i KAT
ADRES | ISIM ACIKLAMA BOYUT YAZ DATA TIPI SAVI
01 Baslangig ekrani Madde 4.3’te acgiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
02 Sensor-1 dugu|_< .. | Madde 4.4’te aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

03 Sensor-1 yUngk. . | Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

04 Sensor-1 du.§u.k. Madde 4.5'te acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

05 Sensor-1 yu_ks_gk Madde 4.5’te agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

06 Sepsor-lZ Madde 4.6'da agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
aktiflestirme

07 Sensor-2 dusul_< .. | Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

08 Sensor-2 yukse_k .. | Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

09 Sensor-2 du_su_k. Madde 4.5'te agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

10 Sensor-2 yu_ks_e_k Madde 4.5'te agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

11 Ser_1$or—I3 Madde 4.6’da agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
aktiflestirme

12 Sensor-3 dugul_< ... | Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

13 Sensor-3 VUKS‘?k ... | Madde 4.4’te agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
sicaklik alarm limiti

14 Sensor-3 du_§u_k_ Madde 4.5'te agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

15 Sensor-3 yu_ks_gk Madde 4.5'te agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
nem alarm limiti

16 1 rolg 1. Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

17 1 rolg 2 Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

18 1 rolg 3. Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

19 1 rolg 4. Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

20 1. réle lojigi Madde 4.7°de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

21 2 role_ 1. Madde 4.7’de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

22 2. rolt_a 2 Madde 4.7’de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

23 2. rolg 3. Madde 4.7°de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

24 2. rolg 4. Madde 4.7°de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

25 2. réle lojigi Madde 4.7°’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
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. OKU / i KAT
ADRES | ISIM ACIKLAMA BOYUT YAZ DATA TIPI SAYI

3. role 1. , .

26 ; Madde 4.7°'de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

27 3. rolg 2 Madde 4.7’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

28 3. rolg 3. Madde 4.7°'de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

29 3. rolg 4. Madde 4.7°de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

30 3. role lojigi Madde 4.7°'de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

31 4 role. 1. Madde 4.7°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

32 4. rolg 2 Madde 4.7°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

33 4. roI(_a 3. Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

34 4. rolg 4. Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
fonksiyonu

35 4. role lojigi Madde 4.7’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

36 Roéle gecikmesi Madde 4.7°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

37 Alarm gecikmesi Madde 4.8’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

38 Alarm kilidi Madde 4.9'da agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

39 Modbus nod adresi | Madde 4.10’da agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

40 Modbus baud rate | Madde 4.10’da agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1

41 gfzr;?ior—1 sicaklik Madde 4.11’de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

42 sfzr;?ior—l nem Madde 4.11’de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

43 sfzr;?iori sicaklik Madde 4.11’de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

44 gfir;?ior—z nem Madde 4.12'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

45 Sfir;?ior% sicaklik Madde 4.12'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

46 gfir;or—S nem Madde 4.12'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 0.1

47 T1-T2 .S'C.a.k“k farki Madde 4.13’te agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
alarm limiti

48 T2-T1 §|ga_kllk farki | Madde 4.13’te agiklanmistir. 16 BIT RW | unsigned word 1
alarm limiti

49 T2-T3 §|ga_kllk farki | Madde 4.13’te agiklanmistir. 16 BIT RW | unsigned word 1
alarm limiti

50 T3-T2 _sm_qkllk farki | Madde 4.13'te agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
alarm limiti

51 T3-T1 §|c_a!kllk farki | Madde 4.13’te agiklanmistir. 16 BIT RW | unsigned word 1
alarm limiti

52 T1-T3 §|c_a!kllk farki | Madde 4.13’te agiklanmistir. 16 BIT RW | unsigned word 1
alarm limiti

53 Ticin sogutma}/a Madde 4.14’te aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
baslama sicakhdi

54 Ticin |S|tmayav Madde 4.15'te aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
baslama sicakhdi
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ADRES

isim

ACIKLAMA

BOYUT

OKU /
YAZ

DATA TiPi

KAT
SAYI

55

T1 igin sogutma ve
Isitmayi durdurma
fark (histerezis)
sicaklig

Madde 4.16’da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

56

H1 i¢in bagdil nem
azaltmaya
baglama degeri

Madde 4.17°de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

57

H1 i¢in bagdil nem
artirmaya baslama
degeri

Madde 4.18'de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

58

H1 igin bagil nem
azaltma ve
artirmay!
durdurma fark
(histerezis) degeri

Madde 4.19'da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

59

T2 igin sogutmaya
baslama sicakligi

Madde 4.14’te agiklanmistir.

16 BIT

R/W

signed word

60

T2 igin Isitmaya
baslama sicakligi

Madde 4.15'te agiklanmistir.

16 BIT

R/W

signed word

61

T2 igin sogutma ve
Isitmayi durdurma
fark (histerezis)
sicakhgi

Madde 4.16’da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

62

H2 i¢in bagdil nem
azaltmaya
baslama degeri

Madde 4.17°de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

63

H2 icin bagil nem
artirmaya baslama
degeri

Madde 4.18’'de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

64

H2 i¢in bagdil nem
azaltma ve
artirmay!
durdurma fark
(histerezis) degeri

Madde 4.19'da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

65

T3 igin sogutmaya
baslama sicaklgi

Madde 4.14’te agiklanmistir.

16 BIT

R/W

signed word

66

T3 igin 1Isitmaya
baslama sicaklgi

Madde 4.15'te agiklanmistir.

16 BIT

R/W

signed word

67

T3 igin sogutma ve
Isitmayi durdurma
fark (histerezis)
sicakligi

Madde 4.16'da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

68

H3 i¢in bagdil nem
azaltmaya
baslama degeri

Madde 4.17°de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

69

H3 i¢in bagdil nem
artirmaya baslama
degeri

Madde 4.18'de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

70

H3 i¢in bagdil nem
azaltma ve
artirmay!
durdurma fark
(histerezis) degeri

Madde 4.19°da agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

71

Yazilim versiyonu

Madde 4.20’de agiklanmigtir.

16 BIT

R/W

unsigned word
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ADRES

isim

ACIKLAMA

BOYUT

OKU /
YAZ

DATA TiPi

KAT
SAYI

72

1. Modbus rolesi

Madde 4.7°de rdle fonksiyonu
olarak 14 segilmesi durumu
olarak agiklanmistir. Bu
adrese 0’dan farkli herhangi
bir deger yazilirsa 1. réle igin
réle fonksiyonu aktif olur.

16 BIT

R/W

unsigned word

73

2. Modbus rolesi

Madde 4.7°de réle fonksiyonu
olarak 14 segilmesi durumu
olarak agiklanmistir. Bu
adrese 0’dan farkli herhangi
bir deger yazilirsa 2. réle igin
réle fonksiyonu aktif olur.

16 BIT

R/W

unsigned word

74

3. Modbus rélesi

Madde 4.7°de réle fonksiyonu
olarak 14 segilmesi durumu
olarak agiklanmistir. Bu
adrese 0’dan farkli herhangi
bir deger yazilirsa 3. réle igin
réle fonksiyonu aktif olur.

16 BIT

R/W

unsigned word

75

4. Modbus rolesi

Madde 4.7°de réle fonksiyonu
olarak 14 segilmesi durumu
olarak agiklanmistir. Bu
adrese 0’dan farkli herhangi
bir deger yazilirsa 4. réle icin
réle fonksiyonu aktif olur.

16 BIT

R/W

unsigned word

76

Modbus okuma
sifresi

Madde 5.2’de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

77

Modbus yazma
sifresi

Madde 5.2’de agiklanmistir.

16 BIT

R/W

unsigned word

78

Sensor-1 sicaklik
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256'dir, 6lgim degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256’ya
bolindr.

16 BIT

R/W

unsigned word

79

Sensor-1 nem
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256'dir, 6lgim degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256’ya
bdlundar.

16 BIT

R/W

unsigned word

80

Sensor-2 sicaklik
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256’dir, 6lcum degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256’ya
bélinir.

16 BIT

R/W

unsigned word

81

Sensor-2 nem
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256'dir, 6lgim degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256'ya
bolindr.

16 BIT

R/W

unsigned word

82

Sensor-3 sicaklik
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256'dir, 6lgim degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256’ya
bdlUnar.

16 BIT

R/W

unsigned word

83

Sensdr-3 nem
kazanci (gain)

Standart fabrika ¢ikis kazang
degeri 256’dir, lguim degeri
bu kazang (gain) degeri ile
carpildiktan sonra 256’ya
bélinir.

16 BIT

R/W

unsigned word

-30-




DKM-046 Kullanim Kilavuzu

V-1.0

5.4. OLGUM DEGERLERI VE KONTROLOR KAYITLARI

ADRES | iSiM ACIKLAMA BOYUT %KA%/ DATATIPI | KATSAYI
10609 |Cihaz ID’si Elrrr]\ﬁi rrRJ?SZII'Zsel ozgu 16 BIT R-O unsigned word 1
20480 |Sensor-1 sicakhk 16 BIT R-O signed word 0.01
20481 ﬁg;sar'1 bagl 16 BIT R-O | unsigned word 0.01
20482 | Sensor-2 sicaklik 16 BIT R-O signed word 0.01
20483 ﬁ:&sar'z bagil 16BIT | RO | unsignedword | 0.01
20484 | Sensor-3 sicakhk 16 BIT R-O signed word 0.01
20485 :((:rr;sér% bagl 16 BIT R-O | unsigned word 0.01
20486 | Alarmlar Alarm durum kaydi 16 BIT R-O unsigned word 1
20487 kR:}I/zllerin durum 16 BIT R-O unsigned word 1
20488 ;I'alr-k':'Z sicaklik 16 BIT R-O signed word 0.01
20489 ;ZrkT?’ sicaklik 16 BIT R-O | signed word 0.01
20490 fTa3rkT1 sicaklik 16 BIT R-O | signed word 0.01

Alarm durum kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir alarmi gdsterir.

Eg ACIKLAMA
0 -
1 Sensoér-1 dusuk sicaklik alarmi
2 Sensor-1 yuksek sicaklik alarmi
3 Sensoér-1 distk nem alarmi
4 Sensor-1 yiksek nem alarmi
5 Sensor-2 dislk sicaklik alarmi
6 Sensor-2 yuksek sicaklik alarmi
7 Sensor-2 dusuk nem alarmi
8 Sensor-2 yiksek nem alarmi
9 Sensor-3 dusuk sicaklik alarmi
10 | Sensor-3 yuksek sicaklik alarmi
11 Sensor-3 distk nem alarmi
12 | Sensor-3 yuksek nem alarmi
13 | T1-T2 sicaklik farki alarmi
14 | T2-T3 sicaklik farki alarmi
15 | T3-T1 sicaklik farki alarmi
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Roélelerin durum kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir rélenin durumunu gosterir. Rolenin durum kaydi 1 ise
réle gcekmis, 0 ise role cekmemis demektir.

o0 | AciKLAMA

0 -
1 -
2 -

3 -

4 -

5 1. rélenin durum kaydi
6 2. rdlenin durum kaydi
7 3. rélenin durum kaydi
8 4. rélenin durum kaydi
9 -

10 |-

11 -

12 |-

13 |-

14 |-

15 |-
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6. TEKNIK OZELLIiKLER

Besleme gerilimi:

85-305VAC, 19-400VDC
Gli¢ Tuketimi: 2W maksimum
Role gikiglari: 5A @ 250V AC
Sensor: Sensirion marka, SHTC3 modeli
Sicaklik 6lgme araligi: -40°C ile +80°C arasi
Sicaklik hassasiyeti: £0.2°C (0-60°C arasi)
Nem olgme araligi: %0 ile %100 arasi
Nem hassasiyeti: +%2 (%20-%80 arasi)
Cevap siresi: 15 saniye
Data port: RS-485
Data hizi: 2400-38400 baud
Data yapisi: 8 bit, no parity, 1 bit stop
Calisma Ortam Sicakhgi: -20°C...+70 °C
Maksimum Bagil Nem: %95 yogusmasiz.
Cihaz Kutusu: Alev sondiren, ROHS uyumlu, yiksek i1siya dayanikli ABS/PC (UL94-V0)
Montaj Sekli: DIN ray montajli
Boyutlar: 70x115x66mm (GxYxD)
Agirhik: 200 g (yaklasik)

AB Direktifleri: Referans standartlar:
2014/35/EC (LVD) TS-EN 61010 (guvenlik)
2014/30/EC (EMC) TS-EN 61326 (EMC)

G DA TAKOM Elektronik Ltd.
Tel: +90-216-466 84 60 Fax: +90-216-364 65 65 e-mail: datakom@datakom.com.tr http: www.datakom.com.tr
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