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DK-45 MK2 elektrik motoru tahrikli, vidali ve pistonlu tip e Grafik ekran: 128x64 piksel, 2.9”

kompresdrlerin kontrolunu saglayan gelismis teknoloji e Cikis basincina gore otomatik galisma
drdind bir cihazdir.

e Gerilim Koruma Rélesi Fonksiyonu

Cihaz kompresorlerde ihtiya¢g duyulabilecek tim e Faz Sirasi Koruma Rélesi fonksiyonu

fonksiyonlari blinyesinde toplamistir, béylece panoda

ilave modiillere gerek birakmaz ve maliyet avantaji * Esnek motor saati hesaplama yé6ntemi
sagdlar. e 0-10V Analog devir kontrol ¢ikigi

Erken start fonksiyonu hava tiiketim trendini analiz eder e Coklu kompresér destegi

ve basincin set degerinin altina dlismeyecegi sekilde e Basing¢ kaybini 6nleyen erken start
kompresori erken calistirir. fonksiyonu

Haftalik ¢alisma programi fonksiyonu sayesinde e Kurutucu kontrol fonksiyonu

cihazin otomatik olarak devreye girip ¢cikmasi saatlik

dilimler halinde ayarlanabilir. Basing Takvimi o Olay kayitiari

fonksiyonu sayesinde kompresoér hafta icerisinde e 5 adet servis sayicisi

istenen glin ve saatten baglayarak istenen siire kadar e Cesitli baglanti topolojilerini destekler
istenen Stg!’t Basinci ve Stop Basincina goére e Sebeke gerilimlerini gésterir
caligtirilabilir.

e Harici trafo gerektirmez
e Yildiz / liggen yolverme
e Frekans invertorii siirme
e Yiik solenoid kontrolu

Cihaz dogrudan 380/220 volt ile beslenir, hata kontak
ve sensor beslemelerini kendi icinden saglar. Boylece
panoda ilave besleme trafosuna gerek birakmaz.

Sebeke gerilimleri ve frekansi cihaz Gzerinden

izlenebilir. Cihaz diisiik/yiiksek gerilim korumasi ve faz e 5 adet programlanabilir réle gikisi

sira hatasi korumasi da icerir. e Optik izole, programlanabilir dijital girisler
Cihaz 2.9” boyuttaki 128x64 piksel hassasiyetteki grafik e 2 adet basing sensor girisi

ekraninda degerleri okunakli ve grafik destekli olarak e 2 adet sicaklik sensor girisi

gOsterir.

e Ayarlanabilen sensér egrileri

RS-485 MODBUS RTU ve USB haberlesme portu e USB haberlesme portu

sayesinde bilgisayara baglanarak izleme yapilmasina e RS-485 MODBUS haberlesme

ve parametrelerin ayarlanmasina izin verir. ) i s

cih < ol \u diital ori d I e Sifre korumali 6n panelden programlama
ihazin optik izolasyonlu dijital girisleri donanimsa _— P . .

olarak gurdltu bastirici filirelerle donatilmistir ve yiksek ¢ Du§l_lk pano derinligi, montavj kolayhgi

elektriksel guirliltiili ortamlarda hatasiz ¢aligirlar. * Genis calisma sicaklik araligi

Cihazda 5 adet 5A cikis akimina sahip réle mevcuttur. * Tam kapali 6n panel (conta ile IP65)

Cihazin konfiglirasyonu 6n panelden veya

programlama yazilimi Uzerinden yapilabilmektedir. @
Programlama yazilimi Ucretsizdir ve internetten Y .
indirilerek kullanilir. Cihazi Datakom Rainbow+ yazilimi T

ile izlemek ve kayit altina almak midmkuandur.
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TELiF HAKKI BiLDIRIMi

Bu dékimanin herhangi bir bdlimundn yada igeriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dékiman, DK-45 MK2 cihazinin basarih bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve
adimlari aciklamaktadir.
Doékumanda verilen talimatlar dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana
gelebilecek sorunlarin éniine gegilmesi igin 6nemlidir.
Batun teknik bildirimler icin lutfen Datakom ile irtibata geginiz:

datakom@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dokiman icin ek bir bilgi talep edilirse, agagidaki e-mail adresini kullanarak Uretici ile dogrudan
temasa geginiz:
datakom@datakom.com.tr

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek icin lUtfen asagidaki bilgileri saglayiniz:

- Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz),

- Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda gorebillirsiniz),
- Yazilim versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz),

- Olgiilen gerilim degeri ve besleme gerilimi,

- istek ve dnerinizi net ve detayli olarak belirtiniz.

ILGiLi DOKUMANLAR

DOSYA ADI ACIKLAMA
Rainbow Kurulum Rainbow Plus Kurulum Kilavuzu
Rainbow Kullanim Rainbow Plus Kullanim Kilavuzu
Yazilim Guncelleme Yazilim Guncelleme Kilavuzu
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REVIZYON TARIHI

REVIZYON TARIH YAZAN ACIKLAMA

01 02.10.2019 OK ik versiyon

TERMINOLOJI

DIKKAT: Potansiyel 6liim yada yaralanma riski.
UYARI: Potansiyel ariza yada maddi hasar riski.

DIKKAT: Cihazin galismasini anlayabilmek icin yararl ipuglari.

> P>
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SIPARIS KODLARI

DK-45 MK2 cihazlari farkl segenekler ve 6zelliklere sahiptirler. Dogru modeli siparis edebilmek igin litfen

asagidaki bilgileri kullaniniz.

Cihaz Kodu

DK45-MK2 [-G [-T [-00

\

.

YEDEK PARCALAR

Farkli versiyon
00: standart cihaz
01...99: musteriye
Ozel Urunler

Konformal
Kaplama

Sizdirmazlik
Contali

Vidal tip braket
Stok Kodu=J10P01 (1 adet)

Yayli tip braket
Stok Kodu=K16P01 (1 adet)

Sizdirmazlik Contasi, Stok Kodu= K96P01

-4 -



DK-45 MK2 Kullanim Kilavuzu V1.1 (27.02.2020)

GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
yada olumle sonuglanabilir.

O 8O0 ® By

Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman kisgiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan iiretici firma sorumlu degildir.

Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

Cihazin igini agmayiniz. Cihaz iginde degisebilecek parcga yoktur.

Faz giriglerine harici sigorta takiniz. Sigortalari kullanicinin
kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza mumkiin oldugunca yakin
monte ediniz.

Sigortalar hizli tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

Cihaz Gizerinde ¢aligmadan 6nce mutlaka enerjiyi kesiniz.

Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmalidir. Limitleri asan
zorlamalar cihazin ¢galigma omruni azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

Enerji vermeden 6nce baglantilari kontrol ediniz.

Cihaz panele monte edilmek lizere tasarlanmistir.
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1. KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan énce:

Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz, uygun baglanti seklini belirleyiniz.
Batun konnektorleri ve montaj braketlerini cihazdan sékinuz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve vidalari sikarak sabitleyiniz. Cihaza zarar vermemek igin ¢ok fazla
sikmayiniz.

Klemenslere taktiginiz kablolar tornavida ile sikarken klemens yuvalarindan sokuniz.
Yeterli sojutucu saglandigindan emin olunuz.

Ortam sicakliginin her durumda maksimum calisma sicakliginin Gzerine ¢ikmayacagindan emin
olunuz.

Asaqgidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

Yanlis baglantilar.

Hatali besleme gerilimi.

Olglim uglarina, belirtilen degerlerin diginda gerilim uygulanmasi.
Dijital girislere, belirtilen degerin Gzerinde gerilim uygulanmasi.
Olglim uglarina, belirtilen degerlerin diginda akim uygulanmasi.
Roéle cikislarinda asiri yik yada kisa devre olusmasi.

Cihazda enerji varken haberlesme uglarinin takilip ¢ikariimasi.
Haberlesme portlarina ytksek gerilim uygulanmasi.

izole olmayan haberlesme portlarinda toprak potansiyel farklari.

Asiri titresim, titresen parcalar izerine montaj yapiimasi.

Asagdidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

Minimum kabul edilebilir degerin altinda besleme gerilimi.
Belirtilen limitlerin disinda frekans.

Faz sirasi hatasi.
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2.1. BOYUTLAR

2. MONTAJ

Montaj Agikhigi: 117x87mm minimum

Boyutlar: 133x107x46mm (GxYxD)
Agirhik: 3509

DK-45 MK2 Kullanim Kilavuzu
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Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin 6n panel
disindaki kisimlarina ulagsamamalidir.

Cihazi dlzgin yuzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Montaj éncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir
klemensleri sokinuz, cihazi panel yuvasindan gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve sikistiriniz.

86mm

116mm

Montaj Acikligi

PANO SACI }_“

)

‘min 30mm 44mm

Gereken Panel Derinligi
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Kutudan asagidaki 2 tip braketten biri ¢ikacaktir:

Vidali tip braket Yayl tip braket

Vidal tip braket montaiji

Yayli tip braket montaji

Braketleri fazla sikmayiniz, cihazi kirabilirsiniz.

-12 -
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2.2. SIZDIRMAZLIK CONTASI

Cihazi kompresor paneline monte ederken sizdirmaz conta kullanilirsa, cihazda 6nden IEC 60529-1P65
koruma saglanmis olur. IP koruma seviyesinin kisaca tanimi asagidaki gibidir:

llk Karakter

0 Korumasiz

1 50 mm ¢apinda ya da daha blyUk kati cisimlere karsi koruma
2 12,5 mm capinda ya da daha blyUk kati cisimlere kargl koruma
3 2,5 mm capinda ya da daha bulyUk tanelere karsi koruma

4 1,0 mm c¢apinda ya da daha blyk kati zerrelere kargi koruma
5 Toza karsl koruma

Ikinci Karakter

0 Korumasiz

1 Dusey su damlalarina karsi koruma

2 Cihazin govdesi 15 ° lik bir agida duruyorken disey su damlalarina kargi koruma
3 Cihazin govdesi 60 ° lik bir agida duruyorken dusey su damlalarina karsi koruma
4 Sigrayan suya karsi koruma

6 Guglu su figkirmalarina kargl koruma
7 Gegici olarak suya batirilmanin etkilerine karsi koruma
8 Surekli olarak suya batirimanin etkilerine kargi koruma

-14 -
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2.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTI

Cihazi, yiiksek elektromanyetik gurultu yayan
kontaktor, yuksek akim barasi, anahtarlamali mod

guc kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik etkilere karsi korumali olmasina ragmen, yuksek degerde
elektromanyetik etkiler cihazin galismasini, 6lgcim hassasiyetini ve haberlesme kalitesini
etkileyebilir.

= Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemens
yuvalarindan sokunuz.

= Sigortalari, cihaza mumkiin oldugunca yakin sekilde faz giriglerine takiniz.
= Sigortalar hizl tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

= Uygun sicaklik araliginda kablolar kullaniniz.

* Uygun akim tagima kapasitesinde (en az 0.75mm?) kablo kullaniniz.

= Elektriksel baglanti i¢in ulusal kurallan takip ediniz.

-15 -
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3. TERMINAL AGCIKLAMALARI

3.1. BESLEME GIRISi

Besleme gerilimi: 175 - 275VAC veya 305 — 460VAC
Polarite: Onemli degil

Maksimum glg: aw

izolasyon: 3300VAC

3.2. AC GERILiM GiRIiSLERI

Olgiim yontemi: True RMS
Ornekleme hizi: 8000 Hz
Girig gerilim arahg:: 0 - 300 VAC F-N (0 ... 520VAC F-F)
Frekans tespiti i¢in 15 VAC (F-N)
minimum gerilim:
Desteklenen baglantilar: 3faz
2 faz
1faz
Olgiim arahig:: 0 ... 300VAC F-N (0 ... 520VAC F-F)
Giris empedansi: 450 k-ohm
Ekran ¢oziiniirliigii: 1v-DC
Hassasiyet: 0.5% + 1 digit @ 230V-AC ph-N (x2VAC ph-N)

0.5% + 1 digit @ 400V-AC ph-ph (x3VAC ph-ph)

Frekans arahigr: 30-100 Hz

Frekans ekran 0.1 Hz

¢oziinirligi:

Frekans hassasiyeti: 0.2% + 1 digit (0.1 Hz @ 50Hz)

-16 -
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3.3. DIJITAL GIRISLER

Girig sayisi:

Tamami ayarlanabilen 4 giris

Yapiu:

Opto-izole girigler

Fonksiyon segimi:

Fonksiyon listesinden

Kontak tipi: Normalde agik yada normalde kapali (programlanabilir)
Anahtarlama: Cihazda bulunan 24VAC_OUT ucuna

Dusilik esik seviyesi: <1VAC

Yiksek esik seviyesi: >5VAC

Maksimum girig gerilimi: 30VAC

Ters girig gerilimi: 30VAC maks

Giriiltii filtreleme:

Evet, yazilim ve donanim (izerinden

3.4. ANALOG SICAKLIK SENSORU GIRIiSLERI

Giris sayisi: 2 giris

Olgiim: Analog direng dlgtimdl.

Fonksiyon: Olgiilen direng degeri programlanmis egri tizerinden sicakliga
donastaraldr.

Acik devre gerilimi: 3.3vDC

Kisa devre akimi: 330 uA-DC

Olgiim aralig:

1. Sicaklik sensorii: 100ohm — 20k-ohm arasi
2. Sicaklik sensori: 100ohm — 100k-ohm arasi

Acik devre esik:

100k-ohm

Coziiniirlik: 12 bit (4096 adim)
Hassasiyet: % 0.3
Giiriiltii filtreleme: Evet

=17 -
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3.5. BASING SENSORU GiRISLERI

Girig sayisi: 2 giris, ek olarak 12V (PRES+) sensor beslemesi

Yapi: Topraga dogru 50 ohm direng

Olgiim: Analog DC akim 8lglimi

Fonksiyon: Olglilen akim degeri programlanmig degerler lizerinden basinca
dénusturalar.

Nominal giris akimi: 4-20mA-DC

Akim o6l¢giim arahg: 0-30mA-DC

Bozulma limiti: 70mA-DC

Cozunurluk: 12 bit

Hassasiyet: %0.5

Guriilta filtreleme: Evet

3.6. 0-10V ANALOG CIKIS

Cikis sayist: 1 adet 0-10V analog ¢ikis

Yapiu: 1k-ohm seri direng lizerinden verilen opamp ¢ikisi

Fonksiyon: Degisken devir striiciiye PID kontrol cevrimi ile kumanda eder.
Goziniirlik: 16 bit

Hassasiyet: %0.5

Kesim frekansi: 16Hz

3.7. ROLE GIKISLARI

Cihaz, fonksiyon listesinden segilerek programlanabilir 5 dijital ¢ikisa sahiptir.

Yapi: Role ¢ikisi, normalde agik kontak. Ortak uglu.
Maks. anahtarlama akimi: 5A @250VAC

Maks. anahtarlama gerilimi: | 250VAC

Maks. anahtarlama giicii: 1250VA

Fonksiyon se¢imi:

Fonksiyon listesinden

-18 -

V1.1 (27.02.2020)




DK-45 MK2 Kullanim Kilavuzu V1.1 (27.02.2020)

3.8. RS-485 PORTU (OPSIYONEL)

Yapiu:

RS-485, izole degil.

Baglant::

3 telli (A-B-GND). Half dupleks

Veri aktarim hizi:

2400-115200 baud, segilebilir.

Veri tipi:

8 bit data, no parity, 1 bit stop

Sonlandirma:

Harici olarak 120 ohm sonlandirma direnci gereklidir.

Ortak Mod Gerilim:

-0.5VDC ... +7VDC, cihaz i¢inde transzorb ile korunmustur.

Maks. mesafe:

1200m @ 9600 baud (120 ohm dengeli kablo ile )
200m @ 115200 baud (120 ohm dengeli kablo ile )

RS-485 portu, MODBUS-RTU protokolini desteklemektedir. Otomasyon yada bina yonetimi
sistemlerinde veri transferi saglayabilmek i¢in birden fazla modul ayni RS-485 hatti Gizerinde

paralellenebilir.

Modbus adres listesi, bu dokiimanin 15 numarali
konu baghginda verilmektedir.

Rs-485 portu ile uzak mesafelerde RainbowPlus programi kullanilarak programlama, kontrol ve izleme

yapilabilir.

RS-485 portu lizerinden programlama, kontrol ve
izleme ile ilgili detaylar i¢in RainbowPlus kullanim
kilavuzuna basvurunuz.

-19-
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3.9. USB PORTU

Aciklama:

USB 2.0, izole degil, HID modu

Veri aktarim hizi:

1.5/12 Mbit/s, otomatik algilama

Konnektor:

USB-B (yazici konnektori)

Kablo uzunlugu:

Maks. 6m

Fonksiyon:

Modbus ve FAT32 yazihm glincellemesi (sadece yukleme modu) icin

USB portu, cihaz ile PC baglantisi saglamak igin tasarlanmistir. RainbowPlus programini kullanarak
programlama, kompresorlerin kontroli ve dlgilen degerlerin izlenmesi yapilabilir.

RainbowPlus programini www.datakom.com.tr sitesinden indirebilirsiniz.

Cihaz Uzerinde bulunan konnektér USB-B tiptir. Bu nedenle A - B tip USB kablosu kullaniimalidir. Bu
kablo, yazicilarda kullanilan kablonun aynisidir.

Programlama, kontrol ve izleme ile ilgili daha detayl bilgiler icin IGtfen RainbowPlus kullanim kilavuzuna

bakiniz.
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4. BAGLANTI SEKILLERI

Eger cihaz 3 fazli sebekede kullaniimayacaksa sipariste belirtiimelidir. Farkli baglanti sekilleri, program
parametrelerinden segilir.

4.1. 3 FAZ
L1 L1
L2 ® L2
L3 ® L3
N N

N
Q] O
c|ls i 9
>|=>
o|b w w
o~ (7] )
< | < o
HERE :
el Kl (5 o

!

20-520Vac (L-L)
SUPPLY 30-100 Hz
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4.2.2 FAZ
L1 ¢ L1
L2 ® L2
N N

PHASE-L1
PHASE-L3

20-520Vac (L-L)
30-100 Hz

4.3.1 FAZ
L1 T L1
N g N

N[ 0
Ols -
(3] -
>|= :
w
28| |@
“.‘o <
0 T
N~ < o
=
m_

15-300Vac (L-N)
SUPPLY  30-100 Hz

uretilmektedir. Standart cihazlar monofaze

Monofaze kullanima ydnelik cihazlar 6zel olarak
A kullanilamaz.
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5. BAGLANTI GIRISLERI
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cihazlara

burulu ve
ekranli kablo
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YUKSEK BASING
ANAHTARI

BASING _
SENSORU

SICAKLIK
SENSORU

ILAVE BASING
SENSORU

ILAVE SIC.
SENSORU
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Uc

Fonksiyon

Teknik Bilgi

Aciklama

305-460Vac

305 - 460 VAC
besleme girisi

Besleme gerilimi 305 — 460 VAC
aralidinda ise, bu uca AC beslemenin FAZ
ucunu baglayiniz. Faz-Faz arasi besleme
yapiliyorsa herhangi bir faz baglanabilir.
Ters baglanti cihazin galismasini
etkilemez.

175-275Vac

175 - 275 VAC
besleme girisi

Besleme gerilimi 175 — 275 VAC
aralidinda ise, bu uca AC beslemenin FAZ
ucunu baglayiniz. Ters baglanti cihazin
galismasini etkilemez.

AC COMM

No6tr

Bu uca AC beslemenin NOTR ucunu
baglayiniz. Faz-Faz arasi besleme
yapiliyorsa herhangi bir faz baglanabilir.
Ters baglanti cihazin ¢alismasini
etkilemez.

PHASE-L1

PHASE-L2

PHASE-L3

Sebeke faz girigleri,
20-520VAC (Faz-Faz)

10-300VAC(Faz-Nétr)
Frekans: 30 - 100 Hz

Sebeke fazlarni bu uglara baglayiniz.
Sebeke faz gerilimlerinin alt ve Ust
limitleri programlanabilir.

Uc

Fonksiyon

Teknik Bilgi

Aciklama

11

RL-5

12

RL-4

13

RL-3

14

RL-2

15

RL-1

Rolelerin Normalde
Acik Cikislan
5A @ 250V-AC

Bu rélenin fonksiyonu bir listeden secilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Korna Rolesi cikisidir.

Bu rélenin fonksiyonu bir listeden secilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor YUK Rolesi cikisidir.

Bu rélenin fonksiyonu bir listeden secilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor YILDIZ Réle c¢ikisidir.

Bu rélenin fonksiyonu bir listeden secilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor UCGEN Role cikisidir.

Bu rélenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlanabilmektedir. Fabrika ayari
Kompresor ANA Role cikisidir.

16

RL-COM

Role COM cikis,
5A @ 250V-AC

Role-1-2-3-4-5 igin ortak terminaldir.
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U¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama
17 1 k-ohm — 10 k-ohm | Bu girise KTY/NTC/PTC tipte sicaklik
TEMP.2/PTC arasl! direng dlcme sensorindn bir ucu baglanir. Sensorin
girisi, diger ucu GROUND terminaline
Isitict akim < 0.3mA | baglanmalidir.

18 | PRESS.2- 4-20mA giris Bu girise 4-20mA ¢ikisl basing
sensorundn (-) ucu baglanir. Sensoérun (+)
ucu PRES+ terminaline baglanmalidir.

19 DCO0-10V Bu cikis degisken devir strticlyt kontrol

0-10V OUT Cikis direnci 1 k-ohm | etmek icin 0-10VDC arasinda analog
gerilim verir. Cikis bir PID ¢evrim ile
kontrol edilmektedir.

20 |GROUND 0vDC Sicaklik sensorlerinin birer ucu bu noktaya
baglanacaktir.

21 1 k-ohm — 10 k-ohm | Bu girise KTY/PT1000 tipte sicaklik

TEMP 1 arasi direng 6lgme sensorinun bir ucu baglanir. Sensérin
girisi, diger ucu GROUND terminaline
Isitici akim < 0.3mA | baglanmalidir.

22 |PRESS.1 4-20mA girig Bu girise 4-20mA cikisli basing
sensorundn (-) ucu baglanir. Sensoérun (+)
ucu PRES+ terminaline baglanmalidir.

23 | PRES.COM.+ (12V Basing DC +12V cikis Bu ¢ikis 4-20mA basing sensdrlerini

sensorleri Beslemesi) 70mA maks. beslemek icin gerekli olan pozitif
beslemeyi verir.

Uc¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama

24 | 24VAC OUT 24VVAC cikis Dijital girigler icin 24VAC cikistir.

25 |IN-1 Dijital girigler, Bu giris programlanabilir 6zellige sahiptir.

Besleme: Cihaz Fabrika ayari: Acil Stop (Durdur)
26 |IN-2 icinden saglanmistir. | By giris programlanabilir 6zellige sahiptir.
Aktif seviye: Fabrika ayari: Motor Asin Yuk Alarm
27 |IN-3 Za?:'ﬂ k?]ntak direnci Bu giris programlanabilir 6zellige sahiptir.
) -onm Fabrika ayari: Kullanici Fonksiyonu 1
Izolasyon: opto- . . o
28 |IN-4 izole. 1000V AC Bu giris programlanabilir 6zellige sahiptir.
g ’ Fabrika ayari: Hava Filtresi Tikalh Uyarisi
1 dakika

Uc¢ | Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama

29 | RS485-A RS-485 haberlesme | RS-485 data hattinin A-B uglarini  bu

30 | RS485-B portu, 2400—11520(_)_ giriglere baglayiniz.

baud arasi segilebilir
31 | RS485-G Cikis OVdc RS-485 kablosunun koruma ucunu bu

girise baglayiniz.
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6. TEKNIK OZELLIKLER

Besleme Girisi: 305 - 460 VAC
175 - 275VAC
Besleme frekansi: 50 - 60Hz nominal (+ %10)
Gl¢ Tuketimi: <4 VA
Olgme Girigleri: Gerilim: 20 - 520 V AC (Faz-Faz)
10 - 300 V AC (Faz-Nétr)
Frekans: 30 - 100 Hz
Hassasiyet: Gerilim: % 0.5 + 1 digit
Frekans: % 0.5 + 1 digit
Yiikleme: Gerilim girigleri: < 0.1VA faz basina
Roéle cikiglari: 5A @ 250V AC
Dijital Girigler: Besleme: Cihaz icinden saglanmigtir.

Aktif seviye:  harici kontak direnci < 3 K-ohm
Izolasyon: opto-izole, 1000V AC, 1 dakika

Basing girisleri: 4-20mA basing sensoru

Sicaklik girigleri: 1. Sicaklik sensori: 100ohm — 20k-ohm arasi

2. Sicaklik sensori: 100ohm — 100k-ohm arasi
(KTY veya NTC veya PTC sensor)
Isitict akim < 0.3mA

Haberlesme Portlari:
USB Device: USB 2.0 full speed (1.5-12Mbits)
RS-485 Portu : 2400-115200 baud arasi segilebilir

Calisma Ortam Sicakhgi: -20°C...+70 °C arasi (1sitici opsiyon ile -40°C ile +70 °C arasi)
Depolama Sicakligi: -40°C...+80 °C
Maksimum Bagil Nem: %95 yogusmasiz.

Koruma Derecesi: IP 65 (On Panel, conta ile)
IP 30 (Arka panel)

Cihaz Kutusu: Alev séndiren, ROHS uyumlu, ylksek isiya dayanikli ABS/PC (UL94-V0)

Montaj Sekli: Panel montajli, arkada tutucu plastik braketler.

Boyutlar: 133x107x46mm (GxYxD)

Pano Kesim Olgiileri: 117x87mm minimum

Agirhik: 350 gr

AB Direktifleri: Referans standartlar:
2014/35/EC (LVD) TS-EN 61010 (glvenlik)
2014/30/EC (EMC) TS-EN 61326 (EMC)
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7. KONTROL ACIKLAMALARI

7.1. ON PANEL FONKSIYONU

Grafik LCD

LINE ekran
(ANA role)
durumu isareti COMPRESSOR DATAKOM Bir dnceki

CONTROLLER 6lciim ekranina

LOAD R S
LAMBA TEST
(Yik rolesi) uF‘l 2 = 1 Bar  p.5
[N - - 7

durumu isareti LINE

LOAD

Hata durumu ALARM E E
isaretleri SERVICE i s

MENU Bir sonraki

Olcum ekranina
O gecis.
ALARM Sus

Alarm gecmisi

ekraninda iken
CALISTIRMA DURDURMA bir sonraki alarm
(RUN) tusu (STOP) tusu kaydini gosterir,

uzun basilirsa
bir dnceki alarm

kkaydw gosterir. /
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7.2. TUS FONKSIYONLARI

TUS FONKSIYON

RUN (CALISTIRMA) konumuna gegis. Kompresdr RUN konumuna geger.

STOP (DURMA) konumuna gegis. Kompresor durur
Bu tusa 15 saniye boyunca basilirsa cihaz reset alir.

Bir sonraki 6lguim ekranina gegilir.
Uzun basilirsa alarmlar susturulur.

Alarm gegmisi ekraninda iken bir sonraki alarm kaydini gésterir.
Alarm gecmisi ekraninda iken uzun basilirsa bir énceki alarm kaydini gésterir.

Bir 6nceki 6lcim ekranina gegilir.
LAMBA TEST tusu (uzun basilirsa).

Bu iki tusa 5 saniye basili tutulursa PROGRAMLAMA moduna girilir.

Bu Ug¢ tusa 5 saniye basilirsa, fabrika ayarlarina donus ekranina girilir.
FABRIKA AYARLARINA DONUS bolimiine bakiniz.

000

Bu iki tusa ayni anda 5 saniye basili tutulursa LCD ekranin enerijisi kesilerek
resetlenir.

O

Bu iki tusa ayni anda 5 saniye basili tutulursa servis zamani sayicilar resetlenir.
Ayrintili bilgi igin litfen SERVIS SURESI ALARM bélimine bakiniz.

00
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7.3. CIHAZ EKRAN GECISLERI

Cihaz gok fazla sayida elektriksel ve kompresor parametrelerini 6lgmektedir. Bu parametrelerin
goruntilenmeleri dlgim ekranlarinda organize edilmektedir.

o tusuna her basildiginda bir sonraki 6lgiim ekrani gérintulenir. Son élgim ekrani gérintilendikten
sonra ilk 6lgim ekranina gegilir.

o tusuna her basildiginda bir énceki 6lgiim ekrani gérintilenir. ilk 8lgiim ekrani goriintiilendikten sonra
son d6lguim ekranina gegilir.
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7.4. OLCULEN PARAMETRELER

Cihaz AC dlgumleri detayh bir sekilde gdsterebilir.
Olciilen Elektriksel parametreler asagidadir:

Sebeke gerilimi faz L1 ile No6tr arasi
Sebeke gerilimi faz L2 ile No6tr arasi
Sebeke gerilimi faz L3 ile No6tr arasi
Sebeke faz noétr gerilimi ortalama deger
Sebeke gerilimi faz L1-L2 arasi

Sebeke gerilimi faz L2-L3 arasi

Sebeke gerilimi faz L3-L1 arasi

Sebeke frekansi

Cihazda sicaklik-direng egrisi konfiglre edilebilen 2 adet sicaklik sensor girisi ve basing-akim(mA) egrisi
konfiglire edilebilen 2 adet (4-20mA) basing sensori girisi bulunmaktadir.

Olciilen Basing ve Sicaklik parametreleri asaqgidadir:

P1 : 1. basing sensoériinden dl¢ilen basing

P2 : 2. basing sensdériinden dl¢ilen basing

P12 : 1. ve 2. basing sensorlerinden dlgllen basinglarin farki (P1 — P2)
T1 : 1. sicaklik sensdrtiinden o6lcllen sicaklik

T2 : 2. sicaklik sensdrtiinden olcllen sicaklik

T12 : 1. ve 2. sicaklik sensorlerinden o6lculen sicakliklarin farki (T1 — T2)
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7.5. LED LAMBALARI

LINE
(ANA role)

durumu isareti COMPRESSOR DATAKD M
CONTROLLER

uF‘l 2 = 1 Bar

LOAD
(YUK rélesi)
durumu isareti

[Alarm isareti
Servis uyarisi
isareti

)
"

CALISTIRMA
(RUN) modu
isareti

(DURDURMA)
modu isareti

DURUM LEDLERI:

LINE (ANA ROLE): RUN konumu segili ve kompresoriin calismasini engelleyecek bir durum
yoksa ana role ¢ceker ve bu led yanar.

LOAD (YUK ROLESI): Yiik rélesi gekmisse (kompresér yiiklii galisiyorsa, basingl hava
Uretiyorsa) bu led yanar.

ALARM: Alarm durumu olusursa bu led yanar.
SERVIS ZAMANI: Servis sayicilarindan bir tanesinin siiresi dolarsa bu led yanar.

MOD LEDLERI (RUN, STOP): Cihazin iizerinden yada uzaktan, modlardan biri segildiginde ledi yanar.
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8. OLAY KAYITLARI

Cihaz, 400’'den fazla olayin kaydini tarih-saati ve olay anindaki 6lgim degerleriyle kaydeder.
Olay kayitlari sunlari icerir:

-olay sirasi

-olay tipi / hata tanimi (farkli olay kaynaklari igin asagiya g6z atiniz)
-tarih ve saat

-Cihaz islemi (Kompresdr Durumu)

-Basing ve sicaklik sensér olctimleri: P1, P2, P12, T1, T2, T12
-Sebeke faz-notr gerilimleri: L1-L2-L3

-Sebeke faz-faz gerilimleri: L12-L23-L31

-Sebeke frekansi

-Sebeke faz-nétr ortalama gerilim

-Calisma saati

-YUkll ¢alisma saati

-YUkl Calisma / Calisma saati yuzdesi

-Motor Calisma (start) sayisi

-Son 1 saat igindeki motor galisma (start) sayisi

Cihazin hangi durumlarda kayit alacagdi secilebilir:

Program meniisiine giris olayi: sifre kullanilarak program menusiine her giriste kayit alinir.
Periyodik kayit: her 60 dakikada bir periyodik kayit alinir.

Alarm/uyari olaylari: ilgili olay olustugunda kayit alinir.

Olay kayitlari program mentstinden goéruntilenir. Bu sayede, olay kayitlari ekranlari diger dlgiim ekranlari
ile karismaz.

Olay kayitlari menUsiine girmek igin, o ve o tuslarina 5 saniye ayni anda basil tutunuz.

Program moduna gegiste, asagidaki sifre ekrani gérintilenecektir.

PROGEHMM NG

Enter Your Password

[ 5]] £ ] [ %] [ #]

tusuna 4 defa basarak sifre giris islemini geginiz.

tusuna tekrar basiniz. En son kaydedilen olay acilacaktir.

ilk sayfada olay sirasi, olay tipi, hata tipi ve tarih- saat bilgileri yer almaktadir.
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Olay kayitlarina bakilirken:

o tusuna basilirsa ayni olay igindeki bir sonraki bilgi géruntdlenir.

o tusuna basilirsa ayni olay igindeki bir dnceki bilgi gérintulenir.

o tusuna basilirsa bir dnceki olaydaki ayni bilgi gértntilenir. Bu tusa 2 saniye basilirsa Olay Kayitlari
ekranindan gikilir.

»
tusuna basilirsa bir sonraki olaydaki ayni bilgi gérintulenir.
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9. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihagz, istatistik amagl kullanim igin bir dizi sayici sunar.
Bu sayicilar sunlardir:

-toplam galisma saati
-yUkll galisma saati
-Motor Calisma (start) sayisi

- Servis-A'ya kalan saat
- Servis-B’ye kalan saat
- Servis-C’ye kalan saat
- Servis-D’ye kalan saat
- Servis-E’ye kalan saat

Sayicilar, enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.
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10. CIHAZ GALISMA SEKILLERI

10.1. CALISMA KONUMUNUN SEGILMESI

Eneriji verildiginde cihaz STOP konumuna geger ve STOP ledi yanar.

Kompresoér UZAK CALISTIR sinyali ile veya RUN 0 butonuna basilarak galistirilir.

Eger Emniyet Siiresi henliz dolmadiysa, stre dolana kadar RUN ledi yanip séner. Sire dolunca ve ana
basin¢ Start Basinci altinda ise kompresor calisir.

Herhangi bir alarm olugstugunda kompresor hemen durur,
ekranda alarm tipi ve tanimi goérundir.

Kompresor normal olarak UZAK DURDUR sinyali ile veya STOP Q butonuna basilarak durdurulur.

10.2. DURMA YONTEMi

STOP ledi yanip sdnmeye baslar.

Kompresér yiikliiyse, YUK rélesi birakir ve Emniyet Siiresi veya Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca

(hangisi daha uzunsa) motor ¢alismaya devam eder. Bu sirada yeniden RUN 0 butonuna basilarak

calisma konumuna doéndulebilir. Ylksiuz ¢alisma sirasinda tekrar STOP 0 butonuna basilirsa
kompresoér hemen durur.

Kompresor tam olarak durana kadar STOP ledi yanip soner.

a Eger kompresor zaten yliksuz ¢aligiyorsa, STOP butonuna R
basildiginda Emniyet Siiresi dolana kadar ¢aligmaya devam eder.
Kompresor STOP butonuna tekrar basilarak hemen
durdurulabilir.

. J
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10.3. KOMPRESORUN GALISMAYA BASLAMASI

RUN 0 butonuna basilarak veya aktif edilmigsse Uzaktan START/STOP komutu verilmesi ile galisma
konumuna gegcilmis olur. Bu agsamada cihaz, ¢ikis basinci (ana basing élgiim degeri) Start Basinci altina
dislince (veya basing anahtari kapatinca) kompresori devreye almaya karar verir.

Kompresor devreye alinmadan énce YILDIZ réle ¢ikisi aktif hale gelir. Roleler Arasi Gecikme slresi
sonunda ANA rdle ¢eker. Motor boylece yildiz kalkis yapar.

Yildiz Siiresi sonunda YILDIZ rélesi birakir ve Yildiz/Uggen Siiresi sonunda UCGEN rélesi geker.

Yiikleme Oncesi Siire sonunda YUK rélesi geker ve kompresér basingh hava (iretmeye baslar.

10.4. KOMPRESORUN YUKTEN GIKMASI VE TEKRAR YUKE
GiRMESI

Cikis basinci (P1), Stop Basincina ulaginca (veya basing anahtari aginca) yuk rélesi birakir ve motor
Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca g¢alismaya devam eder. Siire dolmadan dnce ¢ikis basinci Start
Basinci altina diiserse YUK rolesi tekrar geker.

10.5. KOMPRESORUN GCIKIS BASINCINA BAGLI OLARAK
DURMASI VE TEKRAR CALISMASI

Cikis basinci, Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca Start Basinci lizerinde kalirsa (veya basing anahtari
acik kalirsa) 6nce UCGEN rélesi birakir, Réleler Arasi Gecikme siiresi sonunda ANA role birakir.

Bu durumda RUN ledi yanip sénmeye basglar.

Kompresorin bir saatte yapabilece§i azami start sayisi Saatlik Maksimum Start parametresi ile
ayarlanmaktadir.

Egder azami start sayisina ulasildiysa, 1 saatlik stire dolana kadar kompresoriin durmasi engellenir ve
motor yuksUlz olarak bosta calismaya devam eder.
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11. KORUMALAR VE ALARMLAR

Cihazin él¢tugu degerlerin herhangi birinin ayarlanmig olan sinirlar digina ¢ikmasi bir ALARM durumu
olusturur.

Hata durumu olusursa, alarm pop-up ekrani gérintilenir ve alarm fonksiyonu aktif olur. Farkli sistemleri
kumanda etmek igin, alarm durumu bir réle ¢ikisina atanabilir.

Cihazda 2 farkli seviyede koruma vardir; alarmlar ve uyarilar.
1- ALARMLAR: Bunlar en 6nemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol acgarlar:
- ALARM ledi sabit olarak yanar,
- Kompresoér hemen durur.
2- UYARILAR: Bu hatalar uyar niteligindedir.

Hata durumu olusursa, otomatik olarak alarm pop-up ekrani
gosterilir.

\ J

é )
o Alarmi onaylamak ve alarm pop-up ekranini kapatmak

icin KORNA (Alarm) SUS tusuna basiniz. Bu tus
alarmlan ortadan kaldirmaz.

\. J

Alarmlar icin disik/ylUksek seviye ve zaman ayari vardir. Eger hata durumu programlanan slreden dnce
ortadan kalkarsa, alarm olusmaz.

Programlamaya gore alarmlar kilittemeli veya kilittemesiz tipte olabilir. Kilitlemeli alarmlar icin, alarm
sebebi ortadan kalksa bile alarm ledi yanik kalir.

Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu limitleri bulmak igin programlama bélimnu inceleyiniz.
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11.1. SERVIiS SURESI UYARILARI

Servis ledi kompresdrin periyodik servislerinin dizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla
kullanilir.

Periyodik servisler belirli bir motor ¢alisma saati dolunca yapilir (6rnedin 2000 saat).
Cihazda 5 servis siresi (saat) bulunmaktadir. Herhangi bir servis zamani gelince servis ledi yanar.

Servis Talebinde Dur parametresi 1 yapilirsa kompresoér asagidaki tablodaki sekilde hareket eder:

SERVISE KALAN SURE | VERILEN TEPKI

> 100 saat Herhangi bir uyari verilmez

Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresor normal ¢alismaya

100 saat devam eder.
&
0 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0
butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.
&
-100 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0

butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.

-120 ile -200 saat arasi ve 20

. Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0
saatte bir

U
butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.
U

-210 ile -300 saat arasi ve 10

. Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0
saatte bir.

butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.

Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresor

-300 saat . :
servis yapllmadan yeniden devreye alinamaz.

Cihazda servis periyotlari ayri ayri programlanabilmektedir. Eger bir servisin sure (periyot) parametresi 0
olarak ayarlanirsa ilgili servis sayaci ve uyarilar gosterilmez.

r

SERVIS ZAMANI ledini sondiirmek ve servis zamanini
resetlemek igin, STOP ve LAMBA TEST tuslarini ayni
anda 5 sn basih tutunuz.

Servis siireleri program parametrelerinden de ayri ayri
resetlenebilir.

. J

Cihazin servis sayaglari ener;ji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek
herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Servislere kalan sureler 6lgiim ekranlarinda gorintilenebilir.
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11.2. ALARMLAR

ALARM ACIKLAMA
YUK_SEKI DUSUK Faz gerilimlerinin ilgili Alarm Suresi boyunca programlanmis olan sinirlarin
GERILIM disina ¢ikmasi durumunda olusur.
Bu alarmlar sunlardir: Yiikksek Gerilim Alarm, Diislik Gerilim Alarm
YUKSEK / DUSUK Frekansin programlanmis olan sinirlarin disina ¢ikmasi durumunda olusur.
FREKANS Alarm icin alt ve Ust sinirlar ayr ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarmlar

sunlardir: Yuksek Frekans Alarm, Diisiik Frekans Alarm.

GERILIM DENGESIZLIGI

Faz gerilimlerindan herhangi biri Volt. Dengesiz suresi boyunca Volt.
Dengesiz Alarm parametresi kadar ortalama degderden farklilik gsterirse
Volt. Dengesizlik Alarmi olusur.

FAZ SIRA HATASI

Sebeke fazlarinin sirasi ters ise Faz Sirasi Hatal alarmi olugur.

SICAKLIK SENSORU
HATALI

ilgili sensér takilmamissa veya sensor arizal ise olusur. Her sicaklik
sensOru igin ayri alarm olusur.

Bu alarmlar sunlardir:
Sicaklik Sensor-1 Hatali, Sicaklik Sensor-2 Hatali.

Sicaklik degerlerinin ilgili Alarm Siiresi boyunca programlanmis olan

YUKSEK / DUSUK sinirlarin digina ¢ikmasi durumunda olugur. Her sicaklik sensdérii igin ayri
SICAKLIK alarm olusur. Bu alarmlar gsunlardir:
Yiksek Sicaklik Sensoér-1, Yiiksek Sicaklik Sensor-2, Dusiik Sicaklik
Sensor-1, Dusiik Sicaklik Sensor-2.
MOTOR PTC YUKSEK Sicaklik Sensorii-2 Ayari parametresi “Motor PTC” olarak ayarlanirsa ve 2.
SICAKLIK sicaklik sensori girisinden Olgtilen direng Motor PTC Alarm Degeri

parametresini asarsa MPTC Yiiksek Sicaklik alarmi olusur.

SICAKLIK FARK ALARMI

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi : Sicaklik Sensoéri-2 Ayari Parametresi “2:
Sicaklik Farki” olarak ayarlanirsa ve T12 (T1-T2) fark sicaklig

T1-T2 Sicaklik Fark Alarmi parametresinin Uizerine ¢ikarsa

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi verilir.

BASING SENSORU
HATALI

ilgili sensér takilmamissa veya sensor arizali ise olusur. Her basing
sensoru icin ayri alarm olusur. Bu alarmlar sunlardir:

Basing Sensor-1 Hatali, Basing Sensor-2 Hatall.

YUKSEK / DUSUK
BASING

Basing degerlerinin ilgili Alarm Siiresi boyunca programlanmis olan
sinifarin disina ¢cikmasi durumunda olusur. Her basing sensori igin ayri
alarm olusur. Bu alarmlar sunlardir:

Yiksek Basing Sensor-1, Yiiksek Basing Sensor-2, Disuk Basing
Sensor-2.

Dusuk Basing Sensor-2 alarmi kompresor galisiyorsa kontrol edilir, aksi
durumda kontrol edilmez.
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ALARM

ACIKLAMA

BASINC FARK ALARMI

Kompresor yikll galisiyorsa ve ana basing dlgimu, Start (Calisma)
Basinci parametresinin Gzerindeyse basing fark alarmi kontrol edilir. Aksi
durumda Basing Fark Alarni kontrol edilmez.

Sensor-2 Basing Fark Alarmi : P12 (P1-P2) fark basinci
P1-P2 Basing Fark Alarmi parametresinin Uzerine ¢ikarsa Sensor-2
Basing Fark Alarmi verilir.

ACIL STOP Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Acil Stop”
olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Acil Stop alarmi olusur.

MOTOR ASIRI Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Motor Agiri

YUKLENME Yuk. Alarm” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Motor Asiri
Yiuklenme alarmi olusur.

ANA KON_TAKT(")R Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Ana Rdle Yardimci Kontaktor Girigi”

CEKMEDI olarak segilirse, ana motor kontaktdri gektikten sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “gekti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

ANA KONTAKTOR Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Ana Réle Yardimci Kontaktor Girigi”

BIRAKMADI olarak segilirse, ana motor kontaktéru biraktiktan sonra 5 saniye iginde

yardimci kontaktan “birakti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

FAN KONTAKTORU
CEKMEDI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Fan Rdlesi Yardimci Kontaktor Girigi”
olarak segilirse, fan motor kontaktéri ¢ektikten sonra 5 saniye icinde
yardimci kontaktan “gekti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

FAN KONTAKTORU
BIRAKMADI

Herhangi bir dijital girisin fonksiyonu “Fan Rdlesi Yardimci Kontaktor Girigi”
olarak segilirse, fan motor kontaktori biraktiktan sonra 5 saniye iginde
yardimci kontaktan “birakti” bilgisi gelmezse bu alarm olusur.

A

Dijital giris alarmlarinda alarmin adi, 6rnekleme ve iglem
programlanabilirdir.

Bu boliimde sadece dahili alarmlar agiklanmistir.

A

Basing ve sicaklik sensorleri igin ilgili sensoriin ayar parametresi
“devre disi” olarak ayarlanirsa ilgili alarm verilmez.

Diger alarmlar igin ilgili limit parametreleri 0 olarak ayarlanirsa
ilgili alarmlar verilmez.

- 40 -




DK-45 MK2 Kullanim Kilavuzu

V1.1 (27.02.2020)

11.3. UYARILAR

UYARI

ACIKLAMA

YUKSEK SICAKLIK

Sicaklik degerlerinin programlanmis olan uyari sinirlarinin Gzerine ¢gikmasi
durumunda olusur. Her sicaklik sensoru igin ayri uyari olusur.

Bu uyarilar sunlardir: Yiiksek Sicaklik-1, Yiuksek Sicaklik-2.

DUR. iCIN 1 SAAT
BEKLE

Motor 1 saat igerisinde Saatlik Maks. Start parametresi kadar defa start
yaparsa (duruyorken tekrar calisirsa) Dur igin 1 Saat Bekle uyarisi olusur
ve 1 saat dolana kadar motorun durmasi engellenir, basing yeterli olsa bile
motor durmaz, yiksuz (bosta) ¢alisir.

SEPERATOR BASINC
BEKLENIYOR

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Seperator
Basing Bekleniyor” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan gartlar olusursa
Seperator Basing Bekleniyor uyarisi olusur.

GIRIS BEKLENIYOR
(DRIVE)

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Girig
Bekleniyor (Drive)” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Girig
Bekleniyor (Drive) uyarisi olusur.

HAVA FILTRESI TIKALI

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Hava Filtresi
Tikal” olarak ayarlanirsa ve ayarlanan sartlar olusursa Hava Filtersi Tikal
uyarisi olusur.

COKLU HABERLESME
HATA

Kompresorlerin ¢coklu (multi) calismasi etkinlestirildiginde ¢oklu haberlesme
sirasinda herhangi bir sorun olusursa bu hata verilir.

SERVIS ZAMANI

Servis sayicilarindan birinin stresi dolarsa olusur.
Bu uyarilar sunlardir:

Servis A Zamani Uyarisi, Servis B Zamani Uyarisi, Servis C Zamani
Uyarisi, Servis D Zamani Uyarisi, Servis E Zamani Uyarisi .

SERVIS ZAMANI ledini séndiirmek ve servis zamanini resetlemek icin,
STOP ve LAMBA TEST tuslarini ayni anda 5 sn basili tutunuz.
Servis sayicilari program parametrelerinden de ayri ayri resetlenebilir.

UZAK CALISTIR / UZAK
DURDUR

Programlanabilir dijital girislerden herhangi birinin fonksiyonu “Uzak
Calistir/Durdur” olarak ayarlanirsa, ayarlanan sartlar olusursa Uzak Calistir
uyarisi olusur ve cihaz RUN moduna gecer, ayarlanan sartlar olusmazsa Uzak
Durdur uyarisi olusur ve cihaz STOP moduna geger.

DURDU - HAFTALIK
CALISMA

CALISTI - HAFTALIK
CALISMA

HAFTALIK CALISMA
iPTAL

Haftalik Calisma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanirsa,
kompresor Haftalik Calisma Programinda ayarlandigi sekilde otomatik
olarak durur veya calisir. Bu sekilde kompresor otomatik olarak durdugunda
“DURDU-Haftalik Caligma” uyarisi olusur, kompresor otomatik olarak
calistiginda “CALISTI-Haftallk Caligma” uyarisi olugur. Kompresor Haftalik
Calisma Programina gore galisiyorken STOP butonuna basilirsa veya
duruyorken START butonuna basilirsa “Haftalik Galisma iptal” uyarisi
olusur ve Haftalik Calisma Programi Aktif parametresi O olarak ayarlanir.

YUKLEME iCiN
SICAKLIK DUSUK

Eger kompresor galistiriidiginda ana sicaklik élgimi, Minimum Yiike
Gegme Sicakhigi parametresinin altinda ise bu uyari olusur ve
kompresoriin yuke gegmesi Minimum Yiike Gegme Sicakligina ulasana
kadar engellenir.
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UYARI ACIKLAMA
DIJITAL GIRIS YUKE Yiike Gegme Komut Kaynagi parametresi “1 : Dijital Giris” olarak
GEG KOMUTU ayarlanmissa, dijital girislerden birisinin fonksiyonu “Yuke Ge¢ Komutu” olarak

ayarlanmissa, Dijital giristen “ylke ge¢” komutu verilip kompresor yike
gectiginde bu uyar olusur.

DIJITAL GIRIS YUKTEN

Yiike Ge¢me Komut Kaynagi parametresi “1 : Dijital Girig” olarak

CIK KOMUTU ayarlanmissa, dijital giriglerden birisinin fonksiyonu “Yuke Geg¢ Komutu” olarak
ayarlanmissa, Dijital giristen “yUkten ¢ik” komutu verilip kompresor yikten
¢iktiginda bu uyar olusur.

MODBUS YUKE GEC Yiike Gegme Komut Kaynagi parametresi “2 : Modbus Komutu” olarak

KOMUTU ayarlanmissa, Modbus Uizerinden (8222 adresine 170 degeri yazilarak) “ylke

geg” komutu verilip kompresor yike gegtiginde bu uyari olusur.

MODBUS YUKTEN CIK
KOMUTU

Yiike Gegme Komut Kaynagi parametresi “2 : Modbus Komutu” olarak
ayarlanmissa, Modbus Uzerinden (8222 adresine 10 degeri yazilarak)
“ylkten ¢ik” komutu verilip kompresor yikten ¢iktiginda bu uyar olusur.

ENERJI KESILDI /
RESTART

Madde 13.3’teki Otomatik Restart Gecikmesi parametresinin agiklamasina
bakiniz.

A

Dijital giris uyarilarinda uyarinin adi, 6rnekleme ve iglem
istenilen sekilde programlanabilir.

Bu boliimde sadece dahili uyarnlar agiklanmistir.
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12. PROGRAMLAMA

12.1. FABRIKA AYARLARINA DONUS

Fabrika ayar parametre dederlerine geri doniis icin:

-oootuslarml 5sn slreyle basili tutunuz,

-Ekranda “FABRIKA AYARLARINA DONUS’ yazacaktir,

»
- tusuna basininz ve 5sn slreyle basili tutunuz,
-Fabrika parametreleri hafizaya yeniden programlanacaktir.

Programlama konumu; sireleri, ¢alisma limitlerini ve program parametrelerini programlamak igin kullanilir.

Program parametreleri cihaz én panelinden degistirilebilecegi gibi, Ucretsiz Rainbow Plus bilgisayar yazilimi
kullanilarak da parametre degisikligi yapilabilir.

Yapilan parametre degisikligi otomatik olarak silinmez hafizaya kaydedilir ve hemen devreye girer.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez.

12.2. PROGRAM KONUMUNA GIRI$

Program konumuna girmek igin, o ve otuglanm 5sn slireyle basil tutunuz.

Program konumuna girildiginde sifre giris ekrani gikacaktir.

&
o n o tuslari kullanilarak 4 haneli sifre girilmelidir.

& .
o, otuslarl kullanilarak basamak degerleri dedistirilir. n , tuslari kullanilarak basamaklar
arasinda gegcis yaplilir.

Cihaz 3 adet sifre saklar. Seviye 1 sifre kullanilarak sahada gerekli olan parametre ayarlari yapilabilir.
Seviye_2 sifresi, fabrikada yapilmasi gereken ayarlara giris icin kullanilir. Seviye_3 sifre kullanilirsa
cihazdaki kalibrasyon parametrelerine giris yapilabilir.

Seviye-1 sifre ‘1234’ ve seviye-2 sifre ‘9876’

Eger sifre yanlis girilirse program parametreleri goruntilenebilir ancak degistirilemezler.
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12.3. MENULER ARASI GEGi$S

Program konumu 2 seviyeli bir menU sistemi olarak dizenlenmistir. Ana mend program gruplarindan
olusur. Program parametreleri gruplarin iginde yer alir.

Program konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gorilecektir. Gruplar arasinda gegis o o
butonlari ile yapilir. Segilmis olan grup bant iginde ters renkte gérindr. Gruba girmek igin butonuna

basiniz. Gruptan ana menUye geri ¢ikmak icin butonuna basiniz.

12.4. PARAMETRE DEGERINi DEGiSTIRME

Grup icinde o o butonlari ile program parametreleri arasinda gezilir. Secilmis olan parametrenin
saginda ok isareti goérindr. Bu parametrenin degerini gérmek / degistirmek igin butonuna basiniz.
Parametre degeri o o butonlariyla artinlip eksiltilir. Bu tuslar basili tutulursa degerler 10*lu adimlarla
degisir. Program parametresi degi§tirildigi.anda kendiliginden hafizaya kaydedilmis olacaktir.

butonuyla bir sonraki parametreye gegilir. butonuyla ana gruba geri dénulur.

12.5. PROGRAM KONUMUNDAN CIKIS

Program konumundan ¢ikmak igin e tusuna basiniz.

Herhangi bir islem yapilmazsa, cihaz 2 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu kapatir.
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13. PROGRAM PARAMETRE LISTESI

13.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

LCD Kontrast - 30

100

33

Bu parametre LCD ekranin kontrastini
ayarlar. En iyi gorus elde edilecek
sekilde ayarlayiniz.

Dil Secgimi - 0

0: Ingilizce

1: Turkge. Bu dil cihazin kullanilacag:
Ulkeye gore farkli olabilir. Rainbow Plus
programi ile cihaza sonradan farkl diller
yuklenebilir.

Alarm (Korna) Rdle

Siresi Sn 0

65000

32000

Herhangi bir alarm olustugu zaman
Alarm (Korna) rélesi bu stre boyunca
enerjilenir, bu slire sonunda Alarm
(Korna) rdlesi birakir ve aktif alarmlar
onaylanir. Eger bu sure 0 olarak
ayarlanirsa korna ¢ikisi suresiz olarak
cekilir.

Haftalik Calisma
Programi Aktif

0: Haftalik Calisma Programi devre disi
1: Haftalik Calisma Programi aktif

Basing Takvimi Aktif - 0

0: Basing Takvimi devre disi
1: Basing Takvimi aktif

Modbus Adresi - 0

254

33

Bu parametre cihazin Modbus adresi
olur. Coklu ¢alisma agindaki herhangi
bir cihazin Modbus adresi 1 yapilirsa
¢oklu galisma modu basglatilir. 1-32
arasi Modbus adresleri ¢oklu ¢alisma
icin kullanildigindan, ¢oklu ¢alisma
yapilmayacaksa Modbus adresinin 33-
254 arasi ayarlanmasi tavsiye edilir.

RS-485 Haberlesme Hizi | bps | 2400

115200

9600

RS-485 Modbus portu haberlesme hizi.

Flasor Réle AKTIF Siiresi| Sn 0

6500

Flas rélesi AKTIF siiresi.

Flasér Réle PASIF

Siresi Sn 0

6500

Flas rélesi PASIF siresi.

Uzaktan Kontrol Aktif - 0

Cihazin RS-485 Modbus ve USB
Modbus ile uzaktan kontrol edilmesini
saglar.

0: uzaktan kontrol kapali

1: uzaktan kontrol aktif
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13.1. CIHAZ KONFIGURASYON GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

LCD Aydinlatma Sire Dk 0

1440

60

Eger bu slre igerisinde cihazin higbir
tusuna basilmazsa LCD ekran arka 15131
séner.

Periyodik Olay Kaydi - 0

0: Periyodik (her saat basinda) olay
kaydi alinmaz.

1: Periyodik (her saat basinda) olay
kaydi alinir.

PGM Giris Olay Kaydi - 0

0: Program konumuna girince olay
kaydi alinmaz.

1: Program konumuna girince olay
kaydi alinir.

Fayrenhayt Goster - 0

0: Sicaklik dlgimleri Santigrad derece
(°C) biriminde gdsterilir.

1: Sicaklik élgimleri Fahrenhayt
derece (°F) biriminde gosterilir.

Basing PSI Goster - 0

0: Basing dl¢umleri Bar biriminde
gosterilir.
1: Basing dlgumleri PSI biriminde
gosterilir.

Kompresor Fan Birlikte
Stop

0: Kompresor stop ettiginde fan
devreden ¢ikmak icin “Fan Devrenen
Cikma Sicakligi” degerine bakar.

1: Kompresor stop ettiginde fan da

devreden ¢ikar.

Yerel Saat Dilimi saat -12

+12

Bu parametre cihazin bulundugu
bdlgenin saat dilimini secer. Bu sayede
cihazin dahili zaman saati UTC saatine
senkron olarak c¢aligir.
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13.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks |Fabrika Aciklama
Ayari

Gerilim trafo orani. Bu oran gerilim
dlgiimlerinde okunan degerler ile

Gerilim Trafo Orani - 0.1 | 5000.0 1.0 -
carpilir. Eger trafo kullaniimiyorsa bu
deger 1.0 yapiimaldir.
Elektriksel alarmlar igin alarm sebebi
Alarm Gegti Siires sn | 0 | 255 | 20 |Ortadankalktiginda alam

kilitli tipte secilmemisse, bu sire
sonunda alarm durumu sona erer.

0: faz sirasi kontrol edilmez.
Faz Sirasi Kontrol - 0 1 0 1: faz sirasi hataliysa alarm olusur

Bir sebeke faz gerilimi Gerilim Alarm
Siuresi boyunca bu degerin altina

Gerilim Dlgtk Alarm Vv | 0 |65000| 0 |diserse Diisiik Gerilim Alarm verilir.

Degeri Bu deger 0 ayarlanirsa alarm kontrol
edilmez.
Bir sebeke faz gerilimi Gerilim Alarm
Gecikme Siresi boyunca bu degerin
Ge[|I|n_1 Yuksek Alarm v 0 65000 0 uzerine cikarsa Yuksek Gerilim Alarmi
Degeri verilir.
Bu deger 0 ayarlanirsa alarm kontrol
edilmez.
. . Eger bir sebeke faz gerilimi bu slre
SS:IeIISrP Alarm Gecikme Sn 0 255 30 boyunca limitler disina ¢ikarsa, ilgili alarm
verilir.
- o 0: kilittemesiz
Gerilim Alarm Kilitli - 0 1 0 1 kilittlemeli
Sebeke frekansi bu sinirin altina
Frevkar_ms Duslk Alarm Hz 0 400 0 dU§unE:e aIarm.(.)Iugur.
Degeri Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
Sebeke frekansi bu sinirin tzerine
Frevkar_ms Yuksek Alarm Hz 0 400 0 (;|k|nc§1 alarm o_I_ugur.
Degeri Bu deger 0 verilirse alarm kontrol
edilmez.
Erekans Alarm Gecikme Eger sebeke frekansi bu sure boyunca
Siiresi Sn 0 255 30 limitler disina ¢ikarsa ilgili alarm verilir.
. 0: kilitlemesiz
Frekans Alarm Kilit - 0 1 0 1 kilittlemeli

Gerilim dengesizligi bu sinirin tGzerine
¢ikarsa alarm olusur. Bu deger 0 verilirse
Voltaj Dengesizlik Alarmi % 0 50 0 alarm kontrol edilmez. Gerilim
dengesizligi ortalamadan maksimum
sapma olarak hesaplanir.

Voltaj Dengesizlik Gerilim dengesizligi bu sure boyunca limit
Gecikme Suresi Sn 0 255 30 Uzerine c¢ikarsa alarm olusur.
Voltaj Dengesizlik Alarm 0: kilittemesiz
Kilit - 10 1 0 |1 kilitlemeli
Baglanti Topolojisi (Tipi) - 0: 3Faz, 1: 1Faz, 2: 2Faz
Cihaz 3 faz kullaniimayacaksa, sipariste
0 2 0 belirtiimelidir.
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13.2. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
invertér Maksimum invertériin elektrik motorunu siirecegi
(%100) Hiz rm 100 | 10000 | 3600 maksimum devir

; . . . Kompresor ylke girdiginde invertérin
:_r|1lvz?rtor Maksimum Yk rpm 100 | 10000 | 3300 |elektrik motorunu sirebilecegi
maksimum yuk deviri

Kompresér ylikte iken invertdriin

invertdr Minumum Yk

Hizi rpm 0 9900 1800 | elektrik motorunu slirecedi minimum
yuk deviri
invertér Minumum Hiz invertériin elektrik motorunu siirecegi
. sn 0 15 3 . L
Siresi minimum devre ¢ikma siresi

_ Kompresor ylkten ciktiktan sonra
Invertér Bosta Hizi rpm 0 9900 1900 | Invertoriin elektrik motorunu sirecegi
yukslz ¢alisma devri
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU

Parametre Tanimi Birim | Min |Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- 0: Devre Disgl
E??\Itrr]gl ier;oru-l - 0 2 2 1: Basing Sivici (Salteri)
Y i} 2: Basing Sensorl
B_as_lng Sensoru-1 Ust bar 17 99.9 16.0 1. basmg_ sensorindn Ust okuma limiti
Limit buraya girilmelidir.
Yulfse_k Basing-1 Alarm bar 12 994 8.5 1 ba}smg Olcim degeri bu parametrenin
Degeri Uzerine gikarsa alarm olusur.
Stop (Durma) Basinci bar 0.7 | 99.2 7.4 Ana.basmg: olgurr_1_ de_gen.bu parametrenin
Uzerine ¢ikarsa yuk rélesi birakir.
Start (Calisma) Basinci bar 0.5 | 99.0 6.5 Ana.basmg: olgurr_1_ de_gen.bu parametrenin
Uzerine ¢ikarsa yuk rolesi ceker.
Basing Sensoru-1 Ofset Bu offset parametresi 1. basing dlgim
. bar -2.0 2.0 0 - .
Degeri degerine eklenmektedir.
i 1. sicaklik sensoriiniin Ust okuma limiti
S'IC?k“k Sensoru-1 Ust °c 400 | 400 130 buraya girilmelidir. Bu parametre 0 ollarak
Limit ayarlanirsa 1. sicaklik 6lgimi gosteriimez
ve ilgili alarmlar iptal edilmis olur.
Yulfse_k Sicaklik-1 Alarm °c 400 | 400 108 1 spakhk Olcim degeri bu parametrenin
Degeri Uzerine ¢ikarsa alarm olusur.
Yulfse_k Sicaklik-1 Uyar °c 400 | 400 103 1 spakhk Olcim degeri bu parametrenin
Degeri Uzerine ¢ikarsa uyari olusur.
Du§uk_ Sicaklik-1 Alarm °C 400 | 400 0 1. S|cgkl|k Olgiim degeri bu parametrenin
Degeri altina inerse alarm olusur.
Sicaklik Sensori-1 Ofset o Bu offset parametresi 1. sicaklik 6l¢im
S C -20 20 0 - .
Degeri degerine eklenmektedir.
Bu parametre fan rélesinin kontroliinde
Fan Rdlesi igin dikkate alinacak sicaklik sensorinin
Kullanilacak Sicaklk - 0 1 0 secilmesini saglar.
Sensoru 0: Sicakhik Sensor-1 (T1)
1: Sicaklik Sensor-2 (T2)
0: Cihaz daima STOP konumunda agilir
1-255: Cihaz eneriji kesildigindeki
konumdan acilir. Kompresor galisiyor iken
enerjisi kesilmis ise enerji tekrar
Otomatik Restart verildiginde, kompresor bu parametre ile
. . Sn 0 255 0 X a .
Gecikmesi belirlenen sure sonunda otomatik olarak
tekrar calisir, calismadan 6nce “Enerji
Kesildi / Restart” uyarisi verilir. Eger bu
parametre 0 olarak ayarlanirsa bu
fonksiyon iptal edilmis olur.
Ana sicaklik degeri bu degere ulasana
kadar Stop Basinci yerine StartBasinci
- + (StopBasinci — StartBasinci)/4
SZS~|29 igin Ana Sicaklik °C 0 999 0 kullanilir. Yani kompresor Stop
ger Basincina ulasmadan durur. Bu
parametrenin degeri O olarak ayarlanirsa,
fonksiyon devre digi birakiimis olur.
Roleler Arasi Gecikme msn 20 250 100 Bir rélenin birakmasi ile digerinin gekmesi

Siresi

arasinda en az bu stre kadar beklenir.
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Sicaklik Sensoru-2 Ayari

°C

0: Devre Disgl

1: Mutlak Sicaklik

2: Sicaklk Farki

3: Motor PTC (Sensor girisinden
okunan diren¢ degeri Motor PTC
Alarm Degeri Uzerine ¢iktiginda MPTC
Yuksek Sicaklik alarmi olugur.)

Sicaklik Sensoérii-2 Ust
Limit

°C

-400

400

130

2. sicaklik sensorinin Ust okuma limiti
buraya girilmelidir.

Yiksek Sicaklik-2 Alarm
Degeri

°C

-400

400

110

2. sicaklik élgim degeri bu
parametrenin Uzerine ¢ikarsa alarm
olusur.

Yuksek Sicaklik-2 Uyari
Degeri

°C

-400

400

85

2. sicaklik 6lgim degeri bu
parametrenin Uzerine ¢ikarsa uyari
olusur.

Dusuk Sicaklik-2 Alarm
Degeri

°C

-400

400

-10

2. sicaklik 6lgim degeri bu
parametrenin altina inerse alarm olusur.

T1-T2 Sicaklik Fark
Alarm Degeri

°C

-100

100

Sicaklik Fark Alarm Gecikmesi
boyunca, T1-T2 sicaklik farki T1-T2
Sicaklik Fark Alarm Dederinin
Uzerinde kalirsa

Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi olusur.

Sicaklik Alarm Gecikmesi

Sn

600

Yiksek ve dusuk sicaklik alarmlari igin
gecikme suresidir.

Sicaklik Sensori-2 Ofset
Degeri

°C

20

Bu offset parametresi 2. sicaklik dlgim
degerine eklenmektedir.

Yildiz Siresi

Sn

20

Motora yol verirken yildiz rélesinin gekili
kaldigi suredir.

Yildiz-Uggen Gegis
Siresi

mSn

50

15

Motora yol verirken yildiz rélesinin
birakmasi ile tiggen rolesinin gekmesi
arasinda gegen suredir.

Yiikleme Oncesi Sire

Sn

120

Motor calistiginda yike girmeden 6nce
bu slre boyunca yuksiz (bosta) galisir.

YUksulz Calisma Suresi

Sn

600

60

Motor yUkll calisarak ana basing 6lgim
degerini Stop Basincina kadar
cikardiginda yuku birakir ve bu stire
boyunca yuksuz galigir ve durur.
Burada ayarlanan sure cihaz RUN
modunda iken degistirildiginde hemen
guncellenmez, sadece cihaz ilk
acildiginda ve cihaz STOP modunda
iken guncellenir.

Degisken Yiksiz
Calisma Suresi

0: Sabit
1: Degisken
Bu parametre 1 ayarlanirsa:

Stop suiresi yiksiz ¢alisma siresinden
uzunsa, yuksuz ¢alisma suresi her
calismada 1 dakika kisaltilir (2dk altina
dismez).

Daha fazla bilgi igin madde 14.7’ye
bakiniz.

Emniyet Siresi

Sn

240

Bu parametrenin fonksiyonu i¢in madde
10'u inceleyiniz.
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Servis A Saati (Suresi)

Saat

32767

2000

Servis A resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis A uyarisi verilmez.

Servis B Saati (Suresi)

Saat

32767

4000

Servis B resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis B uyarisi verilmez.

Servis C Saati (Suresi)

Saat

32767

6000

Servis C resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis C uyarisi verilmez.

Servis D Saati (Suresi)

Saat

32767

10000

Servis D resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis D uyarisi verilmez.

Servis E Saati (Siresi)

Saat

32767

20000

Servis E resetlendiginde bu degere
esitlenir. Bu parametre 0 yapilirsa
servis E uyarisi verilmez.

Saatlik Maks. Start
Sayisi

240

120

Bu parametre motorun 1 saat igerisinde
yapabilecegi maksimum start (motorun
duruyorken tekrar galismasi) sayisini
belirler. Kompresor 1 saat igerisinde
Saatlik Maks. Start parametresi kadar
start yaparsa Dur Igin 1 Saat Bekle
uyarisi olusur ve 1 saat dolana kadar
motorun durmasi engellenir, basing
yeterli olsa bile motor durmaz, yiksiiz
(bosta) calisir.

Fan Calisma Sicakhgi

°C

30

124

85

Fan Durma Sicakhgi

°C

120

80

Fan Rdlesi icin Kullanilacak Sicaklik
Sensori parametresi ile segilen

sicaklik sensoriintin dederi; Fan
Calisma Sicakhgindan blylkse fan
rolesi ¢ceker, (Fan Calisma Sicakligr -
Fan Durma_Sicakhdi) dederinin altina
diserse fan rolesi birakir.

Motor PTC Alarm Degeri

Ohm

12000

2000

Sicaklik Sensorii-2 Ayari parametresi
“Motor PTC” olarak ayarlanirsa ve 2.
sicaklik sensori girisinden okunan
direnc degeri “Motor PTC Alarm
Degeri’nin Uzerine gikarsa “Motor PTC
Yiksek Sicaklik Alarmi” olugur.

Basin¢ Kaybi Engelleme
Metodu

0: Yok (Standart Calisma)

1: iterasyon metodu

2: Egri egimi metodu

Bu parametrenin fonksiyonu madde
14.6 ' da agiklanmistir.

Slave Start (Baslamasi)
icin Sure (Coklu Modda)

Sn

65000

180

Bu parametrenin fonksiyonu madde
14.10'de agiklanmistir.

Master Degistirme Siresi
(Coklu Modda)

Saat

999

100

Bu parametrenin fonksiyonu madde
14.10'de agiklanmistir.
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari
- 0: Devre Disgl
Eﬁf"t?gl i?gfor“'z - 0 2 0 |1: Basing Sivici (Salteri)
2: Basing Sensoru
B_as_lng Sensori-2 Ust bar 17 99.9 16.0 2. basmg:_ §ens§r_ijnijn Ust okuma limiti
Limit buraya girilmelidir.
\éulfse_k Basing-2 Alarm bar 12 994 8.8 2 ba}smg Olcim degeri bu parametrenin
egeri Uzerine gikarsa alarm olusur.
Basin¢ Fark Alarm Gecikmesi
boyunca, P1-P2 basing farki P1-P2
Bi:cjpe%i Basing Fark Alarm bar | -10.0 10.0 0 Basin¢ Fark Alarm Degerinin tzerinde
kalirsa Sensoér-2 Basing Fark Alarmi
olusur.
Basing Alarm Gecikmesi Sn 1 600 2 Yngek ve__dijgi]I.( basing alarmlari igin
gecikme suresidir.
Basi¢ Sensoru-2 Ofset b Bu offset parametresi 2. basing dlgim
Degeri ar -2.0 2.0 0 degerine eklenmektedir.
J g
Kompresor ¢alisiyor iken 2. basing
Dusuk Basing-2 Alarm b Ol¢ciim degeri bu parametrenin altina
Degeri ar 0 98.9 0 inerse alarm olusur. Kompresor
J $ p
calismiyorken bu alarm kontrol edilmez.
0: Servis zamani gelince sadece uyari
verir.
Servis Talebinde Dur - 0 1 0 1: Servis zamani gelince
madde 11.1’de anlatilan sekilde
kompresor durur.
0: Sabit servis saati katsayisi
- . . 1: Degisken katsayili servis saati
Degisken Servis Saati ) 0 1 0 Bu konu madde 14.5'te detayli olarak
aciklanmistir.
0: Motor stirme PWM sinyali devre disi
Motor Stirme PWM Ayari - 0 1 0 1: Motor sirme PWM sinyali etkin
Detayl bilgi icin madde 14.8’e bakiniz.
. 0-10V analog cikis ile motor stirerken
I\B/I;)St:)r:C?urme Hedef bar 0.5 99.4 7.0 bu hedef basinca ulasmaya c¢alisilir.
Detayl bilgi icin madde 14.8’e bakiniz.
Motor PID Kazang (P) % 0 99.9 30 Motor PID kontrol P katsayisidir.
katsayisi ) )
Motor PID Integrator (1) % 0 99.9 0.4 Motor PID kontrol | katsayisidir.
katsayisi )
Motor PID Derivator (D) % 0 99.9 50 Motor PID kontrol D katsayisidir.
katsayisi )
Motor PID Integrator (12, % 0 99.9 0.4 Motor PID kontrol invers | katsayisidir.
invers |) katsayisi )
Motor PID Start sn 1 99.9 10 Detayli bilgi icin madde 14.8’e bakiniz.
(Baglama) gecikmesi
Motor PID Start °c 0 250 0 Detayli bilgi icin madde 14.8’e bakiniz.
(Baslama) Sicakligi
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Tanimi

Birim

Min

Maks

Fabrika
Ayari

Aciklama

Sicaklik Fark Alarm
Gecikmesi

Sn

600

10

Sicaklik Fark Alarmlari igin gecikme
sUresidir.

Basing Fark Alarm
Gecikmesi

Sn

600

10

Basing Fark Alarmlari igin gecikme
suresidir.

Basing ve Sicaklik
Alarmlari Kilitli

1

0: kilitlemesiz
1: kilittemeli

Maks. YUkIU Slave Sayisi

32

Bu parametrenin fonksiyonu madde
14.10’de aciklanmistir.

Kurutucu Zamani

Dk

120

30

Kurutucu role fonksiyonu; ANA role
fonksiyonu ile birlikte aktif olur, ancak
ANA role fonksiyonu pasif olduktan
Kurutucu Zamani kadar sure sonra
pasif olur.

Minimum Yike Gegme
Sicaklig

°C

-100

100

Eger kompresor calistirildiginda ana
sicaklik 6lgimu, Minimum Yiike
Gecgme Sicakligi parametresinin
altinda ise “Yukleme i¢in Sicaklik
Dustik” uyarisi olugsur ve kompresorin
yuke gegmesi Minimum Yiike Gegme
Sicakligina ulasana kadar engellenir.

on Isitma Aktif

0: 6n Isitma fonksiyonu aktif olur
1: 6n Isitma fonksiyonu pasif olur

on Isitmada Yukstliz Sure

Sn

6000

60

Kompresor ilk calismada ana sicaklik
Olcimi Minimum Yiike Ge¢me
Sicakhgi degerinin altinda ise ve 6n
Isitma Aktif parametresi 1 olarak
ayarlamissa kompresoOr igin onisitma
islemi yapilir. Kompresoér Minimum
Yiike Gegme Sicakhgini yakalayana
kadar bosta/yukte calisma déngusu
yapar, on Isitmada Yiiksuz Siire
parametresi ile dongudeki ylkstiz
¢alisma zamani ayarlanir.

on Isitmada Stop Basinci

Bar

99.9

3.5

Kompresor sicaklik yakalama
dongusinde yukla galisiyor iken 1.
Basing 6l¢imi bu degeri gectiginde
yukli calismadan yiksiz ¢alismaya
gegirilir.

on Isitmada YUklU Sire

Sn

6000

180

Bu parametre ile sicaklik yakalama
dongusindeki yikli galisma zamani
ayarlanir.

Yike Gegcme Komut
Kaynagi

Bu parametre ile kompresorin yuklu
calismaya baglamasi icin hangi
kaynaktan komut alacagi segilir.

0: Basing Sensori

1: Dijital Girig

2: Modbus Komutu
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERiI GRUBU (devam)

Parametre Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Tanimi Ayari
YUkt_e Su o sn 0 6500 5 Kompresor yijkte iken Su Tahliye rolesi bu slre
Tahliye Siresi boyunca akiif olur.
Yukte Su Kompresor yikte iken Su Tahliye rélesi bu stre
Tahliye Sn 0 6500 60 boyunca pasif olur.
Gecikmesi
YUksiz Su Kompresor yiksiiz ¢alisirken Su Tahliye rdlesi bu
; . Sn 0 | 6500 0 N )
Tahliye Siresi sure boyunca aktif olur.
Yukslz Su Kompresor yiksuz ¢alisirken Su Tahliye rolesi bu
Tahliye Sn 0 6500 600 |slre boyunca pasif olur.
Gecikmesi
Isitici Rélesi igin Bu parametre isitici rdlesinin kontroliinde dikkate
Kullanilacak i 0 1 0 alinacak sicaklik sensériiniin segilmesini saglar.
Sicaklik 0: Sicaklik Sensér-1 (T1)
Sensori 1: Sicaklik Sensor-2 (T2)
Isitici Calisma °c | -100 | 100 0 Isitici Rélesi icin Kullanilacak Sicaklik Sensoéri
Sicakhgi parametresi ile secilen deger Isitici Calisma
Isitici Durma Sicakhdindan kiguk ise Isitici rolesi ceker, (Isitic
Fark Sicaklii °C 1 30 5 Calisma Sicakh@ + Isitici Durma Fark Sicaklig)
degerinden blyuk ise isitici rolesi birakir.
Bu parametre ile kompresdrin kontrolinde dikkate
Ana Sicaklik i 0 1 0 alinacak ana sicaklik sensoru segilir.
Sensori 0: Sicaklik Sensor-1 (T1)
1: Sicaklik Sensor-2 (T2)
Bu parametre ile kompresorin kontroliinde dikkate
Ana Basing i 0 1 0 alinacak ana basing sensoru segilir.
Sensoru 0: P1:Basing Sensor-1
1: P2:Basing Sensor-2
Bu parametre ile 1. sicaklik sensérinin 16
noktadan olusan direng(ohm)-sicaklik(°C) egrisine
secilen tipte egri yuiklenir.
T1 Sensor Egrisi 0: Yukleme Yapma: 1. sicaklik sensoriinin egrisi
. - 0 3 0 g ; L
Yikle degistiriimeyecekse 0 secilmelidir.
1: KTY 13.5 R25=2K sensor egrisi yuklenir.
2: KTY R25=1K sensor egrisi yuklenir.
3: PT1000 sensor egrisi yuklenir.
Bu parametre ile 2. sicaklik sensorinin 16
noktadan olusan direng(ohm)-sicaklik(°C) egrisine
segilen tipte egri yuklenir.
0: Yukleme Yapma: 2. sicaklik sensorinin egrisi
. e degistiriimeyecekse 0 secilmelidir.
J2SensorEgrisi| | o | g 0 |1 KTY13.8 R25-2K sensdr ogrisi yiiklenr

Yukle

: KTY R25=1K sensor egrisi yuklenir.

PT1000 sensor egrisi yuklenir.

: NTC R25=10K B=3435K sensor egrisi yuklenir.
: NTC R25=10K B=3760K sensor egrisi yuklenir.
: NTC R25=10K B=3950K sensor egrisi yuklenir.

OUTAWNR
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13.3. KOMPRESOR PARAMETRELERI GRUBU (devam)

Parametre Birim | Min | Maks | Fabrika Aciklama
Tanimi Ayari

0: Etkisiz

Tdm Servis 1: BUutln servis sayaglari resetlenir. Servis

Sayaclarini - 0 1 - sayagclari ilgili Servis Saati (Siresi) parametreleri ile

Resetle ayarlanan slrelere esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Servis A 0. Etkis_iz . e s

Sayacini i 0 1 ) 1: Servis A.Sayac;l ngs A Saati (Suresi)

Resetle paramgtresme esltlenlr. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Servis B O: Etkis.iz . e s

Sayacini i 0 1 _ 1: Servis B.Sayac;l ngs B Saati (Suresi)

Resetle paramgtresme esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Servis C O: Etkis.iz . et s

Sayacini i 0 1 ) 1: Servis C.Sayaclzl Sgrws C Saati (Suresi)

Resetle paramgtresme esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Servis D O: Etkis.iz . o s

Sayacini i 0 1 ) 1: Servis D.Sayaclzl Sgrws D Saati (Siiresi)

Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Servis E 0: Etkisiz

Sayacini - 0 1 - 1: Servis E Sayaci Servis E Saati (Siiresi)

Resetle parametresine esitlenir. Bu parametre hafizaya
kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Calisma Saatini i 0 1 ) 0: Etkisiz

Resetle 1: Calisma Saati sayaci sififanir. Bu parametre
hafizaya kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Yk Saatini O- Etidsiz

Resetle - 0 1 - 1: YUk Saati sayacl sifirlanir. Bvu parametre
hafizaya kaydedilmez, okundugunda hep 0 okunur.

Motor Start 0: Etkisiz

(Baslama) i 0 1 ) 1: Motor Start(Baslama)sayaci sifirlanir. Bu

Sayacini parametre hafizaya kaydedilmez, okundugunda

Resetle hep 0 okunur.
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13.4. TARIH-SAAT AYARLA

L PRUGRHMIMING | PRUGEHRIMMING

o L T 1M

PHdrust Date HDJUST

Hdr

Adrues

J - =

Tarih-saat bilgisi cihaz igindeki pil destekli gergek zaman saatinden alinir.

Parametre Tanimi Birim | Min Maks Aciklama
Gin - 01 31 |Ayinguni
Ay - 01 12 | Ay bilgisi
Yil - 00 99 Yilin son iki rakami
Saat - 00 23 | Gundn saati
Dakika - 00 59 | Saatin dakikasi
Saniye - 00 59 Dakikanin saniyesi

13.5. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

L PRUBHRHMMING

P HONDAY
TLUEZDARY
WEDONESDAY

L= -

Bazi uygulamalarda kompresoériin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi istenir.
Haftalik galisma programi bu tir uygulamalara olanak verir.

Haftalik ¢alisma programi sayesinde cihazin otomatik olarak devreye girip gikmasi saatlik dilimler halinde
ayarlanabilir.

Haftalik galisma programinda 7giin x 24saat = 144 parametre bulunmaktadir. Haftanin her saati cihazin
RUN (CALISTIR) modunda yada STOP (DURDUR) modunda olmasi seklinde segcilebilir.

Kompresorin haftalik calisma programina goére otomatik olarak galismasi veya durmasi igin Cihaz
Konfigurasyon Grubu’'ndaki Haftalik Galisma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanmalidir.

Haftalik GCalisma Programi Aktif parametresi 1 olarak ayarlanirsa, kompresor Haftalik Calisma
Programinda ayarlandidi sekilde otomatik olarak durur veya c¢alisir. Bu sekilde kompresor otomatik olarak
durdugunda “DURDU-Haftalik Galisma” uyarisi olusur, kompresor otomatik olarak galistiginda
“CALISTI-Haftalik Calisma” uyarisi olusur.

Kompresor Haftalik Calisma Programina gore galisiyorken STOP butonuna basilirsa veya duruyorken
START butonuna basilirsa “Haftalik Galisma iptal” uyarisi olusur ve Haftalik Calisma Programi Aktif
parametresi otomatik olarak O olarak ayarlanir. Kompresoriin tekrar haftalik galisma programina goére
calismasi istenirse Haftalik Galisma Programi Aktif parametresi tekrar 1 olarak ayarlanmalidir.
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13.6. BASING TAKViMi

Cihazda 16 farkli basin¢ takvimi kaydi ayarlanabilmektedir. Herbir basing takvimi kaydi igin baglangi¢
gund, saati ve dakikasi ile surre, Start Basinci, Stop Basinci ayri ayri ayarlanabilir. Start Basinci ve Stop
Basinci, Yiuiksek Basing-1 Alarm Degeri parametresinin 0.2 Bar eksiginden daha buyuk ayarlanamaz.

Bu sayede, kompresor hafta igerisinde istenen gin ve saatten baslayarak istenen sire kadar istenen
Start Basinci ve Stop Basincina goére calistirilabilir.

Bir Basing Takvimi Kaydinin siresi 0 olarak ayarlanirsa o basing kaydi devre disi birakilmis olur.

Kompresorin Basing Takvimine gore ¢alismasi icin Cihaz Konfiglirasyon Grubu’ndaki Basing Takvimi
Aktif parametresi 1 olarak ayarlanmalidir.

Egder kompresorin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi kaydina gére degistiriimisse, ana
basing ve sicaklik dl¢giimU ekraninda start basinci ile stop basincinin arasinda “SCHLD” ibaresi gosterilir.

Egder kompresorin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi kaydina gore degistiriimisse Motor
Siirme Hedef Basinci yerine Basing Takvimi kaydinda ayarlanan Start Basinci ile Stop Basincinin
ortalamasi kullanilir.
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13.7. SENSOR EGRILERI

Cihazda 2 adet 4-20mA basing sensorl girigi ve 2 adet analog sicaklik sensoru girisi bulunmaktadir.
Herbir sensdr 16 basamakli programlanabilir egriye sahiptir.

Asagida analog sicaklik sensérlerinden sadece bir tanesinin egri parametreleri agiklanmistir. Diger
analog sicaklik sensori girisi de ayni parametre dzelliklerine sahiptir. Her bir analog sicaklik sensoru
asagidaki programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Sensor Egdrisi-1 ohm ohm 0 65535 | 1036 | Nokta-1 ohm degeri
Sensor Egrisi-1 sicakhk °C | -32768 | 32767 -50 | Nokta-1 sicaklik degeri
Sensor Egdrisi-2 ohm ohm 0 65535 | 1369 | Nokta-2 ohm degeri
Sensor Egrisi-2 sicaklk °C | -32768 | 32767 -20 | Nokta-2 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-3 ohm ohm 0 65535 | 1495 | Nokta-3 ohm degeri
Sensor Egrisi-3 sicaklk °C | -32768 | 32767 -10 | Nokta-3 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-4 ohm ohm 0 65535 | 1630 | Nokta-4 ohm degeri
Sensor Egrisi-4 sicaklk °C | -32768 | 32767 0 Nokta-4 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-5 ohm ohm 0 65535 | 1772 | Nokta-5 ohm degeri
Sensor Egrisi-5 sicaklk °C | -32768 | 32767 10 Nokta-5 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-6 ohm ohm 0 65535 | 1922 | Nokta-6 ohm degeri
Sensor Egrisi-6 sicaklik °C | -32768 | 32767 20 Nokta-6 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-7 ohm ohm 0 65535 | 2080 | Nokta-7 ohm degeri
Sensor EJrisi-7 sicaklk °C | -32768 | 32767 30 Nokta-7 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-8 ohm ohm 0 65535 | 2245 | Nokta-8 ohm degeri
Sensor EgJrisi-8 sicaklik °C | -32768 | 32767 40 Nokta-8 sicaklik degeri
Sensor EJrisi-9 ohm ohm 0 65535 | 2418 | Nokta-9 ohm degeri
Sensor EJrisi-9 sicaklik °C | -32768 | 32767 50 Nokta-9 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-10 ohm ohm 0 65535 | 2599 | Nokta-10 ohm degeri
Sensor Egrisi-10 sicaklik °C | -32768 | 32767 60 Nokta-10 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-11 ohm ohm 0 65535 | 2788 | Nokta-11 ohm degeri
Sensor Egrisi-11 sicaklik °C | -32768 | 32767 70 Nokta-11 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-12 ohm ohm 0 65535 | 2984 | Nokta-12 ohm degeri
Sensor EJrisi-12 sicaklik °C | -32768 | 32767 80 Nokta-12 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-13 ohm ohm 0 65535 | 3188 | Nokta-13 ohm degeri
Sensor Egrisi-13 sicaklik °C | -32768 | 32767 90 Nokta-13 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-14 ohm ohm 0 65535 | 3400 | Nokta-14 ohm degeri
Sensor Egrisi-14 sicaklik °C | -32768 | 32767 100 | Nokta-14 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-15 ohm ohm 0 65535 | 3847 | Nokta-15 ohm degeri
Sensor Egrisi-15 sicaklik °C | -32768 | 32767 120 | Nokta-15 sicaklik degeri
Sensor Egrisi-16 ohm ohm 0 65535 | 4576 | Nokta-16 ohm degeri
Sensor Egrisi-16 sicaklik °C | -32768 | 32767 150 | Nokta-16 sicaklik degeri
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Asagida 4-20mA basing sensorlerinden sadece bir tanesinin edri parametreleri agiklanmistir. Diger
basing sensorl girisi de ayni parametre 6zelliklerine sahiptir. Her bir basing senséri asagidaki
programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim Min Maks |Fabrika Aciklama
Ayari

Sensor Egrisi-1 mA mA 0 512.0 4.0 Nokta-1 mA degeri
Sensor Egrisi-1 basing bar 0 3000.0 0 Nokta-1 basing dederi
Sensor EJrisi-2 mA mA 0 512.0 5.0 Nokta-2 mA degeri
Sensor Egrisi-2 basing bar 0 3000.0 1.0 | Nokta-2 basing degeri
Sensor Egrisi-3 mA mA 0 512.0 6.0 | Nokta-3 mA degeri
Sensor Egrisi-3 basing bar 0 3000.0 2.0 | Nokta-3 basin¢ degeri
Sensor Egrisi-4 mA mA 0 512.0 7.0 Nokta-4 mA degeri
Sensor Egrisi-4 basing bar 0 3000.0 3.0 | Nokta-4 basin¢ degeri
Sensor Egrisi-5 mA mA 0 512.0 8.0 | Nokta-5 mA degeri
Sensor Egrisi-5 basing bar 0 3000.0 4.0 | Nokta-5 basing degeri
Sensor Egrisi-6 mA mA 0 512.0 9.0 | Nokta-6 mA degeri
Sensor Egrisi-6 basing bar 0 3000.0 5.0 | Nokta-6 basing degeri
Sensoér Egrisi-7 mA mA 0 512.0 10.0 | Nokta-7 mA degeri
Sensor Egrisi-7 basing bar 0 3000.0 6.0 | Nokta-7 basin¢ degeri
Sensoér Egrisi-8 mA mA 0 512.0 11.0 | Nokta-8 mA degeri
Sensor Egrisi-8 basing bar 0 3000.0 7.0 | Nokta-8 basin¢ degeri
Sensoér Egrisi-9 mA mA 0 512.0 12.0 | Nokta-9 mA degeri
Sensor Egrisi-9 basing bar 0 3000.0 8.0 | Nokta-9 basing degeri
Sensor Egrisi-10 mA mA 0 512.0 13.0 | Nokta-10 mA degeri
Sensor Egrisi-10 basing bar 0 3000.0 9.0 Nokta-10 basing degeri
Sensor Egrisi-11 mA mA 0 512.0 14.0 | Nokta-11 mA degeri
Sensor Egrisi-11 basing bar 0 3000.0 | 10.0 |Nokta-11 basing degeri
Sensor Egrisi-12 mA mA 0 512.0 15.0 | Nokta-12 mA degeri
Sensor Egrisi-12 basing bar 0 3000.0 | 11.0 |Nokta-12 basing¢ degeri
Sensor Egrisi-13 mA mA 0 512.0 16.0 | Nokta-13 mA degeri
Sensor Egrisi-13 basing bar 0 3000.0 | 12.0 |Nokta-13 basing¢ degeri
Sensor Egrisi-14 mA mA 0 512.0 17.0 | Nokta-14 mA degeri
Sensor Egdrisi-14 basing bar 0 3000.0 | 13.0 |Nokta-14 basing¢ degeri
Sensor Egrisi-15 mA mA 0 512.0 18.0 | Nokta-15 mA degeri
Sensor Egrisi-15 basing bar 0 3000.0 | 14.0 |Nokta-15 basing degeri
Sensor EJrisi-16 mA mA 0 512.0 20.0 | Nokta-16 mA degeri
Sensor Egrisi-16 basing bar 0 3000.0 | 16.0 |Nokta-16 basing degeri
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13.8. GiRi$ KONFIGURASYONU

Cihazda 4 adet dijital giris bulunmaktadir.

Asagida sadece bir dijital girisin parametreleri agiklanmistir. Diger dijital girisler de ayni parametre
Ozelliklerine sahiptirler.

Girig fonksiyonunun adi RainbowPlus programi kullanilarak KULLANICI GiRiS ETIKETLERI parametre
grubundan istenilen sekilde girilebilir, dijital giris-X i¢in giris fonksiyonu “Kullanici Fonksiyonu-X" olarak
secilirse bu dijital girig ile ilgili uyari veya alarm olustugunda ayarlanan kullanici giris etiketi gdsterilir, bu
sayede dijital girisler herhangi bir fonksiyon olarak kullanilabilirler.

Her bir dijital giris asagidaki programlanabilir parametrelere sahiptir:

Parametre Tanimi Birim | Min Maks | Fabrika Aciklama
Ayari

Onceden tanimlanmis giris
fonksiyonlari secilir. Eger bu parametre
1,2,3 veya 4 olarak ayarlanirsa, girig
fonksiyon ismi istenildigi sekilde
girilebilir. Girig foksiyon listesi sonraki
tabloda verilmisgtir.

Giris Fonksiyonu - 0 99

;alarm
s alarm
: uyarl
. islem yapilmaz

islem (ACT) - 0 3

: her zaman

: Motor calisiyorsa (yukli veya
Ornekleme (SMP) - 0 3 yikisiiz)

2: Motor yUkli ¢aligiyorsa

3: Yuk roélesi gekili degilse

P OWNEFO

0: kilittemesiz. Alarm kaynagi ortadan
kalkinca hata silinir.

Kilitteme (LAT) - 0 1 1: kilittemeli. Alarm kaynagi ortadan
kalksa bile cihaz lizerinden resetlenene
kadar hata devam eder.

- 0: Normalde acik
Kontak Tipi ) 0 1 1: Normalde kapali
Gecikme Suresi Carpani ) 0 1 0: Gecikme sturesi aynen alinir
(DLU) 1: Gecikme suresi 2 ile carpilir
0: Gecikmesiz
Gecikme Siiresi (DLY) - o 3 2 Godione e
3: Gecikme (50sn)
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GIRIS FONKSIYON LISTESI

No | Agiklama

1 | Kullanici Fonksiyonu-1
2 | Kullanici Fonksiyonu-2
3 | Kullanici Fonksiyonu-3
4 | Kullanici Fonksiyonu-4
5 | Kullanici Fonksiyonu-5
6 | Kullanici Fonksiyonu-6
7 | Kullanici Fonksiyonu-7
8 | Kullanici Fonksiyonu-8
9 | Alarm Sustur

10 | Panel Kilit

11 | Acil Stop

12 | Uzak Start/Stop

13 | Hava Filtresi Tikali

14 | Motor Asiri Yik Alarmi

RN
6]

Giris Bekleniyor(Drive)

[N
»

Seperatér Basinci
Bekleniyor

[
~

Yuke Gec Komutu

(I
(o]

Ana Roéle Yardimcl
Kontaktor Girisi

19

Fan Rolesi Yardimcl
Kontaktor Girisi

20 | Fan Termik Atti
21 | Invertér Hatal
22 | KULLANILMAZ
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13.9. DIJITAL GIKIS (ROLE) KONFIGURASYONU

Asagidaki parametreler cihazdaki programlanabilir dijital ¢ikiglarin (rélelerin) fonksiyonlarini belirler.
Cihazda 5 adet programlanabilir réle ¢ikisi (dijital ¢ikis) bulunmaktadir.

Parametre Tanimi Fabrika | Terminal Aciklama
Ayari | numarasi
Réle-01 55 15 Fabrika ayari Kompresdr Ana Réle cikisi
Role-02 56 14 Fabrika ayari Kompresor Uggen Rélesi gikisi
Role-03 57 13 Fabrika ayari Kompresér Yildiz Rélesi ¢ikisi
Role-04 58 12 Fabrika ayari Kompresér Yik Rélesi ¢ikisi
Réle-05 1 11 Fabrika ayari Korna

GIKIS FONKSIYON LiSTESI

No | Aciklama No | Agiklama No | Agiklama

1 | Korna 33 | Kullanici giris alarm-1 50 | Kullanici ¢ikisi 1

2 | Faz sirasi hatali alarmi 34 | Kullanici giris alarm-2 51 | Kullanici gikisi 2

3 | Alarm 35 | Kullanici giris alarm-3 52 | Kullanici gikist 3

4 | Uyar 36 | Kullanici giris alarm-4 53 | Kullanici gikisi 4

5 | Dusuk gerilim alarm 37 | Kullanici giris alarm-5 54 | Kullanici gikigl 5

6 | Yiksek Gerilim Alarm 38 | Kullanici giris alarm-6 55 | Kompresdr ANA Réle

7 | Gerilim Alarm 39 | Kullanici girig alarm-7 56 Kgmpresér UCGEN

8 | Diisiik frekans alarm 40 | Kullanici girig alarm-8 Role

9 | Yiksek frekans alarm Yukari Ok butonu 57 | Kompresor YILDIZ

41 simulasyon Rolesi -

10 Frel'<§ms alarm — Asagi Ok butonu 58 | Kompresor YUK Rdlesi
11 | Gerilim dfengesmllk alarm 42 simiilasyon 59 | FAN

12 MPTC Yiksek Sicaklik 43 Menu Butonu 60 | Flash rolesi

13 | Yiksek Sicaklik Sns-1 simiilasyon Ana Basing Normal :
14 | Distk Sicaklik Sns-1 44 | RUN butonu simiilasyon Ana basing 6lgiim degeri
15 | Yiksek Sicaklik Sns-2 STOP butonu 61 | Start basinci ile Stop
16 | Disiik Sicaklik Sns-2 45 | simlasyon Basinci arasinda ise réle
17 | Sicaklik Fark Alr. Sns-2 | | 46 | Giris 1 simdlasyon fonksiyonu aktiftir.

18 | Yuksek Basing A. Sns-1 47 | Girig 2 simulasyon 62 K_L_JRUTUCU

19 | Yuksek Basing A. Sns-2 48 | Giris 3 simulasyon 63 Yuks.ek Sicaklik Uyarisi
20 | Basing Fark Alr. Sns-2 49 | Giris 4 similasyon 64 Serw.s .Uyar|S|

21 | Dusuk Basing A. Sns-2 65 a::é;?ln 1 Saat Bekle
22 | Sicaklik Alarm Sensor-1

23 | Sicaklik Alarm Sensor-2 66 | Goklu H.aberle§me Hata

— 67 | Su Tahliye

24 | Basing Alarm Sensor-1 68 | ISITIC]

25 | Basing Alarm Sensor-2

26 | Sicaklik Sensoru Hatasi 69 | KULLANILMIYOR

N
~

Basing Sensori Hatasi
Yiksek Sicakhk Alarmi
Dusuk Sicaklik Alarmi
Yiksek Basing Alarmi
Sicaklik Alarmi

Basing Alarmi

N
(o]

N
©

w
o

w
iy

w
N
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13.10. MOTOR YER ADI

Motor yer adi, cihazin Gzerinde bulundugu kompresort tanimlamak igin kullanilir.

Bu boélime 20 karakterli bir satir yazilabilir.

13.11. MOTOR SERi NUMARASI

Motor seri numarasi, cihazin tUzerinde bulundugu kompresoérd tanimlamak icin kullanilir.

13.12. KULLANICI GiRiS ETIKETLERI

RainbowPlus programi kullanilarak 4 adet dijital giris kullanici fonksiyonunun herbiri icin birer etiket satiri
girilebilir. Dijital girislerden kaynakl alarm veya uyari olugtugunda buraya girilen etiket satirlar alarm veya
uyari aciklamasi olarak gosterilir.
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14. YAZILIM OZELLIKLERI

14.1. UZAK GALISTIR (REMOTE START)

Cihaz digaridan verilen bir Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle RUN konumuna gegmesi ve sinyal
gelmediginde STOP konumuna gegmesi seklinde programlanabilir.

istenen dijital giris Uzak Galigtir/Durdur sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Girig Konfigiirasyonu
program menusinden yapilir.

14.2. TEK FAZ GALISMA

Egder cihaz tek fazli sebekede kullanilacaksa siparigte belirtiimelidir, baglanti sekli 1 Faz segilmelidir.
Baglanti sekli 1 Faz yapildiginda cihaz AC elektriksel parametreleri sadece L1 fazindan dlger.
Ayni sekilde gerilim korumalar sadece L1 fazi Gzerinden yapilir.

L2 ve L3 fazlarina ait élcimler ekranda gérulmez.
14.3. UZAKTAN KONTROL EDILEBILIR DIiJITAL CIKISLAR

Cihazda uzaktan kontrol edilebilir dijital ¢ikis fonksiyonlari bulunmaktadir. Bu 6zelligin kullanilabilmesi igin
dijital ¢ikiglar icin “Kullanici Cikigi X” fonksiyonlarindan biri segilmelidir.

Bu fonksiyonlarin cihazin ¢alismasi Uizerinde bir etkisi yoktur.
Bu cikislarin uzaktan kontrolii RS-485 veya USB Modbus ile yapilabilmektedir.

14.4. CIHAZIN RESETLENMESI

Gerektiginde cihaz STOP butonu 15 saniye sireyle basili tutularak elle resetlenebilir.

Elle resetleme cihazin donanimini bagtan programlamasina yol agar.
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14.5. DEGISKEN SERVIS SAATi SECiMi

Cihaz servis saatlerini ana sicaklik 6lcim degerine gore degisen bir katsaylyla hesaplama secenegi
sunmaktadir.

Degisken katsayi kullanimi Degisken Servis Saati parametresiyle segilir. Bu parametre aktive edilmezse
tim servis saati sayicilari 1.00 katsayisiyla ve ana sicaklik 6l¢cim degerinden bagimsiz olarak hesaplanir.

Degisken katsayili hesaplama yéntemi aktive edildiginde (Degisken Servis Saati parametresi 1
yapildiginda):

Yiikte calismada,

90 °C ‘ye kadar carpan 1
90-95 °C ‘de carpan 1.5
95-100 °C ‘de garpan 2

100 °C ‘nin Ustinde ¢arpan 3

Bosta calismada

90 °C ‘ye kadar ¢arpan 0.5
90-95 °C ‘de garpan 0.75
95-100 °C ‘de garpan 1

100 °C ‘nin Ustinde ¢arpan 1.5

/_\ Bu katsayilar tim servis sayicilari i¢in gecerli olacaktir.
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14.6. BASING KAYBININ ENGELLENMESI

Ana basing 6lgimu, Yiiksiiz Calisma Siiresi boyunca Start Basincinin tizerinde kalirsa cihaz
motoru durdurur. Motor duruyorken ana basing 6lgimu Start Basincinin altina inerse motor tekrar galisir.

Kompresor tekrar yuke girene kadar Yildiz Suresi + Yildiz -> Ucgen Gegis Siiresi +
Yiikleme Oncesi Siire + Réleler Arasi Gecikme Siiresi x3 kadar bir sure gececektir.

Bu slre boyunca hava tiketim hizina bagl olarak basing dederi Start Basincinin ¢ok daha altina
inmis olabilir.

Fakat cogu sistemde basing dederinin higbir zaman Start Basincinin altina inmesi istenmez.

Cihaz bu istenmeyen durumu ortadan kaldirmak igin 3 farkli yéntem &nerir ve bu yéntem
Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu parametresiyle secilir. Cihaz, motorun ¢alismaya bagslayacagi basing
degerini (Pi, Tekrar Baglama Basinci) dinamik olarak hesaplar.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 0 (Yok) > Basing kaybi igin higbir ek 6nlem alinmaz. Her zaman
Pi = Start Basincr'dir.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 1 (iterasyon metodu) = Sistem her yike girdiginde basing degeri
eger Start Basincinin altinda ise Pi Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar arttirir. Eger sistem yike
girdigindeki basing degeri Start Basincinin izerinde ise Pi Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar azaltir.
Boylece sistem tekrar ylke girdiginde basing degerinin Start Basincina esit kalmasini saglamaya galisir.

Basin¢ Kaybi Engelleme Metodu = 2 (egri edimi metodu) > Sistem Stop Basincina ulastiktan
sonraki ilk 8 saniye igerisindeki basing kayip egrisinin egiminden yola ¢ikarak Pi Tekrar Baglama
Basincini her periyot icin yeniden hesaplar.

Yuksiiz Calisma Siiresi sonunda ana basing olgumiu
Start Basincindan fazla ama Pi Tekrar Baglama Basincindan
diisuikse cihaz yliksuz ¢galigmaya devam eder.
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14.7. DEGISKEN SURELI YUKSUZ GALISMA

Bu 6zellik duglk hava talebi olan durumlarda motorun uzun slre yiksiz galisarak enerji tiketmesini
engellemek Uzere tasarlanmistir.

Ana basing 8lgiimii istenen degere ulastiginda dnce YUK rélesi birakir, Emniyet Siiresi veya
Yilksiiz Calisma Siiresi boyunca (hangisi daha uzunsa) motor ¢calismaya devam eder, sonra motor
durur.

Eger Degisken Yiiksiiz Calisma Siiresi parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve motorun durup
hareketsiz kaldidi sire Yiiksiiz Calisma Siiresi ‘nden daha uzunsa, bu durumda cihaz motorun
gereksiz derecede uzun bir stire ylksuz calistigina karar verir ve bir sonraki galisma ¢evrimi sonundaki
yuksUz g¢alisma suresini 1 dakika kisaltir, ancak 2 dakikanin altina distirmez.

Eger kompresdr STOP tusuna basarak durdurulup sonra START tusuna basilarak tekrar galistirilirsa
yuksiiz ¢calisma siiresi, tekrar ayarlanan Yiiksiiz Calisma Siiresi parametresinin degerini alir.

14.8. PID KONTROL iLE MOTOR SURME

Cihaz STOP konumunda degilse ve Motor Siirme PWM Ayar parametresi 1 olarak ayarlanirsa cihazin
PID kontrollu 0-10V analog ¢ikisi motor stirme i¢in aktif edilmis olur.

0-10V analog cikis, Motor Siirme Hedef Basinci parametresi ile ayarlanan basing degerini yakalamak
Uzere ana motorun hizini kontrol edecektir. Bu kontrolu analog ¢ikis gerilimini 0-10V arasinda degistirerek
saglar.

Motorun PID kontroliine baglamadan 6nce, cihaz kompresorin isinmasini bekleyecektir. Ana sicaklik
sensorunden odlcllen sicaklik degeri Motor PID Start (Baslama) Sicakligi parametresiyle ayarlanan
sicaklik degerinin Ustline ¢iktiginda cihaz analog sinyal Gretmeye karar verir, Motor PID Start (Baglama)
gecikmesi kadar silire gegtikten sonra cihaz ana motoru siirmek (izere analog sinyal tGretmeye baslar.
Motor PID kontrol katsayilari Motor PID P katsayisi, Motor PID Integratér (1) katsayisi, Motor PID
Derivator (D) katsayisi ve Motor PID Integrator (12, invers |) katsayisi parametrelerinden ayarlanabilir.

Eger Basing Takvimi aktif edilmisse ve kompresoriin Start Basinci ve Stop Basinci bir Basing Takvimi
kaydina gore degistiriimisse Motor Siirme Hedef Basinci yerine Basing Takvimi kaydinda ayarlanan
Start Basinci ile Stop Basincinin ortalamasi kullanilir.

14.9. MOTOR PTC GIRISi

Cihazin 2. sicaklik sensori yerine Motor PTC (termal motor) sensorlu baglanabilir.

Eger motor PTC sensoru 2. sicaklik sensori girisine baglanmis ise 2. Sicaklik Sensori Ayar
parametresi “Motor PTC” olarak ayarlanmalidir.

Bu durumda motor agiri 1sinip Motor PTC sensorinin okudugu direng degeri Motor PTC Alarm Degeri
parametresinin Uzerine gikarsa Motor PTC Yiksek Sicaklik alarmi verilir.
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14.10. COKLU CALISMA

Coklu ¢alisma modu birden fazla kompresériin paralel galismasi gereken durumlar igin

tasarlanmistir.

Coklu ¢alisma modu dusuk hava tiketimi durumunda kompresdrlerden gereken kadarini galistirarak
gereksiz enerji sarfiyatlarinin éniine geger ve kompresorler arasi esit yaslandirmayi saglar.

Cihaz en fazla 32 adet kompresoérin ¢oklu ¢alismasina olanak verir.

Cihaz, tzerinde bulunan RS-485 portu sayesinde ¢oklu ¢galismaya olanak saglar. Cihazlar ortak RS-485
haberlesme hatti Gzerinden birbirlerine baglanirlar.

Coklu calisma modu cihazlardan birine Modbus Adresi parametresi 1 verilerek baslatilir.
Coklu calismaya dahil diger cihazlara takip eden adresler verilmelidir. Atlama yapilmamalidir.

Atlama yapilarak adres verilmis cihazlar ¢oklu caligma grubuna
dahil olmazlar ve bagimsiz ¢aligirlar.

Sistemin Caligmasi:

1. Cihazlar arasinda haberlesme koparsa butlin cihazlar bagimsiz ¢alismaya devam eder.

2. Cihazlardan en geng olan master cihaz olur ve Stop Basinci ve Start Basinci degerleri igin strekli
calisir. Diger cihazlar da motor saatlerine (yaslilik degerlerine) gére devreye girip ¢ikarlar.

3. Cihazlardan herhangi biri master cihazdan Master Degistirme Siiresinden daha geng olursa bu
cihaz yeni master olur.

4. Master cihazda alarm olusmasi durumunda diger cihazlardan biri master olur.

5. Cikis basinci Start Basincinin altina distikten sonra master hemen, diger cihazlar da basing

Start Basincinin altinda kaldigi stirece, yaslilik siralamasindaki yerlerine gére

Slave Start Icin Siire/16lik gecikmelerle devreye girerler.

6. Cikis basinci Start Basincinin tizerinde ama (Stop Basinci + Start Basinci)/2 degerine ulasmadiysa
master haricindeki cihazlar Slave Start icin Siire /4'lik gecikmelerle devreye girerler.

7. Cikis basinci Stop Basincina yaklasirken master haricindeki cihazlar yasllik siralamasindaki yerlerine
gore sistemden ayrilirlar.

8. Ayni anda yUkli calisan slave cihaz sayisi Maks.Yiklii Slave Sayisi parametresinden fazla olamaz.
Eger yukli galisan slave cihaz sayisi, Maks.Yiikli Slave Sayisi parametresinden fazla ise en disuk
oncelige sahip slave cihazlar hemen yukten ¢ikar ve yikll calisan slave cihaz sayisi Maks.Yuklii Slave
Sayisi parametresine esit olur. Maks.Yiiklii Slave Sayisi parametresi 0 yapilirsa yuklu slave cihaz sinin
gOzetilmez.
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15. MODBUS HABERLESME

Cihaz asagidaki sekillerde MODBUS sunmaktadir.
-RS485 seri port, ayarlanabilir veri aktarim hizi 2400 ile 115200 baud arasi

Cihazin MODBUS 6zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: ayarli baud hizi, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (coklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tekli kayit yazma)
-Fonksiyon 16 (¢oklu kayit yazma)

Her bir register 2byte (16 bit)den olusmaktadir. Daha genis veri yapilar ¢oklu register ile saglanir.

Modbus haberlesmede agda bulunan butin cihazlarin farkli birer modbus adresi olmalidir. Cihazin
destekledigi adres araligi 1-254 arasidir.

RS-485 seri agda her cihaz farkli adrese sahip olmalidir. Aksi
taktirde Modbus haberlesme saglanamaz.
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15.1. RS-485 MODBUS GALISMA iCiN GEREKLI PARAMETRELER

Modbus Adresi: 1 ve 254 arasinda bir deger olarak ayarlanabilir.
RS-485 Haberlesme Hizi: 2400 ve 115200 bauds arasinda segilebilir. Haberlesen batin cihazlar ayni
haberlesme hizina sahip olmalidiriar.

Cihazlarda veri aktarim hizinin artirlimasi daha hizli haberlesme saglar ancak haberlesme mesafesi
kisalir. Veri aktarim hizinin azaltiimasi haberlesme mesafesini artirir ancak haberlesme hizi diser.

9600 bauds hizda 120ohm dengeli kablo ile 1200m mesafeden haberlesme saglanabilir.

15.2. DATA FORMATLARI

16bit degiskenler: Bu degiskenler tek kutlkte saklanir. Bit_0 en az agirlikli (LSB) ve Bit_15 en ¢ok
agirlikh olandir (MSB).

32 bit degiskenler: Bu degdiskenler siral 2 kitukte saklanir. En fazla agirhikli 16 bit ilk kitukte ve en az
agirhkli 16 bit ikinci kutlkte bulunur.

Bit alanlari: 16 bitten daha biyiik alanlar goklu kiitiiklerde saklanir. ilk kiitigin en az agirlikl biti
Bit_0‘dir. Ik kiit(giin en fazla agirlikli biti Bit_15‘dir. ikinci kiitigin en az agirlikli biti Bit_16dir. ikinci
kitigan en fazla agirlikli biti Bit_31‘dir. Bu bdylece devam eder.
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Modbus tzerinden okunabilen kayitlarin listesi asagidadir.

ADRES Yaz Bilgi Katsayr @ Aciklama
(decimal) | Oku
10240 R 32hit x10 Faz L1 gerilimi
10242 R 32bit x10 Faz L2 gerilimi
10244 R 32bit x10 Faz L3 gerilimi
10246 R 32bit x10 Faz L1-L2 gerilimi
10248 R 32bit x10 Faz L2-L3 gerilimi
10250 R 32bit x10 Faz L3-L1 gerilimi
10252 R 16bit x100 Frekans
10253 R 16bit - Rezerve
10254 R 16bit x10 Gerilim dengesizlik (%)
10255 R 32bit x10 Ortalama gerilim
10257 R 16bit - Dijital giris durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.
10258 R 16bit - Dijital ¢ikis (réle) durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.
10259 R 16bit - Rezerve
10260 R 16bit x10 0-10V analog ¢ikis agma yluzdesi (%)
10261- R 64bit - Alarm durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda verilmistir.
10264
10265 R 16bit - Dijital giris alarm bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda
verilmistir.
10266- R 64bit - Uyari durum bitleri. Bit tanimlari tablonun sonunda verilmistir.
10269
10270- R 128bit - Rdle (dijital ¢ikis) foksiyon durum bitleri. Bit tanimlari tablonun
10277 sonunda verilmigtir.
10278 R 16bit - Rezerve
Motor durumu
0: Motor Stop modunda
1: Yildiz rélesi gekili
10279 R 16bit - 2: Motor yikleme 6ncesi yuksuz caligiyor
3: Motor yUukli ¢ahgiyor
4: Motor yikleme sonrasi yuksulz ¢aligiyor
5: Motor duruyor
10280 R 16bit x1 Analog sensor-1 sicaklik degeri (T1)
10281 R 16bit x1 Analog sensor-2 sicaklik degeri (T2)
10282 R 16bit x10 Basing sensori-1 basing degeri (P1)
10283 R 16bit x10 Basing sensori-2 basing degeri (P2)
10284 R 16bit x1 T1-T2 Sicaklik fark degeri
10285 R 16bit x10 P1-P2 Basing fark degeri
10286- R 16bit - Rezerve
10288 x3
10289 R 32bit x10 Calisma saati
10291 R 32bit x10 YUklu ¢alisma saati
10293 R 32bit x10 Servis A'ya kalan saat
10295 R 32bit x10 Servis B'ye kalan saat
10297 R 32bit x10 Servis C'ye kalan saat
10299 R 32bit x10 Servis D’ye kalan saat
10301 R 32bit x10 Servis E'ye kalan saat
10303 R 32bit x1 Motor Start (baslama) sayisi sayaci
10305 R 16hit - Rezerve
10306 R 16hit x1 Modbus adresi
10307- R 32bit x10 Coklu Calisma grubundaki cihazlarin galisma saati sayaglari
10370 x32
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ADRES Yaz Bilgi Katsayr @ Aciklama
(decimal) | Oku
10371 R 32bit - Rezerve
10373 R 16bit x1 Coklu galisma grubundaki yUkli g¢alisan cihaz sayisi
10374 R 16bit x1 Coklu ¢alisma grubundaki toplam cihaz sayisi
10375 R 16bit x1 Coklu galisma grubundaki master cihazin adresi
10376 R 16bit - Rezerve
Baglanti topolojisi (tipi)
10477 R 16bit - 0: 3faz
1: 1faz
2. 2faz
10378 R 16bit - Rezerve
10379 R 16bit x1 Cihaz ID numarasi
10380 R 16bit x1 Cihaz donanim versiyonu
10381 R 16bit x1 Cihaz yazilim versiyonu
10382- R 16bit - Rezerve
10385 x4
10386- R 16bit x1 Cihaz Unique ID
10391 X6
10392 R 16bit - Rezerve
10393- R 16bit - Grafik LCD ekran hafizasi
10904 x512
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DIJITAL GIRIS DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA

0 | Dijital girig-1’in durumu 8

1 | Dijital girig-2'nin durumu 9

2 | Dijital girig-3’Un durumu 10

3 | Dijital girig-4’Un durumu 11

4 |- 12

5 |- 13

6 |- 14

7 |- 15

DIJITAL CIKIS (ROLE) DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA

0 | Dijital ¢ikig-1’in durumu 8

1 | Dijital ¢ikis-2'nin durumu 9

2 | Dijital ¢ikig-3’tn durumu 10

3 | Dijital ¢ikig-4’tn durumu 11

4 | Dijital ¢ikig-5’in durumu 12

5 |- 13

6 |- 14

7 |- 15

ALARM DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA

0 | Yiksek Gerilim Alarmi 14 Basing¢ Sensori-1 Hatall

1 | Dusuk Gerilim Alarmi 15 Yiksek Basing Sensoér-1 Alarmi
2 | Yiksek Frekans Alarmi 16 Basing¢ Sensori-2 Hatall

3 | Dusuk Frekans Alarmi 17 Yiksek Basing Sensoér-2 Alarmi
4 | Gerilim Dengesizlik Alarmi 18 Sensor-2 Basing Fark Alarmi

5 | Faz Sirasi Hatali Alarmi 19 DusuUk Basing Sensor-2 Alarmi
6 | Motor PTC Yiksek Sicaklik Alarmi 20 Acil Stop (Durdur) Alarmi

7 | Sicaklik Sensori-1 Hatali Alarmi 21 Motor Asiri Yiklenme Alarmi

8 | Yiksek Sicaklik Sensor-1 Alarmi 22 Ana Kontaktér Cekmedi Alarmi
9 | Dusuk Sicaklik Sensor-1 Alarmi 23 Ana Kontaktér Birakmadi Alarmi
10 | Sicaklik Sensoéri-2 Hatali Alarmi 24 Fan Kontaktori Cekmedi Alarmi
11 | Yiksek Sicaklik Sensor-2 Alarmi 25 Fan Kontaktdru Birakmadi Alarmi
12 | Dusuk Sicaklik Sensor-2 Alarmi 26-63 | Rezerve

13 | Sensor-2 Sicaklik Fark Alarmi
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UYARI DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA

0 | Dijital giris-1 uyari 16 Servis B Zamani Uyarisi

1 | Dijital girig-2 uyari 17 Servis C Zamani Uyarisi

2 | Dijital girig-3 uyari 18 Servis D Zamani Uyarisi

3 | Dijital giris-4 uyari 19 Servis E Zamani Uyarisi

4 | Dijital girig-5 uyari 20 Uzak calistir Uyarisi

5 | Dijital giris-6 uyari 21 Uzak durdur Uyarisi

6 | Dijital giris-7 uyari 22 Enerji Kesildi / Restart Uyarisi

7 | Dijital girig-8 uyari 23 DURDU - Haftalik Calisma Uyarisi

8 | Yuksek Sicaklik-1 Uyarisi 24 CALISTI - Haftalik Galisma Uyarisi

9 | Yuksek Sicaklik-2 Uyarisi 25 Haftalik Calisma Iptal Uyarisi

10 | Dur. igin 1 Saat Bekle Uyarisi 26 Yukleme igin Sicaklik Dusuk Uyarisi
11 | Hava Filtresi Tikal Uyarisi 27 Dijital Giris Yike Geg¢ Komutu Uyarisi
12 | Seperatdr Basing Bekleniyor Uyarisi 28 Dijital Giris Yukten Cik Komutu Uyarisi
13 | Giris Bekleniyor (Drive) Uyarisi 29 Modbus Yiike Ge¢ Komutu Uyarisi
14 | Coklu Haberlesme Hata Uyarisi 30 Modbus Yiikten Cik Komutu Uyarisi
15 | Servis A Zamani Uyarisi 31-63 | Rezerve
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ROLE (DIJITAL CIKIS) FONKSIYON DURUM BITLERI

BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Korna 23 | Basing Alarm Sensor-1 46 | Giris 2 simulasyon
1 Faz sirasi hatall alarmi 24 | Basing Alarm Sensor-2 47 | Girig 3 simUlasyon
2 | Alarm 25 | Sicaklik Sensérii Hatasi 48 | Giris 4 simulasyon
3 | Uyar 26 | Basing Sensorii Hatasi 49 | Kullanici gikig! 1
4 | Duglk gerilim alarm 27 | Yiksek Sicaklik Alarmi 50 | Kullanici gikisi 2
5 | Yuksek Gerilim Alarm 28 | Dusuk Sicaklik Alarmi 51 | Kullanici ¢ikist 3
6 | Gerilim Alarm 29 | Yiksek Basing Alarmi 52 | Kullanici gikisi 4
7 | Dusuk frekans alarm 30 | Sicaklik Alarmi 53 | Kullanici gikigl 5
8 | Yiksek frekans alarm 31 | Basing Alarmi 54 | Kompresor ANA Role
9 | Frekans alarm 32 | Kullanici girig alarm-1 55 | Kompresoér UCGEN Réle
10 | Gerilim dengesizlik alarm 33 | Kullanici giris alarm-2 56 | Kompresor YILDIZ Rolesi
11 | MPTC Yiiksek Sicaklik 34 | Kullanici giris alarm-3 57 | Kompresor YUK Rolesi
12 | Yiiksek Sicaklik Sns-1 35 | Kullanici girig alarm-4 57 | FAN
13 | Duslik Sicaklik Sns-1 36 | Kullanici giris alarm-5 59 | Flash rolesi
Ana Basin¢ Normal : Ana
14 37 | Kullanici girig alarm-6 60 | basing 6lcim degeri Start
Yuksek Sicaklik Sns-2 basinci ile Stop Basinci
arasinda ise role fonksiyonu
aktiftir.
15 | Dusiik Sicaklik Sns-2 38 | Kullanici girig alarm-7 61 | KURUTUCU
16 | Sicaklik Fark Alr. Sns-2 39 | Kullanici giris alarm-8 62 | Yiiksek Sicaklik Uyarisi
17 Yiksek Basing A. Sns-1 40 Y.Uk..a” Ok butonu 63 Servis Uyarisi
simulasyon
18 Viiksek Basing A. Sns-2 41 | Asagi Ok butonu 64 | Dur. icin 1 Saat Bekle
simulasyon Hatasi
19 | Basing Fark Alr. Sns-2 42 | Menu Butonu similasyon | 65 | Coklu Haberlesme Hata
20 | Distik Basing A. Sns-2 43 | RUN butonu simiilasyon 66 | Su Tahliye
21 | Sicaklik Alarm Sensor-1 44 | STOP butonu similasyon | 67 | ISITICI
22 | Sicaklik Alarm Sensor-2 45 L I 68-
Giris 1 simulasyon 127 Rezerve
DIJITAL GiRiS ALARM BITLERI
BIT ACIKLAMA BIT ACIKLAMA
0 | Dijital giris-1 alarm 4 | Dijital giris-5 alarm
1 | Dijital giris-2 alarm 5 | Dijital giris-6 alarm
2 | Dijital girig-3 alarm 6 | Dijital giris-7 alarm
3 | Dijital girig-4 alarm 7 | Dijital giris-8 alarm
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15.3. KOMUTLAR

ADRES Yaz
(decimal) | Oku

8192 w 16bit x1

Bilgi | Katsay1 Aciklama

Sifre (Kalibrasyon katsayilarini modbus zerinden
degistirebilmek icin bu adrese kalibrasyon sifresi girilmelidir.)

8193 w 16bit x1

Buton similasyonu. Bu adrese Hexadecimal olarak asagidaki
degerler yazilirsa karsilik gelen butona basiimis gibi cihaz tepki
verir.
0x8001: Stop ¢ok uzun basis
0x8010: Run ¢ok uzun basis
0x8080: Menu ¢ok uzun basis
0x8200: Yukari ¢gok uzun basis
0x8400: Asagi ¢cok uzun basis
0x4001: Stop uzun basis
0x4010: Run uzun basis
0x4080: Menu uzun basis
0x4200: Yukari uzun basis
0x4400: Asag! uzun basis
0x1001: Stop kisa basis
0x1010: Run kisa basig
0x1080: Menu kisa basis
0x1200: Yukar kisa basis
0x1400: Asagi kisa basis

8194 16bit x1

Rezerve

g2

8195 16bit x1

Fabrika ayarlarina dén. Bu adrese decimal olarak 43690
yazilirsa cihaz fabrika ayarlarina doner. Servis sayaglari
sifirlanir fakat diger sayagclar sifirlanmaz.

8196 wW 16bit x1

Sayaclari sifirla. Bu adrese decimal olarak asagidaki degerler
yazilirsa karslilik gelen sayag sifirlanir.

1: Calisma saati sayaci sifirlanir.

2: YUklu ¢alisma saati sayaci sifirlanir.

4: Motor start (baslama) sayisi sayaci sifirlanir.

8197 w 16bit x1

Servis surelerini resetle. Bu adrese decimal olarak asadidaki
degerler yazilirsa karsilik gelen servis sureleri resetlenir.

1: Butlin servis stireleri resetlenir.

2: Servis A saati resetlenir.

4: Servis B saati resetlenir.

8: Servis C saati resetlenir.

16: Servis D saati sifirlanir.

32: Servis E saati sifirlanir.

8198 16bit x1

Bu adrese yazilan deger Calisma saati sayacina eklenir.

8199 16bit x1

Bu adrese yazilan deger Calisma saati sayacindan gikarilir.

8200 16bit x1

Bu adrese yazilan deger Yuklu ¢alisma saati sayacina eklenir.

8201 16bit x1

Bu adrese yazilan deger YUklU ¢alisma saati sayacindan
cikarilir.

8202 16bit x1

g g gl

Bu adrese yazilan deger Motor start (baslama) sayisi sayacina
eklenir.

8203 16bit x1

Bu adrese yazilan deger Motor start (baslama) sayisi
sayacindan cikarilr.
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ADRES Yaz Bilgi Katsayr @ Aciklama
(decimal) | Oku

8204 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis A saatine eklenir.
8205 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis A saatinden c¢ikarilir.
8206 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis B saatine eklenir.
8207 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis B saatinden c¢ikarilir.
8208 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis C saatine eklenir.
8209 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis C saatinden cikarilir.
8210 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deder Servis D saatine eklenir.
8211 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis D saatinden cikarilir.
8212 W 16bit x1 Bu adrese yazilan deger Servis E saatine eklenir.
8213 w 16bit x1 Bu adrese yazilan de@er Servis E saatinden ¢ikarilir.
8214 W 16bit x1 Flash’a yaz.

8215 W 16bit x1 Olay kaydi oku. Cihazin olay kaydi hafizasinda her biri 64 byte

uzunlukta olan 400 adet kayit bulunur. Olay kayitlari hafiza
yapisi madde 15.4’te verilmigtir. Kayit hafizasini okumak igin
blok numarasi 8215 adresine yazilmalidir. Sonra ilgili kayitlar
2048 adresinden 2559 adresine kadar okunabilir. 8215 adresine
asagidaki degerler yazilirsa karsilik gelen kayitlar okunabilir.
0: 0. Blok: 1.-16. Olay kayitlar

1. Blok: 17.-32. Olay kayitlari

. Blok: 33.-48. Olay kayitlari

. Blok: 49.-64. Olay kayitlari

. Blok: 65.-80. Olay kayitlari

. Blok: 81.-96. Olay kayitlari

. Blok: 97.-112. Olay kayitlari

. Blok: 113.-128. Olay kayitlari

. Blok: 129.-144. Olay kayitlari

. Blok: 145.-160. Olay kayitlari

10: 10. Blok: 161.-176. Olay kayitlar

11: 11. Blok: 177.-192. Olay kayitlar

12: 12. Blok: 193.-208. Olay kayitlari

13: 13. Blok: 209.-224. Olay kayitlari

14: 14. Blok: 225.-240. Olay kayitlari

15: 15. Blok: 241.-256. Olay kayitlari

16: 16. Blok: 257.-272. Olay kayitlari

17: 17. Blok: 273.-288. Olay kayitlari

18: 18. Blok: 289.-304. Olay kayitlari

19: 19. Blok: 305.-320. Olay kayitlari

20: 20. Blok: 321.-336. Olay kayitlari

21: 21. Blok: 337.-352. Olay kayitlari

22: 22. Blok: 353.-368. Olay kayitlari

23: 23. Blok: 369.-384. Olay kayitlari

24: 24. Blok: 385.-400. Olay kayitlari

©CONOUAWN
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ADRES Yaz Bilgi | Katsayi Agciklama
(decimal) | Oku

8216 W 16bit x1 Cihaz boot moduna geger.

8217 w 16bit x1 Bu adrese yazilan deger ile kullanici gikislan kontrol edilebilir.
Kullanici gikigi 1 role fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0001
(1), pasif yapmak icin 0x8001 (32769) yaziimalidir.
Kullanici ¢ikigi 2 réle fonksiyonunu aktif yapmak icin 0x0002
(2), pasif yapmak icin 0x8002 (32770) yaziimalidir.
Kullanici ¢ikigi 3 rdle fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0003
(3), pasif yapmak igin 0x8003 (32771) yaziimalidir.
Kullanici ¢ikigi 4 réle fonksiyonunu aktif yapmak icin 0x0004
(4), pasif yapmak icin 0x8004 (32772) yaziimalidir.
Kullanici ¢ikigi 5 rdle fonksiyonunu aktif yapmak igin 0x0005
(5), pasif yapmak igin 0x8005 (32773) yaziimalidir.

8218 w 16bit x1 Bu adrese decimal olarak 16 yazilirsa btln alarmlar ve uyarilar
resetlenir.

8219 w 16bit x1 Cihazi yeniden baslat. Bu adrese decimal olarak 14536
yazilirsa cihaz yeniden baslatilir.

8220 W 16bit x1 Rezerve

8221 W 16bit x1 Rezerve

8222 w 16bit x1 Egder Yike Gecme Komut Kaynadi parametresi “2 (Modbus

Komutu)” olarak ayarlanmissa, kompresore “Yike Geg¢”
komutu vermek igin bu adrese decimal olarak 170 degeri yazilir,
“Yiikten Cik” komutu vermek icin bu adrese decimal olarak 10
degeri yazilir.
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15.4. OLAY KAYITLARI HAFIZA YAPISI

ADRES Yaz Bilgi | Katsayr =Aciklama
(decimal) | Oku
+0 R 32bit x1 32 bit tarih saat bilgisi
+1 Bit_0..4: saniye/2 (0-29)
Bit_5..10: dakika (0-59)
Bit_11..15: saat (0-23)
Bit_16..20: giin (1-31)
Bit 21..24: ay (1-12)
Bit_25..31: yil-2000
(0..127=2000..2127)
+2 R 16bit x1 Kayit tipi
+3_ALT R 8bit x1 Dijital giris durum bitleri
+3_UST R 8bit x1 Dijital ¢ikis (réle) durum bitleri
+4 R 16bit x1 Rezerve
+5 R 32bit x1 Alarm durum bitleri
+6
+7 R 32bit x1 Uyari durum bitleri
+8
+9 R 16bit x1 Dijital Giris Alarmlar durum bitleri
+10 R 16bit x10 Faz L1 gerilimi
+11 R 16bit x10 Faz L2 gerilimi
+12 R 16bit x10 Faz L3 gerilimi
+13 R 16bit x10 L1-L2 gerilim
+14 R 16bit x10 L2-L3 gerilimi
+15 R 16bit x10 L3-L1 gerilimi
+16 R 16bit x100 Frekans
+17 R 16bit x10 Ortalama gerilim
+18 R 16bit x10 Sensor-1 basing degeri
+19 R 16bit x10 Sensor-2 basing degeri
+20 R 16bit x1 Analog sensor-1 sicaklik degeri
+21 R 16bit x1 Analog sensor-2 sicaklik degeri
+22 R 32bit x10 Calisma saati sayaci
+23
+24 R 32bit x10 YUklU ¢alisma saati sayaci
+25
+26 R 16bit x10 YUklG ¢calisma / Toplam calisma saati yuzdesi (%)
+27 R 32bit x1 Motor Start (baslama) sayisi sayaci
+28
+29 R 16bit x1 Son 1 saat igindeki Motor Start (baglama) sayisi
+30 R 16bit x1 Rezerve
+31 ALT R 8hit x1 Motor durumu
0: Motor Stop modunda
1: Yildiz rélesi ¢ekili
2: Motor yiikleme 6ncesi yuksuz galigiyor
3: Motor yukli galisiyor
4: Motor yikleme sonrasi yukslz galisiyor
5: Motor duruyor
+31 UST R 8hit x1 Rezerve
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15.5. GERGEK ZAMAN SAATI

ADRES
(decimal)

Yaz
Oku

Bilgi | Katsay1 Agciklama

5120 R 16bit x1 Yil (0-4096)
5121 R 16bit x1 Ay (1-12)
5122 R 16bit x1 Gin (1-31)
5124 R 16bit x1 Saat (0-23)
5125 R 16bit x1 Dakika (0-59)
5126 R 16bit x1 Saniye (0-59)
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16. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asa@idaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2014/35/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2014/30/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glUvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Uranun, givenlik, saglik, gevrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki Avrupa
standartlarina uygunlugunu belirtir.

17. BAKIM

DIKKAT: CiHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.
Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihaz temizlemek icin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

18. CIHAZIN ATILMASI

AB parlamentosu ve konseyinin 2002/96/EC sayili ve 27 Ocak 2003 tarihli WEEE kararina goére bu cihaz
genel ¢copten ayri olarak atilmali ve ayri islenmelidir.

19. ROHS UYGUNLUK

AB ROHS direktifi bazi kimyasal maddelerin elektronik cihazlarda kullanimini sinirlar veya yasaklar.

AB parlamentosunun ve konseyinin 2011/65/EU sayili ve 8 Haziran 2011 tarihli direktifine goére bu cihaz
EK-I ‘de sayilan kategorilere dahildir. ( “Monitoring and control instruments including industrial monitoring
and control instruments” ) ve ROHS direktifinden muaftir.

Buna karsilik Datakom uretimde tamamen ROHS uyumlu elektronik komponentler kullanmaktadir.
Sadece kullanilan lehim kursun icermektedir. Kursunsuz lehimlemeye gegcis islemi siirmektedir.
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20. ARIZA BULMA VE GIDERME

Asagida sik¢a karsilasilan sorunlar anlatiimistir. Bazi
durumlarda daha detayli bilgi gerekebilir.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki besleme klemensleri arasindaki AC gerilimi él¢linuz. Gerilim varsa panodaki butin
sigortalari kapatin, daha sonra hepsini agin ve yeniden test yapin.

Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu parametreler fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistirilemez.
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