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DK-45 elektrik motoru tahrikli, vidali ve pistonlu tip
kompresodrlerin kontrolunu saglayan gelismis teknoloji
ardnd bir cihazdir.

Cihaz kompresdrlerde ihtiya¢ duyulabilecek tim
fonksiyonlari binyesinde toplamistir, boylece panoda
ilave moddillere gerek birakmaz ve maliyet avantaji
saglar.

Erken start fonksiyonu hava tuketim trendini analiz eder
ve basincin set degerinin altina diismeyecegi sekilde
kompresoéru erken galistirir.

Cihaz dogrudan 380/220 volt ile beslenir, hata kontak
ve sensor beslemelerini kendi i¢cinden saglar. Bdylece
panoda ilave besleme trafosuna gerek birakmaz.

Sebeke gerilimleri ve frekansi cihaz izerinden
izlenebilir. Cihaz disuk/yiksek gerilim korumasi ve faz
sira hatasi korumasi da igerir.

Cihaz 2.9” boyuttaki 128x64 piksel hassasiyetteki grafik
ekraninda degerleri okunakli ve grafik destekli olarak
gOsterir.

Lojik seviyeli MODBUS RTU haberlesme portu
sayesinde bilgisayara baglanarak izleme yapilmasina
ve program parametreleri yiklenmesine izin verir.
Cihazin optik izolasyonlu dijital girisleri donanimsal
olarak gurulti bastirici filtrelerle donatiimistir ve yliksek
elektriksel guraltald ortamlarda hatasiz ¢alisirlar.
Cihazda 5 adet 5A ¢ikis akimina sahip réle mevcuttur.
Cihazin konfiglrasyonu 6n panelden veya
programlama yazilimi (izerinden yapilabilmektedir.
Programlama yazilimi (icretsizdir ve internetten
indirilerek kullanilir.

Cihazi Datakom Rainbow+ yazilimi ile izlemek ve kayit

altina almak mumkunddr.
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e Grafik ekran: 128x64 piksel, 2.9”

e Cikis basincina gére otomatik ¢alisma

e Gerilim Koruma Rélesi Fonksiyonu

e Faz Sirasi Koruma Rélesi fonksiyonu

e Esnek motor saati hesaplama yoéntemi

e Analog devir kontrol ¢ikisi

o Coklu kompresor destegi

e Basing kaybini 6nleyen erken start
fonksiyonu

e Kurutucu kontrol fonksiyonu

e Olay kayitlar

e 5 adet servis sayicisi

e Cesitli baglanti topolojilerini destekler

e Sebeke gerilimlerini go6sterir

e Harici trafo gerektirmez

e Yildiz / liggen yolverme

e Yiik solenoid kontrolu

e 5 adet programlanabilir réle ¢ikigi

e Optik izole, programlanabilir digital girigler

e 2 adet basing sensoér girisi

e 2 adet sicaklik sensér girigi

e Ayarlanabilen sensor egrileri

e Lojik seviyeli seri port

o MODBUS-RTU haberlesme

e Sifre korumali 6n panelden programlama

e Diigiik pano derinligi, montaj kolayligi

e Genis calisma sicaklik araligi

e Tam kapali 6n panel (contaile IP65)
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TELIF HAKKI BiLDIRIMi

Bu doékidmanin herhangi bir bélimuandn yada igeriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dékiman, DK-45 cihazinin basarili bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve adimlari
acgiklamaktadir.
Dokidmanda verilen talimatlari dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana
gelebilecek sorunlarin éniine gegilmesi icin dnemlidir.
Batun teknik bildirimler i¢in lutfen Datakom ile irtibata geginiz:

teknik.destek@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dékiman igin ek bir bilgi talep edilirse, asagidaki e-mail adresini kullanarak Uretici ile dogrudan
temasa geginiz:
teknik.destek@datakom.com.tr

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek icin litfen asagidaki bilgileri saglayiniz:

e Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz)
e Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda gorebillirsiniz)
e Yazihm versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz)

Litfen istek ve Onerinizi net ve detayl olarak belirtiniz.

TERMINOLOJI

DIKKAT: Potansiyel 6lim yada yaralanma riski.

UYARI: Potansiyel ariza yada maddi hasar riski.

IPUCU: Cihazin galismasini anlayabilmek igin yararli ipuglari.
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
veya olumle sonuglanabilir.

OOOOE & Dy

Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman kisiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan iiretici firma sorumlu degildir.

Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

Cihazin igini agmayiniz. Cihaz iginde degisebilecek parcga yoktur.

Besleme ve faz giriglerine harici sigorta takiniz. Sigortalari
kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza miimkiin
oldugunca yakin monte ediniz.

Sigortalar hizl tip (FF) ve kapasitesi 6 Amper olmalidir.

Cihaz uzerinde ¢calismadan 6nce mutlaka enerjiyi kesiniz.

Cihaz elektrik sistemine monte edildikten sonra terminallerine
dokunmayiniz.

Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmalidir. Limitleri asan
zorlamalar cihazin galigma émriinii azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

Enerji vermeden once baglantilari kontrol ediniz.

Cihaz panele monte edilmek uzere tasarlanmistir.
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1.1 KURULUM TALIMATLARI

Kurulumdan 6nce:

Kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz ve dodru montaj semasini belirleyiniz.

Batun konnektdér ve montaj braketlerini cihazdan sékiniz. Daha sonra cihazi pano montaj
deliginden gegiriniz.

Montaj braketlerini takiniz ve sikiniz. Asiri sikmayiniz, kutu kirilabilir.

Elektrik baglantilarini soketler cihaza takili degilken yapiniz. Baglantilar bittikten sonra soketleri
cihaza takiniz.

Besleme girisinin 6lgme uglarindan izole oldugunu dikkate aliniz.

Asadidaki durumlar cihaza zarar verebilir:

Hatal baglanti

Uygun olmayan besleme gerilimi.

Olgme uglarina limit tizeri gerilim uygulanmasi.

Cihaz enerijili iken data baglantilarinin takilmasi veya gikariimasi.
Role cikislarinin agin yiklenmesi veya kisa devre edilmesi.
Dijital giriglere limit Gzeri gerilim uygulanmasi.

Haberlesme portuna asiri gerilim uygulanmasi.

Asadidaki durumlar anormal calismaya neden olabilirler:

Minimum limitin altinda besleme gerilimi.

Besleme frekansinin limitler disinda olmasi.
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1.1. ON VE ARKA PANELLER
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1.2. MEKANIK MONTAJ
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kontaktor, yuksek akim barasi, anahtarlamah mod

c Cihazi, yuksek elektromanyetik giiriltii yayan
guc¢ kaynagi gibi cihazlara yakin monte etmeyiniz.

Cihaz elektromanyetik etkilere karsi korumali olmasina ragmen, yuksek degerde
elektromanyetik etkiler cihazin galismasini, 6lgim hassasiyetini ve haberlesme kalitesini
etkileyehbilir.

= Tornavida ile kablolan sikistirkken MUTLAKA soketleri figlerinden gikariniz.

= Cihazin besleme ve faz gerilim giriglerine seri olarak sigorta baglayiniz.
Sigortalar cihaza miimkiin oldugunca yakin olmalidir.

= Sigortalar hizl tip (FF) ve en fazla 6A anma akimina sahip olmalidir.
= Uygun sicaklik araligina sahip kablo kullaniniz.

* Uygun kesitte kablo kullaniniz. En diisiik kablo kesiti 0.75mm? olmalidir
(AWGL18).

» Kablolama igin ulusal kurallara uyunuz.

= Seri port ¢ikisina sadece kendi kablo adaptoriini takiniz.
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1.4. BAGLANTI RESMI
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2. BUTON FONKSIYONLARI

Programlama ve 6lgim ekranlarina én paneldeki 3 adet buton sayesinde ulasilir.

BUTON

ACIKLAMA

FONKSIYON

Ekranda bir sonraki parametreyi goster.

MENU Var olan alarmlarn sil.
PROGRAMLAMA KONUMU: Ayarlanan Degeri Kaydet
RUN Kompresoru galistir ve var olan alarmlar sil.
PROGRAMLAMA KONUMU: Deger artir.
Kompresorii durdur ve var olan alarmlari sil.
STOP P

PROGRAMLAMA KONUMU: Deger azalt.
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3. EKRANLAR ARASI GEGi$

Cihaz ilk acildiginda ekranin st kisminda (P1) 1 numaral basing sensori (veya 1 numarall basing
anahtari konumu) gosterilir. Basing sensériinden okunan degerin sadinda basing birimi segimine gore
PSI veya Bar yazar. Basing degeri ile orantili olarak ustteki gorsel gubugun dolulugu degismektedir.
Programlama parametreleriyle ayarlanabilen Ustteki gérsel gubukta gosterilebilecek maksimum deger
(E.03 Yiiksek basing alarm limiti) cubugun sagd ucunda gosteriimektedir, gérsel gubukta

gOsterilebilecek minimum deger ise sol ugta gosterilmektedir. Gorsel gubuk tizerindeki .' (start)
sembollyle kompresérin EO5 baglama basinci, " (stop) semboli ile kopresoriin EO4 durma basinci
ve « sembolu ile E.03 yiiksek basing alarm limiti noktalari gdsterilmektedir.

Ekranin alt kisminda ise 1 numarali sicaklik sensori (T1) gosterilir. Sicaklik sensériinden okunan
degerin saginda sicaklik birimi segimine gore °C (santigrad) veya °F (Fahrenheit) yazar. Sicaklik degeri
ile orantili olarak alttaki gorsel cubugun dolulugu degismektedir. Programlama parametreleriyle
ayarlanabilen alttaki gérsel gubukta gosterilebilecek maksimum deger (E.O8 Yiiksek hava ¢ikis sicakhigi
alarm limiti) ¢ubugun sag ucunda gosterilmektedir, gérsel gubukta gosterilebilecek minimum deger ise

sol ucta gosterilimektedir. Gorsel cubuk Uzerindeki ! semboli ile E.O8 yiiksek hava ¢ikis sicakligi
alarm limiti noktasi gosterilmektedir. EGer herhangi bir réle fan gikisi olarak ayarlanmissa (bakiniz
madde 9) bu role ¢ektiginde yani fan galistiginda ekranin sag alt késesinde fan semboli goértnir, role
biraktiginda fan sembolu gérulmez.

Program menisunden ilgili program parametreleri ayarlanarak; 2 numarali basing sensor degeri (P2),
P2-P1 basing degeri (DP), 2 numarali sicaklik sensér degeri (T2) ve T1-T2 sicaklk degeri (DT) de
yukarida P1 ve T1 i¢in anlatildi§i sekilde 2. Basing ve Sicaklik ekraninda gosterilebilir.

1. Basing ve Sicaklik Ekrani

Diger olgiim ekranlart MENU butonuna basilarak taranir.

2. Basing ve Sicaklik Ekrani

ey e e

o R =i =%
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A }

—
rd
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Faz-Nétr Arasi Gerilimler Ekrani
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Bu ekranda A,B, C, D ve E servislerine kalan sireler saat birimiyle gdsterilir. Servis sayagclari geriye
dogru sayarak azalir, servis saya¢ de@erleriyle orantili olarak ilgili gérsel gubuklarin igi bosalir.
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Cesitli bilgilerin bulundugu ekran

STRT E L5
STOF 7.4
MA=-TE DEV. ADFR 1
MUF OF DEUICES 2
SOFTHARE UER. 5.3

Bu ekranda yukaridaki resimde goérilen bilgilerin disinda, eger E.47 Motor kontrol PWM sinyali
parametresi aktif edilirse start-stop basinglari yerine E.48 Motor kontrol PWM sinyali set basing degeri
(DRVR SET PRS) gosterilir.

Alarm gec¢misi ekrani
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Alarm gegmisi ekrani madde 6.6'da detayh anlatiimistir.

Yukarida gdsterilen ekranlar veya ekranlarda gdsterilen parametreler program parametrelerindeki
secimlere gore gdsterilmeyebilir.

Bazi parametrelerin ekranda goriulmesi program parametreleri
ile secilmektedir ve kompresor ureticilerine bagh olarak
farkhhk gosterebilir.

ﬁ Bir alarm olustugunda ekranda alarm kodu ve sembolii
goriinecektir.

-12 -
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Ekranda gorilebilen bazi mesajlarin agiklamalari agagidadir:

MESAJ ACIKLAMA
P1 1 numarali basing sensér degeri veya anahtar konumu
P2 2 numarali basing sensor degeri veya anahtar konumu
DP P2-P1 basing degeri (Delta basing degeri)
T1 1 numarali sicaklik sensér degeri
T2 2 numarali sicaklik sensoér degeri
DT T1-T2 sicaklik deg@eri (Delta sicaklik degeri)
L-1 L1 fazi ile nétr arasi gerilim
L-2 L2 fazi ile n6tr arasi gerilim
L-3 L3 fazi ile notr arasi gerilim
L12 L1-L2 faz-faz arasi gerilim
L31 L3-L1 faz-faz arasi gerilim
L23 L2-L3 faz-faz arasi gerilim
FRQ Frekans
RUN H. Toplam galisma saati (YUkIG + Yiksiz)
LOAD H. YUkl galisma zamani
LD/RUN (YUkIG galisma) / (Toplam galisma saati) orani
STRTS/h Saatlik yapilabilecek start sayisi
DRVR SET PRS Motor kontrol PWM sinyali set basing degeri
STRT PRES Kompresorin ¢alismaya baglama basinci
STOP PRES Kompresorin durma basinci

MASTR DEV. ADR
NUM OF DEVICES

Master cihazin adresi (¢oklu kontrolde)

Cihaz sayisi (¢oklu kontrolde)

SOFTWARE VER. Cihaz yazihm versiyonu
msec mili saniye (milisecond)
sec saniye (second)
min dakika (minute)
h (hour) saat (hour)
\% Volt
Hz Hertz
% yuzde

-13-
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Ekranda goériilebilen bazi sembollerin anlamlari agagidadir:

SEMBOL

ACIKLAMA

Iptal, yok, kapali, devre dis1

Uzak c¢alistir (Remote Start)

Temizle, sifirla

Devrede, ayarlandi

Sifre gir, sifre degistir

Motor PTC

T B IS BVIX

E+

Separator filtresinde basing-2

FH

Separator filtresindeki basincin diismesini bekle

il

Ll

Uzak ¢alistir / Durdur (Remote Start / Stop)

Far Giris bekleniyor
-2
% Maksimum slave cihaz1 (Max Slaves)

Otomatik yeniden baslatma registeri-2 (Auto restart register, PORO)

T
Wil

"i

Kurutma fonksiyonu

Basing yeterli degil (kompresorii caligtir)

P

Basing yeterli (kompresorii durdur)

Servislere kalan saatler

Yoo =

Calisma saati sayaglari

Programlama

=]

Uzak durdur (Remote Stop)

-14 -
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4. GALISMA SEKILLERI

Calisma konumunun secgilmesi:

Enerji verildiginde cihaz kontrol amagli olarak 3 saniye sireyle butin isiklarini yakar. Daha sonra STOP
konumuna geger ve STOP ledi yanar.

= .
Kompresoér UZAK CALISTIR sinyali ile (ekranda 5sn siireyle F semboli gordlir) veya RUN “
butonuna basilarak g¢alistirilir.

Eger E.27 emniyet gecikme slresi henluz dolmadiysa, slre dolana kadar RUN ledi yanip séner. Sure
dolunca ve ¢ikis basinci E.O5 start basing limiti altinda ise kompresor ¢aligir.

Herhangi bir alarm olustugunda kompres6r hemen durur,
ekranda alarm kodu ve sembolii goruniir.
Alarm kodlarinin tam listesi Madde 5 ‘de verilmistir.

=
Kompresor normal olarak UZAK DURDUR sinyali ile (gostergede 5sn sireyle E semboll goérallr)

veya STOP @ butonuna basilarak durdurulur.

Durma yontemi:
STOP ledi yanip sbnmeye basglar.

Kompresor yiikliyse, YUK rélesi birakir ve E.27 emniyet gecikme siiresi veya E.25 yiiksiiz gall.§ma
siresi boyunca (hangisi daha uzunsa) motor ¢calismaya devam eder. Bu sirada yeniden RUN

butonuna basilarak ¢alisma konumuna déndlebilir. Yikstz ¢alisma sirasinda tekrar STOP @ butonuna
basilirsa kompresor hemen durur.

Kompresor tam olarak durana kadar STOP ledi yanip sdner.

a Eger kompresor zaten yuksuz ¢alisiyorsa, STOP butonuna
basildiginda E.25 yiiksiuiz calisma siresi dolana kadar ¢alismaya
devam eder.

Kompresor STOP butonuna tekrar basilarak hemen
durdurulabilir.

. J

-15 -



DK-45 Kullanim Kilavuzu V1.0 (22.010.2016)

Kompresoriin calismaya baslamasi:

Sebeke gerilimleri ve frekansi ayarlanan limitler icinde ve sebeke faz sirasi dogru ise LINE ledi yanar.
Sadece LINE ledi yanikken kompresor ¢alisabilir. Aksi halde higbir sekilde ¢alismaz.

RUN 0 butonuna basilarak veya aktif edilmigse Uzaktan START/STOP komutu verilmesi ile Calisma
Konumuna gegilmis olur. Bu asamada cihaz, ¢ikis basinci E.05 Start Basing Limiti altina dislince (veya
basing anahtari kapatinca) kompresoéri devreye almaya karar verir.

Kompresor devreye alinmadan énce YILDIZ réle ¢ikisi aktif hale gelir. E.15 Roéle Gegis Siiresi sonunda
ANA roéle geker. Motor béylece yildiz kalkis yapar.

E.22 Yildiz Siiresi sonunda YILDIZ rélesi birakir ve E.23 Yildiz/Uggen gecikme siiresi sonunda
UCGEN rdlesi geker.

E.24 Yiikleme gecikme siiresi sonunda YUK rolesi geker ve kompresér basingl hava lretmeye baslar.

Kompresorun vukten cikmasi ve tekrar yuke girmesi:

Cikis basinci E.04 stop limitine ulasinca (veya basing anahtari aginca) yik rolesi birakir ve motor E.25
yiiksiiz gcalisma siiresi boyunca calismaya devam eder. Siire dolmadan 6nce ¢ikis basinci E.05 start
basing limiti altina diiserse YUK rélesi tekrar ceker.

Kompresoriin Cikis Basincina Bagli Olarak Durmasi ve Tekrar

Calismasi:

Cikis basincl, E.25 yiiksiiz ¢aligma siiresi boyunca E.05 Start Basing Limiti (izerinde kalirsa (veya
basing anahtari acik kalirsa) 6nce UCGEN rélesi birakir, E.15 role gegis siiresi sonunda ANA réle
birakir.

Bu durumda RUN ledi yanip sénmeye baslar.

Kompresorin bir saatte yapabilecedi azami start sayisi F.01 Saatte azami start parametresi ile
ayarlanmaktadir.

Egder azami start sayisina ulasildiysa, 1 saatlik stire dolana kadar kompresérin durmasi engellenir ve
motor yuksUz olarak bosta ¢calismaya devam eder.
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5. ALARMLAR VE UYARILAR

Kompresoérde olusan anormal durumlar uyarilar, servis istekleri ve alarmlar olmak lzere g farkh
kategoride degerlendirilir.

Uyarilar en duslk hata seviyesidir ve sadece gorsel uyari olustururlar.

Alarmlar ise en yuksek seviyede hatalar olarak degerlendirilir ve motorun hemen durmasina, alarm
rélesinin gekmesine (aktif edilmis ise) ve gorsel uyari verilmesine yol acarlar.

;1 Lo OLARM 1

. Ej T

Herhangi bir hata durumu olustugunda ekranda hata kodu ve semboll gorindr. Bu hata bir alarm ise
alarm ledi, bir servis istegi ise servis ledi yanar.

nr:-"l.=. 23331 83, Il:ir’:':iil:.r‘-
' ﬁ: } e !.lf d:r i HLHR
n i PE g::ﬁ i =F=1a Ball

+

Uyarilar MENU butonuna basilarak silinir. Alarmlar ise butonlarla silinemez, mutlaka girigteki sinyalin

kaldiriimasi gerekir, ancak alarm goéruldiginde MENU < butonuna basilirsa bliyuk olarak gésterilen
ve ekrani kaplayan alarm kodu ve sembolu artik gériinmez, kiiglk bir fontta ekranin késesinde sadece
alarm kodu goérandr.

MENU tusuna basildiginda, ekran élgiim ekranlari konumuna
donecektir.
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5.1. SERVIS ALARM SEGENEKLERI

ilgili program parametresi degerine gore (F.02 STP.SRVC.RQUEST :Servis giivenlik secimi), servis
zamani geldiginde sadece 1sikh uyari verilip alarm rélesi aktif olabilir veya asagidaki calisma sekli
gergeklestirilir.

SERVISE KALAN SURE | VERILEN TEPKI

> 100 saat Herhangi bir uyari verilmez

100 saat Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompres6r normal ¢alismaya

devam eder.
b
0 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN
butonu ile kompresoér yeniden devreye alinabilir.
-100 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0
butonu ile kompresdér yeniden devreye alinabilir.
_s}ai(t)t(!eb'-rzoo saat arasi ve 20 Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN 0
! butonu ile kompresoér yeniden devreye alinabilir.
U

-210 ile -300 saat arasi ve 10

. Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. RUN a
saatte bir.

butonu ile kompresdér yeniden devreye alinabilir.

Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresor

-300 saat . :
servis yapllmadan yeniden devreye alinamaz.
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5.2. HATA KODLARI LISTESI

SEMBOL KOD | AGIKLAMA HATA SEVIYE
| C
'I' '!' 01 Basing glvenlik anahtari acik ALARM
P
ALARM 01
02 Yiksek basing ALARM
ALARM 02
ﬁ 03 Basing sensoru arizali ALARM
ALARM 03
Mg
'I' 04 Yiksek sicaklik alarm ALARM
i ALARM 04
T 05 Yiksek sicaklik uyari UYARI
ALARM 05
7 ¥
-'? 06 Sicaklk sensoéri arizali ALARM
e ALARM 06
LT
rl, 07 Dusulk sicaklik alarm ALARM
i ALARM 07
08 Fan motor yuksek sicaklik ALARM
ALARM 08
09 Motor PTC asiri sicaklik ALARM
ALARM 09
10 Gerilim dengesizligi ALARM
ALARM 10
11 Yiksek gerilim ALARM

Mgl
!!!'l' ALARM 11

?v'l' 12 Dusuk gerilim ALARM
Il

e ALARM 12
x
Hz 13 Yiksek frekans ALARM
-|||||||||-||-
ALARM 13
A=
) 14 DusUk frekans ALARM
-|||||||||-||-
ALARM 14
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SEMBOL KOD | AGIKLAMA HATA SEVIYE
| LT —
! 15 Faz sira hatasi ALARM
ik
L3 ALARM 15
Xn
- HH 16 Hava filtresi tikali UYARI
X
ALARM 16
Hn}i-l__,.-h
17 Bir saatte yapilabilecek maksimum start sayisi UYARI
Illinlll asildi
ALARM 17
Iyl
'." 18 Acil stop ALARM
ALARM 18
19 Dahili hata UYARI
ALARM 19
20 Asiri fark basinci ALARM
ALARM 20
21 Sensor-2 yuksek basing ALARM
ALARM 21
22 Basing sensor-2 arizali ALARM
ALARM 22
23 Yiksek sicaklik sensor-2 ALARM
/ Delta (tS2-tS1) Alarm
ALARM 23
i'? 24 Sicaklik sensori-2 arizali ALARM
e @ ALARM 24
1111
rl.:-llr 25 Dusuk sicaklik sensoér-2 alarm ALARM
HINN=Fa ALARM 25
]
@ ||||||| 26 Separatdrde hava var UYARI
M =3 ALARM 26
& 27 Delta sicaklk sensor-2 UYARI
T
e’ 3 ALARM 27
55-:"-:’5

28 Motor termik koruma salteri acik (Motor Asiri yik) | ALARM
r .1'.?55 ALARM 28

@ 29 Sensor-2 dusuk basing ALARM
g

ALARM 29
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SEMBOL KOD | AGIKLAMA HATA SEVIYE

ALARM 30 30 Girig Bekleniyor UYARI

ALARM 50 50 Veri yolu hatasi (¢oklu kontrol) UYARI
H 100 |
X1 SERVIS A Servis periyodu A agild SERVIS
= 101 |
X1 SERVIS B Servis periyodu B agild SERVIS
K 102 .
(X1 SERVIS C Servis periyodu C asildi SERVIS
] 103 .
'E:'SERVIS D Servis periyodu D asildi SERVIS
E 104 _
'E:'SERViS E Servis periyodu E asildi SERVIS

= 200 5

|E| Uzak Durdur Uzak durdur sinyali
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6. DIGER OZELLIKLER

6.1. SERVIS SAYICILARININ SIFIRLANMASI

Servis sayicilari sadece kompresor STOP konumundayken
sifirlanabilir.

Servis sayicilarini sifirlamak igin:

. @8 :
- MENU ve RUN “ butonlarini 3 saniye slreyle basili tutunuz. Eger son 90 dakika iginde
yuksek seviyeli sifre giriimediyse cihaz sifre soracaktir.

- Sifreyi giriniz.

- Ekranda H EE (servis A'ya kalan saat) ve altinda B (sifirla) semboll gériinecektir.
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= .
- MENU butonuna tekrar basiniz, ekranda B (sifirla) semboll yerine SERVIS A igin kalan
sure gorlnecektir.

: . €5
- SERVIS A suresini resetlemek igin MENU butonunu 3 saniye silreyle basil tutunuz.

- Ekranda bir sonraki servis sayicisi olan SERVIS B igin kalan siire sembolii B ve altinda

B (sifirla) semboll gorinecektir.
- MENU " butonuna tekrar basiniz, gostergede SERVIS B icin kalan slire goriinecektir.
- SERVIS B siiresini resetlemek icin MENU = butonunu 3 saniye slreyle basili tutunuz.

. .
- MENU butonuna tekrar basarak diger sayicilar; SERVIS C, SERVIS D, SERVIS E de taranabilir
ve resetlenebilir.

En son sayicidan sonra gosterge olgiim ekranlari konumuna
donecektir.
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6.2. CALISMA SAATLERININ DEGISTIRILMESI FE:'

Cihazda tutulan ve gosterilen ¢calisma saatleri asadida verilmistir.

MESAJ ACIKLAMA

R Toplam motor ¢alisma saati (YUKLU+YUKSUZ)
UN H. o .

Bu sayici motor calistidi siirece artar.
LOAD H Toplam yulkte ¢alisma saati (LOAD cikisi aktif)

Bu sayici motor yiikte (YUK ledi yanar) oldugu siirece sayar.

é Caligma saatleri sadece kompresor STOP konumundayken
degistirilebilir.

Calisma saatlerini belirli bir degere ayarlamak icin:

. @& : )
- MENU , RUN “ ve STOP Q butonlarini 3 saniye slreyle basili tutunuz. Eger son 90 dakika
icinde ylksek seviyeli sifre girilmediyse cihaz sifre soracaktir.

- Sifreyi giriniz.

UM H.

- Gostergede solda “RUN H.” mesaiji ve saginda ¢alisma saati olarak sifir degeri gériinecektir.

- RUN 0 ve STOP @ butonlariyla motor saatini istediginiz degere getiriniz.
o I
i

. .

..,...
—-=n
e
—
sl
o
- .

. @S
- MENU tusu 3 saniye sureyle basili tutulursa ekranda *# (ayarlandi) semboli gérunir ve

. &
sayac yeni degerine getirilmis olur. MENU tusuna kisa sureli basilmasi durumunda ise sayag¢
degeri degistiriimeden bir sonraki saya¢ olan ylkte ¢alisma siresi igin ayni adimlar tekrarlanir.

A Degistirme sonrasi ekran, 6lgim ekranlari konumuna donecektir.
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6.3. MOTOR SAATI HESAPLAMA YONTEMi SEGiMmi

Cihaz motor saatini ¢ikis hava sicakligina gore degisen bir katsayiyla hesaplama segenedi sunmaktadir.

Degisken katsayi kullanimi F.03 Motor saati hesaplama yontemi parametresiyle secilir. Bu parametre
aktive edilmezse tim servis ve motor saati sayicilari 1.00 katsayisiyla ve ¢ikis hava sicakhgindan
bagimsiz olarak hesaplanir.

Degisken katsayili hesaplama ydntemi aktive edildiginde:

Yiikte calismada,

90 °C ‘ye kadar ¢arpan 1
90-95 °C ‘de ¢arpan 1.5
95-100 °C ‘de garpan 2

100 °C ‘nin Ustiinde ¢arpan 3

Bosta calismada

90 °C ‘ye kadar ¢arpan 0.5
90-95 °C ‘de garpan 0.75
95-100 °C ‘de garpan 1

100 °C ‘nin Ustiinde ¢arpan 1.5

f Bu katsayilar tim servis ve motor saati sayicilari igin gegerli
olacaktir.
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6.4. BAGLANTI TOPOLOJILERI

Cihaz gesitli baglanti sekillerini destekler. Baglanti sekli tercihi C.04 Baglanti topolojisi parametresiyle
secilir. Bu baglanti sekilleri ve cihaz terminallerine baglantilari resimlerdeki gibidir.

PHASE-R ——— | 11 PHASE-R —— H

PHASE-§ ———— / I
PHASE-T —— \ N
‘ |

1 2| PHASE-T 7 ” N
‘ Co4=1
Cc.04=3
PHASE-R ———— g
PHASE-R
PHASE-S

PHASE-S ) l \ ) / \ DHASET — !
L2 | IN-COMM L3 / l \

PHASE-T

L2
)

(optional)

]

C.04=2 C.04=3

Cihaz Gzerinde besleme ve dl¢gim uglari birbirinden
izoledir. Sekildeki baglantiy1 yapabilmek icin sipariste
belirtilmis olmasi gerekir.
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6.5. BASING KAYBININ ONLENMESI

Cikis basinci, E.25 yiiksiiz ¢aligma stiresi boyunca E.05 Start Basing Limiti Uzerinde kalirsa
cihaz motoru durdurur. Motor duruyorken basing EQ5 Start Basing Limitinin altina inerse motor tekrar

calisir.
Kompresor tekrar yike girene kadar E.22+E.23+E.24+E.15x3 kadar bir siire gegecektir.

Bu silire boyunca hava tiiketim hizina bagl olarak basing degeri EQ5 Start Basing Limitinin ¢ok
daha altina inmis olabilir.

Fakat cogu sistemde basing degerinin higbir zaman E.05 Start Basing Limitinin altina inmesi
istenmez.

Cihaz bu istenmeyen durumu ortadan kaldirmak i¢in 3 farkli ydntem onerir ve bu yontem E.38
Basing kaybi 6nleme yéntemi parametresiyle segilir. Cihaz motorun ¢alismaya baslayacagi basing
degerini (Pi Tekrar Baglama Basinci) dinamik olarak hesaplar.

E.38 = 0 > Basing kaybi igin hi¢bir ek 6nlem alinmaz. Her zaman Pi = E.05'dir.

E.38 =1 - Sistem her yuke girdiginde basing degeri eger EQ5 Start Basing Limitinin altinda ise Pi
Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar arttirir. Eger sistem ylke girdigindeki basing degeri E.05 Start
Basing¢ Limitinin Gzerinde ise Pi Tekrar Baglama Basincini 0.1 bar azaltir. Bdylece sistem tekrar yike
girdiginde basing degerinin E.05 Start Basing Limitine esit kalmasini saglamaya calisir.

E.38 = 2 > Sistem E.04 durma basincina ulastiktan sonraki ilk 8 saniye igerisindeki basing kayip
egrisinin egiminden yola ¢ikarak Pi Tekrar Baslama Basincini her periyot igin yeniden hesaplar.

E.25 Yuksuz Galisma Siiresi sonunda ¢ikig basinci E.05 Start
Basing Limitinden fazla ama Pi Tekrar Baglama Basincindan
diisukse cihaz yiiksuz ¢aligmaya devam eder.
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6.6. GECMiS ALARMLARIN LIiSTESI

Cihaz en son meydana gelen 9 adet alarmin kaydinin tutuldugu bir alarm listesine sahiptir.
Yeni bir alarm olugsmasi durumunda en 6n siradan listeye eklenir.

Alarm listesi ekrandan gorintilenebilecedi gibi Modbus haberlesme Uzerinden de okunabilir.
Alarm listesi enerji kesilmelerinden etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizaya kaydedilir.

Bir alarmin listeye eklenmesinin 6n kosulu en son alarmdan farkli olmasi veya en son alarm kayit
edildikten sonra motorun en az 6 dakika stureyle ¢alismis olmasidir.

ook o () |
Listedeki alarmlarin en yenisini gértintilemek icin MENU ” butonuna basarak (alarm
gecmisi) ekranina geliniz (Alarm ge¢misi ekranina program menusunden de ulasilabilir, madde 10'a

bakiniz). Daha 6nceki alarmlari gérmek i¢cin RUN 0 ve STOP @ butonlarini kullaniniz.

Alarm gecmisini sifirlamak icin kompresor stop durumunda iken STOP @ butonuna uzun basiniz.

Alarm gecmisi ekraninda sol Ust kdsede alarm kaydinin numarasi gordlir (1’den 9’a kadar deger
alabilir), sag Ust kdsede alarm gecmisi semboli goralir, biraz altta ise kayitli alarmin sembolii ve
alarm kodu goralir.

Alarm listesi incelenirken STOP butonu daima aktiftir, yani
kompresoru durdurur. RUN butonu aktif degildir, kompresoru
calistirmaz. Kompresor galisirken alarm listesini gormek igin
sadece RUN butonu ile tarayiniz.
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6.7. KURUTUCU FONKSiIYONU

E.56 Kurutucu fonksiyonu gecikme zamanlayicisi sifirdan farkli bir degere ayarlanirsa 4. Bolim
Calisma Sekilleri'nde anlatilan “Kompresoériin calismaya baslamasi” islemi degisik olarak ¢alisacaktir.

Bu parametre sifirdan farkliysa, cihaz kompresoru devreye almaya karar verdiginde YILDIZ réle ¢ikiginin
aktif hale gelmesinden 6nce ANA réle aktif hale gelir ve E.56 Kurutucu fonksiyonu gecikme siresi
kadar ANA réle bu sekilde aktif kalir.

Bdylece kompresor basingli hava Uretmeye baslamadan 6nce ana réleye baglanmis olan hava
kurutucusu istenilen sure kadar galistiriimis olur.

Sire dolunca YILDIZ réle ¢ikisi aktif hale gelir ve 4. Bolim Calisma Sekilleri’'ndeki “Kompresoérin
calismaya baglamasi’nda anlatilan sekilde islemler devam eder.

E.56 Kurutucu fonksiyonu gecikme zamanlayicisi sifira
ayarlanirsa kurutucu fonksiyonu devre disi kalir.

6.8. DEGISKEN SURELI YUKSUZ GALISMA

Bu 6zellik disik hava talebi olan durumlarda motorun uzun slre ylksuz ¢alisarak enerji tiketmesini
engellemek lGzere tasarlanmistir.

Cikis basinci istenen degere ulastiginda énce YUK rolesi birakir, E.27 emniyet gecikme siiresi veya
E.25 yiiksiiz gcaligma siiresi boyunca (hangisi daha uzunsa) motor ¢alismaya devam eder, sonra motor
durur.

Eger E.26 Yiksuz galigma siiresi sabit / degisken parametresi 1 olarak ayarlanirsa ve motorun durup
hareketsiz kaldi§i sire E.25 yliksuiz ¢galigma siiresi ‘nden daha uzunsa, bu durumda cihaz motorun
gereksiz derecede uzun bir siire yiksiz ¢alistigina karar verir ve bir sonraki galisma ¢evrimi sonundaki
yuksUz ¢calisma siresini 1 dakika kisaltir, ancak 2 dakikanin altina disirmez.

Eger kompresor STOP tusuna basarak durdurulup programlama konumuna girilirse yiiksiiz ¢galigma
siresi, tekrar E.25 yiiksiiz galigma siiresi parametresinin degerini alir.

6.9. PID KONTROL VE ANALOG CIKIS (PWM)

E.47 Motor kontrol PWM sinyali (0-10V) parametresi 1 olarak ayarlanirsa cihazin PID kontrollu analog
cikigi aktif edilmis olur. Analog ¢ikis 19 numarali 0-10V OUT terminali Gzerinden verilir.

Analog cikis, E.48 Motor kontrol PWM sinyali set basing degeri ile ayarlanan basin¢ degerini
yakalamak lizere ana motorun hizini kontrol edecektir. Bu kontrolu analog ¢ikis gerilimini 0-10V arasinda
degistirerek sagdlar.

Kontrole baslamadan dnce cihaz kompresdérin isinmasini bekleyecektir, T1 sicaklik degeri E.54 PID
kontrol baslangi¢ sicakligi parametresiyle ayarlanan sicaklik degerinin Ustline ¢iktiginda cihaz analog
sinyal uretmeye karar verir, E.53 PID kontrol etkinlestirme gecikmesi kadar sire gectikten sonra cihaz
ana motoru sirmek Uzere analog sinyal Uretmeye baslar.

PID kontrol katsayilari E.49 PID kontrol P degeri, E.50 PID kontrol | degeri, E.51 PID kontrol D degeri
ve E.52 PID kontrol | invers degeri parametrelerinden ayarlanabilir.
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6.10. MOTOR PTC GIiRiSi

Cihazin 17 numarall TEMP.2/PTC terminaline 2. Sicaklik sensorii veya Motor PTC (termal motor)
sensOru baglanabilir.

Eger motor PTC sensori baglanmis ise E.16 Sicaklik sensor 2 ¢alisma sekli parametresi 0 olarak ve
E.12 Motor PTC parametresi ise 1 olarak ayarlanmaldir.

Bu durumda motor asiri isinip Motor PTC sensérinin okudugu deder 2000 ohm lizerine ¢iktiginda
ALARM 09 motor PTC asin sicaklik alarmi verilir.
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Coklu galisma modu birden fazla kompresérin paralel galismasi gereken durumlar igin
tasarlanmistir.

Coklu ¢alisma modu disuk hava tiketimi durumunda kompresdrlerden gereken kadarini
calistirarak gereksiz enerji sarfiyatlarinin 6niine geger ve kompresoérler arasi esit yaslandirmayi saglar.

Cihaz en fazla 8 adet kompresérin ¢oklu ¢calismasina olanak verir.

Cihaz Gizerinde bulunan seri port sayesinde ¢oklu ¢calismaya olanak saglar. Cihazlar RS-485
ceviriciler kullanilarak ortak RS-485 haberlesme hatti Gzerinden birbirlerine baglanirlar.

[ A RS-485 gevirici temin etmek igin lretici ile temasa geg¢iniz

Coklu galisma modu cihazlardan birine B.02 Modbus Adres parametresi 1 verilerek baglatilir.
Coklu calismaya dahil diger cihazlara takip eden adresler verilmelidir. Atlama yapiimamalidir.

/_\ Atlama yapilarak adres verilmis cihazlar ¢oklu ¢aligma grubuna dabhil
olmazlar ve bagimsiz g¢aligirlar.

Sistemin Calismasi:

1. Cihazlar arasinda haberlesme koparsa bitiin cihazlar bagimsiz calismaya devam eder.

2. Cihazlardan en geng olan master cihaz olur ve E.04 — E.O05 degerleri igin surekli galisir. Diger cihazlar
da motor saatlerine (yaslilik degerlerine) gére devreye girip ¢ikarlar.

3. Cihazlardan herhangi biri master cihazdan B.04 Master Degistirme Siiresinden daha geng olursa bu
cihaz yeni master olur.

4. Master cihazda alarm olugsmasi durumunda diger cihazlardan biri master olur.

5. Cikis basinci E.O5’in altina dustlikten sonra master hemen, diger cihazlar da basing E.05’in altinda
kaldigi surrece, yaslilik siralamasindaki yerlerine gére B.03/8’lik gecikmelerle devreye girerler.

6. Cikis basinci E.O5’in Gzerinde ama B03 sliresi sonunda hala (E.04+E.05)/2 dederine ulagsmadiysa
master haricindeki cihazlar B.03/4’lik adimlarla devreye girerler.

7. Cikis basinci E.04’e yaklasirken diger cihazlar yashlik siralamasindaki yerlerine gore sistemden
ayrilirlar.
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8. DIJITAL GIRISLER

Cihazin kullanici tarafindan programlanabilen 4 adet dijital girisi vardir.
Bu girislerin 6zellikleri D.02 ile D.05 arasi program parametreleri ile tanimlanir.

Konfiglrasyon kaydi 3 pargadan olusur ve programlanan deger bu 3 parganin toplamidir.

A Konfiglirasyon = parga_1 + par¢a_2 + parga_3

Parca 1 = giris hata kodu.

Bu deger girisin hangi alarmi olusturacagini belirler. Hata kodlari listesi 5 numarali konu
bashginda listelenmistir.

Parca 2 = qgiris kontak tipi (NA veya NK)
NA (normalde agik) kontak = 256
NK (normalde kapali) kontak = 0

Parca 3 = qgiris algilama gecikmesi

0.1sn gecikme igin parga_3 =0
0.5sn gecikme igin parga_3 = 512
2.0sn gecikme icin parca_3 = 1024
5.0sn gecikme igin parga_3 = 1536

Ornek 1:

2 numarali girisi ACIL STOP, NK tip kontak ve 0.1sn gecikme ayarlamak igin:
Parca_1 = 18 (madde 5 ‘e bakiniz)
Parca_2 = 0 (NK kontak)
Parca_3 =0 (0.1 sn)

D03 (Giris_2 konfigurasyonu) = 18+0+0 = 18

Ornek 2:

4 numarali girisi UZAK CALISTIR, NA tip kontak ve 2.0 sn gecikme ayarlamak igin:
Parga_1 = 200 (madde 5 ‘e bakiniz)
Parga_2 = 256 (NA kontak)
Parga_3 = 1024 (2.0 sn)

D05 (Giris_4 konfigirasyonu) = 200+256+1024 = 1480
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9. ROLE GIKISLARI

Cihazda 5 adet ayarlanabilir fonksiyonlu réle ¢ikisi bulunur.

Rolelerin fabrika ¢ikis fonksiyonlari asagidaki tabloda gosterilmistir:

RL 1 | Ana rdle

RL 2 | Ucgen rolesi
RL 3 | Yildiz rolesi
RL 4 | YUk rolesi
RL 5 | Alarm rolesi

RL1 rolesi D.06 parametresi, RL2 rolesi D.07 parametresi, RL3 rolesi D.08 parametresi, RL4 rolesi
D.09 parametresi ve RL5 rolesi D.01 parametresi yardimiyla asagidaki fonksiyonlara ayarlanabilir;

PARAMETRE :
9 . FONKSIYON ACIKLAMA
DEGERI ¢
OEFR
0 u"T|1-| Roéle varsayilan fonksiyonuna ayarlanir.
VARSAYILAN
1 = Birinci Sicaklik Sensdriinden okunan Sicaklik dederi E.34 den
FAN biylkse geker, (E.34-E.35) den kuglkse birakir.
2 — | VUK Yk rolesi
3 {i' . Yuk rélesinin tersi
YUKSUZ
4 Hi:l Motor ¢alisiyorsa réle ¢ceker, galismiyorsa birakir.
[ MOTOR calisty ¢ galismiy!
5 T] Motor galismiyorsa role geker, galigiyorsa birakir.
MOTOR DURMA
6 * E.36 siresi kadar birakir.
FLASH (] i
FLASOR ROLE E.37 sUresi kadar ¢eker.
i :
7 = Alarm varsa role ¢eker, yoksa birakir.
- ALARM
8 FI[ PID aktif ise role geker, aktif degilse birakir
w"_PID AKTIF gexer 9 '
FID
X
9 MINIMUMA PID aktif degilse role ¢eker, aktif ise birakir.
ZORLA (PID
AKTIF DEGIL)
10 @ Buton 1'e (MENU) basilinca role ¢eker, basiimazken birakir.
BUTON 1
11 @ Buton 2'ye (START) basilinca réle ¢eker, basilmazken birakir.
BUTON 2
12 @ Buton 3'e (STOP) basilinca réle ¢eker, basiimazken birakir.
BUTON 3
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10. PROGRAMLAMA

10.1. PROGRAMLAMAYA GiRi$

f Program menisiine sadece kompresor STOP konumundayken
girilebilir.

Program menusune giris 2 seviyeli bir sifre sistemi tarafindan korunmustur. Kompresoér imalatgisi
firmaya gore parametre seti ve sifre seviyeleri farklilik gosterebilir. Bu dokiimanda fabrika ¢ikisi
parametre listesi verilmigtir.

Fabrika cikisi ayarlari:
Alt seviye sifre = 1
Ust seviye sifre = 2

Program meniisiine girmek icin:

.. -- @ s
- Kompresér STOP konumundayken MENU = ve STOP butonlarini 3 saniye sureyle basili
tutunuz.

. ,
- Ust gostergede n (sifreyi girin) semboll goriinecektir. RUN G ve STOP 0 butonlarini

>
kullanarak cihaza sifreyi giriniz ve MENU & butonuna basiniz. Sifreyi hizli artirip eksiltmek icin RUN

&
0 ve STOP butonlarini basili tutabilirsiniz.

Program meniisiunden cikmak igin:

. &
- MENU butonunu 3 saniye sireyle basili tutunuz.

Program parametrelerinin degistirilmesi:

- Program konumuna girildiginde ekranin sag Ust kdsesinde programlama konumuna girildigini belirten

(programlama) semboll gorindr ve altta parametre gruplari gériinecektir. Segili parametre grubu
siyah arka plan ile belirtilmis olarak goérintr, parametre segili degilken sol yaninda gériinen semboli
secildiginde sagda goérindir.

| D T HPE =D TP e
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- RUNO ve STOP@ butonlarini kullanarak segmek istediginiz grubu belirleyiniz.

. G
- MENU butonuna basarak parametre grubuna giriniz.

- Parametre grubuna girildiginde girilen parametre grubunun adi ve semboli ekranin en Ustlinde
gorinecektir, bunun altinda segili parametrenin kodu ve adi gdsterilecektir. Eger parametre degerinin
birimi varsa parametre degerinin saginda gdsterilecektir.

Eger parametre degerinin bir agiklama semboll varsa parametre degerinin sag alt tarafinda
gOsterilecektir

- RUN“ ve STOPQ butonlarini kullanarak degistirmek istediginiz parametreyi seginiz.

. &
- MENU butonuna basarak parametrenin degerinin altinin ¢izili hale gelmesini saglayiniz. RUN“

. >
ve STOPQ butonlarini kullanarak parametrenin yeni degerini ayarlayiniz ve MENU = butonuna
basarak parametre degerinin altindaki ¢izginin kalktigini gérinuz.

Eger parametre grubundaki ilk parametreden dnceki parametreye veya son parametreden sonraki
paramereye gidilmeye c¢alisilirsa st men(l olan parametre grubu se¢gme ekranina donulecektir.

Parametre grubundan Ust menUl olan parametre grubu se¢me ekranina dénmek igin ve parametre grubu

. G2
secme ekranindan 6lgiim ekranlarina donmek icin MENU = butonunu 3 saniye sireyle basili tutunuz.
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Programlama konumundaki parametre gruplari sirasiyla sunlardir:

A ;
. - A.ALARM HISTRY (Alarm Gegmisi)
[OH
+F|E -

. + 4 B.CONFIGURATION (Konfiglirasyonlar)

. ﬁ C.ELECTRICAL (Elektriksel parametreler )
D.INPUT-OUTPUT (Giris-Cikis Parametreleri )
E.COMPRESSOR (Kompresoér Parametreleri )

F.MOTOR (Motor Parametreleri)

G.PASSWORD (Sifre Degistirme)

H.RETURN/SAVE (Fabrika Ayarlari ve Restore Noktasina Dénme/Kaydetme)

SCED & 8 @

K.LCD CONTRAST (LCD Kontrasti)
R

C!
e oomm L.BACKLIGHT (LCD Arka Isik Zamani)

© Parametre grubuna girildiginde higbir islem yapilmazsa 1
dakika sonra parametre grubundan otomatik olarak
cikilacaktir. Parametre grubu segim ekranindayken higbir
islem yapilmazsa 1 dakika sonra 6l¢giim ekranlarina

\ donilecektir.
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10.2. PARAMETRE LISTESi ¥

Asagida cihazdaki butiin parametreler liste seklinde verilmistir. Listelerdeki agiklama kisminda ilk énce
blylk harflerle parametre isminin cihazda goérildigu sekli, sonra kiiglk harflerle agiklamasi verilmistir.

A

Bu listede verilen bazi parametreler cihaz lizerinde

gorunmeyebilir.

10.2.1. ALARM GECMISi (ALARM HISTORY) ‘&1

Madde 6.6'ya bakiniz.

OH

= . L
10.2.2. KONFIGURASYONLAR (CONFIGURATION) t%
Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
a
E DISP TEMP.IN F : Sicakhgi x 0:Celcius
o Fahrenheit olarak goster f 0
E B.O1 1:Fahrenheit
MODELS
ﬂ MODBUS ADDRESS : 1: Coklu galisma modunu baslatir 2... 254: 9
ﬁ MODBUS adresi Modbus adresi
B.02
MODBU= TIMETO.SLV.STRT :
SLHWE Slave baslama siresi 1...999 sn 11 sn
h’ E B.03 | (Goklu galisma)
HEE_IEEEE MASTER CHNG.TIM :
I_' Master degistirme suresi 0.1 ... 999.9 saat 4.0 saat
1J E B.04 | (Coklu calisma)
IE'A!':!'!IH SERI.NO.LOW WRD : 0 . 65535 10
16 * Seri numarasi (alt 16 bit)
bit B.05
IEIA!'HI# SERI.NOHGH WRD : 0 65535 10
16 Seri numarasi (iist 16 bit)
hit B.06
SHOW PSI : x 0: basinci bar olarak goster 0

B.07

Basinci PSI olarak gdster

f 1: basinci PSI olarak goster
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10.2.3. ELEKTRIKSEL PARAMETRELER (ELECTRICAL)

B

Sembol ve No | Agiklama Ayar arahgi Fabrika
ayari
VOLT.UNBALANCE % :
N . %0 ...20 5%
Gerilim dengesizlik orani
c.o1
x 0: Yok
LOW VOLT. ALARM :
- N v 1 var 1
III Dustuk gerilim alarm ]
e Cc.02 Bu parametre 0 yapilirsa C.03 parametresi
ekranda gérinmez.

v LOW VOLT. ALARM : .
I'Il'll Distk gerilim alarm limiti 100.... 600 26C0 Y
!!!"-" C.03 S

.é lﬁu 1: Tek fazl
E 3 WII:'QING TOPOlI._(.)GY : E“‘-’ . 3
ﬂJ Baglanti topolojisi 2: Iki fazli
C.04 !’“‘*—’
3: Ug fazl
;_ ) PHASE R CONSTNT : 1. 32767 1219
L'I ; ; Faz L1 kalibrasyon degeri
C.05
; | PHASE S CONSTNT : . 1216
LE; ; Faz L2 kalibrasyon degeri
C.06
— 1+
PHASE T CONSTNT :
; . L 1..32767 1219
La Faz L3 kalibrasyon degeri
c.07
Hz g0
.l. v LOW FREQ. ALARM : K 0. vo v 1 var .
.,|||| ||,.|,. Disik frekans alarm Bu parametre 0 yapilirsa C.09 parametresi
C.08 ekranda gériinmez.
Hz g
n LOW FREQ. ALARM :
4 - - 10.0 ... 60.0 48.0 Hz
.||||| |||.||. Diisiik frekans alarm limiti
C.09
|I| x 0: Yok
Hz ., HIGH FREQ.ALARM:
"'l"r . Q f 1: Var 1
.|||||||||.||. Ylksek frekans alarm _
C.10 Bu parametre O yapilirsa C.11 parametresi

ekranda gorinmez.
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Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi E;g::ka
o
H= E HIGH FREQ.ALARM: 500 .. 990.0 Hz 62.0
.|||||||||.||. Yiksek frekans alarm limiti R '
C.l11
DISPLAY FREQ : x 0: Hayir
Hz 1
' i Frekansi ekranda g0Oster
I“'|||II L C.12 g f 1: Evet
Vi, DISPLAY VOLT. L1: X, Hayir 0
;‘@ c13 L1 gerilimini ekranda goster f 1° Evet
Vi DISPLAY VOLT. L2 X, Hayir 0
L2 gerilimini ekranda gost
;"@ c1a gerilimini ekranda géster | yg# 1 Evet
Wi DISPLAY VOLT. L3 X, Hayir 0
"@ L3 gerilimini ekranda géster
; c1s | 29 9 v 1 Evet
LY e DISPLY.VOLT. L12: b4 Hayir
;‘@ L1-L2 gerilimini ekranda ' 1
C.16 | 96ster v 1: Evet
LY DISPLY.VOLT. L31: )4 Hayir
; L3-L1 gerilimini ekranda ’ 1
C.17 | 90ster v 1: Evet
LY DISPLY.VOLT. L23: )4 Hayir
; L2-L3 gerilimini ekranda ' 1
c.18 | goster v 1 Evet
x 0: Yok
;\JT HIGH VOLT.ALARM : vy .
. f‘l’.:l Yuksek voltaj alarm Svar )
mes c.19 Bu parametre 0 yapilirsa C.20 parametresi
ekranda gérinmez.
;\JT HIGH VOLT.ALARM : 100 . 650 v s
| Yiksek voltaj alarm limiti
P A ¢ 5 ’
L7 | O
PHASE SEQUENCE : x 0: Yok 1

L7]..

Faz sira kontrolu
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10.2.4. GiRIiS-CIKIS PARAMETRELERI (INPUT-OUTPUT) '#*

Sembol ve No | Aciklama Ayar arahigi Fabrika
ayari
EL S {
RELAY5 FUNCTION :
- . 0..12 (Madde 9'a bakiniz.) 0
RL5 fonksiyonu
D.01
.
1 INPUT-1 CONTROL 0...2047
H - - Giris konfiglirasyonu 8 numaral konuda detayli 18
Giris-1 konfiglrasyonu
D.02 aciklanmistir.
e
E_.Il INPUT-2 CONTROL : 0 _"_'2047 o 28+512
o - - Giris konfiglirasyonu 8 numarali konuda detayli -
Giris-2 konfiglrasyonu =540
D.03 agiklanmstir.
]
= INPUT-3 CONTROL 0..2047 84512=
. L - Girig konfiglirasyonu 8 numaral konuda detayli
T+11 Girig-3 konfiglirasyonu 520
D.04 agiklanmistir.
e
4__.'| INPUT-4 CONTROL : 0 2047_ . 16+256
Giri - Girig konfiglrasyonu 8 numaral konuda detayli —
irig-4 konfiglrasyonu +=1808
T+l D.05 aciklanmigtir.
FL 1 {
RELAY1 FUNCTION :
- 0...12 (Madde 9'a bakiniz. 0
: T RL1 fonksiyon segimi ( akiniz.)
D.06
ELz
RELAY2 FUNCTION :
r . o 0..12 (Madde 9'a bakiniz.) 0
T RL2 fonksiyon segimi
D.07
EL3 {‘
RELAY3 FUNCTION :
- . . 0...12 (Madde 9'e bakiniz.) 0
? RL3 fonksiyon segimi
D.08
RELg
-2 RELAY4 FUNCTION : 0..12 (Madde 9'a bakiniz.) 0
? RL4 fonksiyon secimi '
D.09
,!,, SEC. INPUT FUNC. :
} ------ 1..255 1
-1l D.10

fonksiyon segimi
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" . o
10.2.5. KOMPRESOR PARAMETRELER| (COMPRESSOR)

Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
0: Analog sensor bagl
@ PRESS. CONTROL : =
. -, 0
Eo1 Basing sensor tipi -a 1: Basing salteri bagh
Bu parametre 1 yapilirsa E.02 ... E.06
parametreleri ekranda goérinmez.
PRESS.TOP RANGE :
Basing sensor st okuma 1.7...99.9 15.0 bar
HIGH PRES.ALARM :
3 L (E.02-0.5) ... (E.04+0.2) 8.5 bar
Yiksek basing alarm limiti
E.03
STOP PRESSURE :
(E.03-0.2) ... (E.05+0.2) 7.4 bar
Durma basinci
E.04
START PRESSURE :
0.5 ... (E.04-0.2) 6.5 bar
Calisma basinci
E.05
PRES.SNSR.OFSET :
. .. -2.0...+2.0 0.0 bar
¥ Basing sensor ofset degeri
E.06
Hﬁf TEMP. TOP RANGE :
g Sicaklik sensér list okuma (E.08+2) ... 130 130 °C
- E.07 | limit
!!!!"I" HIGH TEMP.ALARM
T3y Yiksek hava gikis sicakhigr | (E.09+2) ... (E.07-2) 108 °C
i E.08 | aarm limiti
-'I'- HIGH TEMP.WARNG :
Yiiksek hava cikis sicakligi (E.10+2) ... (E.08-2) 103 °C
E.09 | uyar limiti
| LOW TEMP. ALARM :
T3y Disiik hava gikis sicakhig -10 ... (E.09-2) 0°C
nin E.10 | @larm limiti
- TEMP. OFFSET :
Hava cikis sicakhgi ofset -10 ... +10 0°C
I E.11 degeri
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Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi E;lg::ka
x 0: Bagh degil
‘kg MOTOR PTC : ' L Badi 0
: Bagl
Motor PTC
T E.12 Bu sensor secilmis ise sensoér degeri 2000 ohm
Uzerine ¢iktiginda ALARM 09 motor PTC asiri
sicaklik arizas verilir.
x 0: Hayir (cihaz daima STOP konumunda
acllir)
l AUTO. RESTART : H 0
Otomatik tekrar calisma #‘ 1: Evet (cihaz eneriji kesildigindeki
E.13 konumdan agilr)
H g
2: Otomatik tekrar ¢galisma 2 (PORO)
- 0...(E.09)
@j— * CMPNS.PRES.TEMP. : Hava ¢ikis sicakligi bu degere ulasana kadar .
Basin¢ kompanzasyon E.04 Durma basinci yerine E.05+(E.04-E.05)/4 0°C
L, E.14 | sicakligi kullanilir. Yani kompresor (st basinca
ulasmadan durur.
é\E{é DELAY BETWN.REL : 20.... 250 msn
Réleler aras| qecis siiresi Bir rélenin birakmasi ile digerinin gekmesi 100 msn
? ? E.15 geels arasinda en az bu sire kadar beklenir.
x 0: Kapal
op TC
TEMP.-2 SE'\,I_SOR : '#. 1: Mutlak deger okuma
—r Sicaklik sensoér 2 galisma T 0
w2 E.16 | Sekli #-
2: Fark okuma
Bu parametre O yapilirsa E.17, E.18, E.19, E.20
ve E.21 parametreleri ekranda gériinmez.
HH¥ TEMP.-2 TOP :
— Sicaklik sensor-2 tist okuma | (E.18+2) ... 200 130 °C
Zenara g7 | limit
!!!!T TEMP-2 HGH ALRM :
™ Sicaklik sensér-2 (E.19+2) ... (E.17-2) 110 °C
it yiiksek sicaklik alarm limiti (Fark Alarm limiti)
------ 2 E18 | (fark alarm limiti)
!!!!1'- TEMP-2 LOW ALRM
™ Sicaklik sensér-2 -40 ... (E.18-2) 10°C
i I dustik sicaklik alarm limiti (fark uyari limiti)

(fark uyari limiti)
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Sembol ve No | Agiklama Ayar arahgi Fabrika
ayari
E T2 AL WRN TIME :
Sicaklik-2 Alarm/uyari 1...600 10 sn
i a8 E.20 | otomatik silme siresi
- TEMP.-2 OFFSET :
Sicaklik sensor-2 ofset -10 ... +10 0°C
I a £.21 | degeri
L1
E STAR TIMER :
. 2..20 7sn
LE Yildiz suresi
LI~ E22
25
STAR DELTA TIME :
E Yildiz / Gggen gegis suresi 10...50 15msn
E.23
"T;'} TIME BEFOR.LOAD :
- I Yikleme 6ncesi bekleme 1...999 Sec 2sn
E.24 | slresi
E UNLOAD TIME :
- . 0..10 2 dakika
Yukslz ¢alisma suresi
E.25
E VAR.UNLOAD TIME : x 0: Sabit
{étg{ YUksliz calisma slresi sabit / x 0
E.26 | dedisken 1: Degisken
Daha fazla bilgi icin madde 6.8’e bakiniz.
SAFETY TIMER : L...240
. . . Bu parametrenin fonksiyonu igin madde 4’0 30 sn
L Emniyet gecikme slresi ; -
"-_} E.27 inceleyiniz.
SERVICE A TIME : 0..32767 2000
A Servis Siresi (Hava Bu parametre O yapilirsa servis A uyarisi saat
H g.2g | filtresini degistir) verilmez.
SERVICE B TIME : 0...32767 4000
B Servis Siresi (Yag filtresini | Bu parametre 0 yapilirsa servis B uyarisi saat
B E.29 | degdistir) verilmez.
SERVICE C TIME : 0..32767 6000
C Servis Siresi (Separator Bu parametre O yapilirsa servis C uyarisi saat

E E.30

filtresini degistir)

verilmez.
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Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
SERVICE D TIME : 0...32767 10000
D Servis Suresi (Yagi Bu parametre 0 yapilirsa servis D uyarisi saat
D E.31 | degistir) veriimez.
SERVICE E TIME : 0...32767 20000
E Servis Suresi (Kompresoérti | Bu parametre 0 yapilirsa servis E uyarisi saat
E E.32 | kontrol et) verilmez.
=i DISP 2.TEMP PRS : x
@]. ikinci basing ve sicaklik 0: Hayir 1
@ sensorlerinin 6lgimlerini
2. E.33 | ekranda goster # 1: Evet
ju
FAN ON TEMP. : 30... (£.09-2) . _ .
£ iy 3 Bu parametrenin fonksiyonu madde 9 ‘da 85°C
Fan devreye giris sicakligi
E.34 aciklanmistir.
FAN OFF TEMP. : 5..15
Fan devreden cikis fark Bu parametrenin fonksiyonu madde 9 ‘da 5°C
|E E.35 | sicakligi agiklanmistir.
*) FLASH OFF TIME : 0...999
T Flasor fonksiyonu kapal Bu parametrenin fonksiyonu madde 9 ‘da 2sn
|E| E: E.36 | kalma zamani actklanmistir.
*) FLASH ON TIME : 0...11999
T Flasér fonksiyonu agik kalma | Bu parametrenin fonksiyonu madde 9 ‘da 3sn
h’ E: E.37 | zamani agiklanmgtir.
x 0: Standart calisma
X
PRVNT PRES.LOSS =il 1: Zaman adim ile artirma ve eksiltme 0
Basing kaybi 6nleme yontemi
- E.38 cray y T-"H
2: E§im Gzerinden hesaplama
Bu parametrenin fonksiyonu madde 6.5 ' te
aciklanmigtir.
EEHE'UEE SLV.MAX RN TIME :
Slave azami ¢galisma zamani | 0 ... 65535 0 dakika

(coklu modda)
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Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi E;‘grr:ka
x 0: Yok
PRES-2 SNSR.TYP : -u.""-n- 1: Basing salteri 0
Basing sensor-2 tipi
2 E.40
2: Analog sensor
Bu parametre O veya 1 yapilirsa E.41 ... E.45
parametreleri ekranda gérinmez.
PRESS.-2 TOP :
Basing senso6r-2 maksimum 1.7 ... 99.9 Bar 16.0 bar
E.41 deger
HGH PRES-2 ALRM :
Basing sensor-2 yiiksek 1.2.. (E41-0.5) 8.0 bar
E.42 | basing alarm limiti
DELTA.PRES.ALRM : -10.0... +10.0
Basing farki alarm limit Basing sensorlerinden okunan basing farki bu 0 bar
N . degeri E.44 siresi boyunca gegerse ALARM 20
E.43 | (sensor1 — sensor2) Asiri fark basinci alarmi verilir.
P2 ALARM DELAY : ; 600 stiering ‘ b farki E.43
: asing sensorlerinden okunan basing farki E. 15 sn
S[?rségig farki alarmi gecikme degerini bu sire boyunca gegerse ALARM 20
E.44 Asin fark basinci alarmi verilir.
P2 SENSOR.OFSET : 5 4o 0 bar
Basing sensor-2 ofset degeri
E.45
LOW PRES-2 ALRM :
Sensor-2 dusik basing alarm | (E.42-0.5) 1 bar
limiti (0.0 ayarlanirsa alarm B '
E.46 | veriimez)
x 0: Devre disi
MOTOR PWM SIGNL : f
Motor kontrol PWM sinyali 1: Etkin 0
E.47 | (0-10v) Bu parametre 0 yapilirsa E.48, E.49, E.50, E.51,
E.52, E.53 ve E.54 parametreleri ekranda
gérinmez.
PWM SET PRESS. :
Motor kontrol PWM sinyali 0.5 ... (E.03-0.2) 7.0 bar
E.4g | setbasing degeri
PID P VALUE : %0.0 ... 99.9 % 3.0

PID kontrol P degeri
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Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
__|Ual PID | VALUE : 0.0 . 56,9 o
/PID PID kontrol | degeri T ’
E.50
__DLJal PID D VALUE : 0.0 .. 96.9 50
'PID PID kontrol D degeri T 0
E.51
-1
I Val PID I INVRS VAL : 0.0 . 99.9 0
FID PID kontrol | invers degeri O IS °
E.52
L .
) +L) PID CNTRL DELAY : 1 999 sn e
PIO PID kontrol etkinlestirme Daha fazla bilgi igin madde 6.9'a bakiniz.
E.53 | gecikmesi
FiD PID START TEMP. :
h' 0... (E.08-2) i5 0
PID kontrol baslangi¢ Daha fazla bilgi icin madde 6.9'a bakiniz.
E.54 sicakhgi
MODELS MAX SLAVES :
HI:IH . . 0 8 0
SLAVES Ayni anda yuklenebilecek
TITITIIT E55 | azami slave sayisi
% "-E} 0...999 sn
DRYER DLY.TIMER : .
_ ) Bu parametre 0 yapilirsa kurutucu fonksiyonu
Kurutucu fonksiyonu gecikme 0sn

EEE E.56

zamanlayicisi

devre disi birakilir.
Daha fazla bilgi icin madde 6.7’ye bakiniz.
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10.2.6. MOTOR PARAMETRELERI (MOTOR) il

Sembol ve No | Agiklama Ayar arahgi :32:|Ika
Hm{fh MAX STRTS PER H :
Bir saatte icerisinde 6 ... 240 20
yapilabilecek azami start
F.01 | adedi
x 0: Servis zamani gelince sadece uyari
STP.SRVC.RQUEST : verir 0
Servis givenlik segimi f
1:Servis saati doldugunda madde_5.1'de
anlatilan sekilde kompresoru durdurur.
x 0: Sabit motor saati katsayisi
x:E ENGINE HOUR CAL : f
Motor saati hesaplama 1: Degisken katsayili motor saati 0
H'_'?Cl F.03 | yontemi
Bu konu detayli olarak madde 6.3’de
aciklanmistir.
- A 0 i
10.2.7. SIFRE DEGISTIRME (PASSWORD) A
Sembol ve No | Agiklama Ayar arahgi z;‘:::ka
1.
n LEVL 1 PASSWORD :
, , 0...999 1
Alt seviye sifre
G.01
C.
n LEVL 2 PASSWORD : 0. 999 5
B Ust seviye sifre
G.02
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10.2.8. FABRIKA AYARLARI VE RESTORE NOKTASINA
DONME/KAYDETME (RETURN/SAVE) \j

Sembol ve No | Agiklama Ayar arahgi Fabrika
ayari
ErFar
DEFA
LULTS 0:islevsiz
-
RETURN SAVE : '\j 1: Restore noktasi ayarlarina don
o Restore noktasi fonksiyonu 1 0
= fabrik I déd | I .
H.01 | Ve fabrika ayariarina donme 2: Mevcut program parametrelerini
restore noktasi olarak kaydet
LiFar
DEFA
ULTS 57: Fabrika ayarlarina dén
10.2.9. LCD KONTRASTI (LCD CONTRAST) Eﬂ
Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
@ LCD CONTRAST : 25 50 32
LCD kontrast ayari
K.01
-i%i-
10.2.10. LCD ARKA ISIK ZAMANI (BACKLIGHT) i
Sembol ve No | Agiklama Ayar araligi Fabrika
ayari
0 ... 210 dakika
E L bu parametreyle ayarlanan siire boyunca higbir
‘#GH‘ BACKLIGHT TIMER : islem yapilmazsa (tuslara basiimazsa) LCD arka 1 dakika

@ o

LCD arka isik zamani

1S191 kapatilir.

Bu parametre 0 yapilirsa LCD arka 15131 hi¢
kapatilmaz, hep acik kalir.
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11. MODBUS HABERLESME

11.1. TANITIM

Cihaz otomasyon sistemlerine entegrasyonuna imkan verecek sekilde bir seri haberlesme portuna
sahiptir.

Seri port 0/+5V lojik seviyelidir. Ozel adaptérler kullanilarak RS-232 veya RS-485 standardina
donustarallr.

Cihazin MODBUS o6zellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: 9600 bps, 8 bit, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (Coklu kayit okuma, maksimum 120 kayit)
-Fonksiyon 6 (Tek kayit yazma)
-Fonksiyon 10 (¢oklu kayit yazma, maksimum 32 kayit)
-Gelen mesaja cevap, mesaj alinmasindan sonra en az 4.3ms bekleme siresi sonunda
gonderilir.

Her kayit 2 byte’tan olusur (16 bit). Daha buiytk data yapilari ¢gok sayida kayit icerebilir.

Modbus protokolu hakkinda detayh bilgi su dokiimandan alinabilir: “Modicon Modbus ProTocol
Reference Guide”. Bu dokiiman su adresten indirilebilir: http://www.modbus.org/specs.php
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Data okunmasi

Data okuma igin 03 fonksiyonu (¢coklu kayit okuma) kullanilir. MODBUS master cihaz bir sorgu gonderir.
Cevap asagidakilerden biri olabilir:

-istenen datayi igeren cevap mesaiji

-okuma hatasi kodunu igceren bir hata mesaji
Bir mesaj ile okunabilecek kayit sayisi 120’ dir.Eger daha fazla kayit sorulursa cihaz sadece ilk 120 kaydi
gOnderecektir.
Sorgu mesaji baslangi¢ kaydini ve istenen kayit miktarini belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Acgiklama Degeri

0 Kontrolér adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 3

2 Baslangic adresi (Ust) Kayit listesi madde 11.2°de verilmigtir.
3 Baslangi¢ adresi (alt)

4 Kayit adedi (Ust) 0

5 Kayit adedi (alt) maks 78h (120 desimal)

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.

7 CRC ust byte

20h (32 desimal) adresinden 16 kayit okumak i¢in drnek mesaj asagidadir:
01 03 00 20 00 10 45 CC (her byte 2 hexadecimal karakter olarak yazilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yonteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.

Normal cevap sudur:

Byte Agiklama Degeri |

0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 3

2 Data uzunlugu, bytes (L) Kayit adedi * 2
3 1.kayit Ust byte

4 1.kayit alt byte

5 2.kayit Ust byte

6 2.kayit alt byte

L+1 Son kayit Ust byte

L+2 Son kayit alt byte

L+3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.
L+4 CRC Ust byte

Hata mesaji soyledir:

Byte Aciklama Degeri |

0 Kontrolér adresi sorgu ile ayni

1 Fonksiyon kodu 131 (Fonksiyon kodu + 128)

2 Hata code 2 (gegersiz adres)

3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.
4 CRC (st byte
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Data Yazma
Data yazma igin fonksiyon 06 (tek kayit yaz) veya fonksiyon 10 (¢oklu kayit yaz) kullanilir. Bir defada en
fazla 32 kayit yazilabilir.

MODBUS master cihazi yazilacak kaydi igeren bir sorgu génderir. Cevap asagidakilerden biri olabilir:

- olumlu yazma islem sonucu bildiren normal cevap,
- yazma hatasi bildiren hata mesaji.

Tanimli kayitlarin sadece bazilarina yazilmasina izin verilmistir. Yazma korumali bir kayda yazilmaya
¢alisiimasi hata mesajiyla sonuglanir.

Sorgu mesaiji kayit adresi ve yazilacak degeri belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Agiklama Degeri |

0 Kontrol6r adresi 1...254

1 Fonksiyon kodu 6

2 Kayit addres ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.
3 Kayit addres alt

4 Data Ust byte

5 Data alt byte

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.

7 CRC (st byte

40h (64 desimal) adresli kayda 0010h degerini yazan mesaj 6rnegi asagidadir::
01 06 00 40 00 10 89 D2 (her byte 2 hexadecimal karakter olarak verilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yonteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.

Normal cevap sorgu ile aynidir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolér adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 6

2 Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi agagidadir.
3 Kayit addres alt

4 Data Ust byte

5 Data alt byte

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimigtir.

7 CRC Ust byte

Hata mesaji sdyledir:

Byte Aciklama Degeri
0 Kontrol6r adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 134 (Fonksiyon kodu + 128)
2 Hata kodu 2 (gecersiz adres)
veya
10 (yazma korumasi)
3 CRC alt byte CRC hesabi agagida anlatiimistir.
4 CRC (st byte
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CRC hesabi

CRC olusturmak igin érnek bir yontem asagidadir:
1) 16-bit bir kaydi FFFF hex yikleyiniz (butin bitler 1). Bu kayda CRC adini verelim.

2) Mesajin ilk byte’i (fonksiyon kodu) ile CRC’nin alt byte’ini Exclusive OR iglemine tabi tutalim, sonucu
CRC kaydina yazalim.

3) CRC kaydini 1 bit saga kaydiralim (LSB’ye dogru), MSB’ye 0 yazalim. Kaydirma islemi 6ncesi
CRC’nin LSB’sini inceleyelim.
4) Eger LSB 1 ise: CRC kaydini AO01h degeri ile Exclusive OR iglemine tabi tutalim.

5) Kaydirma islemleri 8 adet olana kadar 3 ve 4 numarali adimlari tekrarlayalim. Boylece 8 bitlik bir byte
islenmis olur.

6) Bir sonraki 8 bitlik byte icin 2’den 5’e olan adimlari tekrarlayalim. Bitlin byte’lar islenene kadar buna
devam edelim.

7) islemler bittiginde CRC kaydinda kalan deger mesajin CRC degeridir.

8) CRCi alt byte ilk gdnderilecek sekilde mesaja ekleyelim. Uygulanan algoritma asagidaki mesajlar igin
dogru CRC'yi vermelidir:

01 030020001045 CC
01 06 00 40 00 10 89 D2

Hata kodlari
Sadece 3 hata kodu kullaniimaktadir:
01: gecersiz fonksiyon kodu
02: gegersiz adres
10: yazma korumasi (sadece okunabilen kayda yazmaya calisma)

Data tipleri
Her kayit 16 bitten olusur (2 byte)

Eger data tipi byte ise sadece alt byte gecerli bilgi igerir. Ust byte’| dikkate almayiniz.

16 biti asan data uzunluklari icin ardisik kayitlar kullanilir. En az belirleyici (least significant) kayit 6nce
gelir.
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11.2. KAYIT LIiSTESI

KONTROLOR KAYITLARI
ADRES | ISiM AGIKLAMA UZUNLUK %KA%’ DATA TiPi KATSAYI
40001 | Frekans 16 BIT R-O | unsigned word 0.1
40002 | Faz L1 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40003 | Faz L2 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40004 | Faz L3 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40005 | Faz L1-L2 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40006 | Faz L2-L3 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40007 | Faz L3 _L1 voltaj 16 BIT R-O | unsigned word 1
40008 | Basing 16 BIT R-O | unsigned word 0.1
40009 | Sicaklik 16 BIT R-O signed word 1
40010 | Motor PTC ohm ohm olarak okunur 16 BIT R-O signed word 1
40011 | Sicaklik-2 Sicaklik sensor-2 ‘den 16 BIT | R-O | signed word 1
okunur
40012 | Basing-2 Basing sensoér-2 ‘den okunur | 16 BIT R-O | unsigned word 0.1
40013
20014 Servis A sayicisi A Servisine kalan zaman 32BIT R-O signed long 0.1
40015 . - .
20016 Servis B sayicisi B Servisine kalan zaman 32BIT R-O signed long 0.1
40017 . - .
40018 Servis C sayicisi C Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40019 . - .
20020 Servis D sayicisi D Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40021 . . .
20022 Servis E sayicisi E Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40023 YUKLU+YUKSUZ+STOP
.| cihazin ¢alistigi ve i .
40024 Toplam galisma saati calismaya hazir bekledigi 32 BIT R-O | unsigned long 0.1
sirelerin toplamizamani
40025 T
Toplam motor saati YUKLEJ+\(UKSQZ motorun 32 BIT R-O | unsigned long 0.1
40026 calistigi sUrelerin toplami
40027 OKLU 5
Toplam ylk saati I\/!_otoru_n YUKLU calistign 32BIT R-O | unsigned long 0.1
40028 surelerin toplami
40029 Alarm bitleri
Alarmlar Listesi bélim 11.3'de 32 BIT R-O | unsigned long 1
40030 verilmigtir.
Uyari bitleri
40031 | Uyarilar Listesi bélim 110.3'de 16 BIT R-O | unsigned word 1
verilmistir.
Servis bitleri
40032 | Servis istekleri Listesi bélim 11.3’de 16 BIT R-O | unsigned word 1
verilmigtir.
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KONTROLOR KAYITLARI
ADRES | ISiM AGIKLAMA UZUNLUK %KAUZ’ DATA TiPi KATSAYI

Motorun su andaki durumu

0: Kompresor OFF konumu

1: Motor yildiz galisma
40033 | Motor durumu 2 Motor uegen (yk oncesi) 16 BIT R-O | unsigned word 1

3: Motor yukli

4: Motor yuksuz

5: Motor duruyor, kompresor

RUN konumu

Su anda gegerli alarm, uyari

veya servis kodu. i .
40034 | En son hata kodu Hata kodu listesi bélim 5'de 16 BIT R-O | unsigned word 1

verilmigtir.

Roéle gikiglarinin su andaki

durumu.

bit 1-3:-

bit 4: RL1
40035 | Role cikiglari bit 5: RL5 16 BIT R-O | unsigned word 1

bit 6: RL4

bit 7: RL2

bit 8: RL3

bit 9-16: -
40036 | - - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40037 | Alarm 1 Alarm listesindeki Alarm 1 16 BIT R-O | unsigned word 1
40038 | Alarm 2 Alarm listesindeki Alarm 2 16 BIT R-O | unsigned word 1
40039 | Alarm 3 Alarm listesindeki Alarm 3 16 BIT R-O | unsigned word 1
40040 | Alarm 4 Alarm listesindeki Alarm 4 16 BIT R-O | unsigned word 1
40041 | Alarm 5 Alarm listesindeki Alarm 5 16 BIT R-O | unsigned word 1
40042 | Alarm 6 Alarm listesindeki Alarm 6 16 BIT R-O | unsigned word 1
40043 | Alarm 7 Alarm listesindeki Alarm 7 16 BIT R-O | unsigned word 1
40044 | Alarm 8 Alarm listesindeki Alarm 8 16 BIT R-O | unsigned word 1
40045 | Alarm 9 Alarm listesindeki Alarm 9 16 BIT R-O | unsigned word 1
40046 | Sebeke topolojisi 1:Tek faz 2:¢ift faz 3: U¢ faz 16 BIT R-O | unsigned word 1
40047 | 0-10 V ¢ikis Cikis ADC degeri (0-1023) 16 BIT R-O | unsigned word 1
40048 | - 7-SEGMENT Ekran 1 16 BIT R-O | unsigned word 1
40049 | - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40050 | - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40051 | - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40052 | - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40053 | - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40054 | LEDler LED durum kaydi 16 BIT R-O | unsigned word 1
40055 | % Yuk YUk ylzdesi kaydi 16 BIT R-O | unsigned word 1
40056 | Master adresi Master cihazin adresi 16 BIT R-O | unsigned word 1
40057 | Cihaz sayisi SQ:;I; kontroldeki cihaz 16 BIT R-O | unsigned word 1
40058 | Talep Start Stop talebi 16 BIT R-O | unsigned word 1
40059 " o .
40060 Flagéor sayicisi Flasor rolesi sayici kaydi 32 BIT R-O | unsigned dword 2
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KONTROLOR KAYITLARI
ADRES | iSim ACIKLAMA UZUNLUK %‘i\%’ DATA TiPi KATSAYI
40061 | Aktif flag0r rolesi Aktif flagor rolesi sayisi 16 BIT R-O | unsigned word
40062 | Flagor sayisi Flasor rélelerinin sayisi 16 BIT R-O | unsigned word
40063 | Yazihm Versiyonu Cihaz yazihm versiyonu 16 BIT R-O | unsigned word 1
40064

- rezerve - 16 BIT R-O | unsigned word 1
40128
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PROGRAM PARAMETRELERI

OKU /

ADRES | iSiM ACIKLAMA UZUNLUK YAZ DATA TiPi KATSAYI

40129 | E.01 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40130 | E.02 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40131 | E.03 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40132 | E.04 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
acgliklanmistir.

40133 | E.05 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
acgiklanmistir.

40134 | E.06 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 0.1
aciklanmistir.

40135 | E.O7 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
acgiklanmistir.

40136 | E.08 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
acgiklanmistir.

40137 | E.09 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40138 | E.10 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40139 | E.11 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40140 | E.12 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40141 |E.13 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40142 | E.14 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40143 |E.15 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40144 | C.01 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40145 |E.16 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40146 | E.17 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40147 |E.18 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40148 | E.19 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40149 | E.20 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
acgiklanmistir.

40150 | E.21 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40151 | E.22 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40152 | E.23 Madde 10.2'de 16BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40153 | E.24 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40154 | E.25 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40155 | E.26 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1

aciklanmistir.
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PROGRAM PARAMETRELERI

ADRES | ISiM AGIKLAMA UZUNLUK %KAUZ’ DATA TiPi KATSAYI

40156 |E.27 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgliklanmistir.

40157 |E.28 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40158 | E.29 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40159 | E.30 Madde 10.2'de 16BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40160 | E.31 Madde 10.2'de 16 BIT | RMW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40161 | E.32 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40162 | E.33 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40163 | G.01 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 1
aciklanmistir.

40164 | G.02 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
acgiklanmistir.

40165 | F.01 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40166 | C.02 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40167 | C.03 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40168 | D.01 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40169 | E.34 Madde 10.2'de 16BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40170 | E.35 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | signed word 1
aciklanmistir.

40171 |E.36 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40172 |E.37 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40173 | E.38 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 0.1
aciklanmistir.

40174 | B.O1 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40175 | E.39 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40176 | C.04 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40177 | C.05 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40178 | C.06 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40179 | C.07 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40180 | C.08 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40181 | C.09 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 0.1
aciklanmistir.

40182 | C.10 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 1
aciklanmistir.
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PROGRAM PARAMETRELERI

Madde 10.2'de

40183 | C.11 16 BIT R/W | unsigned word 0.1
acgiklanmistir.

40184 | C.12 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40185 | C.13 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40186 | C.14 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgliklanmistir.

40187 |C.15 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40188 | C.16 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40189 | C.17 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40190 | C.18 Madde 10.2'de 16BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40191 | Rezerve - 16 BIT R/W | unsigned word 1

40192 | Rezerve - 16 BIT R/W | unsigned word 1

40193 | B.02 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 1
aciklanmistir.

40194 | B.03 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40195 | B.04 Madde 10.2'de 16 BIT | RMW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40196 | B.05 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 1
aciklanmistir.

40197 | B.06 Madde 10.2'de 16 BIT | RMW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40198 | C.19 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40199 | C.20 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40200 | C.21 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40201 | D.02 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40202 | D.03 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40203 | D.04 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40204 | D.05 Madde 10.2'de 16 BIT | RMW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40205 | E.40 Madde 10.2'de 16 BIT | RMW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40206 | E.41 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40207 | E.42 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40208 | E.43 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 0.1
aciklanmistir.

40209 | E.44 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1

aciklanmistir.
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PROGRAM PARAMETRELERI

ADRES | ISiM AGIKLAMA UZUNLUK %KAUZ’ DATA TiPi KATSAYI

40210 | E.45 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
acgliklanmistir.

40211 | E.46 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40212 | D.06 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40213 | D.07 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40214 | D.08 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 0.1
aciklanmistir.

40215 | D.09 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 0.1
aciklanmistir.

40216 | F.02 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0.1
aciklanmistir.

40217 | F.03 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40218 | B.07 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
acgiklanmistir.

40219 | H.01 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40220 | E.47 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
acgiklanmistir.

40221 | E.48 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0,1
aciklanmistir.

40222 | E.49 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0,1
acgiklanmistir.

40223 | E.50 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word | 0,1
aciklanmistir.

40224 | E.51 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 0,1
aciklanmistir.

40225 |E.52 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 0,1
aciklanmistir.

40226 | E.53 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word 1
aciklanmistir.

40227 |E.54 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40228 | E.55 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsignedword | 1
aciklanmistir.

40229 | D.10 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40230 | E.56 Madde 10.2'de 16 BIT | RW | unsigned word 1
aciklanmistir.

40231 | Rezerve - 16 BIT R/W | unsigned word

40232 | K.01 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word
aciklanmistir.

40233 | L.01 Madde 10.2'de 16 BIT R/W | unsigned word
aciklanmistir.

40234

- Rezerve - 16 BIT R/W | unsigned word 1
40256
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SENSOR GRAFIKLERI
40385 - R .
BASINC SENSOR Basing sensor grafik tablosu | 32*16 .

- LY R-O | unsigned word 1
40416 GRAFIGI [32] (mA - Bar) BIT
40417 = .. .

i SICAKLIK SENSOR | Sicaklik sensor grafik 32*16 R-O signed word 1
40448 | GRAFIGI [32] tablosu (Ohm - °C) BIT 9
40449 | MOTOR PTC .. .

- | SENSOR GRAFIGI t“ggfg;ﬂgﬁg”_s?éfraf"‘ 3216 | RO | signed word 1
40480 | [32]
40481 = .. .

K SICAKLIK SENSOR-2 | Sicaklik sensor-2 grafik 32*16 R-O signed word 1
40512 | GRAFIGI [32] tablosu (Ohm - °C) BIT 9
40513 BASINC SENSOR-2 | Basing sensor-2 grafik 32*16
Josaq | GRAFIGI [32] tablosu (MA - Bar) g | RO |unsignedword | 1
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KOMUTLAR
40769 | CO1 Rezerve 16 BIT | W-O | unsigned word 1
Fabrika ayarlarina dénls i .
40770 | C02 (deger = 0xAA55h) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
Sayici resetle .
40771 | C03 { deger = Sayici (1-8) } 16 BIT | W-O | unsigned word 1
TUS KILITLEME
40772 | C04 (Deger = kilitlenecek tus 16 BIT | W-O | unsigned word 1
kodu)
MENU Tusu Fonksiyonu i .
40773 | C05 (Deger = 0XAA55) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
RUN Tusu Fonksiyonu i .
40774 | C0O6 (Deger = 0XAA55) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
STOP Tusu Fonksiyonu .
40775 | CO7 (Deger = OXAA5S5) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40776
- Rezerve - 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40800
. A servisine kalan sure :
40801 | Set service 1 (alt 2 bayt) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40802 | Set service 2 A servisine kalan sdire 16 BIT | W-O | unsigned word 1
(Ust 2 bayt)
. B servisine kalan sire :
40803 | Set service 3 (alt 2 bayt) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40804 | Set service 4 B servisine kalan stire 16 BIT | W-O | unsigned word 1
(Ust 2 bayt)
. C servisine kalan sire .
40805 | Set service 5 (alt 2 bayt) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40806 | Set service 6 C servisine kalan stre 16 BIT | W-O | unsigned word 1
(Ust 2 bayt)
. D servisine kalan sire .
40807 | Set service 7 (alt 2 bayt) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40808 | Set service 8 D servisine kalan sire 16 BIT | W-O | unsigned word 1
(Ust 2 bayt)
. E servisine kalan slire .
40809 | Set service 9 (alt 2 bayt) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40810 | Set service 10 E servisine kalan sure 16 BIT | W-O | unsigned word 1
(Ust2 bayt)
40811 | Set service 11 YUKLU+YUKSUZ+STOP 16 BIT | W-O | unsigned word 1
zamani (alt 2 bayt)
40812 | Set service 12 YUKLU+YUKSUZ+STOP 16 BIT | W-O | unsigned word 1
zamani (Ust 2 bayt)
40813 | Set Service 13 Motor Qallstr)r;?eSurea alt2 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40814 | Set Service 14 Motor Qallsgnye:eSure& Ust 2 16 BIT | W-O | unsigned word 1
40815 | Set Service 15 Motor Y“';tl‘f gs;fema Slresi | 16 BT | W-0 | unsigned word 1
40816 | Set Service 16 Motor Yikte Galisma Suresi | 16 g1 | W.o | unsignedword | 1
Ust 2 byte
Alarm listesi Sifirla (Deger = .
40817 | C08 OXAASS) 16 BIT | W-O | unsigned word 1
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ALARM kaydi 32 bit uzunluktadir. Her bit bir alarmi gosterir.

11.3. ALARM, UYARI VE SERVIS ISTEKLERI

BIT

NO: ACIKLAMA
1 Dusuk gerilim
2 Yuksek gerilim
3 Dusuk frekans
4 Yuksek frekans
5 -
6 Fan motor ylksek sicaklik
7 Yuksek sicaklik alarm
8 Sicaklik sensori arizali
9 DusUk sicaklik alarm
10 Basing glvenlik anahtari agik
11 | Yuksek basing
12 Basing sensorl arizali
13 | Acil stop
14 |-
15 | Voltaj dengesizligi
16 Motor PTC Asir sicaklik alarmi
17 |-
18 |Fazsira hatasi
19 Sicaklik sensorii-2 arizali
20 | YUksek sicaklik sensor-2 / Delta (tS2-tS1)
21 Dusuk sicaklik sensor-2 alarm
22 Basing sensor-2 arizali
23 Basing sensor-2 yuksek basing
24 | Asiri fark basinci
25 Motor agsiri yikleme
26 Basing sensor-2 disuk basing
27-32 |-
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UYARI kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir alarmi gdsterir.

5('; ACIKLAMA
1 Uzak durdur sinyali
2 Uzak galistir sinyali
3 Ayarlanan parametre limit disi
4 Yuksek sicaklik uyari
5 Son 1 saatte motor durmadi
6 Motor ¢alismak igin separatdr basincinin dismesini bekliyor
7 Asin fark sicaklig
8 Hava filtresi tikali
9 Veri yolu hatasi (¢oklu kontrol)
10 | Girig bekleniyor
1 |
.16

SERVIS kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir servisin durumunu gosterir.

BIT

NO: ACIKLAMA
1 Servis periyodu A asildi
2 Servis periyodu B asildi
3 Servis periyodu C asildi
4 Servis periyodu D asildi
5 Servis periyodu E asildi
6-16 |-
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12. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagdidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Duguk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Urdnun, guvenlik, saglik, cevrenin ve kullanicilarin korunmasi konularindaki Avrupa
standartlarina uygunlugunu belirtir.
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13. TEKNIK OZELLIKLER

Besleme Girisi:

Besleme frekansi:
Gii¢ Tuketimi: <4 VA
Olgme Girigleri:

Hassasiyet:

Yukleme:
Role cikiglar:
Dijital Girigler:

Basing girigleri:
Sicaklik girigleri:

Motor PTC girisi:
Seri Port:

305 - 460 VAC
175 - 275VAC

50 - 60Hz nominal (£ %10)

Gerilim: 20 -520V AC (Faz-Faz)
10 - 300 V AC (Faz-Nétr)

Frekans: 30 - 100 Hz

Gerilim: % 0.5 + 1 digit

Frekans: % 0.5 + 1 digit

Gerilim girigleri: < 0.1VA faz basina

5A @ 250V AC

Besleme: Cihaz icinden saglanmistir.
Aktif seviye:  harici kontak direnci < 3 K-ohm
Izolasyon: opto-izole, 1000V AC, 1 dakika

4-20mA basing sensori (opsiyonel 0-10V basing sensorleri)

1000-5000 ohm arasi (KTY veya NTC veya PTC sensor)
Isitici akim < 0.3mA

2000 ohm Uzerinde hata verir

Sinyal tipi: lojik seviye
Haberlesme: Modbus RTU
Data Hizi: 9600 baud

CGaligma Ortam Sicakhgi: -20°C...+70 °C arasi (1sitici opsiyon ile -40°C ile +70 °C arasi)
Depolama Sicakhgi: -40°C...+80 °C

Maksimum Bagil Nem:

Koruma Derecesi:

%95 yogusmasiz.

IP 65 (On Panel, conta ile)
IP 30 (Arka panel)

Cihaz Kutusu: Alev séndiren, ROHS uyumlu, yiksek 1siya dayanikh ABS/PC (UL94-V0)
Montaj Sekli: Panel montajli, arkada tutucu plastik braketler.

Boyutlar:

133x107x46mm (GxYxD)

Pano Kesim Olgiileri: 117x87mm minimum

Agirhik: 350 gr

AB Direktifleri:
2006/95/EC (LVD)
2004/108/EC (EMC)

Referans standartlar:
TS-EN 61010 (glvenlik)
TS-EN 61326 (EMC)
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