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DK-30 dizel motoru tahrikli, vidal ve pistonlu tip
kompresoérlerin kontrolunu saglayan gelismis
teknoloji Grdnd bir cihazdir.

Cihaz kompresorlerde ihtiyag duyulan tim
fonksiyonlari biinyesinde toplamistir, panoda ilave
moddllere gerek birakmaz ve maliyet diser.

Cihaz, analog ve dijital girigleri ve ¢ikiglari ile
detayli motor izleme ve kontrol imkanlari saglar.
Motoru asiri devirden koruyan bir asiri hiz koruma
rolesi olarak da calisir.

Bekleme sirasinda akilerin bogalmasini
engellemek icin cihaz bogsta sifir akim ceker.

Motor devri, ayna digli Uzerine takilan manyetik
pikap ile dlgalur.

“Erken baglatma” fonksiyonu hava tiketim trendini
analiz eder ve kompresori basing alt limitin altina
hic digsmeyecek sekilde erken calistirir.

Sabit hava basinci saglamak amaciyla, cihaz
motor devrini PID kontrollu analog ¢ikisi
Uzerinden kontrol etme imkanina sahiptir.

Cihaz 8 adede kadar ¢oklu kompresér kontrolu
imkanina sahiptir.

Lojik seviyeli MODBUS RTU haberlesme portu
sayesinde bilgisayara baglanarak izleme
yapilmasina ve program parametreleri
yuklenmesine izin verir.

Cihazin programlanmasi 6n panelden veya
Ucretsiz PC programi yardimiyla yapilabilir. PC
programi Uretici web sitesinden indirilerek kurulur.

Cihazi Ucretsiz Rainbow+ prorami ile izlemek ve
kayit altina almak mimkundar.

DK-30

DIZEL
KOMPRESOR
KONTROLORU

OZELLIKLER

e Cikis basincina gére otomatik ¢alisma

e Yiik solenoid kontrolu

e Analog hiz control ¢ikisi

e Coklu kompresor destegi

e Detayli motor élgiimleri

e Detayli motor korumalari

o Motor asir1 hiz korumasi

e Bekleme konumunda sifir giic tiiketimi

e Esnek motor saati hesaplama yéntemi

e Basing kaybina karsi “erken start” fonksiyonu
e Olay kayitlar

e 5 adet bagimsiz servis sayaci

o Manyetik pikap girigi

e 6 adet programlanabilir dijital ¢ikig

e 6 adet programlanabilir digital giris

e 3 adet programlanabilir motor miigir girisi
e 2 adet basing sensor girisi

e 2 adet sicaklik sensor girigi

e Programlanabilen sensor karakteristikleri
e Lojik seviye seri port

o MODBUS-RTU haberlesme

e Sifre korumali 6n panelden programlama
e Diislik pano derinligi, montaj kolayligi

e Genis calisma sicaklik araligi

e Tam kapali 6n panel (contaile IP65)

L C€
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DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

TELIF HAKKI BILDIRIMI

Bu dékimanin herhangi bir béliminin yada igeriginin izinsiz olarak kullaniimasi yasaktir.

DOKUMAN HAKKINDA

Bu dékdman, DK-30 cihazinin basarili bir sekilde kurulumu igin gerekli olan minimum kosullari ve adimlari
aciklamaktadir.
Dékumanda verilen talimatlari dikkatli bir sekilde takip ediniz. Verilen bilgiler, kurulumda meydana gelebilecek
sorunlarin éndne gegilmesi igin 6nemlidir.
Batdn teknik bildirimler igin lGtfen Datakom ile irtibata geginiz:

teknik.destek@datakom.com.tr

ISTEK VE ONERILER

Eger dékiman icin ek bir bilgi talep edilirse, asagidaki e-mail adresini kullanarak Uretici ile dogrudan temasa
geginiz:
teknik.destek@datakom.com.tr

Sorulariniza tam ve dogru cevap alabilmek icin lGtfen asagidaki bilgileri saglayiniz:

¢ Cihaz model adi (cihazin arkasinda gorebilirsiniz)
e Cihaz seri numarasi (cihazin arkasinda gérebillirsiniz)
e Yazilim versiyonu (cihaz ekranindan gorebilirsiniz)

Lutfen istek ve dnerinizi net ve detayli olarak belirtiniz.

TERMINOLOJI

DIKKAT: Potansiyel 6liim yada yaralanma riski.

UYARI: Potansiyel ariza yada maddi hasar riski.

IPUCU: Cihazin galismasini anlayabilmek icin yararli ipuglar!.

> P>
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GUVENLIK NOTU

Asagidaki talimatlara uyulmamasi ciddi yaralanmalar
veya olumle sonug¢lanabilir.

OOBE ® Oy

Elektriksel ekipmanin montaji, konusunda uzman kisiler
tarafindan yapilmalidir. Talimatlara uyulmamasi durumunda
olusabilecek zarardan iiretici firma sorumlu degildir.

Tasima esnasinda olusabilecek hasarlara karsi cihazi kontrol
ediniz. Hasarli cihazi monte etmeyiniz.

Cihazin i¢ini agmayiniz. Cihaz iginde degisebilecek parga yoktur.

Aku+ girisine harici sigorta takiniz. Sigortalari kullanicinin
kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza miumkiin oldugunca yakin
monte ediniz.

Sigortalar hizli tip (FF) ve maksimum 6 Amper kapasiteli oimahidir.

Cihaz uzerinde ¢alismadan 6nce mutlaka enerjiyi kesiniz.

Cihazda mevcut olan elektriksel parametreler kullanim
kilavuzunda belirlenen limitler arasinda olmahlidir. Limitleri asan
zorlamalar cihazin galigma omriinii azaltabilir, calisma
hassasiyetini bozabilir yada cihaza zarar verebilir.

Cihazi solvent yada benzeri kimyasal kullanarak temizlemeye
calismayiniz. Sadece yumusak, nemli bir bez kullaniniz.

Enerji vermeden 6nce baglantilari kontrol ediniz.

Cihaz panele monte edilmek lizere tasarlanmistir.
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DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

1. KURULUM

Kurulumdan once:

e Kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz ve dogru montaj semasini belirleyiniz.

e Butln konnektor ve montaj braketlerini cihazdan sokunuz. Daha sonra cihazi pano montaj
deliginden gegiriniz.

¢ Montaj braketlerini takiniz ve sikiniz. Asiri sikmayiniz, kutu kirilabilir.

¢ Elektrik baglantilarini soketler cihaza takili degilken yapiniz. Baglantilar bittikten sonra
soketleri cihaza takiniz.

Asadqidaki sartlar cihazin bozulmasina yol acabilir:

e Hatali baglanti

e Uygun olmayan besleme gerilimi.

e Olgme uglarina limit Gizeri gerilim uygulanmasi.

¢ Cihaz enerjili iken data baglantilarinin takilmasi veya ¢ikariimasi.
e Rdle cikislarinin asiri yiklenmesi veya kisa devre edilmesi.

e Dijital girislere limit Gzeri gerilim uygulanmasi.

e Haberlesme portuna asiri gerilim uygulanmasi.

Asaqidaki sartlar cihazin hatali calismasina yol acabilir:

e Minimum limitin altinda besleme gerilimi.

K13DO01-T -5-
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1.1. ON VE ARKA PANELLER
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1.3. ELEKTRIKSEL BAGLANTILAR

[ )
Cihazi kontaktor, yuksek akimli bara, anahtarlamali
guc¢ kaynaklari gibi yuksek elektromanyetik gurultu
yayan kaynaklara mumkin oldugunca uzak monte

¢ ediniz. y

Cihaz elektromanyetik gurultilere kargi korunmus olmasina ragmen asiri elektromanyetik
gurdltd calismasini, élgim hassasiyetini ve veri aktarma kalitesini etkileyebilir.

e Tornavida ile kablolar sikigtirnken MUTLAKA soketleri figlerinden ¢gikariniz.

e Cihazin besleme girigine seri olarak sigorta baglayiniz. Sigortalar cihaza miimkiin
oldugunca yakin olmalidir.

e Sigortalar hizli tip (FF) ve en fazla 10A anma akimina sahip olmalidir.

¢ Uygun sicaklik araligina sahip kablo kullaniniz.

e Uygun kesitte kablo kullaniniz. En diigiik kablo kesiti 0.75mm? olmalidir (AWG18).
e Kablolama igin ulusal kurallara uyunuz.

e Seri port ¢ikisina sadece kendi kablo adaptoriini takiniz.

K13DO01-T -7-
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DK-30 KULLANIM KILAVUZU

BAGLANTI RESMI
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DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

2. BUTON FONKSIYONLARI

Programlama ve Olgum ekranlarina 6n paneldeki 3 adet buton sayesinde ulasilir.

AGIKLAMA | FONKSiIYON

¥ Ekranda bir sonraki parametreyi goster.
MENU Ayarlanan Degeri Kaydet

RUN Kompresoru calistir.

STOP | Kompresori durdur.

ALARM . Ny
MUTE Alarm Sil. Deger artir.
LAMP . y
TEST Gosterge test et. Deger azalt.

K13DO01-T -9-



DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

3. EKRANLAR ARASI GEGIi$

Normalde gosterge 1 numarali basing sensoruna (veya 1 numarali basing anahtari

konumunu) gdsterir ve basing LED’i yanar. MENU ‘ butonuna bir kere basilirsa 1
numarall sicaklik sensért degeri gosterilir ve sicaklik LED’i yanar.

Diger ekranlar MENU butonuna basilarak taranir. Okunan degerlerin anlagilabilmesi
igin buton basili iken okunan parametrenin adi, buton birakildiginda ise gostergede deger
okunur. Eger gosterilen deger ekrandan tasiyorsa dénusimla olarak degerin Ust kismi ve
alt kismi gosterilir. Gosterilen degerin anlagilabilmesi igin Ust kisim gosterilirken en sagdaki
nokta da yanar.

ile segilmektedir ve kompresor ureticilerine bagl olarak

Bazi parametrelerin ekranda goriilmesi program parametreleri
farklilik gosterebilir.

Bir alarm olustugunda ekranda alarm kodu goriinecektir ve
alarmin iligkili oldugu LED ve alarm LED’i yanacaktir. Eger bir
uyari sinyali olugursa ekranda kodu goriinecektir ve iligkili
oldugu LED fasilah yanacaktir ve eger baska bir alarm
olusmamigsa alarm LED’i de fasilali yanacaktir.

\. J

Normal ¢caligma, programlama ve alarm gosterge konumlarinda ekranda gorilebilen
mesajlarin listesi agsagidadir:

MESAJ | ACIKLAMA KONUM

5':,- Calisma baslangi¢ basinci Calisma

SE': Calisma basinci set degeri (PID aktif ise) Calisma

5': P Durdurma basinci set degeri Calisma
BAE | Aku volt degeri Caligma
r P,-, Motor devir degeri Calisma
[ - E | sogutma suyu sicakiign Cahgma
0 L | Yad basinci degeri Galisma

K13DO01-T -10 -
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ACIKLAMA

KONUM

A Bakimina kalan motor saati

Calisma / Program / Alarm

B Bakimina kalan motor saati

Calisma / Program / Alarm

C Bakimina kalan motor saati

Calisma / Program / Alarm

D Bakimina kalan motor saati

Calisma / Program / Alarm

E Bakimina kalan motor saati

Calisma / Program / Alarm

- H Toplam Caligma Saati Calisma
Toplam yiikte caligma saati (LOAD c¢ikisi
L = H aktFi)f) g s ( s Galigma
Yukte calisma / Toplam motor saati
DHD yiizdesi Calisma
E- t Motor PTC degeri veya anahtar konumu Calisma
E 2 numaral sicaklik sensor degeri veya

- Calisma
t anahtar konumu
P- E 2 numarali basing sensor degeri Calisma
d- P Fark basing degeri Calisma
A== | Son1saatte kalan start adedi Calisma
r EL Cihaz yazilim versiyonu Calisma
n- E Anahtar kapali konumda Calisma
n- D Anahtar acik konumda Calisma
,-,St Master cihaz adresi (¢oklu ¢aligma) Calisma
d- E Toplam cihaz adedi (¢coklu ¢aligma) Calisma
St P Uzak durdurma konumu (giris fonksiyonu) | Calisma
r Un Uzak cgalistir konumu (giris fonksiyonu) Calisma
K13DO01-T -11-




DK-30 KULLANIM KILAVUZU

V1.0 (31.01.2012)

MESAJ | AGIKLAMA KONUM
Hh , Alarm listesinde kayith 1 numarali alarm Calisma
nok | Alarm kayith degil Caligma
HL | | Alarm kodu 01 Galigma
F,gg Alarm kodu 99 Galisma
PYYg | Program parametre 99 Program
US,- Kullanici sifresini giriniz Program
SF': Cihaz glivenlik siiresini bekliyor Calisma
P,- E Cihaz on 1sitma siresini bekliyor Calisma
,-St Cihaz mars arasi beklemeyi bekliyor Calisma
crn Cihaz mars siiresini bekliyor Galigma

L | Cihaz idle siiresini bekliyor Galisma
HH‘: Cihaz i1sitma siiresini bekliyor Calisma
C DL Cihaz sogutma siiresini bekliyor Calisma
GEP | cihaz stop rélesi siiresini bekliyor Galisma
C t P Cihaz sogutma suyu sicakhigini bekliyor Calisma
t,-'P Cihaz sicaklik kosulunu bekliyor Calisma

K13DO01-T
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4. GALISMA SEKILLERI

Calisma konumunun secilmesi:

Cihaz akuyu bitirmemek icin STOP konumunda 1 dakika suresince higbir butona
basilmazsa kendi enerjisini otomatik olarak keser (¢oklu galisma konumunda (MODBUS
adresi 1-8 arasinda) ise 12V aku i¢in 9 volt, 24 volt aku igin 18 volt uyari seviyesine kadar
enerjisini kesmez).

Cihaz RUN “ butonu veya UZAK CALISTIR sinyali ile (gostergede 10sn sureyle rin
yazisi ¢ikar) uyanir ve ¢galismaya baslar.

Egder emniyet gecikme siiresi (P64) henuz dolmadiysa, sure dolana kadar RUN ledi yanip
soner. Sure dolunca ve ¢ikis basinci PO5 parametresiyle ayarlanan start basing limiti
altinda ise kompresor galigir.

Herhangi bir alarm olugstugunda kompresor hemen durur ve
gostergede alarm kodu goruniir.

Alarm kodlarinin tam listesi Madde 5 ‘de verilmistir.

Kompresor normal olarak UZAK DURDUR sinyali ile (gostergede 10sn sureyle SEP yazisi
cikar) veya STOP Q butonuna basilarak durdurulur.

Durma yontemi:
STOP ledi yanip sbnmeye baslar.

Kompresor yikliyse, YUK rélesi birakir ve sogutma siiresi (P50) veya emniyet gecikme
suresi (P64) boyunca (hangisi daha uzunsa) motor ¢alismaya devam eder. Hangi surenin
beklendiginin anlagilabilmesi igin ekranda oncelikle “coL” ve kalan sogutma suresi
donusumlu olarak gosterilir. Bu slre sonunda emniyet gecikme suresi beklenmeye devam
edilecekse ekranda “SFt” ve kalan sure dontsumli olarak yazar. Bu sirada yeniden RUN

“ butonuna basilarak ¢alisma konumuna donulebilir.
Kompresor tam olarak durana kadar STOP ledi yanip séner.

butonuna basildiginda P50 soqutma calisma suresi
dolana kadar ¢alismaya devam eder.

: Eger kompresor zaten yukstliz ¢calisiyorsa, STOP Q

K13DO01-T -13-



DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

Kompresoriun ¢alismaya baslamasi:

RUN “ butonuna basilarak veya Uzaktan STAR/STOP komutu verilmesi ile Calisma
Konumuna gecilmis olur. Bu asamada cihaz, ¢ikis basinci P05 Start Basing Limiti altina
dusunce (veya basing anahtari kapatinca) kompresoru devreye almaya karar verir.

Cihaz RUN “ butonu veya UZAK CALISTIR sinyali ile (gostergede 10sn sureyle rin
yazisi ¢ikar) uyanir ve ¢galismaya baslar.

Cihaz calismaya baslarken ilk asamada yakit kontagini (P23-28) acar ve eger tanimli ise
on 1sitma suresini (P46) sayar ve eger tanimli ise (P23-28) 6n 1sitma kontagini ¢geker. Bu
sure boyunca ekranda on isitma suresinin beklendigini gostermek i¢in donusumlu olarak
“‘PrE” ve kalan on i1sitma suresi gosterilir.

Calismanin ikinci asamasinda eger yag sensoru tanimli ise (P86) ve yag basing degeri
alarm seviyesinin (P59) Ustinde ise mars i¢in yag basincinin digsmesini bekledigini
gOstermek icin ekranda “oIL” yazar.

Motorun yUk altinda marglanmasini dnlemek icin, eder 2 numarall hava basing sensoru
tanimh ise (P77=2) ve mars korumasi degeri sifirdan buyulk ise (P62>0) ve 2 numarali hava
basin¢ sensor degeri mars koruma degerinden buyudk ise 2 numarall hava basing degerinin
dismesinin beklendigini gdstermek icin ekranda “P-2” yazar.

Calismanin Uguncu asamasinda mars kontagini (P23-28) mars suresi kadar (P47) geker.
Mars suresinin beklendigini géstermek icin ekranda “crn” ve kalan stire déntisimli olarak
gosterilir.Mars suresi baginda eger tanimli ise jikle kontagini (P23-28) da jikle stresi(P53)
kadar geker. Eger 6n 1sitma devam sulresi (P16) mars arasi bekleme suresinden (P48)
blyuk ise fark kadar 6nisitma kontagi (P23-28) cekili kalmaya devam eder.

Calismanin dordliinct asamasinda eger mars suresi (P47) sonunda motor ¢alismamissa
(bknz. Motor Calisti Kosullar1) mars arasi bekleme suresi (P48) kadar mars kontagini (P23-
28) birakir. Mars arasi bekleme suresinin beklendigini gdstermek icin ekranda dénistml
olarak “rSt” ve kalan siire yazar. On i1sitma devam siiresi (P16) kadar dnisitma kontagi
(P23-28) cekili kalmaya devam eder. Uclinci ve dérdiinci adimlar motor calisana kadar
(bknz. Motor Calisti Kosullart) veya izin verilen maksimum mars adedi (P52) kadar tekrar
eder.

Calismanin besinci adiminda e@er sifirdan blyuk ise bosta (idle) suresi (P54) kadar bosta
(idle) kontagini (P23-28) ¢eker ve bosta(idle) (P54) suresinin beklendigini gdstermek icin
ekranda donusumli olarak “idL” ve kalan sure gosterilir.

Calismanin altici adiminda isitma suresi (P49) kadar motor yike girmeden c¢alistirilir.
Isitma suresinin beklendigini gostermek igin ekranda donusumli olarak “HAt” ve kalan sure
gosterilir. Isitma stiresinin sonunda motor isitma yénteminin (P40) diger kosullari da eger
gerekiyorsa beklenir. P40=0 ise sadece sure beklenir, P40=1 ise slreye ek olarak sogutma
suyu sicakhgi kosulu (P41) da beklenir ve ekranda “ctP” yazar, P40=2 ise ek olarak 1
numarall sicaklik sensoért kosulu (P12) da beklenir ve ekranda “tMP” yazar.

Calismanin yedinci adiminda eder 1 numarali basing sensorl degeri start basing
degerinden (P05) daha duslk ise yuk kontagi ¢ceker (P23-28) ve kompresor basingli hava
uretmeye baslar,aksi durumda motor ylksiz ¢aligma siresi kadar (P15) galismaya devam
eder.

K13DO01-T -14 -
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Kompresorun yukten cikmasi ve tekrar yuke girmesi:

Cikis basinci P04 stop limitine ulasinca (veya basing anahtari aginca) yuk rolesi birakir ve
motor P15 yuksuz galisma siiresi boyunca calismaya devam eder. Sure dolmadan once
cikis basinci P05 start basing limiti altina diserse YUK rolesi tekrar ¢ceker.

Kompresoriun Cikis Basincina Bagli Olarak Durmasi ve Tekrar
Calismasi:

Cikis basinci, P15 yliksuiz ¢galigma siiresi boyunca P05 Start Basing Limiti Gzerinde
kalirsa (veya basing anahtari agik kalirsa) cihaz motoru durdurmaya karar verir.

Bu durumda RUN ledi yanip sbnmeye baslar.

Kompresorin bir saatte yapabilecegi azami start sayisi P37 Saatte azami start
parametresi ile ayarlanmaktadir.

Eger azami start sayisina ulasildiysa, 1 saatlik sure dolana kadar kompresorun durmasi
engellenir ve motor ylksuz olarak bogta calismaya devam eder.

Motor Calisti Kosullari:

Cihaz motorun calistigina asagidaki kosullarin herhangi biri saglanmasi durumunda karar
verir.

1) Yag Basinci Dijital Girisi: P39 (Yag basincindan mars kes) =1 yapilmasi
durumunda P71 (Yag basinci dijital giris ayar) kosulu saglanirsa

2) Yag Basinci Sensor Girisi: P39 (Yag basincindan mars kes) =1 yapilmasi ,P59
(Yag basinici dusuk alarm)>0 olmasi durumunda yag basinci P59’dan (Yag
basinici distk alarm) buyuk olursa

3) Sarj Voltaji: P38 (Sarj geriliminden mars kes) = 1 yapilmasi durumunda sarj voltaj
girsi 12V aku i¢in 9V veya 24V aku igin 18V Uzerinde olursa

4) Motor Devri: MPU (Magnetic Pickup) girisinden P101 (MPU (Magnetic Pickup)
mars kesme hiz (RPM) degeri)ile belirtilen degerden daha yuksek motor devri
okunursa
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5. ALARMLAR VE UYARILAR

Kompresorde olusan anormal durumlar uyarilar, servis istekleri ve alarmlar olmak Gzere ¢
farkli kategoride degerlendirilir.

Uyarilar en dusuk hata seviyesidir ve sadece gorsel uyari olustururlar.

Alarmlar ise en yuksek seviyede hatalar olarak degerlendirilir ve motorun hemen
durmasina, alarm rolesinin gekmesine (aktif edilmis ise) ve gorsel uyari verilmesine yol
acarlar.

Herhangi bir hata durumu olustugunda gdstergede hata kodu gorinur ve ilgili hata LED'i
yanar ve alarm LED'i de yanar. Servis istekleri ve uyarilarda LED’ler fasilali yanar.

Alarmlar ve uyarilar ALARM MUTE butonuna basilarak silinir. Acil stop alarmi butonlarla
silinemez, mutlaka giristeki sinyalin kaldirilmasi gerekir.

Servis uyarilari, servis suresinin ne kadar asildigina
bagl olarak motorun g¢aligmasini engelleyebilir.

SERVISE KALAN SURE | VERILEN TEPKIi

> 100 saat Herhangi bir uyari verilmez

Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar. Kompresor normal

100 saat
¢alismaya devam eder.

Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar.

0 saat “

RUN butonu ile kompresdr yeniden devreye alinabilir.

Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar.
-100 saat 0

RUN butonu ile kompresor yeniden devreye alinabilir.
-120 ile -200 saat arasi Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar.
ve 20 saatte bir RUN “ butonu ile kompresér yeniden devreye alinabilir.
=210 ile -300 saat arasi Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar.
ve 10 saatte bir. RUN 0 butonu ile kompresér yeniden devreye alinabilir.
-300 saat Kompresor durur. Servis uyarisi verilir ve servis ledi yanar.

Kompresor servis yapllmadan yeniden devreye alinamaz.
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HATA KODLARI LISTESI

HATA
SEMBOL | KOD | ACIKLAMA SEVIYE
ALl 01 Rezerve ALARM
AL2 02 Yuksek basing ALARM
AL3 03 Basing¢ sensoru arizali ALARM
AL4 04 Yuksek sicaklik alarm ALARM
AL5 05 Yuksek sicaklik uyari UYARI
AL6 06 Sicaklik sensorl arizal ALARM
AL7 07 Dusuk sicaklik alarm ALARM
ALS8 08 Motor calistirilamadi ALARM
AL9 09 PTC asiri sicaklik ALARM
Al10 10 Motor durdurulamadi UYARI
All 11 Sarj voltaj hatasi ALARM
Al2 12 Sogutma suyu sensoru takili degil ALARM
Al3 13 Yag basing sensoru takil deqil ALARM
Al4 14 Yakit seviye sensoru takili degil ALARM
Al5 15 Dusuk yag basinci ALARM
Al6 16 Rezerve UYARI
Al7 17 Saatte start sayisi asildi UYARI
Al8 18 Acil stop ALARM
Al9 19 Rezerve UYARI
A20 20 Asiri fark basinci ALARM
A21 21 Sensor-2 yuksek basing ALARM
A22 22 Basing sensor-2 arizall ALARM
A23 23 Yuksek sicaklik sensor-2 ALARM
/ Delta (tS2-tS1) Alarm

A24 24 Sicaklik sensor-2 arizall ALARM
A25 25 Dusuk sicaklik sensor-2 alarm ALARM
A26 26 Aku voltaj calisma araliginin diginda UYARI
A27 27 Delta sicaklik sensor-2 UYARI
A28 28 Motor termik koruma salteri agik ALARM
A29 29 Sensor-2 Dusuk Basing ALARM
A30 30 Yuksek sogutma suyu sicakligi ALARM
A3l 31 Dusuk yakit seviyesi ALARM
A32 32 Dusuk sogutma suyu seviyesi ALARM
A33 33 Yag basinci dijital giris ALARM
A34 34 Sogutma suyu sicakhdi dijital giris ALARM
A35 35 Yakit seviyesi dijital girig ALARM
A36 36 Basing koruma dijital girig ALARM

K13DO01-T
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HATA
SEMBOL | KOD | ACIKLAMA SEVIYE
A37 37 Yedek 1 dijital giris ALARM
A38 38 Dusuk yag basinci uyarisi UYARI
A39 39 Yuksek sogutma suyu sicakligi uyarisi UYARI
A40 40 Dusuk yakit seviyesi uyarisi UYARI
A50 50 MODBUS hatti hatasi (¢oklu ¢calisma) UYARI
SHA 100 | Servis periyodu A asildi SERVIS
SHb 101 | Servis periyodu B asildi SERVIS
SHC 102 | Servis periyodu C asildi SERVIS
SHD 103 | Servis periyodu D asildi SERVIS
SHE 104 | Servis periyodu E agildi SERVIS
Stp 200 | Uzak durdur sinyali -
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6. DIGER OZELLIKLER

6.1. SERVIS SAYICILARININ SIFIRLANMASI

Servis sayicilari sadece kompresor STOP
konumundayken sifirlanabilir.

Servis sayicilarini sifirlamak icin:

- MENU ve LAMP TEST butonlarini 3 saniye sureyle basili tutunuz. Eger son 90
dakika iginde yuksek seviyeli sifre giriimediyse cihaz sifre soracaktir.

- Sifreyi giriniz.
- Gostergede SHA servis A icin kalan sure goérinecektir.

- MENU butonuna tekrar basiniz, gdstergede SERVIS A igin kalan siire yanip
sOnerek gorunecektir.

- SERVIS A siiresini resetlemek icin MENU butonunu 3 saniye slreyle basili
tutunuz.

- Gdstergede bir sonraki servis sayicisi olan SHb servis B icin kalan sure mesaji
gorunecektir.

- MENU butonuna tekrar basiniz, gdstergede SERVIS B icin kalan siire yanip
sonerek gorunecektir.

- SERVIS B siiresini resetlemek icin MENU butonunu 3 saniye sureyle basili
tutunuz.

- MENU butonuna tekrar basarak asagidaki diger sayicilar da taranabilir ve
resetlenebilir:

SHL . seRViIS C igin kalan siire
SHd: SERVIS D igin kalan siire

SHE : SERVIS E icin kalan siire

En son sayicidan sonra gosterge basing konumuna
donecektir.
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6.2. GALISMA SAATLERININ DEGISTIRILMESI

Cihazda 3 adet ¢calisma saati tutulmaktadir.

MESAJ ACIKLAMA

_ H Toplam motor ¢alisma saati (YUKLU+YUKSU2Z)
r Bu sayici motor galistig surece artar.

- H Toplam yukte calisma saati (LOAD cikis! aktif)
L Bu sayici motor yukte (YUK ledi yanar) oldugu siirece sayar.

é Calisma saatleri sadece kompresor STOP
konumundayken degistirilebilir.

Calisma saatlerini belli bir degere kurmak icin:

- MENU , LAMP TEST ve ALARM MUTE butonlarini 3 saniye sureyle basil tutunuz.
Eger son 90 dakika icinde yuksek seviyeli sifre girilmediyse cihaz sifre soracaktir (U5r).

- Sifreyi giriniz.

- Gostergede I = H mesajl goriinecektir.

- LAMP TEST ve ALARM MUTE butonlariyla motor saatini istediginiz degere getiriniz.

- MENU tusu 3 saniye sureyle basil tutulursa alt ekranda I© = H mesajl gorunur ve

sayac yeni degerine getirilmis olur. MENU tusuna kisa sureli basiimasi durumunda
ise sayac degeri degistiriimeden bir sonraki sayag olan yukte ¢alisma suresi igin ayni
adimlar tekrarlanir.

C Degistirme sonrasi gosterge basing konumuna
donecektir.
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6.3. MOTOR SAATi HESAPLAMA YONTEMIi SEGiMmi

Cihaz motor saatini ¢ikis hava sicakligina goére degisen bir katsaylyla hesaplama segenegi
sunmaktadir.

Degisken katsayi kullanimi P89 parametresiyle segilir. Bu parametre aktive edilmezse tim
servis ve motor saati sayicilari 1.00 katsayisiyla ve ¢ikis hava sicakligindan bagimsiz
olarak hesaplanir.

Degisken katsayili hesaplama yontemi aktive edildiginde:

Yiikte calismada,

90 °C ‘ye kadar g¢arpan 1
90-95 °C ‘de ¢arpan 1.5
95-100 °C ‘de garpan 2

100 °C ‘nin Ustinde c¢arpan 3

Bosta calismada

90 °C ‘ye kadar ¢arpan 0.5
90-95 °C ‘de garpan 0.75
95-100 °C ‘de ¢arpan 1

100 °C ‘nin Ustunde carpan 1.5

c Bu katsayilar tim servis ve motor saati sayicilari igin
gecerli olacaktir.

K13DO01-T -21-



DK-30 KULLANIM KILAVUZU V1.0 (31.01.2012)

6.4. BASING KAYBININ ONLENMESI

Cikis basinci, P15 ylkslz ¢alisma suresi boyunca P05 Start Basing Limiti Gzerinde kalirsa
cihaz motoru durdurur. Motor duruyorken basing P05 Start Basing Limitinin altina inerse
motor tekrar galisir. Kompresor tekrar ylke girene kadar P46+P49+P54+P47 kadar bir sure
gecer (Motorun ilk marg denemesinin sonunda galistigi kabul edilmistir). Bu sure boyunca
sistemin hava tuketim hizina bagl olarak basing degeri PO5 Start Basing Limitinin ¢gok daha
altina inmis olabilir. Fakat cogu sistemde basing degerinin higbir zaman P05 Start Basing
Limitinin altina inmesi istenmez. Cihaz bu istenmeyen durumu ortadan kaldirmak igin 3
farkh yontem dénerir ve bu ydntem P45 parametresiyle secilir. Cihaz motor duruyorken
tekrar galismaya baslayagi basing degerini (Pi Tekrar Bagslama Basinci) surekli dinamik
olarak hesaplar.

P45 = 0 = Basing kaybi igin hi¢bir ekstra 6nlem alinmaz. Her zaman Pi = PO5’dir.

P45 = 1 - Sistem her yike girdiginde basing degeri eger P05 Start Basing Limitinin altinda
ise Pi Tekrar Baslama Basincini 0.1 bar arttirir. Eger sistem yuke girdigindeki basing degeri
P05 Start Basing Limitinin tGzerinde ise Pi Tekrar Baslama Basincini 0.1 bar azaltir.
Bdylece sistem tekrar yuke girdiginde basing degerinin PO5 Start Basing Limitine egit
kalmasini saglamaya c¢alisir.

P45 = 2 & Sistem P04 durma basincini ulastiktan sonraki ilk 8 saniye icerisindeki basing
kayip egrisinin egiminden yola ¢ikarak Pi Tekrar Baslama Basincini her periyot icin yeniden
hesaplar.

( )
P15 Yuksuz Caligma Suresi sonunda ¢ikig basinci P05
Start Basin¢ Limitinden fazla ama Pi Tekrar Baglama
Basincindan dusuikse cihaz yuksuz caligmaya devam
eder.

. J

6.5. ALARM LISTESI

Sistem en son meydana gelen 9 tane alarmi tuttugu bir alarm listesine sahiptir. Yeni bir
alarm olugmasi durumunda en Ust siradan listeye eklenir. Alarm listesi ekrandan
goruntilenebilecegi gibi modbus Uzerinden de 40043-40051 adresleri arasindan okunabilir.
Alarm listesi eneriji kesilmelerinden etkilenmez. Bir alarmin listeye eklenmesinin 6n kosulu
en son alarmdan farklh olmasi veya en son alarm kayit edildekten sonra motorun en az 6
dakika sureyle ¢alismis olmasidir.
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6.6. PID KONTROL VE ANALOG GIKIS (PWM)

P92-Motor kontrol PWM sinyali (0-10V) parametresi 1 olarak ayarlanirsa cihazin PID
kontrollu analog c¢ikisi aktif edilmis olur. Analog ¢ikis 11 numarah 0-10V OUT terminali
uzerinden verilir.

Analog cikis, P93-Motor PID set basing degeri ile ayarlanan basing degerini yakalamak
uzere ana motorun hizini kontrol edecektir. Bu kontrolu analog ¢ikig gerilimini 0-10V
arasinda degistirerek saglar.

Kontrole baslamadan 6nce cihaz kompresorun isinmasini bekleyecektir, T1 sicaklik degeri
P99-PID kontrol baslangi¢ sicakligi parametresiyle ayarlanan sicaklik degerinin Ustine
ciktiginda cihaz analog sinyal uretmeye karar verir, P98-PID kontrol etkinlestirme
gecikmesi kadar sure gegctikten sonra cihaz motoru stirmek tUzere analog sinyal Uretmeye
baslar.

PID kontrol katsayilari P94-PID kontrol P degeri, P95-PID kontrol | degeri, P96-PID
kontrol D degeri ve P97-PID kontrol | invers degeri parametrelerinden ayarlanabilir.

6.7. SICAKLIK-2 SENSORUNDEN PTC GIRiSi

Cihazin 10 numarali TEMP.2/PTC terminaline 2. Sicaklik senséru veya PTC sensoru
baglanabilir.

Egder PTC sensor baglanmis ise P17-Sicaklik sensor 2 galisma sekli parametresi 3
olarak ayarlanmalidir.

Bu durumda PTC sensériinin degeri 2000 ohm iizerine ¢iktiginda AL9-PTC asiri sicakhk
alarmi verilir.
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Coklu kompresor modu, hava ihtiyacini saglayabilmek igin birden fazla kompresore ihtiyag
duyulan durumlar i¢in dugunulmausgtur.

Hava talebinin dusuk oldugu durumlarda sadece gereken adette kompresor galisir, yakit ve
servis gideri tasarrufu saglanir, cihazlar esit yaslanir.

Cihaz en fazla 8 adet kompresorin paralel galismasina imkan verir.

Cihazlar RS-485 ceviriciler kullanilarak ortak RS-485 haberlesme hatti Gzerinden
birbirlerine baglanirlar.

[ A RS-485 gevirici siparis etmek igin liretici ile temas kurunuz. ]

Coklu kompresor ¢alismasi, cihazlardan birinde P65-Modbus adresi parametresinin 1
olarak ayarlanmasi ile baglar. Diger cihazlara takip eden adresler verilmelidir. Arada bosluk
birakilamaz.

Cihaz adresleri P65 ,1-2-3...-8 seklinde 1 den baslayarak sirali olmasi gerekir.

f Sirali olmayan adres verilmis kompresorler ¢oklu ¢alisma grubunda
yer almazlar ve bagimsiz galigirlar.

Coklu KompresorSisteminin Calismasi:

1. Cihazlar arasinda haberlesme koparsa bitin cihazlar bagimsiz ¢alismaya devam
eder.

2. Cihazlardan en geng olan master cihaz olur ve P04 — P05 degerleri icin strekli
¢ahsir. Diger cihazlar da motor saatlerine (yasllik degerlerine) gore devreye girip
cikarlar.

3. Cihazlardan herhangi biri master cihazdan P67 Master Degistirme Suresinden daha
geng olursa; bu cihaz yeni master olur.

4. Master cihazda alarm olugsmasi durumunda diger cihazlardan biri master olur.

5. Cikis basinci PO5’in altina distlkten sonra master hemen ; diger cihazlar da basing
P0S%’in altinda kaldigi surece, yasllik siralamasindaki yerlerine gore P66/8’lik
adimlarla devreye girerler.

6. Cikis basinci PO5’in Gzerinde ama P66 suresi sonunda hala (P04+P05)/2 degerine
ulasmadiysa master haricindeki cihazlar P66/4’IUk adimlarla devreye girerler.

7. Cikis basinci P04’e yaklasirken diger cihazlar yashlik siralamasindaki yerlerine gore
sistemden ayrilirlar.

8. Haberlesme hattinin kopmasi durumunda ekranda A50 mesaji gorunar.

9. Cihaz ekranindan master cihazin adresi ve hatta bagli toplam cihaz sayisi takip
edilebilir.
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8. DIJITAL GIRISLER

Cihazin kullanici tarafindan ¢alisma sekli programlanabilen 6 adet dijital girigi vardir.

Bu giriglerin 6zellikleri P71 ile P76 arasi program parametreleri ile tanimlanir. Bu
parametrelerin sadece alt 8 biti kullanilir. Kullanim sekli;

BIT | ACIKLAMA DEGER
0:1 | Etki 0 -> hemen 1 -> sogutarak | 2 -> uyari 3 ->tanimsiz
durma durma
2:3 | Kontrol etme 0 -> her 1-> 2 ->basing | 3->tanimsiz
zaman calistiktan normal
P56 kadar
sonra
4 Kilit 0 -> Kilitsiz 1 -> Kilitli
5 Kontak 0 -> Normal agik 1 -> Normal kapali
6 Anahtarlama | 0 -> AkU - 1->Aku +
7 Gecikme 0 -> 100 milisaniye 1 -> 4 saniye

Bagska bir deyigle, konfiglrasyon kaydi 6 pargadan olusur ve programlanan deger bu 6

parcanin toplamidir.

A

Konfiglirasyon = par¢a_1 + par¢ca_2 + parga_3+
parca_4+ parga_5+ parga_6

Parca 1 = etki

0 = hemen
durma

1 - sogutarak durma

Parca 2 = kontrol etme

0 = her zaman

Parca 3 = kilit

0 = Kilitsiz

Parca 4 = kontak

0 = Normal agik

4 - P56 kadar sonra

16 -> Kilitli

Parca 5 = anahtarlama

Parca 6 = gecikme

0 > Akl -

0 -> 100
milisaniye

64 > Aku +

128 - 4 saniye

2 = uyarl 3 =2 tanimsiz
8 - basing 12 - tanimsiz
normal

32 - Normal kapall
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Ornek 1:

2 numarali girisi (Sogutma suyu sicakhgi dijital girisi), hata durumunda sogutarak
durmasi,motor galistiktan P56 (Stabilize -HOLDOFF) suresi kadar sonra kontrol etmeye
baslamasi,kilitsiz (hata gegtiginde alarm ortadan kalksin) ,NK tip kontak,kontak kapali
iken Aku + ve 0.1sn gecikme ayarlamak igin:

Parca_1 = 1 (sogutarak durma)

Parca_2 = 4 (motor galistiktan P56 kadar sonra)

Parca_3 = 0 (Kilitsiz)

Parca_4 = 32 (Normal kapali)

Parca_5 = 64 (AkU +)

Parca_6 = 0 (100 milisaniye)
P72 (Giris_2 konfigurasyonu) = 1+4+0+32+64+0 = 101
Ornek 2:

4 numaral girigi (YUksek basing guvenlik girisi), hata durumunda hemen durmasi,surekli
kontrol etmesi,kilitli (hata gegse bile alarm kalir) ,NA tip kontak,kontak kapali iken AkU -
ve 4sn gecikme ayarlamak igin:

Parca_1 = 0 (hemen durma)
Parca_2 = 0 (her zaman)
Parca_3 = 16 (Kilitli)
Parca_4 = 0 (Normal agik)
Parca 5 =0 (Aku -)
Parca_6 = 128 (4 saniye)
P74 (Giris_4 konfiglrasyonu) = 0+0+16+0+0+128 = 144
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9. DIJITAL GIKISLAR

Cihazda 6 adet dijital ¢ikis bulunur. Bunlarin hepsi ayarlanabilir fonksiyonludur.
P23-P28 arasindaki 6 parametre kullanilarak bu ¢ikislara fonksiyon atanabilir.
CIKIS FONKSIYON LIiSTESI:

ROLE | FONKSiIYON ACIKLAMA

Cikisin standart fonksiyonudur.
Cikis 1 > KONTAK

Cikis 2 > MARS

0 STANDART Cikis 3 > ALARM

Cikis 4 - YUK

Cikis 5 > STOP

Cikis 6 > ON ISITMA

1 | ONISITMA On 1sitma cikigl
2 MARS Mars cikisl
3 | JIKLE Jikle gikisi
4 BOSTA(IDLE) Bosta (IDLE) ¢ikisi
5 | GAZ SELENOIDI | Yakit olarak gaz kullanilan kompresdrler icin
6 STOP Cekerek durdurulabilen tipteki motorlar igin
7 KONTAK Kontak ¢ikisi
8 YUK Kompresor hava uretmeye baslar
9 REZERVE REZERVE
10 | ALARM Alarm gikigl
_ Aktuator kullanilan ve basincin sirekli sabit olmasi
11 | PID AKTIF istenen kompresorlerde kullanilir. Akttator

ayarlamanin devrede oldugunu gosterir.

o AktUator kullanilan ve basincin surekli sabit olmasi
12 MINIMUM HIZ istenen kompresorlerde kullanilir. Aktaator ¢ikisinin en
dusuk hiza gittigini gosterir.
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10. PROGRAMLAMA

10.1. PROGRAMLAMAYA GiRi$

/_\ Program meniisiine sadece kompresor STOP
konumundayken girilebilir.

Program menusune giris 2 seviyeli bir sifre sistemi tarafindan korunmustur. Kompresor
imalatcisi firmaya gore parametre seti ve sifre seviyeleri farklilik gosterebilir. Bu
dokumanda fabrika gikisl parametre listesi verilmigtir.

Fabrika cikisi ayarlari:
A Alt seviye sifre = 1
Ust seviye sifre =2

Program meniisiine girmek igin:
- Kompresoér STOP konumundayken ALARM MUTE ve LAMP TEST butonlarini 3 saniye
sureyle basil tutunuz.

- Gostergede US" yazisi gorunecektir. Cihaza ALARM MUTE ve LAMP TEST

butonlarini kullanarak sifreyi giriniz ve MENU butonuna basiniz. Sifreyi hizli artirip
eksiltmek icin ALARM MUTE ve LAMP TEST butonlarini basili tutabilirsiniz.

Program meniisiinden cikmak igin:

- MENU butonunu 3 saniye sureyle basil tutunuz.

Program parametrelerinin degistirilmesi:

- Program konumuna girildiginde gostergede parametre numarasi gorunecektir.

- ALARM MUTE ve LAMP TEST butonlarini kullanarak degistirmek istediginiz parametreyi
seciniz. Parametre numarasini hizl artirip eksiltmek icin ALARM MUTE ve LAMP TEST
butonlarini basih tutabilirsiniz.

- MENU butonuna basarak parametrenin degerini ekrana getiriniz. ALARM MUTE ve

LAMP TEST butonlarini kullanarak parametrenin yeni degerini ayarlayiniz ve MENU
butonuna basarak parametre numarasi segme ekranina donunuz.

Hicbir islem yapilmazsa Program Menusu konumu 1
dakika sonra otomatik olarak kapanacaktir.
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10.2. PARAMETRE LISTESI

A

gorunmeyebilir.

Bu listede verilen bazi parametreler cihaz lGizerinde

No Aciklama

Ayar araligi

Fabrika ayari

0: Analog sensor bagli
1: Basing salteri bagh

PO1 | Basing sensor tipi Bu parametre 1 yapilirsa P02 ... |0
P06 parametreleri ekranda
gorunmez.
po2 |Basingsensorustokuma |, , oqq 16.0 bar
limiti
P03 | Yuksek basing alarm limiti (P02-0.5) ... (P04+0.5) 9.0 bar
P04 | Durma basinci (P03-0.2) ... (P05+0.2) 8.5 bar
P05 | Start pressure 3 ... (P04-0.2) 6.5 bar
P06 | Basing sensor ofset degeri | -2.0 ... +2.0 0.0°C
P07 ?rlrfiﬁk“k sensor Ust okuma (P08+2) ... 130 130 °C
P08 Yuksek h.a.va cikis sicakhgi (P09+2) ... (PO7-2) 108 °C
alarm limiti
pog | Yuksek havacikis sicakligt | p1049)  (pos-2) 103 °C
uyari limiti
P10 Duguk.ha.vla cikis sicakhigi 110 ... (P09-2) 10 °C
alarm limiti
P11 Haya _g|k|§ sicakhgi ofset 10 . +10 0°C
degeri
YUk kontagina izin verme o
P12 1 gicakiig (P40=2 ise aktify | O = *100 20°C
Sogutma suyu sicakli§i 0: Hayir
P13 . b . 0
seviye sensoru aktif 1: Evet
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No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
0 ... (P09)
Hava c¢ikis sicakligi bu degere
p14 | Basing kompanzasyon ulagana kadar P04 Durma 0°C
sicakligi basinci yerine PO5+(P04-P05)/4
kullanilir. Yani kompresor Ust
basinca ulasmadan durur.
P15 | Yukslz calisma suresi 0 ... 900 saniye 3 dakika
P16 Marslama esna§|ndg on 0 ... 90 saniye 0 saniye
Isitma devam suresi
P17 | Sicaklik sensor-2 tipi 0: Yok
1: Normal Calisma
2: Delta(t1-t2)
3: Motor PTC segimi 0
Bu parametre 0 veya 1 yapilirsa
P78 ... P82 parametreleri ekranda
gorunmez.
P18 ?r:qci?ik“k sensor-2 ust okuma (P19+2) ... 200 130 °C
Slllcakllk sensor-2 o (P20+2) ... (P18-2) ]
P19 | yiksek sicaklik alarm limiti o 110 °C
o (Fark Alarm limiti)
(fark alarm limiti)
Sicaklik sensor-2
-40 ... (P19-2
P20 | dlusuk sicaklik alarm limiti (fark u(arl Iim)iti) -10°C
(fark uyari limiti) y
P21 A_I_arm/uyarl otomatik silme 1. 600 10 sn
suresi
P22 Slciak[lk sensor-2 ofset 10 .. +10 0°C
degeri
P23 | Dijital ¢cikis 1 ayar 0..12 0
P24 | Dijital ¢ikis 2 ayar 0..12 0
P25 | Dijital ¢cikis 3 ayar 0..12 0
P26 | Dijital cikis 4 ayar 0..12 0
P27 | Dijital cikis 5 ayar 0..12 0
P28 | Dijital ¢ikig 6 ayar 0..12 0
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No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
0...32767
P29 | A Servis Suresi Bu parametre 0 yapilirsa servis A | 250 saat
uyarisi verilmez.
0...32767
P30 | B Servis Suresi Bu parametre 0 yapilirsa servis B | 500 saat
uyarisi verilmez.
0...32767
P31 | C Servis Slresi Bu parametre 0 yapllirsa servis C | 1000 saat
uyarisi verilmez.
0...32767
P32 | D Servis Suresi Bu parametre 0 yapillirsa servis D | 1500 saat
uyarisi verilmez.
0...32767
P33 | E Servis Suresi Bu parametre 0 yapllirsa servis E | 2000 saat
uyarisi verilmez.
Yedek sensorlerin 0: Hayir
P34 | . . C ; 1
olgumlerini ekranda goster 1: Evet
P35 | Alt seviye sifre 0..999
P36 | Ust seviye sifre 0...999 2
P37 | Saatte azami start adedi 6...60 20
Sarj geriliminden mars kes 0: Hayir
P38 | (12V aku icin 9V, 24V aki N Al sirlik siiresi 1 saniye
icin 18V) >0: Alarm sagirlik suresi(sn)
Yag basincindan mars kes
(dijital giris veya yag basinci 0: Hayir
P39 | sensoru yag basinci alarm ' Al sirlik siiresi 4 saniye
seviyesinin (P59) Uzerinde >0: Alarm sagirlik stresi(sn)
ise)
0: Sadece P49 suresi kadar
1: P49 suresine ek olarak
sogutma suyu sicakhginin P41’e
ulasmasini bekle
P40 | Motor isitma yontemi 2: P49 siiresine ek olarak 2
sogutma suyu sicakhginin P41’e
ulasmasini bekle ve ek olarak 1
numarall sicaklik degerinin
P12’ye ulasmasini bekle
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No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
Motor isitma sicakhgi (bknz.
P41 | P40)(sogutma suyu 0..150 85 °C
sicakhqgr)
Fasilali alarm rélesi aktif
(eg@er aktif edilirse alarm 0: H
P42 | olustugu zaman alarm gikigl air 0
P57 ile belirtilen sireye gore | 1+ EVet
ceker birakir)
Sarj voltaj hatasi alarm aktif
P43 (12V aki igin 9V alti, 14V 0: Hayir 1
ustu, 24V akdu icin 18V altl, 1: Evet
28V Ustu)
pas | Stcaklik degerlerini 0: Hayir 0
Fahrenayt olarak goster 1: Evet
pgs | Basing kaybi onleme 0:Standart 1:Adim 2:Egim 1
yontemi
P46 | Preheat timer 0..60 6 saniye
P47 | Mars suresi 1..30 5 saniye
P48 | Mars arasi bekleme 0...60 10 saniye
P49 | Motor Isitma suresi 10...99 20 saniye
P50 | Sogutma suresi 0...900 30 saniye
P51 | Stop kontak suresi 0..60 2 saniye
P52 | Mars deneme adedi 1..6 3
P53 | Jikle sUresi 0..30 5 saniye
P54 | Bosta (IDLE) suresi 0...60 0 saniye
P55 | Gaz selenoidi gecikmesi 0..60 0 saniye
P56 | Stabilize (HOLDOFF) suresi | 3 ... 30 10 saniye
Alarm rélesi suresi (Eger
P57=0 ise alarm durumunda
alarm kontagi surekli ceker.
Eger P42=0 ise alarm
kontagi farklh her alarm igin .
P57 bu sure kadar bir kere geker 0...240 0 saniye
ve birakir. Eger P42=1 ise
alarm kontagi alarm
durumunda bu sure kadar
fasilali ¢alisir.)
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No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
0.0...25.5
P58 | Low oil pressure warning (Eger P90=1 ise ekranda PSI 2.0 Bar / 29PSI
karsihgi kati gorunar )
1.0...255
P59 | Low oil pressure shutdown | (Eger P90=1 ise ekranda PSI 1.0 Bar / 14PSI
karsiligi kati goranur)
Soaut i 0...150
peo | Sodutma Uyl sicakiigl (Eger P44=1 ise ekranda °F 100 °C / 212 °F
yuksek uyari o v e
karsiligi kati goranur)
Sodut i3 0...150
pe1 | Sodutma suyu sicakiigl (Eger P44=1 ise ekranda °F 130 °C / 266 °F
yuksek alarm o v e
karsihgi kati gorunar )
P62 P2 mars izin degeri 0.0:3.0 Bar 0.5
(P2<P62)
AkU gerilim kalibrasyon
(Ekranda akii gerilim degeri | 100 ... 400
P63 goruandr. Ekranda goériinen (Ekranda kalibrasyon sonucu 243
deger baska bir 6lgu aletiyle | elde edilen Aku gerilim degeri
Olcllen degder ile ayni olacak | gorinur)
sekilde kalibrasyon yapilir.)
1...240
P64 | Emniyet gecikme suresi Bu parametrenin fonksiyonu igin | 2 saniye
madde 4’0 inceleyiniz.
MODBUS adresi (1-8 arasi
P65 | adresler ¢oklu caligma 1..254 230
icin kullanihr)
P66 Slave baslama suresi (Coklu 1:999 sn 180 sn
calisma)
P67 Master degistirme suresi 1:999 saat 100 saat
(Coklu calisma)
P68 | Seri numarasi (alt 16 bit) 0...65535 10
P69 | Seri numarasi (Ust 16 bit) 0...65535 10
Sogutma suyu sicaklig 0: Hayir
P70 PR 0
sensoru aktif 1: Evet
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No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
Yag basinci dijital giris ayar
P71 0 ... 255 (0+4+16+0+0+0 20
(bknz. Dijital Girigler) ( )
Sicaklik dijital girig ayar
P72 o 2 +0+16+0+0+ 1
(bknz. Dijital Girigler) 0 05 (0+0+16+0+0+0) 0
Yakit seviye dijital giris ayar
P73 0 ... 255 (0+0+16+0+0+128 144
(bknz. Dijital Girigler) ( )
Basing guvenlik dijital girig
P74 | ayar 0 ... 255 (0+0+16+0+0+0) 16
(bknz. Dijital Girigler)
Acil stop dijital giris ayar
P7 o 2 +0+0+32+0+ 2
> (bknz. Dijital Girigler) 0 55 (0+0+0+32+0+0) 3
Yedek 1 dijital giris ayar
P76 0 ... 255 (0+0+16+0+0+0 16
(bknz. Dijital Girigler) ( )
0: Yok
1: Basing salteri
P77 | Basing sensor-2 tipi 2: Analog sensor 2
Bu parametre O veya 1 yaplilirsa
P78 ... P82 parametreleri ekranda
gérinmez.
p7g | Basingsensor-2maksimum | ;5 g9 9 gar 16.0 bar
deger
p7g | Basing sensor-2 yiksek 3.7 ... (P78-0.5) 10.0 bar
basing alarm limiti
-10.0 ... +10.0
o Basing sensorlerinden okunan
Basing farki alarm limit basing farki bu degeri P81 siiresi
P80 .. . 1.2 bar
(sensor2 — sensorl) boyunca gegerse A20 alarmi
verilir. (YlUksek fark basinci / filtre
tikali)
1...600
Basing sensorlerinden okunan
Basing farki alarmi gecikme | basing farki P80 degerini bu sire
P81 . 13 sn
suresi boyunca gegerse A20 alarmi
verilir. (YUksek fark basinci / filtre
tikalr)
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No Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
P82 Ba§|n9 sensor-2 ofset 2...+2 0.0 bar
degeri
Basing sensor-2 dusuk
P83 | alarm limiti (0.0 Bar kontrol | 0 ... (P79-0.5) 0.0 Bar
kapali demektir.)
No Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
P84 I\_(al_ﬂ_t seviyesi duguk uyari 0. 100 % 10 %
imiti
P85 \_(al_ﬂ_t seviyesi dusuk alarm 0. 100 % 304
limiti
0:H
P86 | Oil pressure sender enabled air 0
1: Evet
0:H
P87 | Yakit seviye sensoru aktif air 1
1: Evet
Servis saati gegince motoru
durdur (Bazi cihazlarda bu
pgg | Parametre islevsiz 0: Hayir 0
olabilir.)(calisma sekli icin 1: Evet
bknz. ALARM VE
UYARILAR)
0: Sabit motor saati katsayisi
. 1: Degisken katsay!l tor saati
Motor saati hesaplama egigken katsayll motor saat
P89 . : 0
yontemi
Bu konu detayli olarak madde
6.3’de agiklanmigtir.
0: BAR
1: PSI
Bu parametre 0 yapilirsa ekranda
basing degerleri xx.x formatinda
Basing degerini PSI goruliir. Basinci bar olarak
P90 , - 0
formatinda goster okumak icin bu format uygundur.
Bu parametre 1 yaplilirsa ekranda
basing degerleri xxx formatinda
gorulur. Basinci psi olarak
okumak i¢in bu format uygundur.
Kull I 0: Higbirsey yapma
P91 uflanici ayariarini 1: Kullanici ayarlarina don 0

kaydet/geri yukle

2: Kullanici ayarlarini kaydet
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No Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
pgp | Motor kontrol PID akiif 0: Hayir 0
(akthator kullanimi igin) 1: Evet
P93 | Motor PID set basinci (P03-0.2) ... 3 7.0 Bar/101PSI
P94 | PID P Degeri 0.0 ...99.9 3.0
P95 | PID | Degeri 0.0...99.9 0.4
P96 | PID D Degeri 0.0 ...99.9 5.0
PID Ters | Degeri (Basing
P97 | set deg@erinin Uzerinde ise 0.0...99.9 0.4
bu ¢arpan kullanilir)
No Aciklama Ayar arahgi Fabrika ayari
P98 | PID kontrol gecikmesi 1..999 10 saniye
pog | PID baslangig sicaklik (P08-2) ... 30 30 °C / 86 °F
kosulu
P100 MPU (Magnetic Pickup) dis 0. 500 30
sayisl
MPU (Magnetic Pickup)
P101 | mars kesme hiz (RPM) 0 ... 8000 300 RPM
degeri
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11. MODBUS HABERLESME

11.1. TANITIM

Cihaz otomasyon sistemlerine entegrasyonuna imkan verecek sekilde bir seri haberlesme
portuna sahiptir.

Seri port 0/+5V lojik seviyelidir. Ozel adaptérler kullanilarak RS-232 veya RS-485
standardina donusturular.

Cihazin MODBUS ozellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Seri data: 9600 bps, 8 bit, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (Coklu kayit okuma, maksimum 120 kayit)
-Fonksiyon 6 (Tek kayit yazma)
-Fonksiyon 10 (coklu kayit yazma, maksimum 32 kayit)
-Gelen mesaja cevap, mesaj alinmasindan sonra en az 4.3ms bekleme suresi
sonunda gonderilir.

Her kayit 2 byte’tan olusur (16 bit). Daha buylk data yapilari ¢ok sayida kayit igerebilir.

Modbus protokolu hakkinda detayli bilgi su dokimandan alinabilir: “Modicon Modbus
ProTocol Reference Guide”. Bu dokiiman su adresten indirilebilir:
http://www.modbus.org/specs.php

Data okunmasi

Data okuma icin 03 fonksiyonu (¢oklu kayit okuma) kullanilir. MODBUS master cihaz bir
sorgu gonderir. Cevap asagidakilerden biri olabilir:

-istenen datayi igeren cevap mesaji

-okuma hatasi kodunu igeren bir hata mesaj!
Bir mesaj ile okunabilecek kayit sayisi 120’ dir.Eger daha fazla kayit sorulursa cihaz
sadece ilk 120 kaydi gonderecektir.
Sorgu mesaji baslangi¢ kaydini ve istenen kayit miktarini belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Agiklama ' Degeri

0 Kontrolor adresi 1-254

1 Fonksiyon kodu 3

2 Baslangic¢ adresi (Ust) Kayit listesi madde 10.2’de verilmistir.
3 Baslangig¢ adresi (alt)

4 Kayit adedi (Ust) 0

5 Kayit adedi (alt) maks 78h (120 desimal)

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.

7 CRC Ust byte

20h (32 desimal) adresinden 16 kayit okumak igin érnek mesaj asagidadir:
01 03 00 20 00 10 45 CC (her byte 2 hexadecimal karakter olarak yazilmigtir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama ydnteminin dogrulanmasi igin kullanilabilir.
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Normal cevap sudur:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni

1 Fonksiyon kodu 3

2 Data uzunlugu, bytes (L) Kayit adedi * 2

3 1.kayit Ust byte

4 1.kayit alt byte

5 2.kayit ust byte

6 2. kayit alt byte

L+1 Son kayit Ust byte

L+2 Son kayit alt byte

L+3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.
L+4 CRC ust byte

Hata mesaji soyledir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni

1 Fonksiyon kodu 131 (Fonksiyon kodu + 128)

2 Hata code 2 (gecersiz adres)

3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmistir.
4 CRC ust byte

Data Yazma
Data yazma igin fonksiyon 06 (tek kayit yaz) veya fonksiyon 10 (¢oklu kayit yaz) kullanilir.
Bir defada en fazla 32 kayit yazilabilir.

MODBUS master cihazi yazilacak kaydi igeren bir sorgu génderir. Cevap asagidakilerden
biri olabilir:

- olumlu yazma iglem sonucu bildiren normal cevap,

- yazma hatasi bildiren hata mesajl.

Tanimli kayitlarin sadece bazilarina yazilmasina izin verilmistir. Yazma korumali bir kayda
yazilmaya g¢alisilmasi hata mesajiyla sonuglanir.

Sorgu mesajl kayit adresi ve yazilacak degeri belirtir. Mesaj yapisi asagidadir:

Byte Aciklama Degeri

0 Kontrolor adresi 1..254

1 Fonksiyon kodu 6

2 Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.
3 Kayit addres alt

4 Data ust byte

5 Data alt byte

6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.

7 CRC ust byte
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40h (64 desimal) adresli kayda 0010h degerini yazan mesaj 0rnegi asagidadir::
01 06 00 40 00 10 89 D2 (her byte 2 hexadecimal karakter olarak verilmistir)

Yukaridaki mesajin CRC degeri hesaplama yonteminin dogrulanmasi i¢in kullanilabilir.

Normal cevap sorgu ile aynidir:

Byte  Aciklama ' Degeri
0 Kontrolor adresi 1-254
1 Fonksiyon kodu 6
2 Kayit addres Ust Yazilabilen kayitlarin listesi asagidadir.
3 Kayit addres alt
4 Data ust byte
5 Data alt byte
6 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatilmistir.
7 CRC ust byte
Hata mesaji soyledir:
Byte Aciklama Degeri
0 Kontrolor adresi sorgu ile ayni
1 Fonksiyon kodu 134 (Fonksiyon kodu + 128)
2 Hata kodu 2 (gecersiz adres)
veya
10 (yazma korumasi)
3 CRC alt byte CRC hesabi asagida anlatiimistir.
4 CRC ust byte
CRC hesabi

CRC olusturmak i¢in drnek bir ydontem asagidadir:
1) 16-bit bir kaydi FFFF hex ylkleyiniz (batun bitler 1). Bu kayda CRC adini verelim.

2) Mesajin ilk byte’i (fonksiyon kodu) ile CRC’nin alt byte’ini Exclusive OR islemine tabi
tutalim, sonucu CRC kaydina yazalim.

3) CRC kaydini 1 bit saga kaydiralim (LSB’ye dogru), MSB’ye 0 yazalim. Kaydirma islemi
oncesi CRC’nin LSB’sini inceleyelim.

4) Eger LSB 1 ise: CRC kaydini AOO1h degeri ile Exclusive OR iglemine tabi tutalim.

5) Kaydirma iglemleri 8 adet olana kadar 3 ve 4 numarali adimlari tekrarlayalim. Boylece 8
bitlik bir byte iglenmis olur.

6) Bir sonraki 8 bitlik byte igin 2’den 5’e olan adimlari tekrarlayalim. Butin byte’lar islenene
kadar buna devam edelim.

7) islemler bittiginde CRC kaydinda kalan deger mesajin CRC degeridir.

8) CRC'i alt byte ilk gdnderilecek sekilde mesaja ekleyelim. Uygulanan algoritma
asagidaki mesajlar igin dogru CRC’yi vermelidir:

0103 0020001045CC
01 06 00 40 00 10 89 D2
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Hata kodlari
Sadece 3 hata kodu kullaniimaktadir:
01: gegersiz fonksiyon kodu
02: gegersiz adres
10: yazma korumasi (sadece okunabilen kayda yazmaya galisma)

Data tipleri
Her kayit 16 bitten olusur (2 byte)
Eger data tipi byte ise sadece alt byte gegerli bilgi icerir. Ust byte’| dikkate almayiniz.

16 biti asan data uzunluklari i¢in ardisik kayitlar kullanilir. En az belirleyici (least significant)
kayit once gelir.
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11.2. KAYIT LiSTESI

KONTROLOR KAYITLARI
ADRES | ISiM ACIKLAMA UZUNLUK %KA%’ DATA TiPi KAJISA
40001 | Motor devir (RPM) g"e':;zr?kt'f ise okunan hiz 16 BIT | R-O | unsignedword | 1
40002 | Basing 16 BIT R-O | unsigned word | 0.1
40003 | Basing-2 Basing sensor-2 ‘den okunur | 16 BIT R-O | unsignedword | 0.1
40004 | Sicaklik 16 BIT R-O signed word 1
40005 | Sicaklik-2 Sicaklik sensor-2 ‘den 16 BIT | R-O | signed word 1
okunur
a0006| ~ SOButmasuyu 1:Seviye uygun O:Uvgun |y o pir | R0 | unsigned word | 1
seviyesi degil
a0007| ~ SoButmasuyu Sicaklik degeri 16BIT | RO | signedword | 1
sicaklig
40008 Yag basinci Basing degeri 16 BIT R-O | unsigned word | 0,1
40009 Yakit seviyesi Seviye degeri 16 BIT R-O | unsigned word 1
Yag basinci dijital giris |  1:Giris Alarm/Uyari Aktif .
40010 degeri 0:Aktif Degil 16 BIT R-O | unsigned word 1
Sogutma suyu .
. L 1:Input Alarm/Warning .
40011 | sicakhgl ciljlt‘al giris Active 0:Deactive 16 BIT R-O | unsigned word 1
degeri
so012| YeKitsevivesidiital | Linput Alarm/Warning | o gt | g | insigned word | 1
giris degeri Active O:Deactive
40013 Basmg.g'uvenvllk .dljlta| 1:Inpu‘t AIarm/WaTrnmg 16 BIT R-O | unsigned word 1
giris degeri Active O:Deactive
40014 Acil stop (3|Ij|'lfa| giris 1:Inpu.t AIarm/WaTrnmg 16 BIT R-O | unsigned word 1
degeri Active 0:Deactive
40015 Yedek 1 duljlt.a| giris 1:Inpu.t AIarm/WaTrnmg 16 BIT R-O | unsigned word 1
degeri Active 0:Deactive
40016 Akl Voltaj 16 BIT R-O | unsigned word | 0,1
40017 Sarj Voltaj 16 BIT R-O | unsigned word | 0,1
40018 ) - .
20019 Servis A sayicisi A Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40020 ) - .
20021 Servis B sayicisi B Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40022 . . .
20023 Servis C sayicisi C Servisine kalan zaman 32 BIT R-O signed long 0.1
40024 . . )
20025 Servis D sayicisi D Servisine kalan zaman 32BIT R-O signed long 0.1
40026 i . .
20027 Servis E sayicisi E Servisine kalan zaman 32BIT R-O signed long 0.1
40028
40029
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ADRES isim ACIKLAMA UZUNLUK %’i\%’ DATA TiPi KAJISA
40030 T
Toplam motor saati YUKLEHY.UKSQZ motorun 32 BIT R-O | unsigned long 0.1
40031 calistigi surelerin toplami
40032 OKLU g
Toplam ylk saati I\/_Iptoru_n YUKLU calistigi 32BIT R-O | unsigned long 0.1
40033 sirelerin toplami
40034 Alarm bitleri
Alarmlar Liste bolim 10.3'de 32BIT R-O | unsigned long 1
40035 verilmistir.
40036 Uyar! bitleri
Uyarilar Liste bolim 10.3'de 32BIT R-O | unsigned word 1
40037 verilmistir.
Servis bitleri
40038 | Servis istekleri Liste bélum 10.3'de 16 BIT R-O | unsigned word 1
verilmistir.
Motorun su andaki durumu
0: Kompresor OFF konumu
1: Kontak oncesi bekleme
2: On Isitma
3: Yag basinci bekleme
4: Mars arasi bekleme
5: Marglama
40039 Motor Durumu g Eﬂiaa(IDLE) calisma 16 BIT R-O | unsigned word 1
8: Yuksuz Calisma
9: Yikte Calisma
10: Sogutarak Durdurma
11: Motor Sogutuluyor
12: Dururken Bosta Calisma
13: Acil Stop
14: Motor Durduruluyor
Su anda gegerli alarm, uyari
. veya servis kodu. .
40040 Aktif alarm kodu Hata kodu listesi balim 5'de 16 BIT R-O | unsigned word 1
verilmistir.
40041 Rezerve Rezerve 16 BIT R-O | unsigned word 1
40042 Rezerve Rezerve 16 BIT R-O | unsigned word 1
40043 Alarm 1 Alarm listesindeki Alarm 1 16 BIT R-O | unsigned word 1
40044 Alarm 2 Alarm listesindeki Alarm2 16 BIT R-O | unsigned word 1
40045 Alarm 3 Alarm listesindeki Alarm 3 16 BIT R-O | unsigned word 1
40046 Alarm 4 Alarm listesindeki Alarm 4 16 BIT R-O | unsigned word 1
40047 Alarm 5 Alarm listesindeki Alarm 5 16 BIT R-O | unsigned word 1
40048 Alarm 6 Alarm listesindeki Alarm 6 16 BIT R-O | unsigned word 1
40049 Alarm 7 Alarm listesindeki Alarm 7 16 BIT R-O | unsigned word 1
40050 Alarm 8 Alarm listesindeki Alarm 8 16 BIT R-O | unsigned word 1
40051 Alarm 9 Alarm listesindeki Alarm 9 16 BIT R-O | unsigned word 1
40052 | 0-10V Cikis Degeri ADC cikis degeri (0-1023) 16 BIT R-O | unsigned word 1
40053 7-Segment 1 7-SEGMENT Display 1 16 BIT R-O | unsigned word 1
40054 7-Segment 2 7-SEGMENT Display 2 16 BIT R-O | unsigned word 1
40055 7-Segment 3 7-SEGMENT Display 3 16 BIT R-O | unsigned word 1
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ADRES isim ACIKLAMA UZUNLUK %’i\%’ DATA TiPi KAJISA
40056 LEDs 1 LED D“r”mLE;gl";ter Ubknz. | 1ot | R0 | unsigned word | 1
40057 LEDs 2 LED D“r”mLE;gz";ter 2(bknz. | ) oot | R0 | unsigned word | 1
40058 Cikislar Gkt D“r‘émlgff\:)ter (bknz. | 1o BT | RO | unsignedword | 1
40059 % Yk Yik ylzde degeri 16 BIT R-O | unsigned word 1
40060 Girisler Girislerin lojik degeri 16 BIT R-O | unsigned word 1
40061 Girig Tipi Bknz. GIRIS TiPi 16 BIT R-O | unsigned word 1
40062 Giris Kontrol 1 Bknz. GIRIS KONTROL 1 16 BIT R-O | unsigned word 1
40063 Giris Kontrol 2 Bknz. GIRIS KONTROL 2 16 BIT R-O | unsigned word 1
40064 Giris Kontrol 3 Bknz. GiRiS KONTROL 3 16 BIT R-O | unsigned word 1
40065 REZERVE REZERVE 16 BIT R-O | unsigned word 1
40066 CALIS/DUR MOtorﬁﬂac')'ig:ri';‘Ttsg (bknz. | et | RO | unsignedword | 1
Coklu ¢alisma(MODBUS
40067 MASTER ADRES adres 1-8 arasinda) icin 16 BIT R-O | unsigned word 1
master cihaz adresi
Coklu calisma(MODBUS
40068 Cihaz sayisi adres 1-8 arasinda) icin 16 BIT R-O | unsigned word 1
hatta bagli cihaz sayisi
Cihazin o esnada ekranda
40069 Calisma sayaclari neyi saydigini gosterir (bknz. | 16 BIT R-O | unsigned word 1
GALISMA SAYACLARI)
40070 | Calisma durum sayaci Cihazin 0 esnada ekranda 16 BIT R-O | unsigned word 1

gosterdigi sayac degeri
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PROGRAM PARAMETRELERI

ADRES | ISIM | AGIKLAMA uzunLuk | Y/ DATATIPI | KATSA
40129 | P01 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40130 | P02 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word | 0,1
40131 | PO3 | Madde 10.2'de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40132 | P04 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40133 | PO5 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40134 | P06 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W signed word 0,1
40135 | P07 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40136 | P08 | Madde 10.2°de aciklanmisgtir. 16 BIT R/W signed word 1
40137 | P09 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40138 | P10 | Madde 10.2'de agiklanmigtir. 16 BIT R/W signed word 1
40139 | P11 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W signed word 1
40140 | P12 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40141 | P13 | Madde 10.2°de aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40142 | P14 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40143 | P15 | Madde 10.2°de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40144 | P16 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40145 | P17 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40146 | P18 | Madde 10.2°de aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40147 | P19 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40148 | P20 | Madde 10.2°de aciklanmigtir. 16 BIT R/W signed word 1
40149 | P21 | Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40150 | P22 | Madde 10.2°de aciklanmigtir. 16 BIT R/W signed word 1
40151 | P23 | Madde 10.2°de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40152 | P24 | Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40153 | P25 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40154 | P26 | Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40155 | P27 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40156 | P28 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40157 | P29 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40158 | P30 | Madde 10.2°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40159 | P31 | Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40160 | P32 | Madde 10.2°de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40161 | P33 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40162 | P34 | Madde 10.2°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40163 | P35 | Madde 10.2°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40164 | P36 | Madde 10.2°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40165 | P37 | Madde 10.2’de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40166 | P38 | Madde 10.2°de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40167 | P39 | Madde 10.2’de agiklanmigtir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
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PROGRAM PARAMETRELERI

ADRES | iSiM | AGIKLAMA UZUNLUK ?{KA%’ DATA TiPi KAJISA
40168 | P40 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40169 | P41 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W signed word 1
40170| P42 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40171 | P43 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40172 | P44 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40173 | P45 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word | 0,1
40174 | P46 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40175 | P47 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40176 | P48 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40177 | P49 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40178 | P50 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40179 | P51 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40180 | P52 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40181 | P53 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40182 | P54 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40183 | P55 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40184 | P56 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40185 | P57 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40186 | P58 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40187 | P59 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40188 | P60 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40189 | P61 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40190 | P62 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40191 | P63 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40192 | P64 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40193 | P65 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40194 | P66 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40195 | P67 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40196 | P68 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40197 | P69 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40198 | P70 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40199 | P71 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40200 | P72 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40201 | P73 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40202 | P74 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40203 | P75 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40204 | P76 |Madde 10.2°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40205 | P77 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40206 | P78 |Madde 10.2°'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40207 | P79 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40208 | P80 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
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PROGRAM PARAMETRELERI

ADRES | iSiM | AGIKLAMA UZUNLUK C:(KA%’ DATA TiPi KAJISA
40209 | P81 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40210 | P82 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word | 0,1
40211 | P83 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40212 | P84 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40213 | P85 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40214 | P86 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40215 | P87 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40216 | P88 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40217 | P89 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40218 | P90 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40219 | P91 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40220 | P92 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40221 | P93 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40222 | P94 |Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40223 | P95 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40224 | P96 |Madde 10.2’de acgiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40225 | P97 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsignedword | 0,1
40226 | P98 |Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40227 | P99 |Madde 10.2'de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40228 | P100 | Madde 10.2’de aciklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
40229 | P101 | Madde 10.2’de agiklanmistir. 16 BIT R/W | unsigned word 1
SENSOR GRAFIKLERI
40385 " . )
BASINC SENSOR Basing sensor grafik tablosu 32*16 .

- LY R-O | unsigned word 1
40416 GRAFIGI [32] (mA - Bar) BIT
404171 BASING SENSOR-2 | Basing sensér-2 grafik 32*16

- LY R-O | unsigned word 1
40448 GRAFIGI [32] tablosu (mA - Bar) BIT
40449 . . ,

. SICAKLIK SENSOR | Sicaklik sensor grafik 32*16 R-O signed word 1
40480 GRAFIGI [32] tablosu (Ohm - °C) BIT
40481 = i .

. SICAKLIK SENSOR-2 | Sicaklik sensor-2 grafik 32*16 R-O sianed word 1

GRAFIGI [32] tablosu (Ohm - °C) BIT 9

40512
40513 " .. .

i BASING SENSOR (0- | Basing sensor (0-10v) grafik 32*16 R-O | unsianed word 1
40544 10v) GRAFIGI [32] tablosu (V - Bar) BIT 9
40545 | SOGUTMA SuUYu Sogutma suyu sicaklik 39%16

- SICAKLIK SENSOR | sensor grafik tablosu (Ohm BIT R-O signed word 1
40576 | GRAFIGI [32] -°C)
40577 | YAG BASING L . . .

- | SENSOR GRAFIGI :;%?0233'(rghsrﬁrjsé’;graf'k 3;%6 R-O | signedword | 1
40608 | [32]
40609 | YAKIT SEVIYE . ) . .

- | SENSOR GRAFIGI :;abll((l)tsie\zgre]rie_n;c;r grafik 3;#_6 R-O | signed word 1
40640 | [32] 0
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KOMUTLAR
40769 Cco1 Rezerve 16 BIT W-0 | unsigned word
Fabrika ayarlarina donis .
40770 Cco2 (deger = OxAAB5h) 16 BIT | W-O | unsigned word
Sayici resetle .
40771 co3 { deger = Sayici (1-8) } 16 BIT | W-O | unsigned word
TUS KILITLEME
40772 co4 (Deger = kilitlenecek tug 16 BIT | W-O | unsigned word
kodu)
40773
- Rezerve Rezerve 16 BIT | W-O | unsigned word
40800
40801|  SetServicel | Se“"s'”ezk;',f‘e” zamanalt | 4ep11 | w.o | unsigned word
40802 Set Service 2 A Ser"'s'”ezkgllatg zamanUst| 1t | W-0 | unsigned word
40803 |  Set Service 3 B Serv's'”ezkg;?: zamanalt | g pir | w0 | unsigned word
40804 Set Service 4 B Sewlsmezkglwag zaman Ust 16 BIT | W-O | unsigned word
40805 Set Service 5 C SerwsmezkgII?En zaman alt 16 BIT | W-O | unsigned word
40806 Set Service 6 C Serwsmezkk:;l;;atg zaman Ust 16 BIT | W-O | unsigned word
40807 Set Service 7 D SerwsmezkgII?En zaman alt 16 BIT | W-O | unsigned word
40808 Set Service 8 D Serwsmezkk:;l;;atg zaman Ust 16 BIT | W-O | unsigned word
40809 Set Service 9 E Ser"'s'”ezkt";‘)';’t": zamanalt | g pir | W.0 | unsigned word
40810|  SetServicel0 | © SerV'S'”ezk;‘;‘g zamanUst| 4t | W0 | unsigned word
40811|  Set Service 11 YUKLU+YUKSUZSTOP | o g1 | W.o | unsigned word
__zamani alt 2 byte
40812 |  Set Service 12 YUKLU+YUKSUZ+STOP | 1511 | w.0 | unsigned word
zamani Ust 2 byte
40813 |  Set Service 13 Motor Ca"i;’;f‘esures' alt2 | 1687 | W-0 | unsigned word
40814 |  Set Service 14 Motor Ca"st:‘/fesures' Ust2 | J6BIT | W-0 | unsigned word
40815 Set Service 15 Motor Yikte Galisma Suresi 16 BIT | W-O | unsigned word
alt 2 byte
40816 Set Service 16 Motor Yu“kte Galisma Siresi 16 BIT | W-O | unsigned word
Ust 2 byte
Alarm listesi Sifirla (Deger = .
40817 Ccos OXAASS) 16 BIT | W-O | unsigned word
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11.3. ALARM, UYARI VE SERVIS iSTEK LISTELERI

ALARM kaydi 32 bit uzunluktadir. Her bit bir alarmi gosterir.

BIT NO | KOD | ACIKLAMA
0 AL4 | Yiksek sicaklik alarm (T1)
1 AL6 | Sicakhk sensori hatah (T1)
2 AL7 | Duslk sicakhk alarm (T1)
3 Rezerve
4 AL2 | Yiksek basing alarm (P1)
5 AL3 | Basing sensori hatali (P1)
6 Rezerve
7 AL9 | Motor PTC yliksek sicaklik alarm
8 A24 | Sicaklik sensori hatal (T2)
9 A23 | Yiuksek sicaklk alarm (T2)
10 A25 | Disuk sicaklik alarm (T2)
11 A22 | Basing sensori hatali (P2)
12 A21 | Yiksek basing alarm (P2)
13 A20 | Basing fark alarm (P1-P2)
14 A28 | Rezerve
15 A29 | Dusuk basing alarm (P2)
16 A12 | Sogutma suyu sicakhgl sensori hatali
17 A13 | Yag basing sensori hatali
18 Al14 | Yakit seviye sensori hatali
19 A1l | Sarjvolt hatali
20 A15 | Dusuk yag basinci alarm
21 A30 | Yuksek sogutma suyu sicakhgi alarm
22 AL8 | Motor baslatilamadi alarm
23 Rezerve
24 A31 | Dusuk yakit seviyesi alarm
25 A33 | Yag dijital giris alarm
26 A34 | Sogutma suyu sicakhg dijital giris alarm
27 A35 | Yakit dijital giris alarm
28 A36 | Basing koruma dijital giris alarm
29 A18 | Acil stop
30 A37 | Yedek 1 giris alarm
31 A32 | Sogutma suyu seviyesi alarm

K13DO01-T

- 48 -




DK-30 KULLANIM KILAVUZU

V1.0 (31.01.2012)

UYARI kaydi 32 bit uzunluktadir. Her bit bir uyariyi gosterir.

BIT NO KOD | ACIKLAMA
0 StP Uzak durdur
1 Run Uzak galistir
2 AL5 | Yuksek sicakhk uyari (T1)
3 Al7 | Son 1 saate motor durmadi
4 A26 | Akl voltaji kullanilabilir seviyenin diginda
5 A27 | Sicakhk fark uyari (T1-T2)
6 A10 | Motor durdurulamadi
7 A38 Disuk yag basinci uyari
8 A39 | Yiksek sogutma suyu sicakligi uyari
9 A40 Disuk yakit seviye uyari
10 A33 | Yag dijital giris uyar
11 A34 | Sogutma suyu sicakligi dijital giris uyari
12 A35 | Yakit dijital giris uyari
13 A36 | Basing¢ koruma dijital giris uyari
14 A18 | Acil stop uyari
15 A37 | Yedek 1 giris uyari
16 A50 | MODBUS haberlesme hatasi (coklu calisma (MODBUS adres 1-8) igin)
17-31 Rezerve

SERVIS kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir servisin durumunu gdsterir.

BIT NO KOD ACIKLAMA
0 SHA Servis periyodu A asildi
1 SHb Servis periyodu B asildi
2 SHC Servis periyodu C asildi
3 SHD Servis periyodu D asildi
4 SHE Servis periyodu E asildi
_5-15 Rezerve

CIKISLAR kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir servisin durumunu gosterir.

BIT NO

KOD

ACIKLAMA

KONTAK

MARS

ALARM

YUK

STOP

VNniH WNER O

ON ISITMA

_6-15

REZERVE
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LED 1 kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir LED’in durumunu gdsterir.

BIT NO | KOD | AGIKLAMA

0 0%

1 10%

2 20%

3 30%

4 40%

5 50%

6 60%

7 70%

8 80%

9 90%
10 100%
11 PRESSURE

12 TEMPERATURE
13 ENGINE RUNNING
14 LOAD

15 ALARM

LED 2 kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir LED’in durumunu gosterir.

BIT NO | KOD | ACIKLAMA
0 LOW OIL PRESSURE
1 HI TEMPERATURE
2 FAIL TO START
3 COOLANT LEVEL
4 HI DELTA PRESSURE
5 HI AIR PRESSURE
6 STOP
7 RESERVED
8 BATTERY
9 CHARGE
10 LOW FUEL
11 EMERGENCY STOP
12 COMPRESSOR TEMPERATURE
13 SERVICE
14 RUN
15 REZERVE
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GIRIS TiPi kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir dijital girisin durumunu gésterir.

BIT NO KOD | ACIKLAMA
0 Yag Basinci Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
1 Sogutma Suyu Sicakhg Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
2 Yag Basinci Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
3 Yag Basinci Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
4 Yag Basinci Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
5 Yag Basinci Dijital Giris = 0: UYARI 1: ALARM
6 REZERVE
7 REZERVE
8 Yag Basinci Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
9 Sogutma Suyu Sicakligi Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
10 Yag Basinci Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
11 Yag Basinci Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
12 Yag Basinci Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
13 Yag Basinci Dijital Giris = 0: SOGUTARAK DUR 1: HEMEN DUR
14 REZERVE
15 REZERVE

GIRIS KONTROL 1 kaydi 2 byte uzunlugundadir. Her byte bir dijital girisin durumunu
gOsterir.

BYTE NO | AGIKLAMA

0 P71 (Yag basinci dijital giris ayar) ile ayni degeri tutar

1 P72 (Sicaklik dijital giris ayar) ile ayni degeri tutar

GIRIS KONTROL 2 kaydi 2 byte uzunlugundadir. Her byte bir dijital girisin durumunu
gOsterir.

BYTE NO | AGIKLAMA

0 P73 (Yakit seviye dijital giris ayar) ile ayni degeri tutar

1 P74 (Basing guvenlik dijital giris ayar) ile ayni degeri tutar

GIiRIS KONTROL 3 kaydi 2 byte uzunlugundadir. Her byte bir dijital girisin durumunu
gOsterir.

BYTE NO | AGIKLAMA

0 P75 (Acil stop dijital giris ayar) ile ayni de@eri tutar

1 P76 (Yedek 1 dijital giris ayar) ile ayni degeri tutar
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MOTOR ISTEK kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir dijital girisin durumunu gdsterir.

BIT NO | ACIKLAMA

SOGUTARAK DURDURMA ISTEGI

ACIL STOP iSTEGI

HEMEN DURMA iSTEGi (ACiL STOP GiBi)

WIN =IO

CALISTIRMA iSTEGI

N
[
(%}

REZERVE

CALISMA SAYACLARI kaydi 16 bit uzunluktadir. Her bit bir dijital girisin durumunu gosterir.

BIT NO | ACIKLAMA
0 'SFt ' Cihaz glvenlik siresini (P64) saylyor
1 'PrE ' Cihaz 6n 1sitma siresini (P46) sayiyor
2 'rSt ' Cihaz mars arasi beklemeyi (P48) sayiyor
3 'Crn ' Cihaz mars siresini (P47) sayiyor
4 'IDL ' Cihaz bosta (IDLE) siresini (P54) sayiyor
5 'HAT ' Cihaz 1sitma sliresini (P49) sayiyor
6 'CoL ' Cihaz sogutma siresini (P50) sayiyor
7 'StP ' Cihaz stop stiresini (P51) sayiyor
8 'CTP ' Cihaz sogutma suyu sicakligini (P41) bekliyor
9 tNP ' Cihaz sicaklik kosulunu (P12) bekliyor
10 Aktif sayaci ekran Gzerinde goster

11-15 Rezerve
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12. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (Dusuk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (guvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu trtnun, gtvenlik, saglik, cevrenin ve kullanicilarin korunmasi
konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.
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13. TEKNIK OZELLIiKLER

DC Besleme gerilimi: 9.0 ile 33.0 V-DC arasi.
Mars sirasinda gerilim dugsimu: 100ms sureyle O volta dayanir.
Tipik bekleme akimi: 130 mA-DC. (tum ¢ikislar bosta)
Maksimum akim harcamasi: 250 mA-DC.
DC cikiglar: 1A/ 28 V korumali yaniletken ¢ikis
Sarj alternator uyartim: min 2W.
Manyetik pikap girisi:: 0.5 — 30 V-AC.
Manyetik pikap frekansi: 10 KHz maks.
Dijital Girigler: 0-30V-DC. Dahili 47°000 ohm uzerinden AKU+'ya bagldir.
Analog musir girigleri: 0 - 5000 ohm.
Basing girisleri:  4-20mA basing sensoru (opsiyonel 0-10V basing sensorleri)
Sicaklik girigleri: 1000-5000 ohm arasi (KTY / NTC / PTC) Isitici akim < 0.3mA
Seri Port: Sinyal tipi: lojik seviye
Haberlesme: Modbus RTU
Data Hizi: 9600 baud
Calisma ortam sicakhgi: -30 °C ile +70 °C arasi.
Depolama ortam sicakhigi: -40 °C ile +80 °C arasi.
Maksimum bagil nem: %95, yogusmasiz.

Koruma Derecesi: IP 65 (On Panel, conta ile)
IP 30 (Arka panel)

Cihaz Kutusu: Alev sonduren, ROHS uyumlu,
yuksek 1siya dayanikli ABS/PC (UL94-V0)
Montaj Sekli: Panel montajli, arkada tutucu plastik braketler.
Boyutlar: 132x105x54mm (GxYxD)
Pano Kesim Olgiileri: 116x86mm
Agirhik: 250 gr
AB Direktifleri: Referans standartlar:
2006/95/EC (LVD) TS-EN 61010 (glvenlik)

2004/108/EC (EMC)  TS-EN 61326 (EMC)
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